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Description

[0001] La présente invention se rapporte aux mouve-
ments d’horlogerie et plus particulierement aux échap-
pements. Elle vise en particulier un organe d’entraine-
ment et de transmission pour, d’'une part, entrainer I'an-
cre d’échappement lorsqu’il tourne avec le plateau chas-
sé sur I'axe de balancier et, d’autre part, transmettre au
plateau une impulsion provenant de 'ancre. Elle vise
aussi un plateau comportant un tel organe d’entraine-
ment et de transmission. Elle vise encore un échappe-
ment doté d’un tel organe d’entrainement et de transmis-
sion et/ou d’un tel plateau. Elle vise enfin une piéce d’hor-
logerie comportant un tel organe d’entrainement et de
transmission et/ou un tel plateau et/ou un tel échappe-
ment.

[0002] De maniéere conventionnelle, un échappement
a ancre comporte un plateau, simple ou double, chassé
sur 'axe du balancier. Une cheville de plateau est chas-
sée sur la face inférieure du plateau. En présence d’'un
double plateau, elle est chassée sur la face inférieure du
grand plateau. La cheville de plateau peut également
étre placée dans une partie de serrage élastique du pla-
teau, comme décrit dans le document DE 482 913. La
cheville de plateau est une piéce, généralement en rubis
ou en grenat, ayant une forme en ellipse ou en demi-lune
ou triangulaire, et qui coopére, en service, avec la four-
chette de I'ancre.

[0003] Aucoursdufonctionnementd’un échappement
conventionnel, I'axe de balancier tourne dans un sens et
entraine le plateau en rotation. La cheville de plateau,
chassée sur le plateau, tourne avec lui et coopere avec
'une des cornes de la fourchette pour entrainer I'ancre
dans un mouvement de rotation autour de I'axe de I'an-
cre. Au cours de larotation de I'ancre, 'une de ses levées
libere une dent de la roue d’échappement qui se met a
tourner. Lors de sa libération, cette méme dent commu-
nique une impulsion a I'ancre, par l'intermédiaire de la
méme levée. La fourchette de I'ancre, qui est encore en
contact avec la cheville de plateau, communique son im-
pulsion a ladite cheville de plateau. Celle-citransmet I'im-
pulsion au plateau qui la transmet & son tour a I'axe de
balancier sur lequel il est chassé. Les mémes fonctions
se produisent de maniere inversée lors de ia rotation de
I'axe de balancier dans 'autre sens.

[0004] La cheville de plateau joue donc deux réles :
d’une part elle tourne avec le plateau et entraine I'ancre
en rotation pour libérer la roue d’échappement, et d’autre
part elle transmet une impulsion de I'ancre au plateau.
Elle a donc une fonction d’entrainement en rotation et
une fonction de transmission d’énergie.

[0005] Depuis quelques années, de nombreuses pie-
ces des mouvements d’horlogerie sont réalisées en ma-
tériau a base de silicium, présentant un trés bon coeffi-
cient de frottement sans qu’une lubrification soit néces-
saire. La roue d’échappement et I'ancre font partie des
pieces réalisées en matériau a base de silicium. Afin de
disposer d’une chaine cinématique compléte réalisée en
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matériau a base de silicium et possédant partoutle méme
coefficient de frottement, il est souhaité que 'organe qui
entraine I'ancre soit également réalisé en matériau a ba-
se de silicium.

[0006] Mais il n’est pas possible de réaliser une che-
ville de plateau conventionnelle en matériau a base de
silicium. En effet, de tels matériaux sont cassants, c’est-
a-dire qu’ils ne présentent pas de domaine plastique, et
ne permettent donc pas de chasser dans un plateau mé-
tallique une cheville qui serait réalisée en matériau a base
de silicium.

[0007] Un butde la présente invention est de proposer
un organe d’entrainement et de transmission pour un
échappement, qui puisse remplir la fonction d’entraine-
ment en rotation de I'ancre et la fonction de transmission
d’énergie de I'ancre au plateau et a I'axe de balancier,
au cours du fonctionnement de I'échappement, et qui
puisse étre réalisé dans un matériau a base de silicium
ou tout autre matériau cassant.

[0008] Selonunpremieraspect, l'invention se rapporte
a un organe d’entrainement et de transmission pour un
échappement d’une pieéce d’horlogerie, ledit échappe-
ment comportant une roue d’échappement, une ancre et
au moins un plateau chassé sur un axe de balancier,
ledit organe d’entrainement et de transmission étant des-
tiné d’'une part a entrainer en rotation ladite ancre lorsqu'il
tourne avec ledit plateau et d’autre part a transmettre
une impulsion de ladite ancre audit plateau. Ledit organe
d’entrainement et de transmission comporte un moyen
de serrage élastique apte a agir dans un plan de serrage
et destiné a étre disposé, en service, de telle maniére
que ledit plan de serrage soit sensiblement perpendicu-
laire audit axe de balancier, et comporte un moyen d’in-
teraction s’étendant a partir dudit moyen de serrage et
destiné a interagir avec ladite ancre pour entrainer celle-
ci. Ledit organe d’entrainement et de transmission est
caractérisé en ce qu'il consiste en une piéce monobloc
réalisée en un matériau ne présentant pas de domaine
plastique.

[0009] Des modes de réalisation particuliers de I'orga-
ne d’entrainement et de transmission sont définis dans
les revendications annexées 2 a 9. Selon I'un d’eux, le
moyen de serrage élastique est un anneau fendu et le
moyen d’interaction est un ergot s’étendant radialement
a partir dudit anneau.

[0010] Selon un deuxieme aspect, I'invention se rap-
porte a un plateau pour un échappement a ancre, ledit
plateau comportant un trou central destiné a étre traversé
par un axe de balancier pour fixer rigidement ledit plateau
audit axe de balancier. Ledit plateau comporte un organe
d’entrainement et de transmission selon le premier as-
pect de l'invention et des moyens de maintien pour main-
tenir la position angulaire dudit organe d’entrainement
et de transmission.

[0011] Selon un mode de réalisation particulier, ledit
plateau comporte, en outre, un rebord s’étendant autour
dudit trou central.

[0012] Des formes d’exécution particulieres des
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moyens de maintien sont définies dans les revendica-
tions annexées 10 a 14.

[0013] Selon un troisieme aspect, I'invention se rap-
porte a un échappement a ancre, du type comportant
une roue d’échappement, une ancre et au moins un pla-
teau, qui comporte un organe d’entrainement et de trans-
mission selon le premier aspect et/ou un plateau selon
le deuxiéme aspect.

[0014] Selon un quatrieme aspect, l'invention se rap-
porte a une piéce d’horlogerie, notamment une montre,
comportant un organe d’entrainement et de transmission
selon le premier aspect et/ou un plateau selon le deuxie-
me aspect et/ou un échappement a ancre selon le troi-
siéme aspect.

[0015] L’invention sera mieux comprise a la lecture de
la description détaillée qui va suivre, de modes de réali-
sation particuliers, fournis a titre illustratif et nullement
limitatif, en référence aux dessins annexés, dans
lesquels :

- les figures 1 et 2 représentent, en vue en perspec-
tive, respectivement un premier mode de réalisation
etun deuxiéme mode de réalisation del'organe d’en-
trailnement et de transmission selon le premier as-
pect de l'invention ;

- la figure 3 représente, en vue en perspective, un
premier mode de réalisation d’un plateau d'un
échappement sur lequel est installé un organe d’en-
trailnement et de transmission selon le premier mode
de réalisation, et montre une premiére forme d’exé-
cution des moyens de maintien ;

- la figure 4 représente, en vue en perspective, un
deuxieme mode de réalisation d’'un plateau d’un
échappement sur lequel est installé un organe d’en-
trainement et de transmission selon le deuxi€me mo-
de de réalisation et montre une deuxieme forme
d’exécution des moyens de maintien ;

- les figure 5 et 6 illustrent, en vue frontale, deux po-
sitions du fonctionnement d’'un échappement, qui
montrent la coopération de I'ancre de 'échappement
avec le plateau et I'organe d’entrainement et de
transmission de la figure 3 ;

- lafigure 7 représente schématiquement une montre
dotée d’'un échappement comportant le plateau et
I'organe d’entrainement et de transmission de la fi-
gure 3.

[0016] En se référant tout d’abord a la figure 1, il est
représenté un premier mode de réalisation d’'un organe
d’entrainement et de transmission 10 ayant un moyen
de serrage élastique et un moyen d’interaction. Le moyen
de serrage élastique se présente sous la forme d’'un an-
neau 20 ayant un axe 100, une face intérieure 22 et une
face extérieure 32, et ouvert par une fente 30. Un ergot
40 s’étend radialement a partir de ladite face extérieure
32, de maniére diamétralement opposée a la fente 30.
Sur 'exemple illustré, la fente 30 est axiale. Elle pourrait
étre oblique. La présence de la fente 30 confére de I'élas-
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ticité a 'anneau 20. L’ergot 40 et la fente 30 définissent
une premiére direction 11 de I'organe d’entrainement et
de transmission 10, qui forme avec I'axe 100 de 'anneau
20 un plan de symétrie pour I'organe d’entrainement et
de transmission 10. Le plan de I'anneau 20, perpendicu-
laire a I'axe 100, définit un plan de serrage élastique. La
face intérieure 22 de 'anneau 20 comporte deux portions
26 voisines de la fente 30 et une portion 28 diamétrale-
ment opposée a la fente 30. Elle comporte aussi deux
portions en retrait 24 qui sont chacune situées entre I'une
des portions voisines 26 et la portion opposée 28. Les
deux portions en retrait 24 sont distantes de I'axe 100
d’'un rayon qui est légerement supérieur au rayon com-
mun des trois autres portions 26, 26, 28.

[0017] L’ergot 40 a une forme qui s’évase depuis son
extrémité en liaison avec la surface extérieure 32 de I'an-
neau 20 vers son extrémité libre. Sur 'exemple illustré,
I'ergot 40 présente un profil sensiblement triangulaire,
son extrémité libre comportant une face d’extrémité 46
sensiblement plane et perpendiculaire a la premiére di-
rection 11. L'ergot 40 présente deux faces latérales 44
reliant la face d’extrémité 46 a la face extérieure 32 de
I'anneau 20. La jonction entre chacune des faces latéra-
les 44 et la face d’extrémité 46 consiste en une aréte 48
qui est de préférence légérement arrondie.

[0018] Surlafigure 2 est représenté un deuxieme mo-
de de réalisation d’'un organe d’entrainement et de trans-
mission 50, qui differe du premier mode de réalisation
de I'organe d’entrainement et de transmission 10 par le
fait que I'ergot 40 est doté d’un trou traversant 54 s’éten-
dant suivant une deuxiéme direction 12 qui coupe le plan
de serrage de 'anneau 20. De préférence, la deuxiéme
direction 12 est paralléle a I'axe 100 de I'anneau 20. De
préférence, le trou traversant 54 est disposé a proximité
de I'extrémité libre de I'ergot 40.

[0019] L’ergot 40 de l'organe d’entrainement et de
transmission 50 selon le deuxiéme mode de réalisation
peut présenter des faces latérales 42 resserrées, de ma-
niére analogue a 'ergot 40 de I'organe d’entrainement
et de transmission 10 selon le premier mode de réalisa-
tion. Cela confére une méme forme générale aux orga-
nes d’entrainement et de transmission 10, 50 selon les
deux modes de réalisation. Il est ainsi possible de mettre
en oeuvre des étapes de fabrication communes pour les
deux modes de réalisation de I'organe d’entrainement et
de transmission 10, 50, en prévoyant une étape de fa-
brication supplémentaire pour réaliser le trou traversant
54 pour I'organe d’entrainement et de transmission 50
selon le deuxiéme mode de réalisation.

[0020] De maniére commune aux deux modes de réa-
lisation qui viennent d’étre décrits, 'organe d’entraine-
ment et de transmission 10, 50 est réalisé dans un ma-
tériau qui ne présente pas de domaine plastique, par
exemple un matériau a base de silicium. Sur les exem-
ples illustrés aux figures 1 et 2, I'anneau 20 et I'ergot 40
qu’il porte sont réalisés d’un seul tenant.

[0021] La figure 3 illustre un plateau 60 selon un pre-
mier mode de réalisation équipé d’'un organe d’entraine-
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ment et de transmission 10 selon le premier mode de
réalisation. De maniére connue, le plateau 60 présente
un trou central 62 au moyen duquel il est chassé, en
service, sur un axe de balancier 2, afin de réaliser une
fixation rigide dudit plateau 60 sur ledit axe de balancier
2. L’anneau 20 de 'organe d’entrainement et de trans-
mission 10 est installé sur le plateau 60 autour de I'axe
de balancier 2. Sur la figure, I'axe de balancier 2 est re-
présenté en traits discontinus pour éviter qu’'une partie
del'anneau 20 ne soit cachée. L’anneau 20 est maintenu
en place grace a la présence de la fente 30 qui lui permet
d’assurer, en service, un serrage élastique sur I'axe de
balancier 2, ce qui permet d’éviter un éventuel coulisse-
ment de I'anneau 20 suivant la direction axiale 100. Du
fait que la face intérieure 22 de I'anneau 20 présente
deux portions en retrait 24, le contact entre cette face
intérieure 22 et I'axe de balancier 2 se fait uniquement
sur les trois portions qui ne sont pas en retrait, c’est-a-
dire sur les deux portions 26 voisines de la fente 30 et
sur la portion 28 diamétralement opposée a la fente 30.
Un tel agencement en trois zones de contact améliore le
serrage élastique de I'anneau 20 sur I'axe de balancier.
[0022] La figure 4 illustre un plateau 70 selon un
deuxiéme mode de réalisation équipé d’'un organe d’en-
trainement et de transmission 50 selon le deuxieme mo-
de de réalisation. De maniére similaire au plateau 60
selon le premier mode de réalisation, le plateau 70 com-
porte un trou central 72 au moyen duquel il est chassé,
en service, sur 'axe de balancier (non représenté). Le
plateau 70 comporte, en outre, un rebord annulaire 74
qui s’étend autour du trou central 72 suivant une direction
perpendiculaire au plan du plateau 70. La présence du
rebord 74 permet d’augmenter la surface de contact en-
tre le plateau 70 et I'axe de balancier. Le rebord 74 a
également une fonction de support pour I'organe d’en-
trailnement et de transmission 50. En effet, 'anneau 20
de l'organe d’entrainement et de transmission 50 est ins-
tallé surle plateau 70 autour du rebord 74. |l est maintenu
en place grace a la présence de la fente 30 qui lui permet
d’assurer un serrage élastique, ce qui permet d’éviter un
éventuel coulissement de I'anneau 20 suivant la direction
axiale 100. La encore, le contact entre la face intérieure
22 de 'anneau 20 et le rebord 74 se fait uniquement sur
les trois portions 26, 26, 28 qui ne sont pas en retrait. Un
tel agencement en trois zones de contact améliore le
serrage élastique de I'anneau 20 sur le rebord 74.
[0023] Le maintien angulaire de I'organe d’entraine-
ment et de transmission 10, 50 est réalisé par des
moyens de maintien 4, 4, 6 du plateau 60, 70.

[0024] Une premiére forme de réalisation des moyens
de maintien est illustrée sur la figure 3, en relation avec
un plateau 60 selon le premier mode de réalisation et un
organe d’entrainement et de transmission selon le pre-
mier mode de réalisation 10. Lesdits moyens de maintien
consistent en deux plots 4, 4 fixés sur la face du plateau
60 qui recoit 'organe d’entrainement et de transmission
10. Les plots 4, 4 sont disposés sur la face du plateau
60 de telle fagon que I'ergot 40 soit immobilisé entre eux
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lorsque, en service, 'anneau 20 est en position autour
de I'axe de balancier 2. Les faces latérales 42 de I'ergot
40 sontresserrées dans la zone de contact avec les deux
plots 4, 4, afin que lesdits plots 4, 4 ne génent pas la
coopération de I'extrémité libre de I'ergot 40 avec I'ancre
lors du fonctionnement de I'échappement qui sera décrit
plus loin en référence aux figures 5 et 6. Cette premiere
forme de réalisation des moyens de maintien est égale-
ment compatible avec un plateau 70 selon le deuxiéme
mode de réalisation, bien qu’une telle variante ne soit
pas représentée aux figures par souci de simplification.
Dans ce cas, I'anneau 20 serait, en service, immobilisé
contre le rebord 74 du plateau 70 par les plots 4, 4.
[0025] Unedeuxieme forme de réalisation des moyens
de maintien, particulierement adaptée a I'organe d’en-
trainement et de transmission 50 selon le deuxi€me mo-
de de réalisation, est illustrée sur la figure 4, en relation
avec un plateau 70 selon le deuxieme mode de réalisa-
tion. Lesdits moyens de maintien consistent en un unique
plot 6 fixé sur la face du plateau 70 qui regoit I'organe
d’entrainement et de transmission 50. Le plot 6 est dis-
posé sur la face du plateau 70 de telle fagon que I'ergot
40 soit immobilisé par insertion de ce plot 6 dans le trou
traversant 54 lorsque, en service, 'anneau 20 est en po-
sition autour du rebord 74 du plateau 70. Le diameétre du
plot 6 est ajusté au diamétre du trou traversant 54 de
maniére que le plot 6 n’exerce pas de contrainte dans
I'ergot 40 de I'organe d’entrainement et de transmission
50. Cette deuxiéme forme de réalisation des moyens de
maintien est également compatible avec un plateau 60
selon le premier mode de réalisation, bien qu’une telle
variante ne soit pas représentée aux figures par souci
de simplification. Dans ce cas, I'anneau 20 serait, en ser-
vice, immobilisé directement contre I'axe de balancier 2
par le plot 6.

[0026] De maniére commune aux deux modes de réa-
lisation du plateau 60, 70 qui viennent d’étre décrits, le
plateau 60, 70 est réalisé de préférence en métal, par
exemple en acier ou en nickel. De maniéere préférée, le
plateau 60, 70 et les plots 4, 4, 6 sont réalisés monobloc.
De maniere encore préférée, les plots 4, 4, 6 sont obtenus
par croissance galvanique au moyen d’un procédé connu
sous le nom de procédé LIGA.

[0027] Les figures 5 et 6 illustrent deux configurations
d’'un échappement selon le troisieme aspect de l'inven-
tion au cours de son fonctionnement. Elles montrent un
échappement a ancre 80 comprenant, de maniere con-
nue, une roue d’échappement 82 dotée de dents 822 et
une ancre 84 apte a tourner autour d’'un axe d’ancre 806.
Le mouvement d’oscillation de I'ancre 84 autour de I'axe
d’ancre 806 est limité par deux butées 802, 804. L’ancre
84 comporte, de maniére connue, un dard qui n’est pas
représenté afin de simplifier la figure et une fourchette
840 portée par une baguette 842. La fourchette 840 de
I'ancre 84 comporte deux cornes 844, 846 et 'autre ex-
trémité de I'ancre 84 comporte deux levées 848.

[0028] L’échappement 80 comporte, en outre, un pla-
teau 60 selon le premier mode de réalisation, chassé sur
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un axe de balancier 2 et doté d’un organe d’entrainement
et de transmission 10 selon le premier aspect de I'inven-
tion, qui comporte un anneau 20 et un ergot40 immobilisé
sur le plateau 60 par deux plots 4, 4 comme cela a été
décrit en référence a la figure 3.

[0029] Les figures 5 et 6 sont prises en coupe suivant
le plan de contact entre le plateau 60 et I'organe d’en-
trainement et de transmission 10. Ainsi, le plateau 60 est
représenté en traits discontinus, ce qui permet de sim-
plifier les figures.

[0030] Surlafigure 5, 'axe de balancier 2 tourne dans
le sens indiqué par la fleche 200. Le plateau 60, chassé
sur I'axe de balancier 2, tourne dans le méme sens. L’or-
gane d’entrainement et de transmission 10, immobilisé
sur le plateau 60 au moyen des plots 4, 4, tourne avec
lui, jusqu’a ce qu'il rencontre 'une 844 des cornes 844,
846 de la fourchette 840 et I'entraine dans sa rotation,
ce qui fait tourner I'ancre 84 autour de I'axe d’ancre 806.
Au cours de la rotation de I'ancre 84, I'une des levées
848 libére la dent 822, ce qui laisse tourner la roue
d’échappement 82. Au cours de sa libération, la dent 822
transmet une impulsion provenant de la roue d’échap-
pement 82 a I'ancre 84, qui la transmet, par l'intermé-
diaire de I'organe d’entrainement et de transmission 10,
au plateau 60 et a I'axe de balancier 2 sur lequel est
chassé ledit plateau 60.

[0031] Surlafigure 6, 'axe de balancier 2 tourne dans
le sens indiqué par la fleche 300, I'ergot 40 coopére avec
l'autre corne 846 de la fourchette 840. Il se produit un
mouvement comparable a celui qui vient d’étre décrit en
référence a la figure 5.

[0032] Dans les deux cas, la coopération entre I'ergot
40 et les cornes respectives 844, 846 de la fourchette
840 est réalisée par les arétes 48 de I'ergot 40. Lors-
gu’elles sont légérement arrondies, le contact entre les
arétes 48 et les cornes 844, 846 est amélioré.

[0033] Au cours du fonctionnement de I'échappement
80, I'ergot 40 de I'organe d’entrainement et de transmis-
sion 10 remplit avantageusement les fonctions classi-
ques de la cheville de plateau d’un échappement con-
ventionnel.

[0034] Lafigure 7 illustre de maniére schématique une
piece d’horlogerie 90, typiquement une montre, dotée
d’un échappement 80 tel que celui qui vient d’étre décrit
en référence aux figures 5 et 6, comportant une roue
d’échappement 82, une ancre 84, un plateau 60 et un
organe d’entrainement et de transmission 10.

[0035] Bienque celane soitpasreprésenté auxfigures
5, 6 et 7, 'échappement 80 et la piéce d’horlogerie 90
selon l'invention pourraient comporter un plateau 60 con-
forme au premier mode de réalisation et doté d’'un organe
d’entrainement et de transmission 50 selon le deuxieme
mode de réalisation, ou bien un plateau 70 conforme au
deuxiéme mode de réalisation et doté d’'un organe d’en-
trainement et de transmission 10 selon le premier mode
de réalisation, ou encore un plateau 70 conforme au
deuxiéme mode de réalisation et doté d’'un organe d’en-
trainement et de transmission 50 selon le deuxieme mo-
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de de réalisation.

[0036] Bien entendu, I'invention n’est pas limitée aux
modes de réalisation qui ont été illustrés aux figures et
couvre des variantes d’exécution a la portée de 'homme
du métier sans sortir du cadre défini par les revendica-
tions annexées. Par exemple, la face d’extrémité 46 de
I’ergot 40 de I'organe d’entrainement et de transmission
pourrait étre concave ou convexe au lieu d’étre plane.
Par exemple, le moyen de serrage élastique pourrait
avoir une forme différente de celle d’'un anneau fendu,
et le serrage pourrait étre réalisé sur deux points au lieu
de trois points.

Revendications

1. Organe d’entrainement et de transmission (10, 50)
pour un échappement (80) d’'une piéce d’horlogerie
(90), comportant une roue d’échappement (82), une
ancre (84) et au moins un plateau (60, 70) chassé
sur un axe de balancier (2), ledit organe d’entraine-
ment et de transmission (10, 50) étant destiné d’'une
part a entrainer en rotation ladite ancre (84) lorsqu'’il
tourne avec ledit plateau (60, 70) et d’autre part a
transmettre une impulsion de ladite ancre (84) audit
plateau (60, 70),
ledit organe d’entrainement et de transmission (10,
50) comportant un moyen de serrage élastique (20)
apte a agir dans un plan de serrage et destiné a étre
disposé, en service, de telle maniére que ledit plan
de serrage soit sensiblement perpendiculaire audit
axe de balancier (2), et un moyen d’interaction (40)
s’étendant a partir dudit moyen de serrage (20) et
destiné a interagir avec ladite ancre (84) pour en-
trainer celle-ci,
caractérisé en ce qu’il consiste en une piece mo-
nobloc réalisée en un matériau ne présentant pas
de domaine plastique.

2. Organe d’entrainement et de transmission (10, 50)
selon la revendication 1, dans lequel ledit moyen de
serrage (20) se présente sous la forme d’'un anneau
(20) élastique.

3. Organe d’entrainement et de transmission (10, 50)
selon la revendication 2, dans lequel ledit anneau
(20) est ouvert par une fente (30).

4. Organe d’entrainement et de transmission (10, 50)
selon larevendication 3, dans lequel ladite fente (30)
etleditmoyen d’interaction (40) sont diamétralement
opposés par rapport a I'axe (100) dudit anneau (20).

5. Organe d’entrainement et de transmission (10, 50)
selon l'une quelconque des revendications 2 a 4,
dans lequel ledit anneau (20) comporte une face in-
térieure (22) qui présente deux portions en retrait
(24).
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Organe d’entrainement et de transmission (10, 50)
selon la revendication 5 et la revendication 4, dans
lequel chaque portion en retrait (24) est positionnée
entre ladite fente (30) et ledit moyen d’interaction
(40).

Organe d’entrainement et de transmission (10, 50)
selon I'une quelconque des revendications 1 a 6,
dans lequel ledit moyen d’interaction (40) a une for-
me qui s’évase en s’éloignant dudit moyen de ser-
rage (20).

Organe d’entrainement et de transmission (10, 50)
selon I'une quelconque des revendications 1 a 7,
dans lequel ledit moyen d'interaction (40) comporte
un trou traversant (54) s’étendant suivant une direc-
tion (12) qui coupe ledit plan de serrage.

Organe d’entrainement et de transmission (10, 50)
selon I'une quelconque des revendications 1 a 8,
dans lequel ledit matériau est un matériau a base de
silicium.

Plateau (60, 70) pour un échappement a ancre (80),
ledit plateau (60, 70) comportant un trou central (62,
72) destiné a étre traversé par un axe de balancier
(2) pour fixer rigidement ledit plateau (60, 70) audit
axe de balancier (2),

caractérisé en ce qu’il comporte un organe d’en-
trainement et de transmission (10, 50) selon l'une
quelconque des revendications 1 a 9 et des moyens
de maintien (4, 4, 6) pour maintenir la position an-
gulaire dudit organe d’entrainement et de transmis-
sion (10, 50).

Plateau (60, 70) selon la revendication 10, caracté-
risé en ce qu’il comporte, en outre, un rebord (74)
s’étendant autour dudit trou central (72).

Plateau (60) selon la revendication 10 ou 11, dans
lequel lesdits moyens de maintien consistent en
deux plots (4, 4) fixés au plateau (60) de telle sorte
que le moyen d’interaction (40) dudit organe d’en-
trainement et de transmission (10, 50) estimmobilisé
entre lesdits plots (4, 4).

Plateau (70) selon la revendication 10 ou 11, dans
lequel lesdits moyens de maintien consistent en un
plot unique (6) fixé au plateau (70) de telle maniere
que le moyen d’interaction (40) dudit organe d’en-
trainement et de transmission (50) est immobilisé
par le fait que ledit plot (6) est inséré dans un trou
traversant (54) dudit moyen d’interaction (40).

Plateau (60, 70) selon la revendication 12 ou 13,
danslequel chaque plot (4, 4, 6) estréalisé monobloc
avec ledit plateau (60, 70).
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Echappement a ancre (80), du type comportant une
roue d’échappement (82), une ancre (84) et au
moins un plateau (60, 70) rigidement fixé sur un axe
de balancier (2), caractérisé en ce qu’il comporte
un organe d’entrainement et de transmission (10,
50) selon I'une quelconque des revendications 1 a
9 et/ou un plateau (60) selon 'une quelconque des
revendications 10 a 14.

Echappement a ancre (80) selon la revendication 15
et comportant un plateau (60) selon I'une quelcon-
que des revendications 10 a 14 sauf 11, dans lequel
ledit moyen de serrage élastique (20) exerce un ser-
rage élastique sur ledit axe de balancier (2).

Echappement a ancre (80) selon la revendication 15
et comportant un plateau (70) selon la revendication
11 ou selon I'une quelconque des revendications 12
a 14 lorsqu’elle dépend de la revendication 11, dans
lequel ledit moyen de serrage élastique (20) exerce
un serrage élastique sur le rebord (74) dudit plateau
(70).

Piece d’horlogerie (90), caractérisée en ce qu’elle
comporte un organe d’entrainement et de transmis-
sion (10, 50) selon I'une quelconque des revendica-
tions 1.a 9 et/ou un plateau (60, 70) selon I'une quel-
conque des revendications 10 a 14 et/ou un échap-
pement a ancre (80) selon I'une quelconque des re-
vendications 15 a 17.

Claims

A driving and transmitting element (10, 50) for an
escapement (80) of a timepiece (90) comprising an
escape wheel (82), an anchor (84) and at least one
roller table (60, 70) driven onto a balance staff (2),
said driving and transmitting element (10, 50) being
intended on the one hand to drive said anchor (84)
in rotation when it rotates together with said roller
table (60, 70), and on the other hand to transmit an
impulse from said anchor (84) to said roller table (60,
70),

said driving and transmitting element (10, 50) com-
prising elastic clamping means (20) adapted to op-
erate within a clamping plane and intended to be
arranged, while working, so that said clamping plane
be substantially perpendicular to said balance staff
(2), and interaction means (40) extending from said
clamping means (20) and intended to interact with
said anchor (84) in order to drive it,

characterised in that it consists of a monoblock
part made of a material not exhibiting a plastic do-
main.

Adriving and transmitting element (10, 50) according
to claim 1, wherein said clamping means (20) is in
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the form of an elastic ring (20).

Adriving and transmitting element (10, 50) according
to claim 2, wherein said ring (20) is opened by a slot
(30).

Adriving and transmitting element (10, 50) according
to claim 3, wherein said slot (30) and said interaction
means (40) are on diametrically opposite sides of
the axis (100) of said ring (20).

Adriving and transmitting element (10, 50) according
to any of claims 2 to 4, wherein said ring (20) com-
prises an inner face (22) having two recessed seg-
ments (24).

Adriving and transmitting element (10, 50) according
to claim 5 and claim 4, wherein each recessed seg-
ment (24) is situated between said slot (30) and said
interaction means (40).

Adriving and transmitting element (10, 50) according
to any of claims 1 to 6, wherein said interaction
means (40) has a shape becoming wider with in-
creasing distance from said clamping means (20).

Adriving and transmitting element (10, 50) according
to any of claims 1 to 7, wherein said interaction
means (40) comprises a through hole (54) extending
along a direction (12) cutting said clamping plane.

Adriving and transmitting element (10, 50) according
to any of claims 1 to 8, wherein said material is a
silicon-based material.

A roller table (60, 70) for a lever escapement (80),
said roller table (60, 70) comprising a central hole
(62, 72) intended to be traversed by a balance staff
(2) in order to fasten said roller table (60, 70) rigidly
to said balance staff (2),

characterised in that it comprises a driving and
transmitting element (10, 50) according to any of
claims 1 to 9 and holding means (4, 4, 6) for main-
taining the angular position of said driving and trans-
mitting element (10, 50).

A roller table (60, 70) according to claim 10, char-
acterised in that it further comprises a rim (74) ex-
tending around said central hole (72).

Aroller table (60) according to claim 10 or 11, where-
in said holding means consist of two pegs (4, 4) fas-
tened to the roller table (60) in such a way that the
interaction means (40) of said driving and transmit-
ting element (10, 50) is immobilised between said
pegs (4, 4).

Aroller table (70) according to claim 10 or 11, where-
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in said holding means consist of a single peg (6)
fastened to the roller table (70) in such a way that
the interaction means (40) of said driving and trans-
mitting element (50) is immobilised by the fact that
said peg (6) is inserted into a through hole (54) of
said interaction means (40).

A roller table (60, 70) according to claim 12 or 13,
wherein each peg (4, 4, 6) is realized together with
said roller table (60, 70) in monoblock fashion.

A lever escapement (80) of the type comprising an
escape wheel (82), an anchor (84) and at least one
roller table (60, 70) rigidly fastened to a balance staff
(2), characterised in that it comprises a driving and
transmitting element (10, 50) according to any of
claims 1 to 9 and/or a roller table (60) according to
any of claims 10 to 14.

A lever escapement (80) according to claim 15 and
comprising a roller table (60) according to any of
claims 10 to 14 other than claim 11, wherein said
elastic clamping means (20) exerts an elastic clamp-
ing action onto said balance staff (2).

A lever escapement (80) according to claim 15 and
comprising a roller table (70) according to claim 11
or according to any of claims 12 to 14 when depend-
ingonclaim 11, wherein said elastic clamping means
(20) exerts an elastic clamping action onto the rim
(74) of said roller table (70).

Atimepiece (90), characterised in that it comprises
adriving and transmitting element (10, 50) according
to any of claims 1 to 9 and/or a roller table (60, 70)
according to any of claims 10 to 14 and/or a lever
escapement (80) according to any of claims 15to 17.

Patentanspriiche

1.

Antriebs- und Ubertragungsorgan (10, 50) fiir eine
Hemmung (80) einer Uhr (90), welche ein Hem-
mungsrad (82), einen Anker (84) und mindestens
eine Hebelscheibe (60, 70), die auf eine Unruhwelle
(2) aufgepresstist, aufweist, wobei das Antriebs- und
Ubertragungsorgan (10, 50) dazu bestimmt ist, ei-
nerseits den Anker (84) in Drehung zu versetzen,
wenn es mit der Hebelscheibe (60, 70) rotiert, und
andererseits einen Impuls des Ankers (84) auf die
Hebelscheibe (60, 70) zu Ubertragen,

wobei das Antriebs- und Ubertragungsorgan (10, 50)
ein elastisches Klemmmittel (20), das geeignet ist,
in einer Klemmebene zu wirken, und dazu bestimmt
ist, im Betrieb derart angeordnet zu werden, dass
die Klemmebene im Wesentlichen senkrecht zu der
Unruhwelle (2) ist, und ein Interaktionsmittel (40),
das sich von dem Klemmmittel (20) aus erstreckt
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und dazu bestimmt ist, mit dem Anker (84) zusam-
menzuwirken, um diesen anzutreiben, aufweist,

dadurch gekennzeichnet, dass es aus einem ein-
stiickigen Teil besteht, das aus einem Material her-
gestelltist, das keinen plastischen Bereich aufweist.

Antriebs- und Ubertragungsorgan (10, 50) nach An-
spruch 1, wobei das Klemmmittel (20) als ein elasti-
scher Ring (20) ausgebildet ist.

Antriebs- und Ubertragungsorgan (10, 50) nach An-
spruch 2, wobei der Ring (20) durch einen Spalt (30)
gedffnet ist.

Antriebs- und Ubertragungsorgan (10, 50) nach An-
spruch 3, wobei der Spalt (30) und das Interaktions-
mittel (40) diametral gegeniberliegend beziiglich
der Achse (100) des Ringes (20) sind.

Antriebs- und Ubertragungsorgan (10, 50) nach ei-
nem der Anspriiche 2 bis 4, wobei der Ring (20) eine
Innenseite (22) aufweist, welche zwei zurlicksprin-
gende Abschnitte (24) aufweist.

Antriebs- und Ubertragungsorgan (10, 50) nach An-
spruch 5 und Anspruch 4, wobei jeder zuriicksprin-
gende Abschnitt (24) zwischen dem Spalt (30) und
dem Interaktionsmittel (40) positioniert ist.

Antriebs- und Ubertragungsorgan (10, 50) nach ei-
nem der Anspriiche 1 bis 6, wobei das Interaktions-
mittel (40) eine Form hat, die sich mit zunehmendem
Abstand von dem Klemmmittel (20) erweitert.

Antriebs- und Ubertragungsorgan (10, 50) nach ei-
nem der Anspriiche 1 bis 7, wobei das Interaktions-
mittel (40) ein Durchgangsloch (54) aufweist, das
sich entlang einer Richtung (12) erstreckt, welche
die Klemmebene schneidet.

Antriebs- und Ubertragungsorgan (10, 50) nach ei-
nem der Anspriiche 1 bis 8, wobei das Material ein
Material auf Siliziumbasis ist.

Hebelscheibe (60, 70) fir eine Ankerhemmung (80),
wobei die Hebelscheibe (60, 70) eine Zentralboh-
rung (62, 72) aufweist, die dazu bestimmt ist, von
einer Unruhwelle (2) durchquert zu werden, um die
Hebelscheibe (60, 70) starr an der Unruhwelle (2)
zu befestigen,

dadurch gekennzeichnet, dass sie ein Antriebs-
und Ubertragungsorgan (10, 50) nach einem der An-
spriiche 1 bis 9 und Haltemittel (4, 4, 6) zum Auf-
rechterhalten der Winkelposition des Antriebs- und
Ubertragungsorgans (10, 50) aufweist.

Hebelscheibe (60, 70) nach Anspruch 10, dadurch
gekennzeichnet, dass sie aulerdem einen Ansatz
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(74) aufweist, der sich um die Zentralbohrung (72)
herum erstreckt.

Hebelscheibe (60) nach Anspruch 10 oder 11, wobei
die Haltemittel aus zwei Klétzchen (4, 4) bestehen,
die an der Hebelscheibe (60) befestigt sind, derart,
dass das Interaktionsmittel (40) des Antriebs- und
Ubertragungsorgans (10, 50) zwischen den Klétz-
chen (4, 4) fixiert ist.

Hebelscheibe (70) nach Anspruch 10 oder 11, wobei
die Haltemittel aus einem einzigen Klétzchen (6) be-
stehen, das an der Hebelscheibe (70) befestigt ist,
derart, dass das Interaktionsmittel (40) des Antriebs-
und Ubertragungsorgans (10, 50) dadurch fixiertist,
dass das Klétzchen (6) in ein Durchgangsloch (54)
des Interaktionsmittels (40) eingesetzt ist.

Hebelscheibe (60, 70) nach Anspruch 12 oder 13,
wobei jedes Klbtzchen (4, 4, 6) einstlickig mit der
Hebelscheibe (60, 70) ausgebildet ist.

Ankerhemmung (80) des Typs, welcher ein Hem-
mungsrad (82), einen Anker (84) und mindestens
eine Hebelscheibe (60, 70), die starr auf einer Un-
ruhwelle (2) befestigt ist, aufweist, dadurch ge-
kennzeichnet, dass sie ein Antriebs- und Ubertra-
gungsorgan (10, 50) nach einem der Anspriiche 1
bis 9 und/oder eine Hebelscheibe (60) nach einem
der Anspriiche 10 bis 14 aufweist.

Ankerhemmung (80) nach Anspruch 15 und eine He-
belscheibe (60) nach einem der Anspriiche 10 bis
14 auBer 11 aufweisend, wobei das elastische
Klemmmittel (20) eine elastische Klemmkraft auf die
Unruhwelle (2) austibt.

Ankerhemmung (80) nach Anspruch 15 und eine He-
belscheibe (70) nach Anspruch 11 oder nach einem
der Anspriiche 12 bis 14, wenn dieser von Anspruch
11 abhangt, aufweisend, wobei das elastische
Klemmmittel (20) eine elastische Klemmkraft auf
den Ansatz (74) der Hebelscheibe (70) auslbt.

Uhr (90), dadurch gekennzeichnet, dass sie ein
Antriebs- und Ubertragungsorgan (10, 50) nach ei-
nem der Anspriche 1 bis 9 und/oder eine Hebel-
scheibe (60, 70) nach einem der Anspriiche 10 bis
14 und/oder eine Ankerhemmung (80) nach einem
der Anspriiche 15 bis 17 aufweist.
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