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Description

Titre de l'invention : DISPOSITIF DE RACCORDEMENT
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FLUIDIQUE

Domaine technique de I'invention

La présente invention concerne un dispositif de raccordement fluidique, en particulier
pour un véhicule automobile, ce dispositif pouvant étre utilisé dans un circuit de refroi-
dissement d’un organe tel qu’une batterie, un calculateur ou un moteur thermique a

combustion interne par exemple.

Arriere-plan technique

Un raccordement fluidique pour un circuit de fluide doit €tre fiable et en particulier
étanche et pérenne. Il est par ailleurs important de s’assurer que le raccordement est
correctement réalisé et de pouvoir le verrouiller pour éviter une déconnexion invo-
lontaire.

De nos jours, il existe une multitude de dispositifs de raccordement assurant
d’informer ou d’assurer la bonne connexion entre deux embouts, respectivement méle
et femelle. Cependant, ces dispositifs sont en général tres encombrants et comprennent
plusieurs pieces pour assurer ces fonctions. Ils sont par ailleurs complexes et coliteux a
réaliser.

La présente invention propose un perfectionnement a cette technologie, qui est
simple, efficace et économique.

Résumé de l'invention

L’invention concerne un dispositif de raccordement fluidique, en particulier pour un
circuit de fluide d’un véhicule automobile, comportant :

- un premier embout tubulaire comportant une partie méale configurée pour étre
engagée dans une partie femelle d’un second embout par translation axiale le long d’un
axe,

- au moins deux pattes ¢élastiquement déformables et diamétralement opposées par
rapport audit axe, ces pattes s’étendant a I’extérieur du premier embout, sensiblement
parallelement audit axe, et comportant des premieres extrémités axiales comportant des
organes de retenue configurés pour coopérer avec ladite partie femelle afin de la ver-
rouiller axialement vis-a-vis de la partie male, et des secondes extrémités axiales
opposées comportant des organes de manipulation en vue de la déformation élastique
des pattes et le déverrouillage des parties méle et femelle,

caractérisé en ce qu’il comprend en outre un verrou monté sur le corps et mobile en
translation sur ce corps dans un plan sensiblement perpendiculaire audit axe, depuis

une premiere position de libération des pattes autorisant leur déformation élastique,
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jusqu’a une seconde position de blocage des pattes interdisant leur déformation
élastique.

Le dispositif comprend donc pour I’essentiel deux picces, et est donc simple et peu
cofiteux a réaliser. Il comprend un corps comportant un embout méle et des pattes de
retenue de I’embout male vis-a-vis d’un embout femelle dans laquelle il est destiné a
étre engagé. Le dispositif comprend en outre un verrou configuré pour coopérer avec
les pattes afin d’autoriser ou d’empécher leur déformation €lastique. Le verrou est
avantageusement déplacé manuellement entre ses positions par un opérateur qui peut
s’assurer du verrouillage et de la bonne connexion du raccordement, soit visuellement
soit par I’intermédiaire d’un équipement appropri¢ de contrdle tel qu’une caméra par
exemple.

Le dispositif selon I’invention peut comprendre une ou plusieurs des caractéristiques
suivantes, prises isolément les unes des autres ou en combinaison les unes avec les
autres :

- le verrou a une forme générale en U et est monté a cheval sur ledit premier embout ;

- le verrou comprend une premicre paire de jambes s’étendant de part et d’autre du
premier embout et configurées pour s’étendre entre le premier embout et lesdites
secondes extrémités ;

- les jambes sont conformées pour autoriser une déformation élastique des pattes
lorsque le verrou est dans la premicre position, et pour bloquer une déformation
élastique des pattes lorsque le verrou est dans la seconde position ;

- les jambes comprennent des évidements conformées pour recevoir les secondes ex-
trémités des pattes lorsque le verrou est dans la premiere position, et des butées
conformées pour coopérer par appui avec les secondes extrémités des pattes lorsque le
verrou est dans la seconde position ;

- les jambes comprennent des dents en saillie configurés pour coopérer par en-
cliquetage élastique avec des éléments du premier embout, lorsque le verrou est
déplacé entre la premicre et la seconde position ;

- les jambes comprennent a leurs extrémités libres des parties de préhension ;

- les dents en saillie s’étendent d’un coté des jambes, et les parties de préhension sont
formées par des rebords s’étendant d’un coté opposé des jambes.

- le verrou comprend une seconde paire de jambes s’étendant de part et d’autre du
premier embout et configurées pour s’étendre entre le premier embout et lesdites
secondes extrémités ;

- les jambes de la seconde paire sont conformées pour coopérer avec le premier
embout afin de garantir un maintien du verrou sur le premier embout ;

- les jambes de la seconde paire comprennent des crochets de maintien configurés

pour coopérer avec des éléments du premier embout ;
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- les jambes de la seconde paire sont séparées des jambes de la premicre paire par des

murets en saillie du premier embout ;
-- les jambes de la premiére paire et/ou de la seconde paire sont élastiquement dé-

formables en particulier en flexion ;

- les murets sont diamétralement opposés par rapport audit axe et s’étendent dans un
méme plan perpendiculaire a cet axe et passant par lesdites secondes extrémités ;

-- le verrou comprend au moins une fenétre d’engagement d’une portion en saillie du
premier embout, lors du déplacement du verrou de sa premicre a sa seconde position ;

- le verrou comprend au moins une ouverture a travers laquelle il est possible de vi-
sualiser le premier embout lorsque le verrou est dans la seconde position, et il n’est pas
possible de visualiser le premier embout lorsque le verrou est dans la premicre
position ;

-- le dispositif a une forme générale en L ou coudée, sa partiec mile s’étendant le long
d’un axe X et le dispositif comportant une autre partie de raccordement le long d’un
axe Y sensiblement perpendiculaire a ’axe X,

-- le dispositif a une dimension axiale le long de I’axe X qui est inférieure a la
dimension axiale du dispositif le long de ’axe Y ; dans le cas ou I’axe X serait vertical
en position d’utilisation, cela permet de limiter I’encombrement vertical du dispositif.

L’invention concerne également un circuit de refroidissement pour un véhicule, en
particulier automobile, comportant au moins un dispositif tel que décrit ci-dessus.

La présente invention concerne encore un pack batterie pour un véhicule automobile,
comportant un boitier contenant des batteries et un circuit de refroidissement tel que
décrit ci-dessus, le boitier comportant un couvercle rapporté et configuré pour
recouvrir ou prendre appui sur le dispositif.

Avantageusement, le dispositif comprend une face d’appui dudit couvercle ou de re-
couvrement par ledit couvercle, cette face s’étendant dans un plan sensiblement per-
pendiculaire audit axe X.

L’invention concerne encore un véhicule, en particulier automobile, comportant un

circuit de fluide équipé d’au moins un dispositif tel que décrit ci-dessus.

Breve description des figures

L’invention sera mieux comprise et d’autres détails, caractéristiques et avantages de
I’invention apparaitront plus clairement a la lecture de la description suivante faite a
titre d’exemple non limitatif et en référence aux dessins annexés dans lesquels :

[fig.1] la figure 1 est une vue schématique en perspective d’un dispositif de rac-
cordement fluidique selon I’invention ;

[fig.2-4] les figures 2 a 4 sont des vues schématiques a plus grande échelle d’un

corps du dispositif de la figure 1 ;
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[fig.5-7] les figures 5 a 7 sont des vues schématiques a plus grande échelle d’un

verrou du dispositif de la figure 1 ;
[fig.8] la figure 8 est une vue schématique en perspective du dispositif de la figure 1,

le verrou étant dans une premicre position de déverrouillage ;

[fig.9-10] les figures 9 et 10 sont des vues schématiques en perspective du dispositif
de la figure 1, le verrou étant dans une seconde position de verrouillage ;

[fig.11-12] les figures 11 et 12 sont des vues schématiques en coupe du dispositif de
la figure 1, respectivement selon deux plans paralleles, le verrou étant dans la premicre
position de déverrouillage ; et

[fig.13-14] les figures 13 et 14 sont des vues tres schématiques d’un dispositif selon
I’invention dans un environnement d’utilisation, le verrou étant dans la seconde
position de verrouillage a la figure 13 et dans la premicre position de déverrouillage a
la figure 14.

Description détaillée de I'invention

Les figures 1 a 12 illustrent un mode de réalisation d’un dispositif 10 selon
I’invention de raccordement fluidique, par exemple pour un circuit de refroidissement
d'un moteur thermique a combustion interne de véhicule automobile.

Le dispositif 10 peut €tre utilisé pour raccorder deux tuyaux 12, 14, schématiquement
représentés par des traits pointillés a la figure 1.

Le dispositif 10 comprend pour I’essentiel deux picces a savoir un corps 16 et un
verrou 18. Il pourrait comprendre d’autres picces telles que des joints par exemple.

Le corps 16 est représenté seul aux figures 2 a 4.

Le corps 16 est formé d’une seule piece et comprend un embout 20 définissant un
passage interne P de circulation d’un fluide, par exemple depuis le tuyau 12 vers le
tuyau 14.

Dans I’exemple représenté, I’embout 20 est coudé en L mais il pourrait €tre droit en
variante.

L’embout 20 comprend ainsi deux parties J1, J2 ou branches tubulaires sensiblement
droites et perpendiculaires entre elles. Ces parties J1, J2 sont reli€es entre elles par une
jonction J3 (cf. figure 3).

La jonction J3 comprend une face arriere 20a qui est opposée a I’ouverture du
passage P de I’embout 20 et qui s’étend dans un plan perpendiculaire a ’axe X. De
préférence, la distance axiale (mesurée le long de I’axe X) entre cette ouverture (ou
I’extrémité libre de I’embout 20) et la face 20a est inférieure ou égale a 30mm, voire
25mm. Cette face 20a est de préférence alignée avec la périphérie externe de la partie
J2.

La partie J2 de I’embout 20 est ici configurée pour €tre fixée au tuyau 14, par
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exemple par engagement en force. L’engagement se fait ici en translation axiale le long
de I’axe Y de cette partie. Cette partie J2 peut comprendre un profil en sapin
comportant des nervures annulaires d’ancrage dans le matériau du tuyau 14.

L’autre partie J1 de I’embout 20 est une partie male 22 et est configurée pour €tre
engagée dans une partie femelle 24 d’un second embout porté par le tuyau 12.
L’engagement se fait ici en translation axiale le long de I’axe X de cette partie 22 et la
connexion est du type a encliquetage €lastique.

La partie femelle 24 comprend avantageusement une nervure annulaire externe 24a
pour réaliser cet encliquetage.

La partie méale 22 a une forme générale cylindrique et comprend une gorge annulaire
externe de logement d’un joint 25 dans I’exemple représenté.

Le corps 16 ou I’embout 20 comprend également deux pattes 26 élastiquement dé-
formables.

Les pattes 26 sont diamétralement opposées par rapport a I’axe X et s’étendent a
I’extérieur de I’embout 20 et en particulier de la partie male 22, sensiblement paral-
lelement a ’axe X (figure 2). Elles comportent des premieres extrémités axiales
comportant des organes de retenue 28, tels que des crochets, configurés pour coopérer
avec la partie femelle 24, et en particulier sa nervure 24a, afin de verrouiller
axialement les parties 22, 24 et donc les embouts male et femelle.

Les pattes 26 comportent en outre des secondes extrémités axiales opposées
comportant des organes de manipulation 30, tels que des ailes 30a, en vue de la dé-
formation €lastique des pattes 26 et le déverrouillage des parties male et femelle.

Chaque patte 26 comprend ici une paroi 26a sensiblement plane dont une extrémité
axiale porte le rebord formant I’organe de retenue 28, qui s’étend radialement vers
I’axe X. Cette paroi 26a est reliée a son extrémité opposée a I’aile 30a formant 1’organe
de manipulation 30.

La paroi 26a de chaque patte 26 s’étend le long et a distance de la partie male 22 et
est reliée a cette partie male par un voile de liaison 32 s’étendant radialement entre la
paroi 26a et la partie male 22. L’aile 30a s’étend, parallelement a I’axe X, du c6té
opposé au rebord 28, et recouvre une partie de I’embout 20 et en particulier sa jonction
J3.

La figure 2 permet de constater que les ailes 30a s’étendant dans des plans H1 pa-
ralleles entre eux et a ’axe X. Ces plans H1 sont paralleles aux plans H2 passant par
les parois 26a des pattes 26, et €cartés de ces plans H2.

Dans I’exemple représenté, les organes 28 sont situés dans un plan P1 perpen-
diculaire a I’axe X et situé au voisinage de I’extrémité libre de la partie male 22. Les
voiles de liaison 32 sont situés dans un plan P2 perpendiculaire a I’axe X et situé au

niveau de I’extrémité opposée de la partie male 22. Le joint 25 est ici situé entre les
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plans P1 et P2.

Les extrémités libres des ailes 30a, opposées aux organes 28, sont situées dans un
plan P3 perpendiculaire a ’axe X.

Le corps 16 comprend en outre deux murets 34 diamétralement opposé€s par rapport a
I’axe X ainsi que par rapport a I’axe Y. Ces murets 34 sont en saillie sur la jonction J3
et s’étendent dans un plan P4 perpendiculaire a I’axe X et passant sensiblement par
I’axe Y (figure 4).

Les murets 34 ont une épaisseur notée E, mesurée le long de I’axe X, et une hauteur
notée R, mesurée le long de ’axe Y (figures 3 et 4). Les ailes 30a s’étendent au-dessus
et a distance des murets 34 et ont une dimension axiale, mesurée le long de 1’axe X, su-
périeure a E. Une partie de chaque aile 30a s’étend au-dessus et en avant du muret 34
correspondant, et une partie s’étend au-dessus et en arriere de ce muret. Les ailes 30a
ont des dimensions le long de ’axe Y qui sont inférieures aux hauteurs R.

Chaque muret 34 comprend une premiere face 34a située du coté de la partie male 22
et une seconde face 34b située du coté opposé (figure 4). Chacune des faces 34a, 34b
est avantageusement reliée a une surface de guidage 36 située sur la jonction J3 et
s’étendant sensiblement parallelement aux axes X et Y (figures 2 et 3).

Les faces 34b comprennent par ailleurs des dents en saillie 38. Chacune des faces
34b comprend une dent 38 qui est ici située au voisinage d’une extrémité du muret 34
située du coOté de la jonction J2 (figures 3 et 4).

Enfin, sur la jonction J3, le corps 16 comprend un plot cylindrique 40 centré sur I’axe
Y (figures 3 et 4).

Comme évoqué dans ce qui précede, le corps 16 est réalisé d’une seule piece en
matériau plastique tel qu’en polyamide. Le joint 25 est un joint torique dans I’exemple
représenté, par exemple en élastomere.

Le verrou 18 est formé d’une seule picce, par exemple en maticre plastique injectée.
I est représenté seul aux figures Sa 7.

Le verrou 18 est monté sur le corps 16 et est mobile en translation dans un plan U
sensiblement perpendiculaire a I’axe X, qui passe par exemple par I’axe Y (figure 1).

Le verrou 18 est mobile depuis une premiere position de libération des pattes 26 re-
présentée aux figures 1 et 8, jusqu’a une seconde position de blocage des pattes re-
présentée a la figure 9.

Lorsque le verrou 18 est dans la position de libération des pattes 26, ces pattes
peuvent étre déformées €lastiquement de maniere libre. Le dispositif 10 est alors dans
un €tat déverrouillé. Lorsque le verrou 18 est dans la position de libération des pattes
26, ces pattes ne peuvent pas etre déformées €lastiquement. Le dispositif 10 est alors
dans un état verrouillé.

Dans I’exemple représenté, le verrou 18 a une forme générale en U et est monté a



[0071]

[0072]

[0073]

[0074]

[0075]

[0076]

[0077]

[0078]

[0079]

cheval sur ’embout. Le verrou 18 forme ainsi un cavalier.

Le verrou 18 comprend au moins une paire de jambes 42 et de préférence deux paires
de jambes 42, 44 reliées entre elles par un pont 46.

Les jambes 42, 44 de chaque paire sont ici configurées pour s’étendre de part et
d’autre de ’embout 20 et sont configurées pour s’étendre entre I’embout et les ailes
30a, et plus particulierement entre la jonction J3 et ces ailes.

Les jambes 42, 44 sont conformées pour autoriser une déformation élastique des
pattes 26 lorsque le verrou 18 est dans la premiere position, en laissant un espace libre
disponible aux pattes en vue de leur déformation (figures 1 et 8). Les jambes 42, 44
sont en outre conformées pour bloquer une déformation élastique des pattes 26 lorsque
le verrou 18 est dans la seconde position, en occupant les espaces précitées et en
coopérant par butée avec les pattes.

Pour cela, les jambes 42, 44 comprennent des évidements 48 conformés pour
recevoir les ailes 30a des pattes 26 lorsque le verrou 18 est dans la premiere position,
et des butées 50 conformées pour coopérer par appui avec ces ailes lorsque le verrou
18 est dans la seconde position.

La figure 1 notamment permet en effet de voir que les évidements 48 des jambes 42,
44 sont situés en regard des ailes 30a des pattes 26 dans la premiére position. L’espace
entre les jambes 42, 44 et les ailes 30a est suffisant pour déformer élastiquement les
pattes 26. La figure 10 permet de voir que les butées 50 des jambes 42, 44 sont en
regard des ailes 30a des pattes dans la seconde position. Les ailes 30a peuvent prendre
appui sur ces butées 50 si un opérateur tente de déformer les pattes, cette déformation
n’étant ici pas possible.

Les jambes 44 comprennent des crochets de retenue 52 en saillie configurés pour
coopérer par butée avec des éléments, tels que des appuis 54, de ’embout 20, pour
rendre imperdable le verrou 18, c¢’est-a-dire pour éviter une désolidarisation acci-
dentelle du verrou 18 vis-a-vis du corps 16 (figure 11).

Chacune des jambes 42, 44 a une forme générale rectiligne. Les jambes 42, 44 de
chaque paire sont €cartées d’une distance permettant son montage sur le corps 16 et en
particulier sur la jonction J3. Les jambes 42, 44 situées d’un c6té€ du verrou 18 sont en
outre écartées 1’une de I’autre d’une distance légerement supérieure a 1’épaisseur E
précitée pour pouvoir étre insérées et glissées de chaque co6té du muret 34 cor-
respondant.

Au niveau des évidements 48, les jambes définissent une largeur L1. Au niveau des
butées 50, les jambes définissent une largeur L2 supérieure a L1 et légerement in-
férieure a la distance entre les ailes 30a. Les largeurs L1, L2 sont mesurées ici dans une
direction perpendiculaire aux axes X et Y.

Les jambes 42 situées du c6té de la partie male 22 sont destinées a €tre insérées entre



[0080]
[0081]

[0082]

[0083]

[0084]

[0085]

[0086]

les ailes 30a et la jonction J3, d’un c6té des murets 34. Ces jambes 42 sont avanta-
geusement élastiquement déformables. Les autres jambes 44 sont destinées a €tre
insérées entre les ailes 30a et la jonction J3, de I’autre coté des murets 34.

Les jambes 44 sont donc séparées des jambes 42 par les murets 34.

Les jambes 42 comprennent a leurs extrémités libres opposées au pont 46 des parties
de préhension 56 qui peuvent €tre manipulées librement par un opérateur, comme cela
sera décrit dans ce qui suit.

Les jambes 42 comprennent en outre des dents en saillie 58 configurés pour coopérer
par encliquetage €lastique avec les dents 38 de I’embout 20, lorsque le verrou 18 est
déplacé entre les positions précitées. Les dents 58 s’étendent d’un coté des jambes 42,
ici du cOté des autres jambes 44, et les pattes de préhension 56 sont formées par des
rebords s’étendant du coté opposé.

Le pont 46 du verrou 18 comprend une fenétre 59 d’engagement du pion cylindrique
40. La fenétre 59 a ici une forme complémentaire au pion 40 et peut coopérer par
glissement avec le pion 40 pour faciliter le guidage du verrou 18 lors de ces dé-
placements entre les positions précitées.

Le pont 46 du verrou 18 comprend en outre au moins une ouverture 60 a travers
laquelle il est possible de visualiser I’embout 20 lorsque le verrou 18 est dans la
seconde position, et il n’est pas possible de visualiser le premier embout lorsque le
verrou est dans la premiere position (cf. figure12).

Dans I’exemple représenté, le pont 46 comprend deux ouvertures 60 de ce type, qui
sont situé€es sur une face du pont 46 située du c6té opposé a la partie male 22.

Le dispositif 10 selon I’invention peut étre utilis€ de la fagon suivante. Le corps 16
est tout d’abord raccordé par sa partie J2 a un tuyau 14 (figures 1 et 3). Le verrou 18
est dans la position de déverrouillage représentée aux figures 1 et 8. Il est maintenu
dans cette position et rendu imperdable par la coopération et I’appui des crochets 52
sur les appuis 54 visibles a la figure 11. La partie male 22 de I’embout 20 est engagée
dans la partie femelle 24 portée par le tuyau 12, par translation axiale le long de 1’axe
X, jusqu’a ce que la nervure 24a coopere par appui avec les organes 28 et soit retenue
axialement par ces organes. Le passage de la nervure 24a entre les organes 28 peut €tre
réalisé en force par un opérateur ou bien en facilitant ce passage par appui sur les ailes
30a des pattes 26. L’appui sur ces ailes 30a consiste a exercer une force sur ces ailes en
direction de I’axe X, ce qui provoque un éloignement des organes 28 vis-a-vis de I’axe
X et donc un écartement des organes 28 vis-a-vis de I’embout 20. Les parties male et
femelle sont alors correctement raccordées et le verrou 18 peut €tre déplacé dans sa
position de verrouillage. Pour cela, une force est exercée par 1’opérateur sur le pont
dans le plan U, pour déplacer le verrou 1 jusqu’a la position représentée a la figure 12.

Les jambes 42, 44 glissent alors sur les surfaces 36 jusqu’a ce que les dents 58
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cooperent par encliquetage €lastique avec les dents 38. Le glissement et I’encliquetage
des dents 58 sur les dents 38 provoquent un point dur et une déformation élastique des
jambes 42. Par ailleurs, le retour €lastique des dents 56 sous les dents 38 peut
engendrer un son informant I’opérateur du verrouillage du dispositif. Dans cette
position ot le verrou est abaiss€ ou enfoncé, les crochets 52 sont écartés des appuis 54
(figure 11) et ’embout 20 est visible a travers les ouvertures 60, afin que 1’opérateur
ait €également un repere visuel du verrouillage et du bon raccordement du dispositif.

L’ opérateur peut déverrouiller le dispositif 10 en déplagant le verrou 18 de sa position
verrouillée a sa position déverrouillée. Pour cela, I’opérateur saisit les pattes de
préhension 56 et exercent sur ces pattes une force dirigée vers le pont 46 du verrou,
dans le plan U. Le dispositif 10 peut subir plusieurs opérations de verrouillage et dé-
verrouillage successives, sans risque de déterioration.

Les figures 13 et 14 illustrent un exemple non limitatif d’utilisation d’un dispositif 10
selon I’invention a I'intérieur d’un pack batterie 62 pour un véhicule automobile. Un
pack batterie 62 comprend plusieurs batteries logées dans un boitier fermé par un
couvercle 64. Le pack batterie 62 est équipé d’un circuit de refroidissement 66 qui peut
étre raccordé€ a une source de fluide de refroidissement par le dispositif 10.

En position de montage représenté dans les dessins, 1’axe X est vertical et donc ’axe
Y est horizontal. Le couvercle 64 est un couvercle supérieur qui est rapporté et fixé sur
le boitier du pack batterie. On peut constater que le couvercle s’étend au-dessus du
dispositif 10 et prend avantageusement appui sur la face arriere 20a du dispositif.

Dans la figure 13, ’embout 20 est correctement raccordé avec le circuit 66 qui est
équipé d’un embout 12 tel que représenté a la figure 2. Le verrou 18 est en position de
verrouillage et la face arriere 20a du dispositif est située dans un plan horizontal Z1 qui
ne géne pas la fixation du couvercle 64.

Dans la figure 14, ’embout 20 n’est pas correctement raccordé avec le circuit 66 et le
verrou 18 reste en position de déverrouillage. Le dispositif 10 n’est pas correctement
installé et la face arriere 20a du dispositif est située dans un plan horizontal Z2 au-
dessus de Z1 et qui géne la fixation du couvercle 64. Méme si le couvercle 64 peut
prendre appui sur la face arriere 20a, il ne peut pas étre correctement {ixé sur le boitier
du pack batterie 62.

L’invention a ainsi une fonction additionnelle de détrompage assurant un opérateur

du bon raccordement du dispositif 10 et du circuit de refroidissement 66.
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Revendications

Dispositif (10) de raccordement fluidique, en particulier pour un circuit
de fluide d’un véhicule automobile, comportant un corps (16) formé

d’une seule piece et comportant :

. un premier embout tubulaire (20) comportant une partie male
(22) configurée pour étre engagée dans une partie femelle (24)
d’un second embout par translation axiale le long d’un axe
XD,

. au moins deux pattes (26) élastiquement déformables et dia-
métralement opposées par rapport audit axe, ces pattes
s’étendant a I’extérieur du premier embout, sensiblement pa-
rallelement audit axe, et comportant des premieres extrémités
axiales comportant des organes de retenue (28) configurés
pour coopérer avec ladite partie femelle afin de la verrouiller
axialement vis-a-vis de la partie male, et des secondes ex-
trémités axiales opposées comportant des organes de mani-
pulation (30) en vue de la déformation €lastique des pattes et

le déverrouillage des parties male et femelle,

caractérisé en ce qu’il comprend en outre un verrou (18) monté sur le
corps et mobile en translation sur ce corps dans un plan (U) sen-
siblement perpendiculaire audit axe, depuis une premiere position de li-
bération des pattes autorisant leur déformation élastique, jusqu’a une
seconde position de blocage des pattes interdisant leur déformation
élastique.

Dispositif (10) selon la revendication 1, dans lequel le verrou (18) a une
forme générale en U et est monté a cheval sur ledit premier embout (20).
Dispositif (10) selon la revendication 1 ou 2, dans lequel le verrou (18)
comprend une premicre paire de jambes (42) s’étendant de part et
d’autre du premier embout (20) et configurées pour s’étendre entre le
premier embout et lesdites secondes extrémités.

Dispositif (10) selon la revendication 3, dans lequel les jambes (42) sont
conformées pour autoriser une déformation élastique des pattes (26)
lorsque le verrou (18) est dans la premiere position, et pour bloquer une
déformation élastique des pattes lorsque le verrou est dans la seconde

position.
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Dispositif (10) selon la revendication 4, dans lequel les jambes (42)
comprennent des évidements (48) conformées pour recevoir les
secondes extrémités des pattes (26) lorsque le verrou (18) est dans la
premiere position, et des butées (50) conformées pour coopérer par
appui avec les secondes extrémités des pattes lorsque le verrou est dans
la seconde position.

Dispositif (10) selon I'une des revendications 3 a 5, dans lequel les
jambes (42) comprennent des dents en saillie (58) configurés pour
coopérer par encliquetage €lastique avec des éléments (38) du premier
embout (20), lorsque le verrou (18) est déplacé entre la premicre et la
seconde position.

Dispositif (10) selon I'une des revendications 3 a 6, dans lequel les
jambes (42) comprennent a leurs extrémités libres des parties de
préhension (56).

Dispositif (10) selon I’ensemble des revendications 6 et 7, dans lequel
les dents en saillie (58) s’étendent d’un c6té des jambes (42), et les
parties de préhension (56) sont formées par des rebords s’étendant d’un
cOté opposé des jambes.

Dispositif (10) selon I'une des revendications 3 a 8, dans lequel le
verrou (18) comprend une seconde paire de jambes (44) s’étendant de
part et d’autre du premier embout (20) et configurées pour s’étendre
entre le premier embout et lesdites secondes extrémités.

Dispositif (10) selon la revendication 9, dans lequel les jambes (44) de
la seconde paire sont conformées pour coopérer avec le premier embout
(20) afin de garantir un maintien du verrou (18) sur le premier embout.
Dispositif (10) selon la revendication 10, dans lequel les jambes (44) de
la seconde paire comprennent des crochets de maintien (52) configurés
pour coopérer avec des €léments (54) du premier embout (20).
Dispositif (10) selon I'une des revendications 9 a 11, dans lequel les
jambes (44) de la seconde paire sont séparées des jambes (42) de la
premiere paire par des murets (34) en saillie du premier embout (20).
Dispositif (10) selon la revendication 12, dans lequel les murets (34)
sont diamétralement opposés par rapport audit axe (X) et s’étendent
dans un méme plan (P4) perpendiculaire a cet axe et passant par lesdites
secondes extrémités.

Dispositif (10) selon I'une des revendications précédentes, dans lequel
le verrou (18) comprend au moins une ouverture (60) a travers laquelle

il est possible de visualiser le premier embout (20) lorsque le verrou est
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dans la seconde position, et il n’est pas possible de visualiser le premier
embout lorsque le verrou est dans la premiére position.

Circuit de refroidissement pour un véhicule, en particulier automobile,
comportant au moins un dispositif (10) selon I’une des revendications
précédentes.

Pack batterie (62) pour un véhicule automobile, comportant un boitier
contenant des batteries et un circuit de refroidissement (66) selon la re-
vendication précédente, le boitier comportant un couvercle (64) rapporté
et configuré pour recouvrir ou prendre appui sur le dispositif (10).

Pack batterie (62) selon la revendication précédente, dans lequel le
dispositif (10) comprend une face (20a) d’appui dudit couvercle ou de
recouvrement par ledit couvercle (64), cette face s’étendant dans un plan
sensiblement perpendiculaire audit axe (X).

Véhicule, en particulier automobile, comportant un circuit de fluide
équipé d’au moins un dispositif (10) selon I’une des revendications 1 a
14.
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[Fig. 1]
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[Fig. 9-10]
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[Fig. 11-12]




[Fig. 13-14]
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