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) Abtastvorrichtung zur Ermittlung von Warenbahnnihten.

@ Zur Ermittlung von Warenbahnnéahten (40; 40) in Wa-
renbahnen (19) bearbeitenden z.B. Schermaschinen, ist
eine Abtastvorrichtung vorgesehen, die mindestens zwei im
Abstand voneinander die Warenbahn abtastende Detek-
toren (34, 35, 36, 37) aufweist, deren Abtastsignale einem
Steuerstromkreis zugefiihrt werden, der nur bei Koinzidenz
der Abtastsignale wenigstens zweier Detektoren (z.B. 34,
37) einen Steuerbefehl! an die Maschinensteuerung abgibt.

Die Erfindung bezweckt, eine konstruktiv einfach aus-
gestaltete Vorrichtung zu schaffen, die nicht eigens fiir die
Messung praparierte Warenbahnnahte zu erfassen in der
Lage ist. Dies wird dadurch erreicht, daB jeder Detektor aus
einem mit seiner Widetstandsbahn maschinenfest, jedoch
quer zur Warenbahnebene justierbar angeordneten Poten-
tiometer und einem auf die Warenbahnoberflache (17) auf-

w legbaren Tastkopf besteht, der spielarm an einem Koppel-

glied angeordnet ist, welches starr mit dem Schleifkontakt
des Potentiometers verbunden ist.

Eine besonders glinstige, auch Schrag- (40) und Son-
dernahte (40) erfassende Abtastvorrichtung ergibt sich
nach weiterer Ausgestaltung insbesondere dann, wenn

O zwei Gruppen (32, 33) von je zwei Detektoren (34, 35; 36, 37)

quer zur Warenbahnlaufrichtung (20) nebeneinander derart
angeordnet sind, daB jeweils die beiden Detektoren einer
Gruppe im Abstand (39) quer zur Warenbahnlaufrichtung

und im Abstand (38) in Warenbahnlaufrichtung angeordnet
sind.
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Abtastvorrichtung zur Ermittlung von

Warenbahnnghten

Die Erfindung bezieht sich auf eine Abtast-
vorrichtung zur Ermittlung von Warenbahnnghten in
Warenbahnen bearbeitenden Maschinen, z.B. Scher-
maschinen, auf deren Steuerung bei Nahterkennung
einzuwirken ist, mit mindestens zwei im Abstand
voneinander die Warenbahn abtastenden Detektoren,
deren Abtastsignale einem Steuerstromkreis zu-
gefihrt werden, der nur bei Koinzidenz der Ab-
tastsignale wenigstens zweier Detektoren einen

Steuerbefehl an die Maschinensteuerung abgibt.

Zur maschinellen Bearbeitung von Warenbahnen
wird aus Rationalisierungsgriinden eine Mehrzahl
von Warenbahnabschnitten aneinander genzht oder
geklebt, um so einen groBeren Warenbahnvorrat in
einem Warendurchlauf erfassen zu kdnnen. In
nahezu allen Fdllen der Bearbeitung einer solchen
mit Nz#hten versehenen Warenbahn 1ist eine Naht-
erkennung notwendig, z.B., um bei einer Scher-
maschine die Scherzeuge bei Nahtdurchgang von der
Warenbahn abzuheben und so eine Beschddigung der

Schermesser auszuschlieRen.

Die Nahterkennung 1ist "bereits in groBem Um-
fange Gegenstand =zahlreicher Uberlegungen ge-
wesen. So beschreibt z.B. die DE-PS 9 24 323 eine
Vorrichtung zur Ermittlung einer Warenverbindungs-
naht, bei der einseitig oder beidseitig auf die
Warenbahn ein elektrischer Leiter, z.B. in Ge-

stalt eines metallischen Fadens, aufgebracht
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wird, der Dbei der Berihrung zweier an einen
Steuerstromkreis angeschlossenen Kontakten einen
Steuerimpuls hervorruft. Statt der Verwendung
z.B. eines metalldurchwirkten oder oberfldchlich
metallisierten Textilfadens schldgt die DE-PS
9 25 884 vor, die Ware an der zu berilicksichtigen-
den Stelle, also in der Regel an der Naht, mit
einer 1leitfdhigen Fliissigkeit, z.B. einer Salz-
1losung oder einer schwachen S&dure 2zu behandeln,
um auf diese Weise den Steuerstromkreis kurz-
zuschlieBen. Nach der DE-PS 9 30 442 wird als
Nahtdetektor ein Geigerrohr verwendet, wobei die
Warenbahn 1im Nahtbereich mit einer radioaktiven
Flilssigkeit beneftzt wird. Bei der Einrichtung zur
Ermittlung einer Warenverbindungsnaht gemZB der
DE-AS 12 68 557 wird in die Naht ein mit einer
Fluoreszenzfarbe imprdgnierter Faden mit einge-
ndht, der von einer mehrere Detektoren umfassen-
den fotoelektrischen Einrichtung abgetastet wird.
Die DE-AS 24 28 112 behandelt einen Nahtwédchter,
bei dem ein Hochfrequenztastkopf mit einer Sonde
und mindestens einer Empfangseinrichtung vor-
gesehen 1ist, die auf einen 1in die Naht einge-
arbeiteten elektrischen Leiter, z.B. einen Me-
tall- oder Staniolstreifen oder einen auf die

Warenbahn aufgebrachten Leitfilm anspricht.

Der apparative Aufwand der bekannten Nahter-
fassungseinrichtungen sind - mit Ausnahme der-
jenigen nach der DE-PS 9 24 323 - relativ hoch.
Allen Nahterkennungsvorrichtungen haftet ausnahms-

los der wesentliche Nachteil an, daf die Nahtbe-
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reiche in der Warenbahn in einer geeigneten Weise
erst flir das Ansprechen der Nahterkennungsvor-
richtung vorbereitet werden missen. Diese Vor-
bereitungen sind zeitraubend und bedingen in

jedem Falle einen ldstigen Mehraufwand.

Demgegeniiber liegt der Erfindung, ausgehend
von einer Abtastvorrichtung insbesondere nach der
DE-AS 12 68 557, bei deren Einrichtung die
Koinzidenz wenigstens zweier Abtastsignale =zur
Einwirkung auf die Maschinensteuerung vorgesehen
ist, die Aufgabe zugrunde, eine in ihrer kon-
struktiven Ausgestaltbarkeit sehr einfache Vor-
richtung 2zu schaffen, mit der Warenbahnndhte ab-
getastet werden konnen, die nicht zuvor eigens zu

diesem Zweck prédpariert worden sind.

Die Erfindung geht von der Erkenntnis aus, daf
praktisch jede Naht - sei es eine geklebte Papier-
naht oder sei es eine gendhte Textilnaht - sich
stets durch eine 1lokale Dickendnderung in der
Warenbahn bemerkbar macht und schldgt zur LOsung
der vorbezeichneten Aufgabe vor, dafl jeder Detek-
tor aus einem mit seiner Widerstandsbahn ma-
schinenfest, jedoch quer zZur Warenbahnebene
justierbar angeordneten Potentiometer und einem
auf die Warenbahnoberflidche auflegbaren Tastkopf
besteht, der spielarm an einem Koppelglied ange-
ordnet ist, welches starr mit dem Schiebekontakt

des Potentiometers verbunden ist.

Aufgrund der spielarmen Anordnung des Tast-

kopfes an dem starr und somit absolut spielfrei
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mit dem Schleifkontakt des maschinenfest verbun-
denen Koppelgliedes wird bei der heutigen Pra-
zision verfigbarer Potentiometer selbst eine
Dickendnderung der Warenbahn der GrdoBenordnung
von etwa nur 0,05 mm registrierbar. Der sich auf-
grund der Verschiebung des Schleifkontaktes des
Potentiometers dZdndernde Widerstand kann in dem
Steuerstromkreis zur entsprechenden Auswertung
herangezogen werden. Vorausgesetzt 1ist Jedoch,
daB diese Verwertung nur bei der Koinzidenz der
Abtastsignale wenigstens zweier Detektoren er-
folgt, so daB nicht schon eine 1lokal begrenzte
Unebenheit in der Warenbahnoberflidche (Vorder-

seite oder Riickseite) als Naht suggeriert wird.

Beziiglich der Anordnung der Detektoren sind
verschiedene Ausgestaltungen mit speziellen Vor-
ziigen mdglich. Eine solche, an sich bekannte An-
ordnung sieht wvor, daB zwei Detektoren im Abstand
voneinander quer zur Warenbahnlaufrichtung vorge-
sehen sind. Diese in ihrer Ausfiihrung einfachste
Anordnung eignet sich beispielsweise zur Erken-
nung von geradlinigen Querndhten in insbesondere
Papierbahnen, wobei bei Nahtdurchgang die Tast-

kopfe gleichzeitig ausgelenkt werden.

Eine gesteigerte MeBgenauigkeit ergibt sich
dadurch, daB 2zweli Detektoren 1iIm Abstand quer zur
Warenbahnlaufrichtung und im Abstand in Warenbahn-
laufrichtung voneinander angeordnet sind. Auch
diese beiden Detektoren kénnen nicht wvon der-
selben, 1lokal eng begrenzten Unebenheit gleich-

zeitig erregt werden, sondern es 1ist Voraus-
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setzung, daB die Unebenheiten in dem dem Abstand
der Detektoren quer zur Warenbahnlaufrichtung ent-
sprechenden Abstand voneinander auftreten miissen.
Die Koinzidenz der Erregung der Detektoren ergibt
sich bei vorgegebener Warenbahnlaufgeschwindig-
keit aus der Wegstrecke 2zwischen den Detektoren

oder aus der bei dieser Geschwindigkeit bendtig-

‘ten Zeitdifferenz 2zwischen der Erregung des 1in

Warenbahnlaufrichtung hinten liegenden und zuerst
angesprochenen Detektors und dem in Warenbahn-
laufrichtung vorn gelegen und an zweiter Stelle

erregten Detektors.

Eine universelle und daher im Rahmen der Er-
findung besonders vorteilhafte Abtastvorrichtung,
mit der nicht nur Schridgndhte, sondern nahezu
sdamtliche vorkommenden Nahtformen mit {iberragen-
der Genauigkeit abgetastet werden konnen, besteht
quasi in einer Kombination der zuvor geschilder-
ten alternativen Anordnungen Jje zweier Detektoren
dadurch, daBl zwei Gruppen von Jje zwei Detektoren
quer zur Warenbahnlaufrichtung nebeneinander der-
art angeordnet sind, daB jeweils die beiden Detek-
toren einer Gruppe im Abstand quer zur Warenbahn-
laufrichtung und im Abstand in Warenbahnlaufrich-
tung angeordnet sind, wobei es ferner vorteilhaft
ist, wenn die jeweils auf einer quer zur Waren-
bahnlaufrichtung 1liegenden Geraden angeordneten
Detektoren beider Gruppen Jeweils den gleichen
Abstand voneinander aufweisen. Um einen Maschinen-
steuerimpuls auszuldsen, ist es grundsidtzlich er-
forderlich, daR jeder der vier Detektoren erregt

werden muf3. Dem Steuerstromkreis f#dllt dabei im
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wesentlichen die Aufgabe 2zu, zu erkennen, ob alle
Detektoren innerhalb einer zulédssigen Zeit-
und/oder Wegtoleranz erregt werden. Nur wenn dies

der Fall ist, wird zutreffend auf Naht erkannt.

Wenngleich man als Potentiometer ein Dreh-
potentiometer verwenden kdnnte, bei dem das Kop-
pelglied als den Tastkopf tragender Schwenkhebel
ausgebildet sein konnte, hat es sich als beson-
ders vorteilhaft herausgestellt, wenn das Poten—r
tiometer einen geradlinig bewegbaren Schleifkon-
takt aufweist und wenn das im wesentlichen stab-
formig ausgebildete Koppelglied sich in Bewegungs-
richtung des Schleifkontaktes erstreckt. Die Aus-
lenkung des Tastkopfes fiihrt dann zu einer linear
proportionalen Verschiebung des Schleifkontaktes
und ermdglicht somit eine besonders genaue und
einfachn Erfassung der Meflwerte. AuBerdem 1laBt
sich bei einem solchen '"Linearpotentiometer" auf
besonders einfache Weise die filir die MeBgenauig-
keit erstrebte Spielfreiheit am besten erreichen.
Der Tastkopf ist vorzugsweise als radialspielarm
am Ende des Koppelgliedes widlzgelagerte Tastrolle
ausgebildet, wodurch sich gegen eine ansonsten
auch mdgliche Ausgestaltung des Tastkopfes =z.B.
als Gleitkufe gﬁnstigére Reibungswerte und da-
durch bedingt wiederumgenauere MeBwerte erzielen
lassen.

Die Erfindung sieht schlieBlich zum Zwecke
einer Dbesonders einfachen Justierbarkeit der Ab-
tastvorrichtung vor, daBl je zwei Potentiometer

mit entgegengesetzter Polung an den Steuerstrom-
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kreis angeschlossen sind, derart, daBl bei glei-
cher Auslenkung der Tastkdpfe dieser beiden Detek-
toren die Summen-MeBspannung gleich Null ist.
Hierdurch 1ist eine selbstjustierende Abtastvor-
richtung geschaffen, die 1lediglich voraussetzt,
daB alle Detektoren in einer zur Warenbahnebene
parallelen Ebene angeordnet sind. Dies kann auf
einfache Weise bereits dadurch erreicht werden,
daB alle Potentiometer mit gleichem Abstand zu

einer Warenbahnauflage angeordnet werden.

Wenn, wie es gemdB einem welteren vorteil-
haften Merkmal vorgesehen ist, die Potentiometer
jeweils einer Gruppe oder alle Potentiometer ge-
meinsam in einem bezliglich der Warenbahnebene ver-
stellbaren Trdger angeordnet sind, ist ein ein-
facher Abgleich z.B. durch Verstellen des TrHgers
in der Weise moglich, daB die MeBspannung auf den
Wert Null einzurichten ist, was z.B. mit Hiife

eines einfachen Voltmeters ohne weiteres ge-

schehen kann.

Die Erfindung wird nachfolgend anhand mehrerer
in den Zeichnungen dargestelfter Ausfiihrungsbei-

spiele erldutert. In den Zeichnungen zelgen:

Fig. 1 eine schematische Seitenansicht einer

einfachen Abtastvorrichtung,

Fig. 2 eine Aufsicht auf die Vorrichtung nach
Fig. 1,
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Fig. 3 eine der Fig. 1 entsprechende schema-
tische Ansicht einer universell verwendbaren Ab-

tastvorrichtung,

Fig. 4 eine Aufsicht auf die Vorrichtung nach

Fig. 3 und

Fig. 5 ein Blockschaubild der elektrischen
bzw. elektronischen Meflwerterfassung der Einrich-

tung nach den Fig. 3 und 4.

An einem mit 10 Dbezeichneten Gestell einer
Warenbahnen bearbeitenden Maschine, 2z.B. einer
Schermaschine, sind zwei Tr&ger 11 fir Je einen
Detektor 12 und 13 derart angeordnet, daf sie
jeweils sowohl hodhenverstellbar (Doppelpfeil 14)
als auch um eine Achse 15 schwenkverstellbar
(Doppelpfeil 16) gehalten sind. Jeder Triger 11
befindet sich mit dem 2zugehOrigen Detektor 12
oder 13 oberhalb eines mit Warenauflage 17 ver-
sehenen Tisches 18, iber den eine Warenbahn 19 in
Warenbahnlaufrichtung 20 heriibergefihrt ist. Die
Warenbahn 19 zedigt zwel Abschnitte 21 und 22, die

mit einer Naht 23 verbunden sind.

Die Detektoren 12 und 13 umfassen Jjewells ein
Linearpotentiometer 22 mit einer raumfest im Ge-
hduse und somit fest am Trdger 11 angeordneten,
nicht dargestellten, Widerstandsbahn und einem
mit 25 angedeuteten Schleifkontakt. Dieser ist
starr mit einem hier stabfdrmigen Koppelglied 26
verbunden, an dessen freliem Ende eine vorzugs-
weise wHlzgelagerte Rolle 27 als Tastkopf 28 an-
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geordnet ist. Jede Dickendnderung der Warenbahn
19, insbesondere also die Naht 23 bewirkt eine
Auslenkung des Tastkopfes 28 und damit verbunden
eine Verschiebung des Schleifkontaktes 25 nach
oben. Die dadurch bedingte Widerstandsdnderung
beeinfluBlt die elektrischen Werte des Steuerstrom-
kreises, an den bei 29 der Jjeweilige Detektor
angeschlossen ist.

Wie Fig. 2 zeigt, sind im Abstand 30 quer zur
Warenbahnlaufrichtung 20 zwei Detektoren 12 und
13 angeordnet. Der Steuerbefehl an die Maschinen-
steuerung wird beil Koinzidienz der Abtastsignale
dieser beider Detektoren 12 und 13 abgegeben,
d.h. also dann, wenn bei der gemidfl Fig. 2 ausge-
fihrten Anordnung beide Detektoren gleichzeitig
von einer Unebenheit der Warenbahn erregt werden.
Diese sehr einfache Vorrichtung nach den Fig. 1
und 2 eignet sich sehr gut flir die Nahterfassung
an im wesentlichen glattfldchigen Warenbahnen mit
senkrecht zur Warenbahnlaufrichtung 20 angeord-
neter Naht 23, namentlich also z.B. fir Papier-

bahnen bearbeitende Maschinen.

Die Dbeschriebene Anordnung ist weniger geeig-
net flur die Abtastung solcher Warenbahnen, die
regelgemdBige Musterungen, z.B. Querrillen oder
Waffelmuster auf der Riickseite (die in der Regel
abgetastet wird) aufweisen. Geradlinige Nihte sol-
cher Warenbahnen konnte man aber beispielsweise
dadurch abtasten, dafB man einen der beiden Detek-
toren 12 oder 13 gegenliber dem anderen Detektor

13 oder 12 in Warenbahnlaufrichtung 20 versetzt
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anordnet. Dies ist in Fig. 2 mit dem an die
Stelle des Detektors 13 tretenden Detektors 13!
Veranschaulicht, der um den Abstand 31 in Waren-
bahnlaufrichtung 20 gegeniiber dem anderen Detek-
tor 12 versetzt ist. Mit dieser Anordnung konnen
Querndhte auch an gemustérten oder profilierten
Warenbahnen erfaf3t werden, wobei lediglich Voraus-
setzung ist, daB der Musterungsrapport ein wvom
Abstand 31 verschiedenes MaB aufweist. Die Elek;

tronik hat hier den von dem erstansprechenden

Detektor 12 durch WiderstandsidZnderung erzeugten
Impuls solange festzuhalten, bis entsprechend der
eingestellten Warenlaufgeschwindigkeit die Zeit-
spanne vergangen 1ist, die eine Naht bis zum Er-
reichen des 2zweiten Detektors 13' mindestens be-
notigen wiirde. Spricht dann dieser zweite Detek-
tor 13' an, wird auf Naht erkannt; spricht er
nicht an, wird kein Steuerimpuls an die Maschinen-
steuerung weitergegeben. Auch mit einer solchen
Einrichtung lassen sich daher in vielen Fidllen
mit hinreichender Zuverlidssigkeit Querndhte nach
Art der Naht 23 erfassen.

Die =zuvor Dbeschriebenen Detektoranordnungen
besitzen noch den Nachteil, daBR Schridg- oder
Sonderndhte nicht, Jjedenfalls nicht mit hin-
reichender Zuverldssigkeit feststellbar sind.
Dies ist Jjedoch mit der in den Fig. 3 und 4
dargestellten Vorrichtung ohne weiteres moglich.
Hier sind 2zwei Gruppen 32 und 33 von Jje zwel
Detektoren 34, 35 und 36, 37 derart angeordnet,
daB in Warenbahnlaufrichtung 20 die Detektoren 34
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und 35 sowile die Detektoren 36 und 37 einen
Abstand 38 voneinander aufweisen und in Richtung
quer zur Warenbahnlaufrichtung Jjeweils um den Ab-
stand 39 versetzt sind. In der Nizhe beider Waren-
bahnkanten ist also jeweils eine Anordnung vor-
gesehen, wie sie der zuletzt anhand von Fig. 2

beschriebenen entspricht.

Die Wirkungsweise versteht sich mit Blick auf
Fig. 5 wie folgt. Sobald die Schrdgnaht 40 den
Detektor 34 erregt und dieser infolge der An-
derung des von seinem Potentiometer eingestellten
Widerstandes der Differenzlogik 41 einen Impuls
zufiihrt, wird durch den Weg/Impulsgeber 42 der
vom Detektor 34 hervorgerufene Impuls mindestens
solange verwertbar gehalten, bis die Naht - so-
fern es sich um eine solche handelt - den Detek-
tor 35 erreicht haben miiBte. Das gleiche ge-
schieht hinsichtlich der die Detektoren 36 und 37
aufweisenden Detektorgruppe 33, in deren Strom-
kreis ebenfalls eine Differenzlogik 43 geschaltet
ist, die ebenfalls mit dem Weg/Impulsgeber 42
verknipft ist.

Bei folgenden charakteristischen Bedingungen

tritt das nachfolgend erlduterte ein:

1. Beispiel

An den mit 50 und 51 bezeichneten und in Linie
mit den Detektoren 34 und 35 1liegenden Stellen
besitzt die Warenbahn Unebenheiten, die bei der
Einrichtung nach den Fig. 1 und 2, sofern in
Linie mit den Detektoren 12 und 13 oder 13!
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liegend, das Erkennen einer geraden Naht zum Er-
gebnis haben wiirden. Hier tritt nun der Fall ein,
dafl zunidchst der Detektor 34 und mit zeitlicher
Verzdgerung der Detektor 35 erregt werden. Die an
diese beiden Detektoren 34 und 35 angeschlossene
Differenzlogik erkennt zundchst auf Standardnaht.
Da jedoch weder der Detektor 36 noch der Detektor
37 erregt werden, kann die Differenzlogik 43, die
an diese Detektoren angeschlossen ist, nicht auf
Naht erkennen. Die Verkniupfungslogik 44, die
lediglich von der Differenzlogik 41 eine Nahter-
kennung gemeldet bekommt, kann aufgrund der feh-
lenden Meldung von der Differenzlogik 43 nicht
mehr auf Naht erkennen und gibt keinen Steuer-

impuls an die Maschinensteuerung 45.

2. Beispiel

Die in Fig. 4 dargestellte Sondernaht 40' durch-
lduft die Abtastvorrichtung. Dies bedeutet, daB
die Detektoren durch die Verdickungen 50 bis 53
in der Reihenfolge 34, 36, 35 und 37 erregt
werden. Demnach stellt zunZchst die Differenz-
logik 41 eine Naht fest, mit geringer zeitlicher
Verzogerung ermittelt auch die Differenzlogik 43
eine Naht. Da die Verknlipfungslogik 44 nun von
beiden Differenzlogiken 41 und 43 eine Nahtmel-
dung erhalten hat, erkennt sie gleichfalls auf
Naht und spricht die Maschinensteuerung 45 an.

Es ist verstdndlich, daB natiirlich auch Schridg-
ndhte nach Art der Schridgnaht 40 mit der Einrich-
tung nach den Fig. 3 und 4 erkannt werden konnen.

Der Weg/Impulsgeber 42 hat lediglich dafiir zu
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sorgen, daB zeitlich bzw. wegstreckenmdBig zu
weit auseinanderliegende Unebenheiten der Waren-

bahn, nicht mehr als Naht erkannt werden diirfen.

Die Verkniipfungslogik hat im wesentlichen die
Aufgabe, eine von lediglich einer Detektoren-
gruppe 32 oder 33 iber die zugehOrige Differenz-
logik 41 oder 43 gemeldete Naht als solche nicht
zu akzeptieren, sofern nicht 2zu einem entspre-
chend der Einstellung des Weg/Impulsgebers spi-
teren Zeitpunkt auch die jeweils andere Differenz-
logik eine Naht meldet. Andererseits hat sie die
Aufgabe, auf Naht zu erkennen, wenn die Differenz-
logiken 41 und 43, sei es zu gleichen Zeitpunkt

oder zeitverzdgert, eine Naht melden.

Die Detektoren 34 wund 35 einerseits wie auch
die Detektoren 36 und 37 andererseits sind
jeweils mit unterschiedlicher Polaritdt an den
Steuerstromkreis angeschlossen. Werden die Detek-
toren 35/35 und 26/37 einer Gruppe 32 oder 33 in
gleicher Richtung beaufschlagt, so soll hierdurch
der Widerstand des einen Detektors verringert
werden, widhrend sich der des anderen um das
gleiche Maf erhdht. Ein Abgleich einer Detektoren-
gruppe 32 oder 33 ist daher auf einfache Weise
dadurch mdglich, daB man die Summenmefspannung
auf null einjustiert. Dies ist auf einfache Weise
durch die eingangs beschriebene Schwenkverstell-
anordnung der Triger 11 fir die entsprechenden
Detektoren mdglich.
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Patentanspriiche

1. Abtastvorrichtung zur Ermittlung von Waren-
bahnnghten 1in Warenbahnen bearbeitenden Maschi-
nen, z.B. Schermaschinen, auf deren Steuerung bei
Nahterkennung einzuwirken 1ist, mit mindestens
zwei 1im Abstand voneinander die Warenbahn ab-
tastenden Detektoren, deren Abtastsignale einem
Steuerstromkreis zugefithrt werden, der nur bei
Koinzidenz der Abtastsignale wenigstens zweier
Detektoren einen Steuerbefehl an die Maschinen-
steuerung abgibt, dadurch gekennzeichnet, daf
jeder Detektor (12, 13, 13', 34, 35, 36, 37) aus

einem mit seiner Widerstandsbahn maschinenfest,

jedoch quer zur Warenbahnebene justierbar angeord-
neten Potentiometer (24) und einem auf die Waren-
bahnoberfliche auflegbaren Tastkopf {(28) besteht,
der spielarm an einem Koppelglied (26) angeordnet
ist, welches starr mit dem Séhleifkontakt (25)

des Potentiometers (24) verbunden ist.

2. Abtastvorrichtung nach Anspruch 1, dadurch
gekennzeichnet, da3 - in an sich bekannter Anord-
nung - zwei Detektoren (12, 13) im Abstand (30)
voneinander quer zur Warenbahnlaufrichtung (20)

vorgesehen sind.

3. Abtastvorrichtung nach Anspruch 1, dadurch
gekennzeichnet, daB 2zwel Detektoren (12, 13) im
Abstand (30) quer zur Warenbahnlaufrichtung (20)
und im Abstand (31) in Warenbahnlaufrichtung (20)

voneinander angeordnet sind.
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4, Abtastvorrichtung nach Anspruch 1 bis 3,
dadurch gekennzeichnet, daB zwei Gruppen (32; 33)
von Jje zwei Detektoren (34, 35; 36, 37) quer zur
Warenbahnlaufrichtung (20) nebeneinander derart
angeordnet sind, daB Jjeweils die beiden Detek-
toren (24, 35; 36, 37) einer Gruppe (32, 33) im
Abstand (39) quer zur Warenbahnlaufrichtung (20)
und im Abstand (38) in Warenbahnlaufrichtung (20)
angeordnet sind.

5. Abtastvorrichtung nach Anspruch 4, da-
durch gekennzeichnet, daB die Jeweils auf einer
quer zur Warenbahnlaufrichtung (20) 1liegenden
Geraden angeordneten Detektoren (34, 36; 35, 37)
beider Gruppen (32; 33) Jjeweils den gleichen Ab-
stand (46) voneinander aufweisen.

6. Abtastvorrichtung nach Anspruch 1 bis 5,
dadurch gekennzeichnet, daB das Potentiometer
(24) einen geradlinig bewegbaren Schleifkontakt
(25) aufweist und daB das im wesentlichen stab-
formig ausgebildete Koppelglied (26) sich in Be-
wegungsrichtung des Schleifkontaktes (25) er-
streckt.

7. Abtastvorrichtung nach Anspruch 6, dadurch
gekennzeichnet, daB der Tastkopf (28) als radial-
spielarm am Ende des Koppelgliedes (26) wilzge-
lagerte Tastrolle (27) ausgebildet ist.

8. Abtastvorrichtung nach Anspruch 1 oder

einem der folgenden, dadurch gekennzeichnet, daf
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die Potentiometer (24) je zweier Detektoren (34,
35; 35, 36) mit entgegengesetzter Polung an den
Steuerstromkreis (29) angeschlossen sind, derart,
daB bei gleicher Auslenkung der Tastkopfe (28)
der beiden Detektoren (34, 35; 36, 37) die Sum-
men-Meflspannung gleich Null ist.

9. Abtastvorrichtung nach Anspruch 1 oder
einem der folgenden, dadurch gekennzeiéhnet, daf
die Potentiometer (24) jeweils einer Gruppe (32;
33) oder alle Potentiometer (24) gemeinsam in
einem bezliglich der Warenbahnebene verstellbaren

Triager (11) angeordnet sind.
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