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Uklad elektryczny dla wspélpracy automatycznych lacznikow,
zabezpieczajacy instalacje od zwaré przy zmianach parametréw
elektrycznych zasilajgcych odbiornik
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Przedmiotem wynalazku jest uklad elektryczny
dla wspolipracy dowolnej liczby i kombinacji auto-
matycznych lgcznikow, zwlaszcza stycznikéow i
przekaznikéw, charakteryzujgcy sie mozliwoscig
regulowania zwloki stosownie do wartosci stalej
czasowe]j lgcznikow.

W technice wspoblczesnej czesto zachodzi potrze-
ba wielokrotnych i réznorodnych zmian parame-
trow elektrycznych zasilajgcych odbiornik energii
elektrycznej. Moze sie zmieniaé napiecie, ilo$é faz,
czestotliwos$é, rodzaj pradu, a mianowicie na statly,
przemienny, pulsujgcy itp.

W czasie zmiany parametrow elektrycznych, za-
silajgcych odbiornik, moze nastgpi¢ nakladanie sie
parametrow zasilajgcych z nowymi parametrami
przekazanymi do odbiornika. Tego rodzaju nakla-
danie wystapi, gdy nie bedzie dostatecznie duzej
zwloki czasowej pomiedzy wylgczanym i zalgcza-
nym igcznikiem. Zwarcie wystepuje — gdy pomieg-
dzy stykami lgcznika wylaczonego tuki elektrycz-
ne jeszcze nie wygasly, a nowy lgcznik w tym cza-
sie zamkngl juz swoje styki, podajgc nowe para-
metry do odbiornika.

Zwarcie to moze mieé ro6zng wartos$é. Przy sil-
nym zwarciu mogg zadziala¢ zabezpieczenia
ochronne; przy stabszym zabezpieczeniu nie za-
dziataja — ale w obu przypadkach styki lgcznikéw
w krotkim czasie ulegajg zniszczeniu.

Zapobieganie temu zjawisku realizowane bywa
dotychczas w ro6zny sposob. Budowane sg lgczniki
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parami z wzajemng blokadg mechaniczng. Stoso-
wane sg opoéznienia czasOw stykow pomocniczych
poSredniczacych pomiedzy 1gcznikami roboczymi;
op6znienia te wywolujg urzadzenia zegarowe, pne-
umatyczne lub inne. Stosowane bywajg takze lgcz-
niki posredniczgce pomiedzy kazdg wspoélpracujg-
cg parg 1gcznikéw roboczych.

Uklad wedlug wynalazku skutecznie zapobiega
mozliwo$ciom pojawiania sie zwaré, przy czym
mozno$¢ dowolnego regulowania zwloki czasowej
pomiedzy wspolpracujgcymi aparatami stwarza
pewno$¢ bezawaryjnego dzialania lgcznikéw. Zasto-
sowanie w tym ukladzie jednego tylko przekazni-
ka czasowego dla dowolnej liczby wspélpracujg-
cych Ilgcznik6w spelnia rowniez postulat oszczed-
no$ci oraz prostoty uktadu.

Przedmiot wynalazku przedstawiony Jjest w
przykladzie wykonania na rysunku, na ktérym
fig. 1 — przedstawia og6lny schemat sterowania
lgcznik6w zaréwno dla prgdu przemiennego jak
i stalego, fig. 2 — przedstawia uklad =z jednym
przekaznikiem czasowym pradu przemiennego,
wspolpracujgcy w obwodach sterowania wedlug
schematu na fig. 1, fig. 3 — przedstawia uklad z
jednym przekaZnikiem czasowym pradu stalego,
wspbipracujacy w obwodach sterowania wedtug
schematu na fig. 1.

Elementy poszczegdlnych aparatow wspélpracu-
jacych sg tak rozmieszczone w ukladzie, ze cewka
lacznika wybranego- do pracy zostaje zaprogramo-
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wana sterownikiem i polagczona jest poprzez styk
- rozwierny przekaZnika czasowego. Dwa styki
zwierne pracujgcego lacznika sg rozmieszczone w
ukladzie w ten spos6b, ze jeden z nich bocznikuje
styk rozwiérny przekaznika czasowego, a drugi po-
tgczony jest w szereg z cewka przekaZnika czaso-

wego..
W obydwu przypadka_ch — pradu przemiennego
i pradu.stalego — dzialanie ukladu jest jednako-

we o nastepujacym przebiegu. Sterownik S dowol-
nie zalgcza do pracy laczniki ABC..n. Wybrany do
pracy 1gcznik zasilany zostaje poprzez styk robo-
czy i styk otwierajacy przekaznika czasowego cz.

Pobudzony lacznik, na przyklad A, dziala swoimi
dwoma zamykajgcymi - stykami jednocze$nie —
pierwszym bocznikuje réwnolegle styk otwieraja-
cy ¢z, a drugim wlgcza napiecie na cewke prze-
kazZnika czasowego cz. Przekaznik ¢z bezzwlocznie
otwiera swoje styki zamkniete w obwodach cewek
lacznik6w ABC..n. Lacznik A pozostaje zadzialany
bo zasilany jest obecnie poprzez swbéj wlasny styk.

Jezeli sterownik szybko zostanie przedstawiony
na zaprogramowanie dowolnego 1gcznika BC..n to
bezzwlocznie cewka A zostanie pozbawiona napie-
cia i otworzg sie styki A. Przekaznik czasowy cz
pozbawiony napiecia po czasie nastawionym zam-
knie swoje styki robocze w obwodzie cewek
ABC..n. Obecnie zadziala ten lacznik, ktéry wy-
brany zostal sterownikiem do pracy. Pomiedzy za-
konczeniem dzialania 1gcznika A i rozpoczeciem
pracy lgcznika wybranego wystepuje zwloka cza-
sowa, jaka nastawiona zostala na przekaZniku cza-
sowym, a ktorej wielkosé ustalono stosownie do
potrzeby.

Ilo§¢ wspolpracujacych ze sobg aparatow ogra-
niczona jest iloScig stykoéw otwierajacych na prze-
kazniku czasowym. Ilo§¢ te dowolnie mozna po-
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wiekszyé przez dodatkowy aparat‘o wielu stykach
otwierajacych.

Zastrzezenia patentowe

1. Uklad elektryczny dla wspélpracy automatycz-
nych 1gcznikéw, zabezpieczajacy = instalacje od
zwaré przy zmianach parametrow elektrycznych
zasilajgcych odbiornik, znamienny tym, ze zaopa-
trzony jest w jeden tylko po$redniczacy przekaz-
nik czasowy (cz) posiadajgcy n stykéw rozwiernych
(ABC...n) odpowiadajacych liczbie n 1gcznikéw,
przy czym kazdy z lgcznikéw roboczych po zadzia-
laniu i wykorzystaniu rozwiernego styku przekaz-
nika czasowego, zalaczajac ten przekaznik w ob-
wod elektryczny przygotowuje go do odmierzenia
powtdérnie nastawionego czasu, po czym z chwilg
kiedy uprzednio zadzialany juz lgcznik roboczy zo-
staje pozbawiony napiecia, przekaZnik czasowy za-
czyna odliczaé nastawiony czas, po ktérego .uply-
wie moze zadzialaé wysterowany nastepny ljcznik
roboczy.

2. Uklad elektryczny wedlug zastrz. 1, znamien-
ny tym, ze wigze we wspllpracy wybrane w do-
wolnej kombinacji dwa lgczniki z ogélnej liczby n
lgcznikow. .

3. Uklad elekiryczny wedlug zastrz. 1 i 2, zna-

‘mienny tym, ze elementy poszczegblnych aparatow

wspblpracujgcych sg tak rozmieszczone w ukladzie,
ze cewka lgcznika wybranego do pracy zostaje za-
programowana sterownikiem i polgczona jest w
szereg poprzez styk rozwierny przekaznika czaso-
wego (cz), przy czym dwa styki zwierne pracujg-
cego lacznika sg rozmieszczone w ukladzie w ten
sposOb, ze jeden z nich bocznikuje styk rozwier-
ny przekaZnika czasowego, a drugi polgczony jest
w szereg z cewka przekaznika czasowego.
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