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Sposéb zmiany polozema kqtowego wirnika silnika synchromcz-
nego w wyniku zamierzonej pracy asynchronicznej i powtornej
synchronizacji
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Przedmiotem wynalazku jest sposéb zmiany po-
lozenia katowego wirnika silnika symchronicanego
w wyniku zamierzonej pracy asynchronicznej
i powtérnej synchromizacji, majacy zastosowanie
zwlaszeza w stacjach kompresoréw tiokowych.

Stan techniki. W wiekszosci przypadkéw jest dla
urzadzenia napedzanego obojetne jaka pozycje ka-
towa zajmuje wimik silnika synchronicznego i dla-
tego problem zmiany tego poloZenia mie byl przed-
miotem szczegblowych badad. 'W budowanych obec-

ie ukladach nie przewiduje sie wykonywania te-
go typu operacji. Przy wspélpracy wielu maszyn
synchronicznych problem zmiany polozenia wirni-
ka silnika synchrenicznego moge okazaé¢ sig bardzo
wazny. Ma to miejsce w ukladach stacji kompre-
sorowych tlokowych, mapedzenych silnikami syn-
chronicznymi. Wéwczas problem wzajemnych polo-
zen katcwych silnikéw mnabiera szczegblnej wagi
ze wzgledu na pojawiajace si¢ pulsacje ciSnienia
w rurociggach.

Istota wynalazku. Spos6b zmiany podogenia ka-
towego wirnika silnika synchrenicznego w wyniku
zamierzenej pracy asynchroniczmej i powitdrne]
synchrenizacji  polega ma tym, 2Ze rozwiera sie
uzwojenie wzbudzenia silnika symchronicznego,
przez ¢o wprowadza sig¢ go W stan pracy asynchro-
nicznej. Nastepnie na podstawie pomiaru napiecia
indukcwaneghb w olwertym uzwojeniu wzbudzenia,
okredla sie cpéznienje wirnika na podstawie zli-
czania kolejnych przejé przez zero amplitudy
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indukowanego mnapiecia. Po osiggnieciu zgdanego
opdinienia podaje si¢ napiecie na uzwojenie wzbu-
dzenia w chwili kolejnego przejScia amplitudy na-
pigcia indukowanego przez zero.

Zaletg sposobu zmiany polozenia katowego wir-
nika silnika synchronicznego w wymiku zamierzo-
nej pracy asynchrcmicznej i powtdrmej symchroni-
zacji, wedtug wynalazku, umoizliwia kontrole i mi-
nimalizacje pulsacji ciSnienia i drgafh. Sposéb, we-
dilug wymnalazku, nadajje sie do automatyzacji, dzig-
ki czemu obshiga ukiadéw tego typu jest stosun-
kowo prosta.

Przykiad wykonania. Silnik synchroniczny wcza-
sie normalnej eksploatacji wykonuje ruch obroto-
wy z Sécisle ckreslong predkosciq katows, lecz wir-
nik w tym ruchu moze znajdowaé sie w pewnej
iloéci polozen katowych réimigeych sie o kat wy-
nikajacy z liczby par biegunéw silnika. Ilo$é tych
pozycji katowych jest réwma ilosci par biegunéw,
a kat o jaki pozycje te si¢ réinmig wymosi:

o
, 8dzie:
D
p — liczbe par bieguméw.

Zmiane polozenia wirnika o zgdany kat uzysku-
je sie przez wprowadzenie silnika w stamn prdcy
asynchronicznej, co uzyskuje sie przez rozwarcie
obwodu wzbudzenia. Silnik musi byé obcigzony
pewnym momentem mechanicznym, !bmi{odujqcym
wypadnigcie pracy synchronicznej i pragjgcie przez

a=k k — oznacza liczbe naturalng,
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klatki rozruchowe zadania wytwarzania tncmentu
napedowego.

Stan pracy asynchronicznej trwa przez tak:
ckres, aby wirnik poruszajac sig z predkosciq nie-
wiele mniejsza od synchronicznej opdnit sie o ig-
dany kat. Informacja o tym zawarta jest w napie-
ciu indukowanym w otwartym uzwojeniu wzbu-
dzenia w czasie ustalonej pracy asynchronicznej
napiecie to jest periodyczne i jeden jego okres od-

206N0
powiada opéfnieniu o kat a"? . Zliczajac za po-
mocs odpowiednich ukladéw elektronicznych ilosé
ckresbw tego napiecia uzyskuje sie dinformacje
o kacie opbéimienia sig wirnika.

Powr6t do stanu synchronicaego mnastepuje
w wyniku podania na uzwojenie wzbudzenia na-
piecia, w chwili dobranej tak, aby powrét do sta-
nu pracy synchronicznej byl lagodny i nastgpil
w zgdanym polozeniu katowym wirnika.

Dila c¢kredlenia chwili podania napiecia wzbu-
dzenia wykorzystuje sie napiecie 2z otwartego
uzwojenia wzbudzenia i tak kolejno dwa przejscia
przez zero tego napiecia, z wartosci dodatniej na
ujemne, wyznaczajg opdénienie katowe wirnika
380°

, & polozenie wirnika korzysine dla procesu

synchronizacji wypada takze woéwczas gdy napig-
cie to przechodzi 2z wartodei dodatnich na mjem-
ne.

Napigcie na otwarte uzwojenie wzbudzenia po-
winno byé podane po zaliczeniu odpowiedniej ilos

ci przejsé przez zero, w momencie kolejnego
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przejécia przez zero z warto$zi dodatnich md ujem-
ne lub o pét okresu zmian napiecia wczesniej t.zn.
przy przejéciu mapigecia wyindukowanego we wzbu.

dzenju z wartcéci ujemmych na dodatnie,

Wybér chwili podawania napiecia na otwarte
uzwojenie wzbudzenia zalezy od zdclno$ci silnika
do synchromizacji. Zdolnosé do synchronizacji kon-
kretnego silnika decyduje takie o tym, czy zmia-
na polozenia katowego wirnika moze odbywaé sic
w warunkach znamionowego obrciazenia, czy tez
bedzie 1o wymaghaé nieznacznego zmniejszenia je-
go obcigzenia. Zmiana polozenia katowego nie mo-
ze jednak odbywaé sie na biegu jatowym, gdyz
woéwczas w wyniku przerwy obwodu wzbudzenia
nie nastapi asynchroniczny stan pracy.

Zastrzezenie patentowe

[Siposéb zmiany polcienia katowego wirnika sil-
nika synchronicznego w wyniku zamierzonej pra-
cy asynchronicznej i powtérnej synchronizacj:,
znamienny tym, ze rozwiera sie uzwojenie wzbu-
dzenia silnika synchronicznego, przez co wprowa-
dza - sie go w stan pracy asynchronicznej, a mas-
tepnie na podstawie pomiaru napiecia indukowa-
nego w otwartym uzwojeniu wzbudzenia, okresla
sig opéznienie wirnika na podstawie zliczania ko-
lejnych przej$é przez zero amplitudy indukowane-
g0 napiecia, a po osiggnieciu Zgdanego opdinienia
pcdaje sie mnapiecie ma - uzwojenie wzbudzenia
w chwili kolejnego przejcia amplitudy napiecia
indukowanego przez zero.
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