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Uklad do stabilizacji okresowego przebiegu zmiennego
ze skladowg stalag réowng amplitudzie skladowej zmiennej
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Przedmiotem wynalazku jest uklad do stabili-
zacji okresowego przebiegu zmiennego ze skiado-
wg stalg réwng amplitudzie skladowej zmiennej,
ktéry stluzy do stabilizacji zmiennego napigcia lub
pradu o malej czestotliwo$ci, w szerokim zakresie
mocy wyjSciowej. Uklad moze byé stosowany w
urzgdzeniach do wykre§lania charakterystyk pra-
dowo-napieciowych elementéw pétprzewodniko-
wych oraz w ukladach sterowania i automatyki,
gdzie wymagany jest zmienny przebieg wyjSciowy
o okreSlonej polaryzacji lub o duzej stabilnoSci.

Dotychczas stosowane uklady do stabilizacji
okresowego przebiegu zmiennego ze skladowg sta-
13 réwng amplitudzie skladowej zmiennej, w sze-
rokim zakresie mocy wyjSciowej, posiadaly sta-
bilizowany zasilacz napiecia stalego o duzej mocy
wyjSciowe] polgczony szeregowo 2z generatorem
napiecia zmiennego o duzej mocy wyjSciowej.
Ujemna cechg dotychczas stosowanych ukiadéow
sg duze znieksztalcenia liniowe, ktére wprowadza
generator napiecia zmiennego o duzej mocy, po-
nadto uklady te posiadajg skomplikowana kon-
strukcje, sa bardzo rozbudowane oraz przy wiek-
szych mocach wyjSciowych rzedu 50—100 W wy-
magaja duzej iloSci elementéw. Powoduje to
zmniejszenie niezawodno$ci ukladu.

Celem wynalazku jest opracowanie ukladu do
stahilizacji okresowego przebiegu zmiennego ze
skladowg stalg réwng amplitudzie skladowej
zmiennej, w szerokim zakresie mocy wyjSciowej,
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ktéry charakteryzuje sie prosta konstrukcja, ma-
Iymi znieksztalceniami nieliniowymi i duzg nie-
zawodnoS$cig.

Cel tén zostal osiggniety przez dolgczenie ukla-
du sterujacego o malej mocy wyjSciowej do
wzmacniacza bledu, w ktérym napiecie wyj$ciowe
catego ukladu stabilizujgcego poréwnywane jest
z napieciem ukladu sterujgcego, a wynik poréw-
nania w postaci réznicy napieé podawany jest na
wejScie ukladu regulacyjnego.

Ukiad wedlug wynalazku posiada prostg kon-
strukcje, zapewnia mniejsze znieksztalcenia sygna-
tu wyjSciowego oraz poprzez zmniejszanie iloSci
elementéw pozwala uzyskaé wiekszg niezawodno$é.

Wynalazek zostanie blizej objasniony na przy-
kladzie wykonania pokazanym na rysunku, ktéry
przedstawia schemat blokowy wukladu do stabili-
zacji okresowego przebiegu zmiennego ze skiadowa
stalg réwng amplitudzie skladowej zmiennej.

Uklad sterujgcy A skilada sie ze stabilizatora
statego napiecia malej mocy 1, generatora zmien-
nego napiecia malej mocy 2 oraz ukladu sumujg-
cego 3. Sygnal wyjSciowy stabilizatora napiecia
stalego 1 i sygnal wyjSciowy generatora napiecia
zZmiennego 2 sumowane s3 w ukladzie sumujg-
cym 3. Na wyjSciu ukladu sumujgcego 3 otrzy-
mujemy sygnal zmienny ze skladowg stalg réwna
amplitudzie skladowej zmiennej oznaczony na ry-
sunku U(t), ktéry jest jednocze$nié napieciem
wyjSciowym ukladu sterujgcego A. Napiecie
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Us(t) podaje sie na jedno wejScie wzmacniacza
bledu B natomiast na drugie wej$cie wzmacnia-
cza podaje sie napiecie wyjSciowe U(t) ukladu
wedlug wynalazku. We wzmacniaczu bledu B na-
stepuje poréwnanie napiecia wyjSciowego U(t)
z napieciem sterujagcym Ug(f) i wzmocnienie roz-
nicy tych napieé. Wyjscie wzmacniacza bledu B
jest polgczone z wejSciem ukladu regulacyjnego C,
ktoéry jest zasilany napieciem stalym podawanym
z zasilacza D.

WyjsScie ukladu regulacyjnego C jest jednocze$-
nie wyjSciem ‘napieciowym caltego ukladu wedlug
wynalazku.

Sygnat wyjSciowy wzmacniacza biedu B zmie-
nia oporno$§é dynamiczng ukladu regulacyjnego C
tak, aby ta zmiana przeciwdzialala zmianom na-
piecia wyjsciowego U(t). Zmiany napiecia wyjScio-
wego U(t) s3 powodowane zmianami poboru pradu
przez obcigzenie oraz zmianami napiecia statego
otrzymywanego z zasilacza D. Jezeli ukiad ma
stuzyé do stabilizacji prgdu, to woéwczas do na-
pieciowego wyjScia ukladu dolgcza sie réwnolegle

D
A

10

15

20

. 4
opornik, ktéry okreS§la wielko$é prgdu stabilizo-
wanego otrzymywanego na obcigzeniu, wilgczonym
szeregowo imiedzy zasilacz D i uklad regulacyj-
ny C.

Zastrzezenia patentowe

1. 'Ukiad do stabilizacji okresowego przebiegu
zmiennego ze skladowg stalg réwng amplitudzie
sktadowej zmiennej, w szerokim zakresie mocy
wyjéciowej, znamienny tym, ze wuklad sterujgcy
(A) o malej mocy wyjéciowej polgczony jest z jed-
nym z wej$¢é wzmacniacza bledu (B), ktoérego
drugie wejScie jest polgczone z wyjSciem ukiadu
regulacyjnego (C), natomiast wyjécie wzmacnia-
cza bledu (B) jest polgczone z wejSciem regula-
cyjnego uktadu (C), polgczonego z zasilaczem (D).

2. Uktad wedlug ‘zastrz. 1, znamienny tym, Ze
uklad sterujgcy (A) sklada sie ze stabilizatora
stalego ' napiecia malej mocy (1) i generatora
zmiennego napiecia malej mocy (2), ktérych wyj$-
cia dotgczone sg do wej$é ukladu sumujgcego (3).
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