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(57) Abstract: The invention relates to an adapter (100) for connecting a wiper blade to a driving arm of a wiper system for a motor
vehicle, said adapter (100) comprising a head (1) and a body (2) which extend one after the other in a longitudinal direction (Ox) of the
adapter (100), the adapter (100) comprising a means for rotatably connecting to a connector (8) secured to the wiper blade, the head
(1) and the body (2) of the adapter (100) each comprising at least two sides (11a, 11b, 21a, 21b) detining an inner space (101) into
which the connector (8) can extend, and the body (2) of the adapter (100) comprising at least one attaching means (3) for attaching
the adapter (100) to a yoke of the driving arm, characterised in that the attaching means (3) comprises an attaching region (30) and a
gripping region (31) arranged, in the longitudinal direction (Ox) of extension of the adapter (100), on either side of a hinge (9) that

[Suite sur la page suivante]



WO 2018/0503:26 A1 {1000 O

MK, MN, MW, MX, MY, MZ, NA, NG, NI, NO, NZ, OM,
PA, PE, PG, PH, PL, PT, QA, RO, RS, RU, RW, SA, SC,
SD, SE, SG, SK, SL, SM, ST, SV, SY, TH, TJ, TM, TN, TR,
TT, TZ, UA, UG, US, UZ, VC, VN, ZA, ZM, ZW.

(84) Ltats désignés (sauf indication contraire, pour tout titre de
protection régionale disponible) : ARIPO (BW, GH, GM,
KE, LR, LS, MW, MZ, NA, RW, SD, SL, ST, SZ, TZ, UG,
ZM, ZW), eurasien (AM, AZ, BY, KG, KZ, RU, TJ, TM),
européen (AL, AT, BE, BG, CH, CY, CZ, DE, DK, EE, ES,
FLFR, GB, GR, HR, HU, IE, IS, IT, LT, LU, LV, MC, MK,
MT, NL,NO, PL, PT, RO, RS, SE, SI, SK, SM, TR), OAPI
(BF, BJ, CF, CG, CI, CM, GA, GN, GQ, GW, KM, ML,
MR, NE, SN, TD, TG).

Publiée:
— avec rapport de recherche internationale (Art. 21(3))

extends between the sides (21a, 21b) of the body (2).

(57) Abrégé : L'invention a pour objet un adaptateur (100) destiné a relier un balai d'essuyage a un bras d'entrainement d'un systéme
d'essuyage pour véhicule automobile, I'adaptateur (100) comportant une téte (1) et un corps (2) qui s'étendent dans le prolongement I'un
de l'autre selon une direction longitudinale (Ox) de I'adaptateur (100), I'adaptateur (100) comprenant un moyen de liaison en rotation
avec un connecteur (8) solidaire du balai d'essuyage, la téte (1) et le corps (2) de l'adaptateur (100) comprenant chacun au moins deux
flancs latéraux (11a, 11b, 21a, 21b) qui délimitent un volume interne (101) dans lequel le connecteur (8) est apte a s'étendre, le corps
(2) de l'adaptateur (100) comprenant au moins un moyen d'accrochage (3) pour accrocher 'adaptateur (100) avec une chape du bras
d'entrainement, caractérisé en ce que le moyen d'accrochage (3) comporte une zone d'accrochage (30) et une zone de préhension (31)
agencées, selon la direction longitudinale (Ox) d'extension de I'adaptateur (100), de part et d'autre d'une articulation (9) qui s'étend entre
les flancs latéraux (21a, 21b) du corps (2).
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ADAPTATEUR POUR LA CONNEXION D'UN BALAI D'ESSUYAGE A UN
BRAS D'ENTRAINEMENT D'UN SYSTEME D'ESSUYAGE POUR VEHICULE
AUTOMOBILE

L’invention se rapporte au domaine de l'essuyage et/ou du nettoyage des surfaces
vitrées d'un véhicule automobile, et elle concerne plus particuliérement un dispositif de

connexion entre un balai d'essuie-glace et un bras d'entrainement de celui-ci.

Les essuie-glaces pour véhicules automobiles sont congus pour retirer, par balayage,
les liquides et salissures qui peuvent perturber la vision que le conducteur a de son
environnement. Ces essuie-glaces comprennent généralement au moins un bras
d'entrainement qui effectue un mouvement de va-et-vient angulaire contre la surface vitrée
considérée, et au moins un balai d'essuyage équipé d'une lame racleuse réalisée dans un
matériau ¢lastique. En frottant contre une surface vitrée, cette lame en balaie l'eau et un

certain nombre de salissures, et les évacue en dehors du champ de vision du conducteur.

Quelle que soit la configuration du balai d'essuie-glace (étriers articulés qui
retiennent la lame racleuse en plusieurs zones distinctes, ou lame métallique qui maintient
la lame racleuse sur toute sa longueur, par exemple), celui-ci est rattaché au bras
d'entrainement du systéme d'essuyage par un ensemble de connexion qui comprend
généralement au moins un connecteur et un adaptateur. Le connecteur est solidaris¢ au
balai d'essuyage, et l'adaptateur est une piéce qui est configurée, d'une part, pour coopérer
avec le connecteur et, d'autre part, pour étre engagée avec une partie terminale, ou chape,
du bras d'entrainement. Connecteur et adaptateur coopérent pour réaliser la fixation du

balai sur le bras d'entralnement et la liaison articulée entre ces deux ensembles.

Dans le marché de la vente de piéces et d'accessoires pour la seconde monte des
véhicules automobiles, il est connu de proposer un méme balai, vendu équipé de son
propre connecteur, adaptable pour plusieurs types de bras d'entrainement. 11 convient donc
de concevoir un adaptateur utilisable avec le plus grand nombre possible de types de
chapes de bras et avec le plus grand nombre possible de types de connecteurs de balais,
puisque c'est l'adaptateur qui forme l'interface entre ces deux éléments. Dans ce contexte,
I’ergonomie pour assembler ou séparer le balai d’essuyage du bras d’entrainement est une

caractéristique essentielle, et il convient de mettre en ceuvre une solution simple
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d’utilisation, mais néanmoins fiable et pérenne.

La présente invention a pour but de proposer une solution permettant de réaliser la
connexion d'un balai d'essuyage a un type particulier de chape de bras d'entralnement pour
un systéme d'essuyage d'un véhicule automobile, chape qui présente, perpendiculairement
a sa direction longitudinale d'extension, une section droite en forme de "U" renversé dont
les branches verticales sont constituées par deux parois latérales de cette chape et dont la
branche transversale est formée par une paroi supérieure de ladite chape, ladite paroi
supéricure comportant au moins un orifice traversant. Paroi supérieure et parois latérales
de cette chape délimitent ainsi entre elles un volume d'accueil. La chape particuli¢re a
laquelle I'invention s'applique plus précisément comporte ¢galement deux ouies agencées
chacune longitudinalement sur 'une de ses parois latérales a partir d'un bord d'extrémité

avant libre de cette paroi latérale.

Pour atteindre le but qu'elle s'est fixé, I'invention propose un adaptateur destiné a
relier un balai d'essuyage a un bras d'entrainement d'un systéme d’essuyage pour véhicule
automobile, l'adaptateur comportant une téte et un corps qui s’¢tendent dans le
prolongement 'un de l'autre selon une direction longitudinale de "adaptateur, I’adaptateur
comprenant un moyen de liaison en rotation avec un connecteur solidaire du balai
d’essuyage, la téte et le corps de l'adaptateur comprenant chacun au moins deux flancs
latéraux qui délimitent un volume interne dans lequel le connecteur est apte & s’étendre, le
corps de l'adaptateur comprenant au moins un moyen d’accrochage pour accrocher
I’adaptateur avec une chape du bras d'entrainement, caractéris¢é en ce que le moyen
d'accrochage comporte une zone d’accrochage et une zone de préhension agencées, sclon
la direction longitudinale d'extension de l'adaptateur, de part et d'autre d'une articulation

qui s’étend entre les flancs latéraux du corps.

Ainsi, tout mouvement angulaire de rotation de l'une ou l'autre de ces deux zones
autour de I’articulation entraine un mouvement angulaire de rotation dans le méme sens de

I'autre zone autour d’un axe central de rotation de I’articulation.

Par convention, dans tout le présent document, le qualificatif "longitudinal”
s'applique a la direction dans laquelle s'¢tendent la téte et le corps de 'adaptateur selon

I'imvention dans le prolongement 'un de l'autre, le qualificatif "transversal” s'applique & une
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direction sensiblement perpendiculaire a la direction longitudinale et joignant entre eux les
flancs latéraux de l'adaptateur selon l'invention, et le qualificatif "vertical” désigne la

direction perpendiculaire a la fois a la direction longitudinale et 4 la direction transversale.

Dans un systéme d'essuyage comportant un balai d'essuyage équipé de son
connecteur et assemblé, au moyen d'un adaptateur selon l'invention, avec une chape d'un
bras d'entrainement dudit systéme d'essuyage, les qualificatifs "inférieur” ou "bas"
désignent plus précisément les régions proches de la surface a essuyer selon la direction
verticale, et les qualificatifs "supérieur” ou "haut" désignent les régions qui s'¢loignent de

cette derniére selon cette méme direction verticale.

En référence a ces différentes directions, téte et corps de l'adaptateur selon
l'invention présentent ainsi chacun, selon un plan transversal vertical, une section dont la
forme est sensiblement celle d'un "U" renversé formé de leur paroi supérieure & partir de
laquelle s'étendent, perpendiculairement ou sensiblement perpendiculairement, les deux
flancs latéraux, verticaux ou sensiblement verticaux, de cette téte et/ou de ce corps. Paroi
supéricure et flancs latéraux de la téte et du corps de l'adaptateur selon l'invention

délimitent ensemble un volume interne de celui-ci.

L’adaptateur selon [Dinvention peut comprendre 1'une quelconque des

caractéristiques listées ci-dessous, prises seule ou en combinaison :

- la zone d’accrochage et la zone de préhension sont agencées symétriquement de
part et d'autre de I’articulation,

- le volume interne est délimité au moins en partie par les deux flancs latéraux du
corps,

- Iarticulation est formée au moins par une barre de torsion qui s'étend entre les
flancs latéraux du corps. Selon un exemple de réalisation, la barre de torsion s'étend selon
une direction sensiblement parall¢le & la paroi supéricure du corps et perpendiculaire, ou
sensiblement perpendiculaire, aux flancs latéraux dudit corps. La barre de torsion est un
¢lément tubulaire circulaire agencé pour subir une torsion autour de son axe central
d’allongement,

- la paroi supéricure du corps peut étre formée par un plan qui passe par un bord

supérieur de chaque flanc latéral du corps, un pont de mati¢re pouvant par exemple relier



10

15

20

25

30

WO 2018/050326 PCT/EP2017/068180

ces deux bords supérieurs sur toute la longueur du corps ou sur une partie de celle-ci. Le
pont de matiére s’inscrit alors dans le plan qui définit la paroi supérieure,

- la zone d’accrochage du moyen d'accrochage est longitudinalement située entre
I’articulation et la téte,

- articulation est centrée sur un axe transversal de I'adaptateur autour duquel la
zone d’accrochage et la zone de préhension sont aptes a entrer simultanément en rotation,

- le moyen d’accrochage s’¢tend dans un plan qui contient I'axe transversal et qui
passe a la fois par au moins une partie de la zone d’accrochage et par au moins une partie
de la zone de préhension,

- la zone d’accrochage du moyen d'accrochage comprend un plot délimité par une
paroi distale et par des parois latérales qui s’¢tendent sensiblement perpendiculairement a
la paroi distale. Le plot présente ainsi par exemple un profil carré ou rectangulaire,

- le plot déborde d’un plan passant par le bord supéricur des deux flancs latéraux du
corps, & l'extérieur du volume interne. Ce plot peut avantageusement aussi déborder au-
dessus de de la paroi supérieure du corps

- la zone d’accrochage comprend des moyens de rattachement du plot & I’articulation,

- le plot comprend au moins une dent qui s'¢tend, selon la direction longitudinale, au-
dela de I'une au moins des parois latérales délimitant le plot,

- la dent s’¢tend longitudinalement a l'opposé de la téte par rapport a la paroi distale.
Selon un exemple de réalisation, un chanfrein est agencé entre la paroi distale et la paroi
latérale du plot opposce a la paroi latérale au-dela de laquelle s'étend la dent,

- le moyen d’accrochage comprend un dispositif de verrouillage configuré pour
coopérer avec le connecteur. Un tel verrouillage du moyen d’accrochage intervient quand
une position relative de 1’adaptateur et du connecteur dépasse une position déterminée,
notamment une position angulaire. Le déverrouillage du moyen d’accrochage est opéré
quand la position relative de 1’adaptateur par rapport au connecteur est en deca de ladite
position déterminé. On garantit ainsi que le moyen d’accrochage ne sort pas de 'orifice de
la chape, quand le balai d’essuyage est en position d’utilisation. En revanche, en position
de démontage correspondant la position déterminée évoquée ci-dessus, le dispositif de
verrouillage est escamoté de manicre a autoriser le mouvement du moyen d’accrochage,

- le dispositif de verrouillage du moyen d’accrochage comprend au moins une patte
de verrouillage qui s'¢tend, au sein du volume interne, entre une paroi supérieure du corps

et un bord d’au moins une des parois latérales du corps,
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- la patte de verrouillage s'¢tend entre la zone d’accrochage et la téte,

- la patte de verrouillage est attachée au plot du premier moyen d'accrochage. Selon
un exemple de réalisation, la patte de verrouillage est rattachée a la paroi latérale du plot
qui forme, a son interface avec la paroi distale de ce plot, le chanfrein,

- la zone de préhension du moyen d'accrochage comporte au moins une languette de
manipulation et des moyens de rattachement de cette languette de manipulation a
P’articulation,

- la zone de pré¢hension s'étend, selon la direction longitudinale, en dehors du volume
interne,

-une lumiére est agencée entre les flancs latéraux du corps de telle maniére qu'elle
s'étend, selon la direction longitudinale, au-deld du premier moyen d'accrochage en
direction de la téte de l'adaptateur. Selon un exemple de réalisation, la lumiére s'¢tend,
selon la direction longitudinale, jusqu'a une extrémité libre du corps de cet adaptateur, a
l'opposé de I'épaulement ménagé entre le corps et téte,

- le moyen d’accrochage forme un premier moyen d’accrochage de I’adaptateur sur
la chape, ledit adaptateur comprenant un deuxi¢me moyen d'accrochage agencé a un
¢paulement ménagé entre la téte et le corps,

- le deuxiéme moyen d'accrochage s'¢tend, selon la direction longitudinale, au-dela
de I’épaulement en débordant au-dessus d'une paroi supéricure du corps, a l'extérieur du
volume interne,

- premier moyen d'accrochage et deuxi¢me moyen d'accrochage sont ménagés
longitudinalement de part et d’autre du moyen de liaison en rotation,

- le moyen de liaison en rotation de 'adaptateur avec le connecteur est par exemple
un unique toron agencé a partir d’une face intéricure de 1'un au moins des flancs latéraux
du corps et s'¢tendant vers l'intérieur du volume interne. De manicre alternative ou
complémentaire, le moyen de liaison en rotation de l'adaptateur avec le connecteur est un
orifice ménag¢ dans I'un au moins des flancs latéraux du corps de 'adaptateur. Selon une
variante de réalisation, le moyen de liaison en rotation est constitu¢ d'au moins deux
ouvertures, cylindriques de section circulaire ou carré, agencé dans chaque flanc latéral du
corps de l'adaptateur. Ces ouvertures cooperent avec un connecteur associ¢ a un balai
d'essuyage lors de la connexion d'un tel balai avec l'adaptateur selon l'invention. Plus
précisément, ces ouvertures sont destinées a étre engagées chacune sur un toron issu de

mati¢re avec le connecteur, ou sur un arbre rapporté sur le connecteur,
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- selon encore une autre réalisation, le moyen de liaison en rotation comprend d’un
c6té un unique toron ménagé dans une des flancs latéraux du corps et un une unique

ouverture ménagée dans 1’autre flanc latéral du corps.

Avantageusement, l'interface entre le corps et la téte de l'adaptateur sclon
I'invention forme un ¢paulement dont les dimensions sont définies pour étre sensiblement
¢gales a 1'épaisseur des parois latérales de la chape du bras d'entrainement avec laquelle
'adaptateur est destiné & coopérer. Sclon un mode de réalisation de l'invention, cet
¢paulement s'étend entre les parois supéricures respectivement de la téte et du corps de

'adaptateur, formant ainsi un rebord périphérique a l'interface entre cette téte et ce corps.

Si l'on définit la dimension transversale de la téte ou du corps de l'adaptateur selon
I'invention comme la distance, selon un plan sensiblement paralléle au plan de la paroi
supéricure de cette téte ou de ce corps, mesurée entre des surfaces de ces flancs latéraux
situées a l'extérieur du volume interne de I'adaptateur, la dimension transversale de la téte
de l'adaptateur selon l'invention est supéricure a la dimension transversale du corps de
l'adaptateur selon I'invention. De méme, si l'on définit la hauteur de la téte ou du corps de
'adaptateur selon l'invention comme la dimension, mesurée selon un plan sensiblement
parall¢le a celui des flancs latéraux de cette téte ou de ce corps, entre la surface de la paroi
supéricure situce a l'extérieur du volume interne de l'adaptateur et le bord inférieur des
flancs latéraux, la hauteur de la téte de I'adaptateur selon l'invention est supérieure a la
hauteur de son corps. En d’autres termes, la téte est plus haute et/ou plus large que le corps

de 'adaptateur de 'invention.

Avantageusement, dans une position dite "stable" de l'adaptateur selon l'invention,
zone d’accrochage et zone de préhension du premier moyen d'accrochage sont agencées de
telle manicre que la paroi distale du plot que comporte ce premier moyen d'accrochage soit
sensiblement parallele a la paroi supéricure du corps, a l'extéricur du volume interne de
l'adaptateur, la languette de manipulation de la zone de préhension se trouvant
sensiblement parall¢le a cette méme paroi supérieure. On entend ici par position "stable” la

position que prend l'adaptateur quand aucun effort n’est opéré sur la zone de préhension.

L’invention couvre également un dispositif de connexion comprenant un adaptateur

tel que décrit dans le présent document et un connecteur apte a étre solidarisé & un balai
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d’essuyage, caractérisé en ce que I'adaptateur et le connecteur sont reliés par le moyen de

liaison en roration.

On notera que le dispositif de verrouillage de 'adaptateur coopére avec une surface

du connecteur pour limiter un mouvement relatif encre celui-ci et I'adaprateur.

Linvention couvre enfin un systeme d'essuyage, notamment pour véhicule
automobile, comprenant un balai d’essuyage, un bras d’entrainement et un adaprateur tel
que décrit dans le présent document ou un dispositif de connexion comme évoqué ci-
dessus, dans lequel 'adaptateur est logé dans une chape du bras d'entrainement, dans lequel
le premier moyen d'accrochage, ou le premier moyen d’accrochage et le deuxi¢éme moyen
d'accrochage, sont agencés par rapport 4 la paroi supérieure et/ou des bords supérieurs des

flancs latéraux du corps de maniére i enserrer une paroi supérieure de la chape.

De mani¢re avantageuse, les dimensions respectivement de la tee et du corps de
'adaprateur sont définies de telle maniere que I'épaulement formé entre ladite téee et ledit
corps soit apte 4 venir en appui bord & bord contre I'épaisseur, respectivement, de la paroi
et/ou des parois latérales de la chape de maniére 4 former une surface extérieure continue

une fois I'adaptateur assemblé avec le bras d'entrainement.

Dans un tel systeme d'essuyage, la zone d’accrochage du premier moyen d'accrochage

s'étend dans un orifice agencé dans la paroi supérieure de la chape.

L'adaptateur selon 'invention comporte également avantageusement, dans la région
de son corps, un moyen permettant sa liaison en rotation avec un connecteur d'un systéme

d'essuyage.

Une fois l'adaprateur selon l'invention assemblé avec un connecteur de balai
d'essuyage, la mise en place de l'adaprateur selon l'invention sur la chape d'un bras

d'entrainement du type décrit précédemment s'effectue de la maniére suivante.

La téte de I'adaprateur selon 'invention est tout d'abord engagée avec le bord libre
d'extrémicé de la chape du bras d'entrainement, de telle maniére que la paroi supérieure de
cette chape soit enserrée entre la paroi supérieure du corps de I'adaprateur selon 'invention
et le deuxitme moyen d'accrochage précédemment défini. Ceci est rendu possible,

d'une part, par le choix des dimensions de I'épaulement qui joint la e et le corps de
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I'adaptateur, et, d'autre part, par la forme et les dimensions du deuxiéme moyen
d'accrochage. En effet, ce deuxiéme moyen d'accrochage, s'¢tendant au-dela de la paroi
supérieure de la téte de l'adaptateur selon I'invention, est avantageusement apte & venir se
placer en appui contre la surface de la paroi supéricure de la chape située a l'extérieur du

volume d'accueil de cette chape.

Le corps de l'adaptateur selon l'invention est ensuite basculé en rotation autour d'un
axe transversal sensiblement situé & proximité de I’épaulement entre la téte et le corps de
l'adaptateur, de manicre a étre engagé au sein du volume d'accueil de la chape du bras
d'entrainement. Dans ce mouvement de rotation, ['épaulement vient en appui
respectivement contre 1'¢paisseur de la paroi supéricure et contre I'épaisseur des parois
latérales de la chape. Avantageusement, les dimensions du corps et du premier moyen
d'accrochage de l'adaptateur selon l'invention, ainsi que la configuration de ce dernier, sont
définies pour que, dans ce mouvement de rotation, le plot que comporte le premier moyen
d'accrochage se trouve en position d'insertion dans l'orifice traversant agencé dans la paroi

supérieure de la chape.

Il suffit alors d'exercer, sur la languette de manipulation, une poussée dirigée vers la
paroi supéricure de la chape, pour induire un basculement en rotation du premier moyen
d'accrochage autour de I'articulation, jusqu'a insertion de la dent du moyen d’accrochage
dans l'orifice traversant de la chape, puis jusqu'a I'insertion compléte et jusqu'au blocage de
ce plot dans cet orifice. 1l est & noter que I'insertion du plot dans l'orifice traversant de la
chape est facilitée par la présence du chanfrein précédemment défini, qui assure une forme
de guidage dudit plot contre le premier bord de cet orifice traversant avec lequel ce plot

entre en contact, ou bord d'accueil.

Le montage de l'adaptateur dans la chape peut aussi étre réalis¢ de maniére
automatique, c’est-a-dire sans exercer d’effort manuel sur la languette de manipulation.
C’est ainsi qu’une poussée exercée sous le balai d’essuyage et dirigée vers la paroi
supéricure de la chape induit un basculement automatique en rotation du premier moyen
d'accrochage autour de I’articulation, jusqu'a insertion de la dent du moyen d’accrochage
dans l'orifice traversant de la chape, puis jusqu'a l'insertion compléte du plot et jusqu'au
blocage de celui-ci dans Dorifice traversant. Il est & noter que l'insertion du plot dans

l'orifice traversant de la chape est facilitée par la présence du chanfrein précédemment
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défini, qui assure une forme de guidage dudit plot contre le premier bord de cet orifice

traversant avec lequel ce plot entre en contact, ou bord d'accueil.

Le blocage du plot porté par le premier moyen d'accrochage avec la chape est réalisé
par la mise en appui de la dent au-dessus de la paroi supérieure de cette chape. Dans cette
opération de blocage, la languette de manipulation bascule en rotation de maniére élastique
autour de Darticulation, pour revenir & sa position initiale, ou position dite "stable”. Il est &
noter que ces différents mouvements de bascule en rotation autour de I’articulation sont
rendus possibles par la présence de la lumicre précédemment définie, qui permet des
débattements angulaires suffisants de l'ensemble du premier moyen d'accrochage pour
autoriser l'engagement ou le dégagement, dans l'orifice traversant agencé dans la paroi

supéricure de la chape, de la dent que forme la paroi distale de ce plot.

Lorsque l'adaptateur selon 'invention est accroché dans la chape, la paroi supérieure
du corps de cet adaptateur se trouve, au sein du volume d'accueil de cette chape, en appui
contre la paroi supérieure de cette derniére, et les flancs latéraux de ce méme corps sont
avantageusement en appui, au sein de ce méme volume d'accueil, contre les parois latérales
de la chape. Ainsi, la paroi supérieure de cette chape est enserrée entre, d'une part, la paroi
supéricure du corps de I'adaptateur sclon l'invention et, d'autre part, & la fois la dent portée

par le premier moyen d'accrochage et le deuxieéme moyen d'accrochage.

Il est a noter que, selon l'invention, une fois I'adaptateur assemblé avec la chape, le
dispositif de verrouillage engagé avec une surface du connecteur, forme un verrouillage de
cet adaptateur dans la chape. En effet, en fonction de la position angulaire de 1’adaptateur
par rapport au connecteur, une extrémité libre du dispositif de verrouillage peut venir en
appui contre la face supéricure du connecteur. Se faisant, toute rotation du moyen
d’accrochage est alors empéchée de sorte que le plot ne peut pas s’échapper
accidentellement de Dorifice, ce qui conduirait a une séparation du balai d’essuyage et du

bras d’entrainement.

Pour séparer 1'adaptateur selon l'invention de la chape du bras d'entrainement, il suffit
d'imprimer au connecteur de balai d'essuyage un mouvement de rotation autour de son
moyen de liaison en rotation avec l'adaptateur, jusqu'a libérer l'extrémité libre du dispositif
de verrouillage précitée. Une telle libération autorise une rotation du moyen d’accrochage.

Il suffit ensuite d'exercer sur la languette de manipulation portée par le moyen
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d'accrochage une poussée dirigée vers la paroi supéricure de la chape. Cette poussée induit
un mouvement de rotation de la zone d’accrochage de ce premier moyen d'accrochage
autour de I'articulation, de telle manicre que le plot porté par la zone d’accrochage soit
entrain¢ vers l'intérieur du volume intéricur de l'adaptateur selon l'invention, dégageant

ainsi le plot de l'orifice traversant de la paroi supérieure de la chape.

D’autres caractéristiques et avantages de la présente invention apparaitront plus

clairement a I’aide de la description qui suit et des dessins parmi lesquels :

- la figure 1 est une vue en perspective d'un systéme d'essuyage pour un vehicule

automobile comprenant un bras d'entrainement assembl¢ avec un balai d'essuyage,

- les figures 2 et 3 sont des vues en perspective, selon différents angles de vue, d'un
adaptateur selon un mode de réalisation de l'invention, assemblé avec un connecteur de

balai d'essuyage,

- la figure 4 est une vue en coupe longitudinale d'un adaptateur selon un mode de

réalisation de l'invention, assembl¢ avec un connecteur de balai d'essuyage,

- et la figure 5 illustre 'assemblage d'un adaptateur selon ce mode de réalisation de
I'invention avec la chape d'un bras d'entrainement d'un systéme d'essuyage pour véhicule

automobile.

Il est tout d'abord a noter que si les figures exposent l'invention de manicre détaillée
pour sa mise en ceuvre, elles peuvent bien entendu servir & mieux définir l'invention le cas
¢chéant. 11 est également a noter que, sur l'ensemble des figures, les ¢éléments similaires

et/ou remplissant la méme fonction sont indiqués par le méme repére.

Par ailleurs, en référence aux orientations et directions définies précédemment, la
direction longitudinale sera représentée, dans toutes les figures, par la direction d'un axe
(Ox), la direction transversale sera représentée par la direction d'un axe (Oy), et la direction
verticale sera représentée par la direction d'un axe (Oz). Ces différents axes définissent
ensemble un repére orthonormé (Oxyz) représenté sur les différentes figures. Dans ce
repére, l'orientation "avant” sera définie par le sens positif de l'axe (Ox), l'orientation
"arricre” Ctant définie par le sens négatif de ce méme axe, et les qualificatifs "haut” ou

"supérieur” seront représentés par le sens positif de l'axe (Oz), les qualificatifs "bas" ou
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"inférieur" étant représentés par le sens négatif de ce méme axe (Oz).

La figure 1 illustre un systéme d'essuyage pour véhicule automobile. Ce systéme
comprend un bras d'entrainement 5 qui effectue un mouvement de va-et-vient angulaire
contre une surface a essuyer, et un balai d'essuyage 7, lui-méme constitué ici d'une vertébre
70 porteuse d'une lame racleuse 71 réalisée dans un matériau ¢lastique. Dans le
mouvement de va-et-vient angulaire du bras d'entrainement 5, le balai d'essuyage 7 et sa
lame racleuse 71 sont entrainés dans un mouvement angulaire contre la surface vitrée pour

réaliser I'opération d'essuyage/nettoyage désirée.

Le balai d'essuyage 7 est rattach¢ au bras d'entrainement 5 par un ensemble de
connexion qui comprend un connecteur 8 et un adaptateur 100. Le connecteur 8 est
solidaris¢ au balai d'essuyage 7, et l'adaptateur 100 réalise une interface entre ce
connecteur 8 et une partie terminale du bras d'entrainement 5, autrement appelée chape
500. Connecteur 8 et adaptateur 100 coopérent pour réaliser la fixation du balai 7 sur le

bras d'entrainement 5 et une haison articulée entre ces deux éléments.

L'invention a pour objet un type particulier d'adaptateur 100 destiné a coopérer avec
un type particulier de chape 500 de bras d'entrainement, notamment dans le but de fournir
des balais d'essuyage de remplacement & monter sur un bras d'entralnement présentant ce

type particulier de chape 500.

La chape 500, représentée schématiquement en vue de coté sur la figure 5, avec
laquelle T'adaptateur 100 selon l'invention est destiné a coopérer, comporte une paroi
supéricure 50 & partir de laquelle s'étendent, perpendiculairement ou sensiblement
perpendiculairement & la paroi supérieure 50, deux parois latérales 51. La chape 500
présente ainsi une section droite dont la forme est sensiblement celle d'un "U" renversé et
dont la base est formée par la paroi supéricure 50 et ou les branches sont formées par les
parois latérales 51. Paroi supérieure 50 et parois latérales 51 de cette chape 500 délimitent

ensemble un volume d'accueil 54.

La chape 500 comporte également, agencé dans sa paroi supérieure 50, un orifice 52,
traversant, et chacune de ses parois latérales 51 comporte, agencée a partir de son bord
avant libre 510, une ouie 53 qui s'¢tend sensiblement longitudinalement vers l'arriere du

bras d'entrainement 5, sensiblement parallélement a la paroi supérieure de la chape 500.
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En référence aux figures 2 a4 5, un adaptateur 100 selon 'invention comporte une téte
1 etun corps 2, la téte 1 s'étendant, selon les directions précédemment définies, vers 'avant
de ladaptateur 100 selon l'invention, et le corps 2 s'étendant, sclon les directions
précédemment définies, vers l'arricre de ce méme adaptateur 100. Selon un mode de
réalisation de l'invention, l'adaptateur 100 est réalis¢ par injection d'un matériau polymére

dans un moule, ct il est issu de matiére en un seul bloc.

Comme le montrent les figures 2 et 3, le corps 2 est formé d'une paroi supérieure 20
et de deux flancs latéraux sensiblement verticaux 21a, 21b, qui s'¢tendent chacun a partir
d'un co6té longitudinal de la paroi supérieure 20, sensiblement perpendiculairement & la
paroi supéricure 20, vers le bas selon l'orientation verticale précédemment définie. Selon le
mode de réalisation illustré par les figures, la dimension longitudinale du corps 2 est
inféricure 4 la dimension transversale de celui-ci. La paroi supéricure 20 est, selon cet
exemple de réalisation, un pont de mati¢re qui relie les deux flancs latéraux 21a, 21b du
corps. Dans le cas ou ce pont de matiére est moins long que les flancs latéraux du corps,
une lumiére 22 est créée, cette lumidre 22 laissant ainsi passer au moins une partie d’un

premier moyen d’accrochage 3.

La téte 1 est formée d'une paroi supéricure 10 et de deux flancs latéraux 11a, 11b
sensiblement verticaux et s'é¢tendant chacun a partir d'un c6té¢ longitudinal de la parot
supéricure 10, vers le bas selon l'orientation verticale définie plus haut. Selon le mode de
réalisation illustré par les figures, la paroi supéricure 10 de la téte 1 se prolonge, a l'oppos¢
du corps 2, jusqu'a rejoindre des bords 110 des flancs latéraux 11a, 11b opposés aux bords
de ces flancs par lesquels ceux-ci se rattachent a la paroi supérieure 10 de la téte 1. Téte 1
et corps 2 présentent donc chacun une section droite en forme de "U" renversé dont la
branche transversale est constituée des parois supérieures, respectivement 10 et 20, et dont
les branches verticales sont formées par les flancs latéraux, respectivement 11a, 11b et 21a,

21b, de ces deux parties de l'adaptateur 100 selon l'invention.

Les parois supérieures, respectivement référencées 10 et 20, de la téte 1 et du corps 2
de l'adaptateur 100 selon l'invention, ainsi que la lumicre 22 et les flancs latéraux,
respectivement référencés 11a, 11b et 21a, 21b, délimitent ensemble un volume interne
101 de cet adaptateur. Un tel volume est destiné a recevoir tout ou partie du connecteur
porteur du balai d’essuyage, et la liaison mécanique entre ’adaptateur et le connecteur est

opére dans le volume interne de I’adaptateur, a I’aide d’un moyen de liaison en rotation.
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Selon une caractéristique avantageuse d’un mode de réalisation de l'invention, une
dimension transversale, c'est-a-dire la dimension selon 1'axe (Oy) précédemment défini, de
la téte 1 est supérieure & celle du corps 2, mesurées selon la méme direction. En d'autres
termes, la téte 1 forme, & son interface avec le corps 2, un épaulement 14 sensiblement
parall¢le au plan transversal vertical (Oyz) du repére orthonormé précédemment défini,
s’¢tendant depuis la téte 1 et rentrant vers le corps 2. L'épaulement latéral 14 s'étend ainsi,
selon ce mode de réalisation de l'invention, & toute la périphérie de l'interface entre téte 1 et

corps 2 de 'adaptateur selon l'invention.

De méme, une dimension verticale, c'est-a-dire la dimension selon l'axe (0Oz)
précédemment défini, de la téte 1 est supérieure a celle du corps 2, mesurées selon le méme

axe. En d'autres termes, la téte 1 déborde au-dessus du corps 2.
En combinant ces deux aspects, la téte 1 est plus haute et plus large que le corps 2.

Selon un mode de réalisation de I'invention illustré par exemple a la figure 4, les
dimensions verticale et transversale de cet épaulement 14 sont sensiblement égales
respectivement a I'épaisseur de la paroi supérieure 50 de la chape 500 et/ou a I'épaisseur
des parois latérales 51 de cette méme chape 500 avec laquelle l'adaptateur 100 selon
I'mvention est destiné & coopérer, de telle maniére que le bord avant 510 de cette chape 500
puisse venir en appui contre cet épaulement 14. De telles caractéristiques permettent

d’obtenir une téte 1 qui affleure les faces extérieures de la chape 500.

Selon un aspect de l'invention visible aux figures 2 et 3 notamment, la lumicre 22 est
agencée longitudinalement dans le prolongement dans la paroi supérieure 20 du corps 2 de
l'adaptateur 100. Avantageusement, la dimension transversale, ou largeur, de la lumicre 22
est sensiblement égale & la dimension transversale du volume interne 101 ou, en d'autres
termes, a la distance, mesurée transversalement, entre les surfaces intéricures des flancs

latéraux 21a, 21b du corps 2, situées au sein de ce volume interne 101.

La lumiére 22 est bordée par un bord supéricur 21¢, 21d de chaque flanc latéral 21a,
21b, ainsi que par la paroi supérieure 20 du corps 2. La lumiére 22 est par exemple ouverte
sur I’arriere du corps 2. On notera que cette lumiére 22 s’¢tend dans un plan paralléle et

commun avec un plan d’extension de la paroi supérieure 20 du corps 2.

L'adaptateur 100 selon l'invention comporte un moyen d'accrochage 3, ci-aprés

dénommé premier moyen d’accrochage. De mani¢re optionnelle, 1’adaptateur 100
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comprend ¢galement un deuxiéme moyen d'accrochage 4, distinct du premier moyen
d’accrochage 3. Avantageusement, le premier moyen d'accrochage 3 est agencé au niveau
du corps 2 et le deuxieme moyen d'accrochage 4 est agencé sensiblement a I’épaulement

14 entre la téte 1 et le corps 2 de I'adaptateur 100 selon l'invention.

En se reportant aux figures 2 4 4, on constate que le premier moyen d'accrochage 3
comporte une zone d’accrochage 30 et une zone de préhension 31 agencées, par exemple
symétriquement, de part et d'autre d'une articulation 9, par exemple sensiblement paralléle

a la paroi supérieure 20 du corps 2 et ou a un plan dans lequel s’¢tend la lumiére 22.

Selon un aspect de 'invention, I’articulation 9 s’étend entre les flancs latéraux 21a,
21b. Cette articulation 9 joint donc ces deux flancs latéraux, en offrant une liaison
mécanique qui permet de maintenir entre ces flancs latéraux 21a, 21b une distance
constante d’un bout a 'autre du corps 2. L’articulation 9 est par exemple ménagée au

niveau de la lumiére 22, ou dans 'espace dégage par cette lumiére 22.

Selon un exemple de réalisation, P'articulation 9 prend la forme d’une barre de
torsion 91 qui s'étend plus précisément selon une direction transversale paralléle ou
sensiblement parall¢le a celle de 'axe (Oy) précédemment défini. Cette barre de torsion 91
est située au sein du volume interne 101 de l'adaptateur 100. Avantageusement, un axe
transversal Y2 passe au centre de D'articulation 9 et défini I'axe autour duquel zone
d’accrochage 30 et zone de préhension 31 de l'adaptateur selon l'invention sont aptes a

entrer en rotation.

Comme le montrent les figures 2 a 4, zone d’accrochage 30, barre de torsion 91 et
zone de préhension 31 sont longitudinalement disposées au sein du corps 2 de l'adaptateur
100 de telle maniére que la zone d’accrochage 30 est, selon la direction longitudinale,
placée entre la barre de torsion 91 et la téte 1 et de telle maniére que la barre de torsion 91
est, selon cette méme direction longitudinale, placée entre la zone d’accrochage 30 et la

zone de préhension 31.

En d'autres termes, en se dirigeant longitudinalement de I'épaulement 14 formant
interface entre la téte 1 et le corps 2 de l'adaptateur 100 selon l'invention vers I'extrémit¢ du
corps 2 opposée a la téte 1, c'est-a-dire en se déplacant, selon la direction longitudinale, de
l'avant vers 'arriére de l'adaptateur 100 selon l'invention, on trouve successivement la zone

d’accrochage 30, la barre de torsion 91 et la zone de préhension 31.
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Par ailleurs, comme le montre plus particulierement la figure 4, l'agencement
symétrique de la zone d’accrochage 30 et de la zone de préhension 31 par rapport a
I’articulation 9 est réalisé de telle maniére qu'il existe au moins un plan 900 qui contienne
I'axe sensiblement transversal Y2 de Particulation 9 autour duquel zone d’accrochage 30 et
zone de préhension 31 sont aptes & entrer en rotation et qui passe a la fois par au moins une
partie de la zone d’accrochage 30 et par au moins une partie de la zone de préhension 31.
En d’autres termes, la zone d’accrochage 30, la zone de préhension 31 et 1’articulation 9

sont globalement alignés.

Avantageusement et tel que visible sur les figures 2 a 4, la zone d’accrochage 30
comporte un plot 300 form¢ d'une paroi distale 301 a partir de laquelle s'étend une pluralité
de parois latérales 302. Selon le mode de réalisation de l'invention, non exclusif, plus
particuli¢rement illustré par les figures, le plot 300 est sensiblement parallélépipédique, et
il comporte donc, s'¢tendant a partir de sa paroi distale 301 et sensiblement
perpendiculairement a celle-ci, quatre parois latérales, respectivement 302a, 302b, 302¢c,
302d, la paroi latérale 302d n'étant pas visible sur les figures. Quelle que soit la forme
retenue pour le plot 300, les dimensions de celui-ci sont, selon l'invention, définies pour
étre complémentaires de celles de l'orifice 52 agencé dans la paroi supérieure 50 de la
chape 500 avec laquelle l'adaptateur 100 est destiné a coopérer, afin de permettre une

insertion facile mais sans jeu excessif de ce plot 300 dans cet orifice 52.

Selon l'invention, la paroi distale 301 du plot 300 porté par le premier moyen
d'accrochage 3 s'étend, selon la direction verticale définie précédemment, a l'extérieur du
volume interne 101 précédemment défini. Selon une caractéristique de l'invention, le plot
300 de la zone d’accrochage 30 est rattach¢ a Darticulation 9 par des moyens de
rattachement 303 qui prennent, selon le mode de réalisation de l'invention illustré par les
figures, la forme d'une plaque sensiblement plane qui s'étend a partir de l'une des parois
latérales du plot 300, ici la paroi latérale arriére 302¢. Plus précisément, la plaque formant
les moyens de rattachement 303 est ici, dans la position de l'adaptateur illustrée par les
figures, sensiblement paralléle a la paroi supérieure 20 du corps 2 et/ou au plan dans lequel
s’inscrit la lumiére 22, et rattachée au bord inférieur de cette paroi latérale arricre 302c¢,
opposé au bord par lequel celle-ci est rattachée a la paroi distale 301 de ce méme plot 300.
Avantageusement, la dimension transversale, selon une direction sensiblement paralléle a

celle de I'axe (Oy) précédemment défini, de la plaque formant les moyens de rattachement
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303 de la zone d’accrochage 30 a Iarticulation 9 est inférieure & une dimension

transversale de la lumiére 22 définie plus haut.

Selon une autre caractéristique de l'invention, la zone d’accrochage 30 comprend une
dent 304 agencé pour s’¢tendre au-dessus de la paroi supéricure 20 du corps 2 et/ou du
plan dans lequel s’inscrit la lumiére 22. Une telle dent 304 est formée dans le
prolongement de la paroi distale 301 du plot 300, et cette dent 304 forme une excroissance
qui s'¢tend au-deld de l'une des parois latérales de ce méme plot 300, ici la paroi latérale

arriére référencée 302c¢.

Plus précisément, cette dent 304 s'étend, selon la direction longitudinale
précédemment définie, a l'opposé de la téte 1 de l'adaptateur 100. En d'autres termes, en
référence aux orientations définies plus haut, la dent 304 s'étend vers larricre de
'adaptateur 100, au-dela de la paroi latérale arricre 302¢ du plot 300 et en surplombant la

lumiére 22.

Selon une autre caractéristique de l'invention, la paroi distale 301 forme, & son
intersection avec la paroi latérale 302a la plus proche de la téte 1, ou paroi latérale avant
302a, un chanfrein 305. Il est a noter ici que le chanfrein 305 se trouve donc, sur le plot
300, a l'opposé de la dent 304 selon la direction longitudinale d'extension de 'adaptateur

100. Le r6le de ce chanfrein 305 sera précisé plus loin.

Avantageusement, la zone d’accrochage 30 comporte également un dispositif de
verrouillage 32 dont la fonction est de bloquer tout mouvement du moyen d’accrochage 3,
en fonction de certaines positions angulaires relatives de ’adaptateur 100 et de son

connecteur 8.

Selon un exemple de réalisation, le dispositif de verrouillage prend la forme d’une
patte de verrouillage 321 qui s'étend, au sein du volume interne 101 de I'adaptateur 100, a

'opposé de la paroi supérieure 20 du corps 2.

Selon le mode de réalisation de l'invention plus particulicrement illustré par les
figures 3 et 4, cette patte de verrouillage 321 est rattachée au plot 300 de la zone
d’accrochage 30. Plus précisément, cette patte de verrouillage 321 est ici rattachée a la
paroi latérale avant 302a de ce plot 300. La patte de verrouillage est donc avantageusement
rattachée a la paroi latérale avant 302a qui forme, a son interface avec la paroi distale 301

du plot 300, le chanfrein 305. Selon le mode de réalisation illustré par les figures, cette
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patte de verrouillage 321 s'¢tend, selon la direction longitudinale, en direction de la téte 1

de l'adaptateur 100.

En référence aux directions et orientations définies précédemment, la zone de
préhension 31 du premier moyen d'accrochage 3 s'étend, selon la direction longitudinale
d'extension de l'adaptateur 100, vers l'arriére de 1’adaptateur 100 & partir de ’articulation 9.
Selon l'invention, et comme le montrent les figures 2 4 5, cette zone de préhension 31 est
constituée d'une languette de manipulation 33 et de moyens de rattachement 34 de celle-ci

a Particulation 9.

Avantageusement, la languette de manipulation 33 et par exemple une partie au
moins de ses moyens de rattachement 34 s'¢tendent, selon la direction longitudinale de
I'adaptateur 100, au-dela du volume interne 101 de cet adaptateur, c'est-a-dire, en référence
aux directions et orientations précédemment définies, au-deld de l'extrémité arriere du
corps 2 de l'adaptateur 100. Selon le mode de réalisation illustr¢ par les figures, les moyens
de rattachement 34 de la languette de manipulation 33 a Particulation 9 prennent la forme
d'une plaque sensiblement plane dont la dimension transversale est sensiblement égale a
celle des moyens de rattachement 303 de la zone d’accrochage 30 du premier moyen

d'accrochage 3 a cette barre de torsion 91, et plus généralement a cette articulation 9.

Selon ce méme mode de réalisation de l'invention, la languette de manipulation 33
s'¢tend, dans la position de I'adaptateur 100 représentée par les figures 2 a 4, ou position
dite "stable" telle que définie précédemment, sensiblement parall¢lement & la paroi
supérieure 20 et/ou au plan dans lequel s’inscrit la lumiére 22 du corps 2 de cet adaptateur,
et les moyens de rattachement 34 pour rattacher cette languette de manipulation a
I’articulation 9 sont, dans cette méme position dite "stable”, sensiblement inclinés au

regard de cette méme paroi supéricure 20 et/ou du plan dans lequel s’inscrit la lumiére 22.

Comme le montrent les figures 2 et 3, la lumicre 22 s'¢tend avantageusement, selon
la direction longitudinale d'extension de l'adaptateur 100, de part et d'autre du moyen
d'accrochage 3 qui vient d'étre décrit. Plus précisément, la lumiére 22 s'é¢tend, selon la
direction longitudinale précédemment définie, au-deld du moyen d'accrochage 3 en
direction de la téte 1, et jusqu'a l'extrémité libre du corps 2. En d'autres termes, la lumiére
22 s'étend, selon la direction longitudinale (Ox) d'extension de 'adaptateur 100, au-dela du

premier moyen d'accrochage 3 vers I'avant, et jusqu'a l'extrémit¢ arriére du corps 2.
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Pour son association a un connecteur 8 de balai d'essuyage, l'adaptateur 100 selon
I'invention comporte au moins un moyen de liaison 6 en rotation. Selon le mode de
réalisation de l'invention illustré par les figures, ce moyen de liaison comporte, agencé a
partir de la surface intérieure 210, situ¢e au sein du volume interne 101, de 1'un au moins
des flancs latéraux 21a, 21b du corps 2, et s'étendant transversalement a l'intérieur dudit
volume interne 101, un unique toron sensiblement cylindrique 61, centré sur un axe

transversal de rotation Y1 dudit adaptateur 100 par rapport au connecteur .

Il va de soi que tout moyen équivalent peut étre mis en ceuvre pour la réalisation du
moyen de liaison 6 en rotation de l'adaptateur 100 avec son connecteur 8 sans que cela
nuise a l'invention : ainsi, il est envisageable, non exhaustivement, que deux torons
sensiblement cylindriques, centrés sur l'axe transversal de rotation Y1, soient agencés face
a face au sein du volume interne 101 de l'adaptateur, pour coopérer avec un trou 80 de
forme complémentaire et agencé sur le connecteur, ou que cette liaison soit réalisée par
coopération de torons agencés sur le connecteur avec un ou plusicurs trous ménagés dans
les flancs latéraux de 'adaptateur selon l'invention et centrés sur ce méme axe transversal
Y1. De manicre alternative, il est envisageable que connecteur et adaptateur soient munis

de trous coaxiaux dans lesquels se loge un arbre, notamment un arbre métallique.

Avantageusement, l'axe transversal de rotation Y1 croise le corps 2 de l'adaptateur
100 selon l'invention, & proximité de I'épaulement 14 ménag¢ entre la téte 1 et le corps 2.
Avantageusement, le diamétre du toron sensiblement cylindrique 61 est défini pour
permettre son engagement dans le trou complémentaire 80, visible sur la figure 4, agencé
sur le connecteur 8 rendu solidaire d'un balai d'essuyage. 11 est donc a noter ici que le
moyen de liaison 6 en rotation est sensiblement situé, selon la direction longitudinale de
l'adaptateur 100 selon l'invention, entre le premier moyen d'accrochage 3 et le deuxi¢me

moyen d'accrochage 4.

Les figures 4 et 5 illustrent l'assemblage de 1’adaptateur 100 selon l'invention avec la
chape 500 du type décrit précédemment. Sur ces figures, l'adaptateur 100 est représenté
préalablement assemblé avec un connecteur 8 solidaire d'un balai d'essuyage. Selon le
mode de réalisation plus particulicrement décrit ici et illustré par les figures 4 et 5,
I'assemblage de l'adaptateur 100 selon l'invention avec le connecteur 8 solidarisé au balai
d'essuyage se fait par engagement d’un toron sensiblement cylindrique 61 porté par

l'adaptateur 100 dans le trou 80 agencé dans le connecteur 8. Ainsi assemblé, 1’adaptateur
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100 et le connecteur 8 forment un dispositif de connexion pour solidariser un balai

d’essuyage a un bras d’entrainement.

Il est & noter qu'une fois ainsi préassemblés, le connecteur 8 et l'adaptateur 100
présentent I'un par rapport a l'autre une liberté en rotation autour de I'axe transversal Y1 du
moyen de liaison 6 en rotation. En dessous d’un certain angle, le dispositif de verrouillage
32 libeére le moyen d’accrochage 30. Au-dessus de cet angle, le dispositif de verrouillage

32 interdit tout basculement du moyen d’accrochage 30.

L'assemblage de l'adaptateur 100 avec une chape 500 de bras d'entrainement 5 tel
qu’illustré sur la figure 5 se fait, dans un premier temps, par engagement du deuxi¢me
moyen d'accrochage 4 avec la paroi supéricure 50 de la chape 500. Pour réaliser cet
engagement, l'adaptateur 100 est incliné relativement a la chape 500 de telle maniére que
son deuxiéme moyen d'accrochage 4 puisse étre mis en appui sur la paroi supéricure 50 de
cette chape 500. Dans cette situation, 1’épaulement 14 vient en butée contre le bord avant

libre 510 de la chape 500.

L'assemblage de I'adaptateur 100 avec la chape 500 se poursuit par un mouvement de
rotation de l'ensemble de I'adaptateur 100 autour d'un axe transversal parall¢le & l'axe Y1
précité et passant par un point de contact entre le bord avant libre 510 de la paroi supérieur
50 de la chape 500 et une portion de I’épaulement 14 qui délimite la paroi supéricure 10 de

la téte 1. Ce mouvement de rotation est illustré par la fleche F1 sur la figure 5.

Dans ce mouvement de rotation, le chanfrein 305 précédemment défini se trouve en
appui d'un bord d'accueil 520 qui délimite 1'orifice traversant 52, le bord d'accueil 520 étant
défini comme le bord de l'orifice traversant 52 situ¢ le plus proche du bord 510 d'extrémité
libre de la chape 500 et, une fois celle-ci assemblée avec l'adaptateur 100, le plus proche de

la téte 1 de ce dernier.

Il suffit alors d'exercer sur la languette de manipulation 33 une poussée dirigée vers
la paroi supéricure de la chape 500 selon la direction illustrée par la fleche F2 sur la figure
5, pour imprimer un mouvement de rotation du premier moyen d'accrochage 3 autour de
I’axe Y2 passant au centre de I'articulation 9 selon la direction illustrée par la fléche F3,
jusqu'a ce que la dent 304 franchisse I'épaisseur de la paroi supéricure 50 et s’étende au-

dessus de celle-ci.

L’insertion de la dent 304 dans lorifice traversant 52, puis l'insertion compléte du
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plot 300 dans cet orifice 52 opére un accrochage de ’adaptateur 100 dans la chape 500. 11
est & noter que le chanfrein 305, en glissant contre le bord d'accueil 520 précédemment
défini, facilite l'insertion du plot 300 au sein de l'orifice traversant tout en assurant une

forme de guidage de celui-ci.

Le moyen d’accrochage 3 reprend sa position dite « stable » car la déformation de la
barre de torsion 91 est une déformation élastique qui imprime a la zone d’accrochage 30 un
mouvement en sens opposé a celui illustré par la fleche F3. Ce faisant, la paroi supérieure
50 de la chape 500 est enserr¢ entre la dent 14 et la paroi supérieure 20 du corps 2 de

’adaptateur 100.

Les opérations de montage décrites ci-dessus peuvent également s’opérer en
I’absence d’effort manuel sur la languette de manipulation 33. En effet, une pression sous
le balai d’essuyage combiné a la présence du chanfrein 305 génére automatiquement le
mouvement de rotation du premier moyen d'accrochage 3 autour de I'axe Y2 passant au
centre de articulation 9 selon la direction illustrée par la fléche F3. Ce mouvement de
rotation perdure jusqu'a ce que la dent 304 franchisse I’épaisseur de la paroi supéricure 50
et s’é¢tende au-dessus de celle-ci. Le montage de 1’adaptateur 100 dans la chape 500 est
alors automatique, en ce sens que le premier moyen d’accrochage 3 est mis en mouvement
de manicre concomitante avec le mouvement de rotation de ’adaptateur 100 dans la chape

500.

Lorsque l'adaptateur 100 est logé dans et accroché a la chape 500, la paroi supérieure
20 et/ou les bords supéricurs des flancs latéraux du corps 2 se trouvent, au sein du volume
d'accueil 54 de cette chape, en appui contre la paroi supéricure 50 de cette dernidre, et les
flancs latéraux 21a, 21b de ce méme corps 2 sont avantageusement en appui, au sein de ce
méme volume d'accueil 54, contre les parois latérales 51 de la chape 500. Ainsi, la paroi
supérieure 50 de cette chape 500 se trouve enserrée entre, dune part, la paroi supérieure 20
du corps 2 de l'adaptateur 100 et, d'autre part, a la fois la dent 304 du premier moyen

d'accrochage 3 et le deuxiéme moyen d'accrochage 4.

Il est & noter que, selon l'invention, une fois 'adaptateur 100 assemblé avec la chape
500, le dispositif de verrouillage 32, et notamment sa patte de verrouillage 32 portée par le
premier moyen d'accrochage 3, se trouve avantageusement engagée contre la surface 81 du
connecteur 8 précédemment définie, formant un verrouillage, c’est-a-dire une sécurité

supplémentaire dans la liaison mécanique qui relie 'adaptateur 100 au connecteur 8.
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Le dispositif de verrouillage 32 évoqué ici fait partic de I’adaptateur 100, mais il est
entendu que celui-ci peut faire partie du connecteur, a partir du moment ou celui-ci rempli
la méme fonction, c’est-a-dire interdire une extraction de la zone d’accrochage 30 par

rapport a l'orifice 52 quand le balai d’essuyage est en position d’utilisation.

Il est & noter qu'une fois 'adaptateur 100 selon I'invention assemblé avec la chape
500 du bras d'entrainement 5, les parois supérieures, respectivement 50 et 10, de cette
chape 500 et de la téte 1 de cet adaptateur, ainsi que les parois latérales 51 de cette chape et
les flancs latéraux 11 de la téte 1 de cet adaptateur forment avantageusement une surface
continue, contribuant ainsi a l'esthétique de l'ensemble, et supprimant également toute zone
d'accumulation ¢éventuelle de débris, salissures ou particules potentiellement nuisibles au

bon fonctionnement de l'ensemble.

Pour séparer l'adaptateur 100 de la chape 500, il est nécessaire, tout d'abord, de
basculer le connecteur 8 en rotation autour de son moyen de liaison 6 en rotation avec
l'adaptateur 100, selon la direction illustrée par la fléche F4 sur la figure 4. Ce mouvement
a pour effet de libérer le dispositif de verrouillage 32 d'avec la surface 81 du connecteur 8
contre laquelle elle était en appui et, ainsi de permettre la rotation du moyen d'accrochage 3

autour de I’axe passant par [’articulation 9.

Lors de la séparation de l'adaptateur 100 d’avec la chape 500, le débattement
angulaire nécessaire a 1’écartement du connecteur 8 d'avec le dispositif de verrouillage 32,

est avantageusement de l'ordre de quelques degrés a une dizaine de degrés.

Il est nécessaire ensuite d'exercer sur la zone de préhension 31 une poussée orientée
selon la direction illustrée par la fleche F5 sur la figure 4, pour basculer en rotation le
moyen d'accrochage 3 autour de la barre de torsion 91 de telle maniére que le plot 300 soit
repouss¢ vers l'intérieur du volume interne 101 de 'adaptateur 100 et sorte de orifice
traversant 52. Une telle étape autorise ainsi le désengagement du plot 300 d'avec l'orifice
traversant 52. Le débattement angulaire nécessaire a l'insertion et a I’extraction du plot 300

dans l'orifice traversant 52 est avantageusement de l'ordre de quelques degrés.

L'invention permet ainsi de réaliser un accrochage simple et efficace d'un adaptateur
100 a la fois avec un bras d'entrainement 5 présentant une chape spécifique du type décrit

précédemment et avec un connecteur 8 solidaire d'un balai d'essuyage 7, pour former une
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partic d'un systéme d'essuyage pour v¢hicule automobile. De maniére optionnelle, un tel
accrochage peut étre renforcé par la présence d’un deuxiéme moyen d’accrochage de
I’adaptateur dans la chape. De maniére supplémentaire, ’accrochage simple et efficace est
rendu encore plus pérenne par 1’adjonction d’un dispositif de verrouillage qui sécurise
I’accrochage mise en ceuvre par le moyen d’accrochage, autrement appelé ci-dessus

premier moyen d’accrochage.

L'invention ne saurait toutefois se limiter aux moyens et configurations décrits et
illustrés, et elle s'applique également & tous moyens ou configurations équivalents et a

toute combinaison de tels moyens.
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REVENDICATIONS

1. Adaptateur (100) destin¢ a relier un balai d'essuyage (7) a un bras d'entralnement
(5) d'un systéme d’essuyage pour véhicule automobile, 'adaptateur (100) comportant une
téte (1) et un corps (2) qui s’¢tendent dans le prolongement l'un de l'autre selon une
direction longitudinale (Ox) de 1’adaptateur (100), ’adaptateur (100) comprenant un
moyen de liaison (6) en rotation avec un connecteur (8) solidaire du balai d’essuyage (7),
la téte (1) et le corps (2) de l'adaptateur (100) comprenant chacun au moins deux flancs
latéraux (11a, 11b, 21a, 21b) qui délimitent un volume interne (101) dans lequel le
connecteur (8) est apte & s’¢tendre, le corps (2) de I'adaptateur (100) comprenant au moins
un moyen d’accrochage (3) pour accrocher I’adaptateur (100) avec une chape (500) du bras
d'entrainement (5), caractéris¢ en ce que le moyen d'accrochage (3) comporte une zone
d’accrochage (30) et une zone de préhension (31) agencées, selon la direction longitudinale
(Ox) d'extension de l'adaptateur (100), de part et d'autre d'une articulation (9) qui s’étend
entre les flancs latéraux (21a, 21b) du corps (2).

2. Adaptateur (100) selon la revendication 1, dans lequel la zone d’accrochage (30)
et la zone de préhension (31) sont agencées symétriquement de part et d'autre de

’articulation (9).

3. Adaptateur (100) selon les revendications 1 ou 2, dans lequel I’articulation (9)
est formée au moins par une barre de torsion (91) qui s'¢tend entre les flancs latéraux (21a,

21b) du corps (2).

4. Adaptateur (100) selon I'une quelconque des revendications précédentes, dans
lequel la zone d’accrochage (30) du moyen d'accrochage (3) est longitudinalement situc¢e

entre Iarticulation (9) et la téte (1).

5. Adaptateur (100) selon 'une quelconque des revendications précédentes, dans
lequel I"articulation (9) est centrée sur un axe transversal (Y2) de ’adaptateur (100) autour
duquel la zone d’accrochage (30) et la zone de préhension (31) sont aptes & entrer

simultanément en rotation.
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6. Adaptateur (100) selon l'une quelconque des revendications précédentes, dans
lequel le moyen d’accrochage (3) s’étend dans un plan (900) qui contient I'axe transversal
(Y2) et qui passe a la fois par au moins une partie de la zone d’accrochage (30) et par au

moins une partie de la zone de préhension (31).

7. Adaptateur (100) selon I'une quelconque des revendications précédentes, dans
lequel la zone d’accrochage (30) du moyen d'accrochage (3) comprend un plot (300)
délimité par une paroi distale (301) et par des parois latérales (302a, 302b, 302¢, 302d) qui

s’¢tendent sensiblement perpendiculairement 4 la paroi distale (301).

8. Adaptateur (100) selon la revendication 7, dans lequel le plot (300) déborde d’un
plan passant le bord supéricur (21c, 21d) des deux flancs latéraux (21a, 21b) du corps (2),

a l'extérieur du volume interne (101).

9. Adaptateur (100) la revendication &, dans lequel la zone d’accrochage (30)
comprend des moyens de rattachement (303) du plot (300) a I'articulation (9).

10. Adaptateur (100) selon I'une quelconque des revendications 7 4 9, dans lequel le
plot (300) comprend au moins une dent (304) qui s'étend, selon la direction longitudinale

(Ox), au-dela de 'une au moins des parois latérales (302¢) délimitant le plot (300).

11. Adaptateur (100) selon la revendication 10, dans lequel la dent (304) s’¢tend
longitudinalement a I'opposé¢ de la téte (1) par rapport & la paroi distale (301).

12. Adaptateur (100) selon l'une quelconque des revendications précédentes, dans
lequel le moyen d’accrochage (3) comprend un dispositif de verrouillage (32) configuré

pour coopérer avec le connecteur (8).

13. Adaptateur (100) selon la revendication 12, dans lequel le dispositif de
verrouillage (32) du moyen d’accrochage (3) comprend au moins une patte de verrouillage
(321) qui s'étend, au sein du volume interne (101), entre une paroi supérieure (20) du corps

(2) et un bord (110) d’au moins une des parois latérales (21a, 21b) du corps (2).
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14. Adaptateur (100) selon la revendication 13, dans lequel la patte de verrouillage

(321) s'étend entre la zone d’accrochage (30) et la téte (1).

15. Adaptateur (100) selon les revendications 13 ou 14, dans lequel la patte de
verrouillage (321) est attachée au plot (300) du premier moyen d'accrochage (3).

16. Adaptateur (100) selon l'une quelconque des revendications précédentes, dans
lequel la zone de préhension (31) du moyen d'accrochage (3) comporte au moins une
languette de manipulation (33) et des moyens de rattachement (34) de cette languette de

manipulation (33) a I"articulation (9).

17. Adaptateur (100) selon la revendication 16, dans lequel la zone de préhension

(31) s'étend, selon la direction longitudinale (Ox), en dehors du volume interne (101).

18. Adaptateur (100) selon l'une quelconque des revendications précédentes, dans
lequel le moyen d’accrochage (3) forme un premier moyen d’accrochage de 1’adaptateur
(100) sur la chape (500), ledit adaptateur comprenant un deuxiéme moyen d'accrochage (4)

agencé a un ¢paulement (14) ménagé entre la téte (1) et le corps (2).

19. Adaptateur (100) selon la revendication 18, dans lequel le deuxiéme moyen
d'accrochage (4) s'¢tend, selon la direction longitudinale, au-dela de I’épaulement (14) en
débordant au-dessus d’une paroi supéricure (20) du corps (2), a l'extéricur du volume

mterne (101).

20. Adaptateur (100) selon I'une quelconque des revendications 18 ou 19, dans
lequel premier moyen d'accrochage (3) et deuxi¢me moyen d'accrochage (4) sont ménagés

longitudinalement de part et d’autre du moyen de liaison (6) en rotation.

21. Dispositif de connexion comprenant un adaptateur (100) selon I'une quelconque
des revendications précédentes et un connecteur (8) apte & étre solidarisé a un balai
d’essuyage (7), dans lequel ’adaptateur (100) et le connecteur (8) sont reliés par le moyen

de liaison (6) en rotation.



10

15

20

WO 2018/050326 PCT/EP2017/068180

26

22. Dispositif de connexion selon la revendication 21 en combinaison avec 1'une
quelconque des revendications 12 a 15, dans lequel le dispositif de verrouillage (32)
coopere avec une surface (81) du connecteur (8) pour limiter un mouvement relatif entre

celui-ci et l'adaptateur (100).

23. Systéme d’essuyage comprenant un balai d’essuyage (7), un bras d’entrainement
(5) et un adaptateur (100) selon I'une quelconque des revendications 1 & 20 ou un dispositif
de connexion sclon l'une quelconque des revendications 21 a 22, dans lequel 1’adaptateur
(100) est logé dans une chape (500) du bras d'entrainement (5), dans lequel le premier
moyen d'accrochage (3), ou le premier moyen d’accrochage et le deuxi¢me moyen
d'accrochage (4), sont agencés par rapport a la paroi supéricure (20) et/ou des bords
supérieurs des flancs latéraux (21a, 21b) du corps (2) de manicre a enserrer une paroi

supéricure (50) de la chape (500).

24, Systéme d'essuyage selon la revendication 23, dans lequel la zone d’accrochage
(30) du premier moyen d'accrochage (3) s’étend dans un orifice (52) agencé dans la paroi

supéricure (50) de la chape (500).
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