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Description

[0001] La présente invention concerne un procédé et
un dispositif de détection de la position d’un dispositif de
mise d’une fenétre dans au moins trois états différents.
[0002] Les ouvertures telles que les fenétres offrent
différentes possibilités d’ouverture.

[0003] Par exemple, il existe des fenétres disposant
d’'un mécanisme d’ouverture a la frangaise, a I'anglaise,
a soufflet ou combinant deux mécanismes d’ouverture
comme par exemple les fenétres oscillo-battantes.
[0004] Les fenétres a la francaise sont équipées
d’ouvrants en vantail pivotant verticalement sur leur bord
vers l'intérieur, avec charniéres sur le dormant. Elles sont
souvent complétées par un chassis fixe horizontal situé
sous le vantail ouvrant.

[0005] Les fenétres oscillo-battantes peuvent s’ouvrir
par basculement sur un axe horizontal, dit a soufflet, ou
sur un axe vertical a la frangaise. Le basculement sur un
axe horizontal permet en particulier I'entrebaillement par
le haut.

[0006] La fenétre oscillo-battante peut étre actionnée
de deux maniéres, selon un systéeme traditionnel, sem-
blable aux fenétres a la francgaise ou par des charniéres
verticales permettant au battant de s’ouvrirvers l'intérieur
et permettant un renouvellement de I'air rapide, mais en
ne laissant pas pénétrer un individu. Le besoin se fait
sentir aujourd’hui de pouvoir notifier I'état dans lequel se
trouve une fenétre oscillo-battante a I'occupant du bati-
ment.

[0007] Malheureusement,iln’existe pasaujourd’huide
tels dispositifs.
[0008] Lesdemandes de brevet US 2016/231349, DE

101 61 761 et le brevet US 6 472 993 divulguent un dis-
positif et procédé permettant de déterminer les états
d'une fenétre a surveiller. La demande de brevet EP 2
267 744 divulgue un dispositif de détection du déplace-
ment d’un ouvrant ou un dormant. La demande de brevet
WO 2005/066440 divulgue un dispositif permettant de
déterminer la position d’une poignée par l'intermédiaire
d’une piece mobile coopérantavec 3 micro-interrupteurs,
intégrés a ladite poignée. L’état des micro-interrupteurs
est transmis au moyen d’'un module radio.

[0009] La présente invention a pour but de résoudre
les inconvénients de I'art antérieur en proposant un pro-
cédé et un dispositif de détection de la position d’un dis-
positif de mise d’'une fenétre dans au moins trois états
différents.

[0010] A cette fin, selon un premier aspect, I'invention
concerne un dispositif de détection de la position d’'un
dispositif de mise d’une fenétre dans au moins trois états
différents les au moins trois états sont une position de
verrouillage de la fenétre une position d’ouverture a la
frangaise et une position d’ouverture oscillo-battante, la
fenétre comporte un élément mobile placé sur I'ouvrant
dela fenétre couplé mécaniquement au dispositif de mise
de la fenétre dans les au moins trois états différents et
prenant différentes positions en fonction de la position
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du dispositif de mise de la fenétre dans les au moins trois
états différents le dormant de la fenétre comportant le
dispositif de détection de la position du dispositif de mise
de la fenétre dans au moins trois états différents, le dis-
positif de détection de la position du dispositif de mise
d’'une fenétre dans au moins trois états différents com-
portant trois capteurs pour détecter la position de I'élé-
ment mobile, I'élément mobile étant un aimant etles cap-
teurs étant des interrupteurs a lame souple, chaque in-
terrupteur a lame souple autorisant ou non un contact
électrique selon que I'aimant est a proximité ou non de
l'interrupteur a lame souple, le dispositif de détection de
la position du dispositif de mise de la fenétre dans au
moins trois états différents comporte :

- desmoyensd’obtention, parle dispositif de détection
de la position du dispositif de mise de lafenétre dans
au moins trois états différents, de la position de I'élé-
ment mobile,

- des moyens de détection d’'une modification de la
position de I'élément mobile qui comportent des
moyens de mémorisation d’une position de I'élément
mobile obtenue antérieurement a la position obtenue
et de comparaison de la position obtenue a la posi-
tion de I’élément mobile obtenue antérieurement a
la position obtenue,

- des moyens d’identification, par le dispositif de dé-
tection de la position du dispositif de mise de la fe-
nétre dans au moins trois états différents, de la po-
sition du dispositif de mise de la fenétre dans au
moins trois états différents a partir de la position de
I'’élément mobile obtenue,

- des moyens de transfert, par le dispositif de détec-
tion de la position du dispositif de mise de la fenétre
dans au moins trois états différents, d’'une trame a
un autre dispositif par I'intermédiaire d’'un module
radio, la trame comportant un identifiant du dispositif
de mise de la fenétre dans au moins trois états dif-
férents et la position identifiée,

caractérisé en ce que les positions prises par 'aimant en
fonction de la position du dispositif de mise de la fenétre
dans les au moins trois états différents sont paralléles a
un plan sur lequel les interrupteurs a lame souple sont
disposés, une premiére position provoquant un contact
électrique pour chaque interrupteur a lame souple, une
seconde position provoquant un contact électrique pour
uniqguement deux interrupteurs a lame souple, une troi-
siéme position provoquant un contact électrique pour uni-
quement un seul interrupteur a lame souple.

[0011] L’invention concerne aussi un procédé de dé-
tection de la position d’'un dispositif de mise d’une fenétre
dans au moins trois états différents, les au moins trois
états sont une position de verrouillage de la fenétre, une
position d’ouverture a la frangaise et une position
d’ouverture oscillo-battante, la fenétre comporte un élé-
ment mobile placé sur I'ouvrant de la fenétre couplé mé-
caniquement au dispositif de mise de la fenétre dans les
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au moins trois états différents et prenant différentes po-
sitions en fonction de la position du dispositif de mise de
la fenétre dans les au moins trois états différents, le dor-
mant de la fenétre comportant le dispositif de détection
de la position du dispositif de mise de la fenétre dans au
moins trois états différents le dispositif de détection de
la position du dispositif de mise d’'une fenétre dans au
moins trois états différents comportant trois capteurs
pour détecter la position de I'élément mobile I'élément
mobile étant un aimant et les capteurs étant des inter-
rupteurs a lame souple, chaque interrupteur a lame sou-
ple autorisant ou non un contact électrique selon que
'aimant est a proximité ou non de l'interrupteur a lame
souple, le procédé comporte les étapes, exécutées par
le dispositif de détection de la position du dispositif de
mise de lafenétre dans au moins trois états différents de :

- obtention, par le dispositif de détection de la position
du dispositif de mise de la fenétre dans au moins
trois états différents, de la position de I'élément mo-
bile,

- détection d’'une modification de la position de I'élé-
ment mobile en mémorisant la position de I'élément
mobile obtenue antérieurement ala position obtenue
et en comparant la position obtenue a la position de
I'élément mobile obtenue antérieurement a la posi-
tion obtenue,

- identification, par le dispositif de détection de la po-
sition du dispositif de mise de la fenétre dans au
moins trois états différents, de la position du dispo-
sitif de mise de la fenétre dans au moins trois états
différents a partir de la position de I'élément mobile
obtenue,

- transfert, par le dispositif de détection de la position
du dispositif de mise de la fenétre dans au moins
trois états différents, d’'une trame a un autre dispositif
par l'intermédiaire d’'un module radio, la trame com-
portant un identifiant du dispositif de mise de la fe-
nétre dans au moins trois états différents et la posi-
tion identifiée, caractérisé en ce que les positions
prises par I'aimant en fonction de la position du dis-
positif de mise de la fenétre dans les au moins trois
états différents sont paralléles a un plan sur lequel
les interrupteurs a lame souple sont disposés, une
premiére position provoquant un contact électrique
pour chaque interrupteur a lame souple, une secon-
de position provoquant un contact électrique pour
uniquement deux interrupteurs a lame souple, une
troisieme position provoquant un contact électrique
pour uniguement un seul interrupteur alame souple.

[0012] Selon un mode particulier de l'invention, si
I'aimant est dans la premiére position, le dispositif de
détection de la position du dispositif de mise de la fenétre
dans au moins trois états différents identifie la position
du dispositif de mise de la fenétre dans au moins trois
états différents comme la position de verrouillage, si
'aimant est dans la seconde position, le dispositif de dé-
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tection de la position du dispositif de mise de la fenétre
dans au moins trois états différents identifie la position
du dispositif de mise de la fenétre dans au moins trois
états différents comme la position d’ouverte a la frangai-
se, si I'aimant est dans la troisieme position, le dispositif
de détection de la position du dispositif de mise de la
fenétre dans au moins trois états différents identifie la
position du dispositif de mise de la fenétre dans au moins
trois états différents comme la position d’ouverture en
soufflet.

[0013] L’invention concerne aussi les programmes
d’ordinateur stockés sur un support d’'informations, les-
dits programmes comportant des instructions permettant
de mettre en oeuvre les procédés précédemment décrits,
lorsqu’ils sont chargés et exécutés par un systéme infor-
matique.

[0014] Les caractéristiques de l'invention mention-
nées ci-dessus, ainsi que d’'autres, apparaitront plus clai-
rement a la lecture de la description suivante d’'un exem-
ple de réalisation, ladite description étant faite en relation
avec les dessins joints, parmi lesquels :

la Fig. 1 représente une ouverture d'un batiment
équipée d’un dispositif de détection de la position
d’un dispositif de mise d’'une fenétre dans au moins
trois états différents selon la présente invention ;

la Fig. 2 représente un exemple d’architecture d’un
dispositif de détection de la position d’'un dispositif
de mise d’'une fenétre dans au moins trois états dif-
férents selon la présente invention ;

les Figs. 3 représentent les différentes positions pri-
ses par un élément mobile placé sur 'ouvrant de la
fenétre par rapport a des capteurs compris dans le
dispositif de détection de la position d’'un dispositif
de mise d’'une fenétre dans au moins trois états dif-
férents selon la présente invention ;

la Fig. 4 représente un algorithme, exécuté par le
dispositif de détection de la position d’'un dispositif
de mise d’'une fenétre dans au moins trois états dif-
férents selon la présente invention.

[0015] La Fig. 1 représente une ouverture d’'un bati-
ment équipée d’'un dispositif de détection de la position
d’'un dispositif de mise d’une fenétre dans au moins trois
états différents selon la présente invention.

[0016] La fenétre 10 est une fenétre oscillo-battante.
[0017] Le systéme oscillant permet d’ouvrir la fenétre
par basculement du battant vers'intérieur, dans sa partie
haute. Les charniéres verticales sont laissées inactives,
tandis que le battant est retenu par un bras mécanique
sur la partie haute de la fenétre. Cela empéche toute
intrusion de I'extérieur tout en laissant libre le passage
de I'air. Ce type de fenétre est particulierement répandu
au sein des immeubles d’habitation, car le systéme os-
cillant évite tout cambriolage tout en garantissant une
aération.

[0018] Lafenétre 10 comporte un dispositif de mise de
I'ouverture dans au moins trois états différents.
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[0019] Ledispositifde mise delafenétre dans au moins
trois états différents a une position différente pour trois
états différents de la fenétre 10.

[0020] Lorsque le dispositif de mise de la fenétre dans
au moins trois états différents est dans la position notée
120a en Fig.1, la fenétre est dans une ouverture en souf-
flet soit un basculement du battant vers I'intérieur, dans
sa partie haute.

[0021] Lorsque le dispositif de mise de la fenétre dans
au moins trois états différents est dans la position notée
120b en Fig.1, la fenétre est ouverte a la frangaise.
[0022] Lorsque le dispositif de mise de la fenétre dans
au moins trois états différents est dans la position notée
120c en Fig.2, la fenétre est verrouillée, c’est-a-dire fer-
mée.

[0023] Lafenétre 10 comporte un dispositif 100 de dé-
tection de la position du dispositif de mise d’'une fenétre
dans au moins trois états différents.

[0024] Le dispositif 100 de détection de la position du
dispositif de mise d’une fenétre dans au moins trois états
différents et disposé sur le dormant de la fenétre et com-
prend des capteurs qui sont aptes a détecter la position
d’'un élément mobile 110 placé surl'ouvrant de la fenétre.
[0025] L’élément mobile est couplé mécaniquement
au dispositif de mise de la fenétre dans au moins trois
états différents et prend différentes positions en fonction
de la position du dispositif de mise de la fenétre dans au
moins trois états différents.

[0026] Le couplage mécanique est par exemple assu-
ré par une tringle mobile de la crémone de la fenétre.
[0027] L’élément mobile est un aimant et chaque cap-
teur est un interrupteur a lame souple (ILS) qui autorise
ou non un contact électrique selon que l'aimant est a
proximité ou non du capteur.

[0028] Le dispositif 100 de détection de la position du
dispositif de mise d’une fenétre dans au moins trois états
différents est alimenté par batterie ou pile.

[0029] LaFig. 2 représente un exemple d’architecture
de détection de la position du dispositif de mise d’une
fenétre dans au moins trois états différents selon la pré-
sente invention.

[0030] Le dispositif 100 de détection de la position du
dispositif de mise d’une fenétre dans au moins trois états
différents comprend :

- un processeur, micro-processeur, ou microcontro-
leur 200 ;

- une mémoire volatile 203 ;

- une mémoire non volatile 202 ;

- unmodule 205 comprenantaux moins trois capteurs
ILS1aILS3;

- un module radio 206 ;

- un bus de communication 201 reliant le processeur
200 ala mémoire ROM 203, a la mémoire RAM 203,
le module 205 comprenant aux moins trois capteurs
ILS1 a ILS3 et un module radio 206.

[0031] Le processeur 200 est capable d’exécuter des
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instructions chargées dans la mémoire volatile 203 a par-
tir de la mémoire non volatile 202, d’un support de stoc-
kage, tel qu’'une carte SD ou autre, ou d’'un réseau de
communication. Lorsque le dispositif 100 de détection
de la position du dispositif de mise d’'une fenétre dans
au moins trois états différents est mis sous tension, le
processeur 200 est capable de lire de la mémoire volatile
203 des instructions et de les exécuter. Ces instructions
forment un programme d’ordinateur qui cause la mise en
ceuvre, par le processeur 200, de tout ou partie du pro-
cédé décrit en relation avec la Fig. 4.

[0032] Toutoupartie duprocédé décriten relationavec
la Fig. 4 peut étre implémenté sous forme logicielle par
exécution d’'un ensemble d’instructions par une machine
programmable, tel qu'un DSP (Digital Signal Processor
en anglais ou Unité de Traitement de Signal Numérique
en frangais) ou un microcontréleur, ou étre implémenté
sous forme matérielle par une machine ou un composant
dedié, tel qu’un FPGA (Field-Programmable Gate Array
en anglais ou Matrice de Portes Programmable sur le
Terrain en frangais) ou un ASIC (Application-Specific In-
tegrated Circuit en anglais ou Circuit Intégré Spécifique
a une Application en frangais).

[0033] Les Figs. 3 représentent les différentes posi-
tions prises par un élément mobile placé sur 'ouvrant de
la fenétre par rapport a des capteurs compris dans le
dispositif de détection de la position du dispositif de mise
d’'une fenétre dans au moins trois états différents selon
la présente invention.

[0034] Dans I'exemple des Figs. 3, I'élément mobile
est un aimant et les capteurs ILS1 a ILS3 sont des inter-
rupteurs a lame souple qui autorisent ou non un contact
électrique selon que I'aimant 110 est a proximité ou non
des capteurs ILS1 a ILS3.

[0035] Dans la Fig. 3a, I'élément mobile 110 est placé
en regard du capteur ILS2.

[0036] L’élément mobile 110 est un aimant dont
I'aimantation rémanente etle champ coercitif sontgrands
et qui permettent le déplacement des lames souples des
capteurs ILS1 a ILS3 dans un état permettant le passage
d’un courant électrique dans les capteurs ILS1 a ILS3.
[0037] Le passage d'un courant électrique dans les
trois capteurs ILS1 a ILS3 est détecté par le processeur
200 comme représentatif de I'état de verrouillage de la
fenétre.

[0038] Dans la Fig. 3b, I'élément mobile 110 est placé
en regard du capteur ILS3.

[0039] L’aimantation rémanente et le champ coercitif
de I'aimant 110 permettent le déplacement des lames
souples des capteurs ILS2 et ILS3 dans un état permet-
tantle passage d’'un courant électrique dans les capteurs
ILS2 et ILS3 et non dans le capteur ILS1.

[0040] Le passage d'un courant électrique dans les
capteurs ILS2 et ILS3 et non dans le capteur ILS1 est
détecté par le processeur 200 comme représentatif de
I'état d’ouverture de la fenétre a la frangaise.

[0041] DanslaFig.3c,I'élément mobile 110 n’est placé
en regard d’aucun des capteurs ILS1 a ILS3 mais est
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placé a proximité du capteur ILS3.

[0042] L’aimantation rémanente et le champ coercitif
de 'aimant 110 permettent le déplacement de la lame
souple du capteur ILS3 dans un état permettant le pas-
sage d’un courant électrique dans le capteur ILS3 et non
dans les capteurs ILS1 et ILS2.

[0043] Lepassaged’uncourantélectrique dans le cap-
teur ILS3 et non dans les capteurs ILS1 et ILS2 est dé-
tecté parle processeur 200 comme représentatif de I'état
d’ouverture de la fenétre en soufflet.

[0044] Il est a remarquer ici qu'un quatrieme état peut
aussi étre détecté. Lorsque la fenétre est ouverte, I'élé-
ment mobile 110 n’est placé en regard d’aucun des cap-
teursILS1aILS3 etn’est pas placé a proximité du capteur
ILS3.

[0045] L’aimantation rémanente et le champ coercitif
de 'aimant 110 ne permettent pas le déplacement des
lames souples des capteurs ILS1 a ILS3 dans un état
permettant le passage d’un courant électrique dans les
capteurs ILS1 a ILS3.

[0046] L’aimantation rémanente et le champ coercitif
de l'aimant sont dimensionnés pour assurer la compati-
bilité avec les capteurs ILS1 et ILS3 ainsi que leur posi-
tionnement les uns par rapport aux autres.

[0047] LaFig.4représenteunalgorithme, exécuté par
le dispositif détection de la position du dispositif de mise
d’une fenétre dans au moins trois états différents selon
la présente invention.

[0048] Le présentalgorithme estdécrit dans un exem-
ple dans lequel il est exécuté par le processeur 200 du
dispositif de détection de la position du dispositif de mise
d’'une fenétre dans au moins trois états différents.
[0049] A I'étape E400, le processeur 200 lit I'état des
capteurs ILS1 a ILS3. Plus précisément, le processeur
200 vérifie siles lames souples des capteurs ILS1 aILS3
sont dans un état permettant le passage ou non d’un
courant électrique dans les capteurs ILS1 a ILS3.
[0050] A I'étape suivante E401, le processeur 200 vé-
rifie si I'état des capteurs ILS1 a IL3 est modifié par rap-
port a I'état mémorisé a la précédente exécution du pré-
sent algorithme.

[0051] Si I'état des capteurs ILS1 a ILS3 est modifié
par rapport a I'état mémorisé a la précédente exécution
du présent algorithme, le processeur 200 passe a I'étape
E403. Dans la négative, le processeur 200 retourne a
I'étape E400.

[0052] A I'étape suivante E403, le processeur 200 vé-
rifie si les lames souples des capteurs ILS1 a ILS3 sont
dans un état permettant le passage d’un courant électri-
que dans les capteurs ILS1 a ILS3.

[0053] Dans l'affirmative, le processeur 200 passe a
I'étape E406. Dans la négative, le processeur 200 passe
a l'étape E410.

[0054] ATlétape E406, le processeur 200 détermine, a
partir de la détection du passage d’un courant électrique
dans les trois capteurs ILS1 a ILS3, que la fenétre est
verrouillée.

[0055] A I'étape E407, le processeur 200 commande
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le transfert d’'une trame par l'intermédiaire du module ra-
dio 406 a destination d’un dispositif distant.

[0056] Le dispositif distant est, par exemple, une pas-
serelle domotique, une centrale d’alarme ou un télépho-
ne mobile intelligent.

[0057] La trame transférée comporte, entre autres,
lidentifiant du dispositif de détection de la position du
dispositif de mise d’une fenétre dans au moins trois états
différents etde la position identifiée. La position identifiée
correspond a I'état dans lequel se trouve la fenétre.
[0058] A I'étape suivante E409, le processeur 200 mé-
morise I'état des capteurs ILS1 et ILS3.

[0059] Cette opération effectuée, le processeur 200 re-
tourne a I'étape E400.

[0060] A I'étape E410, le processeur 200 vérifie si la
lame souple du capteur ILS1 est dans un état permettant
le passage d’un courant électrique dans le capteur ILS1
et si les lames souples des capteurs ILS2 et ILS3 sont
dans un état permettant le passage d’un courant électri-
que dans les capteurs ILS2 et ILS3.

[0061] Dans I'affirmative, le processeur 200 passe a
I'étape E411. Dans la négative, le processeur 200 passe
a l'étape E414.

[0062] A I'étape E411,le processeur 200 détermine, a
partir de la détection du passage d’un courant électrique
dans les deux capteurs ILS2 et ILS3 et non dans le cap-
teur ILS1 que le dispositif de mise d’'une fenétre dans au
moins trois états différents est dans la position d’ouver-
ture a la francaise.

[0063] A I'étape E412, le processeur 200 commande
le transfert d’'une trame par l'intermédiaire du module ra-
dio 206 a destination d’'une passerelle domotique, d’'une
centrale d’alarme ou d’un téléphone mobile intelligent.
[0064] La trame transférée comporte, entre autres,
l'identifiant du dispositif de détection de la position du
dispositif de mise d’une fenétre dans au moins trois états
différents etde la position identifiée. La position identifiée
correspond a I'état dans lequel se trouve la fenétre.
[0065] A I'étape suivante E413, le processeur 200 mé-
morise I'état des capteurs ILS1 et ILS3.

[0066] Cette opération effectuée, le processeur 200 re-
tourne a I'étape E400.

[0067] A I'étape E414, le processeur 200 vérifie si la
lame souple des capteurs ILS1 et ILS2 sont dans un état
ne permettant le passage d’un courant électrique dans
les capteurs ILS1 et ILS2 si la lame souple du capteur
et ILS3 est dans un état permettant le passage d’un cou-
rant électrique dans le capteur ILS3.

[0068] Dans I'affirmative, le processeur 200 passe a
I'étape E415. Dans la négative, le processeur 200 retour-
ne a I'étape E400.

[0069] A I'étape E415, le processeur 200 détermine, a
partir de la détection du passage d’un courant électrique
dans le capteur ILS3 et non dans les capteurs ILS1 et
ILS2 que la fenétre est en mode ouverture en soufflet.
[0070] A I'étape E416, le processeur 200 commande
le transfert d’'une trame par l'intermédiaire du module ra-
dio 206 a destination d’'une centrale d’alarme ou d’un
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téléphone intelligent.

[0071] La trame transférée comporte, entre autres,
I'identifiant du dispositif de détection de la position du
dispositif de mise d’une fenétre dans au moins trois états
différents et de la position identifiée. La position identifiée
correspond a un état dans lequel se trouve la fenétre.
[0072] Al'étape suivante E417, le processeur 200 mé-
morise I'état des capteurs ILS1 et ILS3.

[0073] Cette opération effectuée, le processeur 200 re-
tourne a I'étape E400 pour une nouvelle itération du pré-
sent algorithme.

[0074] Bien entendu, la présente invention n’est nulle-
ment limitée aux modes de réalisation décrits ici, mais
englobe, bien au contraire, toute variante a la portée de
’lhomme du métier.

Revendications

1. Dispositif de détection (100) de la position d’un dis-
positif de mise d’'une fenétre dans au moins trois
états différents, les au moins trois états sont une
position de verrouillage de la fenétre, une position
d’ouverture ala frangaise et une position d’ouverture
oscillo-battante, lafenétre (10) comporte un élément
mobile (110) placé sur I'ouvrant de la fenétre couplé
mécaniquement au dispositif de mise de la fenétre
dans les au moins trois états différents (120a, 120b,
120c) et prenant différentes positions en fonction de
la position du dispositif de mise de la fenétre dans
les au moins trois états différents, le dormant de la
fenétre comportant le dispositif de détection de la
position du dispositif de mise de la fenétre dans au
moins trois états différents, le dispositif de détection
dela position du dispositif de mise d’'une fenétre dans
au moins trois états différents comportant trois cap-
teurs pour détecter la position de I'’élément mobile,
I'élément mobile étant un aimant et les capteurs
étant des interrupteurs a lame souple, chaque inter-
rupteur a lame souple autorisant ou non un contact
électrique selon que I'aimant est a proximité ou non
de linterrupteur a lame souple, le dispositif de dé-
tection de la position du dispositif de mise de la fe-
nétre dans au moins trois états différents comporte :

- des moyens d’obtention, par le dispositif de
détection de la position du dispositif de mise de
la fenétre dans au moins trois états différents,
de la position de I'élément mobile,

- des moyens de détection d’'une modification
de la position de I'élément mobile qui compor-
tent des moyens de mémorisation d’'une position
de I'élément mobile obtenue antérieurement a
la position obtenue et de comparaison de la po-
sition obtenue a la position de I'élément mobile
obtenue antérieurement a la position obtenue,
- des moyens d’identification, par le dispositif de
détection de la position du dispositif de mise de
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la fenétre dans au moins trois états différents,
de la position du dispositif de mise de la fenétre
dans au moins trois états différents a partir de
la position de I'’élément mobile obtenue,

- des moyens de transfert, par le dispositif de
détection de la position du dispositif de mise de
la fenétre dans au moins trois états différents,
d’'une trame a un autre dispositif par I'intermé-
diaire d’'un module radio, la trame comportant
un identifiant du dispositif de mise de la fenétre
dans au moins trois états différents et la position
identifiée,

caractérisé en ce que les positions prises par
I'aimant en fonction de la position du dispositif de
mise de la fenétre dans les au moins trois états dif-
férents sont paralléles a un plan sur lequel les inter-
rupteurs a lame souple sont disposés, une premiére
position provoquant un contact électrique pour cha-
que interrupteur a lame souple, une seconde posi-
tion provoquant un contact électrique pour unique-
ment deux interrupteurs a lame souple, une troisie-
me position provoquant un contact électrique pour
uniquement un seul interrupteur a lame souple.

Dispositif selon la revendication 1, caractérisé en
ce que si 'aimant est dans la premiére position, le
dispositif de détection de la position du dispositif de
mise de la fenétre dans au moins trois états différents
identifie la position du dispositif de mise de lafenétre
dans au moins trois états différents comme la posi-
tion de verrouillage, si 'aimant est dans la seconde
position, le dispositif de détection de la position du
dispositif de mise de la fenétre dans au moins trois
états différents identifie la position du dispositif de
mise de la fenétre dans au moins trois états différents
comme la position d’ouverte a la frangaise, si
I'aimant est dans la troisieme position, le dispositif
de détection de la position du dispositif de mise de
la fenétre dans au moins trois états différents iden-
tifie la position du dispositif de mise de la fenétre
dans au moins trois états différents comme la posi-
tion d’ouverture en soufflet.

Procédé de détection de la position d’'un dispositif
de mise d’'une fenétre dans au moins trois états dif-
férents, les au moins trois états sont une position de
verrouillage de la fenétre, une position d’ouverture
a la frangaise et une position d’ouverture oscillo-bat-
tante, la fenétre comporte un élément mobile placé
sur l'ouvrant de la fenétre couplé mécaniquement
au dispositif de mise de la fenétre dans les au moins
trois états différents et prenant différentes positions
en fonction de la position du dispositif de mise de la
fenétre dans les au moins trois états différents, le
dormant de la fenétre comportant le dispositif de dé-
tection de la position du dispositif de mise de la fe-
nétre dans au moins trois états différents, le dispositif
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de détection dela position du dispositif de mise d’'une
fenétre dans au moins trois états différents compor-
tant trois capteurs pour détecter la position de I'élé-
ment mobile, I'élément mobile étant un aimant et les
capteurs étant des interrupteurs a lame souple, cha-
que interrupteur a lame souple autorisant ou non un
contact électrique selon que I'aimant est a proximité
ou non de l'interrupteur a lame souple, le procédé
comporte les étapes, exécutées par le dispositif de
détection de la position du dispositif de mise de la
fenétre dans au moins trois états différents de :

- obtention, par le dispositif de détection de la
position du dispositif de mise de la fenétre dans
au moins trois états différents, de la position de
I'élément mobile,

- détection d’'une modification de la position de
I'élément mobile en mémorisant la position de
I'élément mobile obtenue antérieurement a la
position obtenue et en comparant la position ob-
tenue a la position de I'élément mobile obtenue
antérieurement a la position obtenue,

- identification, par le dispositif de détection de
la position du dispositif de mise de la fenétre
dans au moins trois états différents, de la posi-
tion du dispositif de mise de la fenétre dans au
moins trois états différents a partir de la position
de I'élément mobile obtenue,

- transfert, par le dispositif de détection de la
position du dispositif de mise de la fenétre dans
au moins trois états différents, d’'une trame a un
autre dispositif par I'intermédiaire d’'un module
radio, la trame comportant un identifiant du dis-
positif de mise de la fenétre dans au moins trois
états différents et la position identifiée, carac-
térisé en ce queles positions prises parl’aimant
en fonction de la position du dispositif de mise
de la fenétre dans les au moins trois états diffe-
rents sont paralléles a un plan sur lequel les in-
terrupteurs a lame souple sont disposés, une
premiére position provoquant un contact élec-
trique pour chaque interrupteur a lame souple,
une seconde position provoquant un contact
électrique pour uniquement deux interrupteurs
a lame souple, une troisieme position provo-
quant un contact électrique pour uniquement un
seul interrupteur a lame souple.

Patentanspriiche

1.

Vorrichtung zur Erfassung (100) der Stellung einer
Vorrichtung zum Versetzen eines Fensters in min-
destens drei verschiedenen Zustiande, wobei die
mindestens drei Zustande eine Verriegelungsstel-
lung des Fensters, eine Drehdffnungsstellung und
eine Drehkippstellung sind, wobei das Fenster (10)
ein auf dem Fligel des Fensters platziertes beweg-
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liches Element (110) aufweist, das mechanisch mit
der Vorrichtung zum Versetzen des Fensters in die
mindestens drei verschiedenen Zustande (120a,
120b, 120c) gekoppeltistund abhangig von der Stel-
lung der Vorrichtung zum Versetzen des Fensters in
die mindestens drei verschiedenen Zustande ver-
schiedene Stellungen einnimmt, wobei die Zarge
des Fensters die Erfassungsvorrichtung der Stellung
der Vorrichtung zum Versetzen des Fensters in min-
destens drei verschiedene Zustande aufweist, wobei
die Erfassungsvorrichtung der Stellung der Vorrich-
tung zum Versetzen eines Fensters in mindestens
dreiverschiedene Zustande drei Sensoren aufweist,
um die Stellung des beweglichen Elements zu er-
fassen, wobei das bewegliche Element ein Magnet
ist und die Sensoren Reed-Schalter sind, wobei je-
der Reed-Schalter einen elektrischen Kontakt er-
laubt oder nicht, je nachdem, ob der Magnet sich in
der Nahe des Reed-Schalters befindet oder nicht,
wobei die Erfassungsvorrichtung der Stellung der
Vorrichtung zum Versetzen des Fensters in mindes-
tens drei verschiedene Zustande aufweist:

- Einrichtungen zum Erhalt der Stellung des be-
weglichen Elements durch die Erfassungsvor-
richtung der Stellung der Vorrichtung zum Ver-
setzen des Fensters in mindestens drei ver-
schiedene Zustande,

- Einrichtungen zur Erfassung einer Anderung
der Stellung des beweglichen Elements, die Ein-
richtungen zum Speichern einer vor der erhal-
tenen Stellung erhaltenen Stellung des beweg-
lichen Elements und zum Vergleich der erhalte-
nen Stellung mit der vor der erhaltenen Stellung
erhaltenen Stellung des beweglichen Elements
aufweisen,

- Einrichtungen zur Erkennung, durch die Erfas-
sungsvorrichtung der Stellung der Vorrichtung
zum Versetzen des Fensters in mindestens drei
verschiedene Zustande, der Stellung der Vor-
richtungzum Versetzen des Fensters in mindes-
tens drei verschiedene Zustande ausgehend
von der erhaltenen Stellung des beweglichen
Elements,

- Einrichtungen zur Ubertragung, durch die Er-
fassungsvorrichtung der Stellung der Vorrich-
tung zum Versetzen des Fensters in mindestens
drei verschiedene Zustande, eines Rahmens zu
einer anderen Vorrichtung mittels eines Funk-
moduls, wobei der Rahmen eine Kennung der
Vorrichtung zum Versetzen des Fensters in min-
destens drei verschiedene Zustéande und die er-
kannte Stellung aufweist,

dadurch gekennzeichnet, dass die vom Magnet
abhangig von der Stellung der Vorrichtung zum Ver-
setzen des Fensters in die mindestens drei verschie-
denen Zustande eingenommenen Stellungen paral-
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lel zu einer Ebene sind, auf der die Reed-Schalter
angeordnet sind, wobei eine erste Stellung einen
elektrischen Kontakt fir jeden Reed-Schalter be-
wirkt, eine zweite Stellung einen elektrischen Kon-
takt nur fir zwei Reed-Schalter bewirkt, eine dritte
Stellung einen elektrischen Kontakt nur fir einen
Reed-Schalter bewirkt.

Vorrichtung nach Anspruch 1, dadurch gekenn-
zeichnet, dass, wenn der Magnetin der ersten Stel-
lung ist, die Erfassungsvorrichtung der Stellung der
Vorrichtung zum Versetzen des Fensters in mindes-
tens drei verschiedene Zustande die Stellung der
Vorrichtung zum Versetzen des Fensters in mindes-
tens drei verschiedene Zustande als die Verriege-
lungsstellung erkennt, wenn der Magnet in der zwei-
ten Stellung ist, die Erfassungsvorrichtung der Stel-
lung der Vorrichtung zum Versetzen des Fensters in
mindestens dreiverschiedene Zustéande die Stellung
der Vorrichtung zum Versetzen des Fensters in min-
destens drei verschiedene Zusténde als die Dreh-
offnungsstellung erkennt, wenn der Magnet in der
dritten Stellung ist, die Erfassungsvorrichtung der
Stellung der Vorrichtung zum Versetzen des Fens-
ters in mindestens drei verschiedene Zustande die
Stellung der Vorrichtung zum Versetzen des Fens-
ters in mindestens drei verschiedene Zustande als
die Kippoffnungsstellung erkennt.

Verfahren zur Erfassung der Stellung einer Vorrich-
tung zum Versetzen eines Fensters in mindestens
drei verschiedene Zustande, wobei die mindestens
drei Zustande eine Verriegelungsstellung des Fens-
ters, eine Drehoffnungsstellung und eine Drehkipp-
stellung sind, wobei das Fenster ein auf dem Flugel
des Fensters platziertes bewegliches Element auf-
weist, das mechanisch mit der Vorrichtung zum Ver-
setzen des Fensters in die mindestens drei verschie-
denen Zustande gekoppelt ist und abhangig von der
Stellung der Vorrichtung zum Versetzen des Fens-
ters in die mindestens drei verschiedenen Zustande
verschiedene Stellungen einnimmt, wobei die Zarge
des Fensters die Erfassungsvorrichtung der Stellung
der Vorrichtung zum Versetzen des Fensters in min-
destens drei verschiedene Zustande aufweist, wobei
die Erfassungsvorrichtung der Stellung der Vorrich-
tung zum Versetzen eines Fensters in mindestens
dreiverschiedene Zustande drei Sensoren aufweist,
um die Stellung des beweglichen Elements zu er-
fassen, wobei das bewegliche Element ein Magnet
ist und die Sensoren Reed-Schalter sind, wobei je-
der Reed-Schalter einen elektrischen Kontakt er-
laubt oder nicht, je nachdem, ob der Magnet sich in
der Nahe des Reed-Schalters befindet oder nicht,
wobei das Verfahren die von der Erfassungsvorrich-
tung der Stellung der Vorrichtung zum Versetzendes
Fensters in mindestens drei verschiedene Zustande
ausgefiihrten Schritte aufweist:
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- Erhalt der Stellung des beweglichen Elements
durch die Erfassungsvorrichtung der Stellung
der Vorrichtung zum Versetzen des Fensters in
mindestens drei verschiedene Zustande,

- Erfassung einer Anderung der Stellung des be-
weglichen Elements, die aufweisen, durch Spei-
chern der vor der erhaltenen Stellung erhalte-
nen Stellung des beweglichen Elements und
durch Vergleich der erhaltenen Stellung mit der
vor der erhaltenen Stellung erhaltenen Stellung
des beweglichen Elements,

- Erkennung, durch die Erfassungsvorrichtung
der Stellung der Vorrichtung zum Versetzen des
Fensters in mindestens drei verschiedene Zu-
sténde, der Stellung der Vorrichtung zum Ver-
setzen des Fensters in mindestens drei ver-
schiedene Zustande ausgehend von der erhal-
tenen Stellung des beweglichen Elements,

- Ubertragung, durch die Erfassungsvorrichtung
der Stellung der Vorrichtung zum Versetzen des
Fensters in mindestens drei verschiedene Zu-
stidnde, eines Rahmens zu einer anderen Vor-
richtung mittels eines Funkmoduls, wobei der
Rahmen eine Kennung der Vorrichtung zum
Versetzen des Fensters in mindestens drei ver-
schiedene Zustande und die erkannte Stellung
aufweist, dadurch gekennzeichnet, dass die
vom Magnet abhangig von der Stellung der Vor-
richtung zum Versetzen des Fensters in die min-
destens drei verschiedenen Zusténde einge-
nommenen Stellungen parallel zu einer Ebene
sind, auf der die Reed-Schalter angeordnet
sind, wobei eine erste Stellung einen elektri-
schen Kontakt fur jeden Reed-Schalter bewirkt,
eine zweite Stellung einen elektrischen Kontakt
nur fur zwei Reed-Schalter bewirkt, eine dritte
Stellung einen elektrischen Kontakt nur fir ei-
nen Reed-Schalter bewirkt.

Claims

Device (100) for detecting the position of a device
for putting a window in at least three different states,
the at least three states are a locked position of the
window, a turn position and a tilt position, the window
(10) comprises a movable element (110) that is
placed on the casement of the window mechanically
coupled to the device for putting the window in the
at least three different states (120a, 120b, 120c) and
taking various positions depending on the position
of the device for putting the window in the at least
three different states, the frame of the window com-
prising the device for detecting the position of the
device for putting the window in at least three differ-
ent states, the device for detecting the position of
the device for putting a window in at least three dif-
ferent states comprising three sensors for detecting
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the position of the movable element, the movable
element being a magnet and the sensors being reed
switches, each reed switch permitting or not permit-
ting electrical contact depending on whether the
magnet is close to the reed switch or not, the device
for detecting the position of the device for putting the
window in at least three different states comprises:

- means for obtaining, with the device for detect-
ing the position of the device for putting the win-
dow in atleast three different states, the position
of the movable element,

- means for detecting a modification of the po-
sition of the movable element, which comprise
means for storing in memory a movable element
position obtained before the obtained position
and for comparing the obtained position to the
movable element position obtained before the
obtained position,

- means for identifying, with the device for de-
tecting the position of the device for putting the
window in at least three different states, the po-
sition of the device for putting the window in at
least three different states on the basis of the
obtained position of the movable element,

- means for transferring, with the device for de-
tecting the position of the device for putting the
window in at least three different states, a trans-
mission frame to another device via a radio mod-
ule, the transmission frame comprising an iden-
tifier of the device for putting the window in at
least three different states and the identified po-
sition,

characterized in that the positions taken by the
magnet depending on the position of the device for
putting the window in the at least three different
states are parallel to a plane in which the reed switch-
esare placed, afirst position bringing about electrical
contact for each reed switch, a second position bring-
ing about electrical contact for only two reed switch-
es, a third position bringing about electrical contact
for only one single reed switch.

Device according to Claim 1, characterized in that
if the magnet is in the first position, the device for
detecting the position of the device for putting the
window in at least three different states identifies the
position of the device for putting the window in at
least three different states as the locked position, if
the magnet is in the second position, the device for
detecting the position of the device for putting the
window in at least three different states identifies the
position of the device for putting the window in at
least three different states as the turn position, and
if the magnet is in the third position, the device for
detecting the position of the device for putting the
window in at least three different states identifies the
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position of the device for putting the window in at
least three different states as the tilt position.

Method for detecting the position of a device for
putting a window in at least three different states, the
at least three states are a locked position of the win-
dow, a turn position and a tilt position, the window
comprises a movable element that is placed on the
casement of the window mechanically coupled to the
device for putting the window in the at least three
different states and taking various positions depend-
ing on the position of the device for putting the win-
dow in the at least three different states, the frame
of the window comprising the device for detecting
the position of the device for putting the window in
atleast three different states, the device for detecting
the position of the device for putting a window in at
least three different states comprising three sensors
for detecting the position of the movable element,
the movable element being a magnet and the sen-
sors being reed switches, each reed switch permit-
ting or not permitting electrical contact depending on
whether the magnet is close to the reed switch or
not, the method comprises the following steps, exe-
cuted by the device for detecting the position of the
device for putting the window in at least three differ-
ent states:

- obtaining, with the device for detecting the po-
sition of the device for putting the window in at
least three different states, the position of the
movable element,

- detecting a modification of the position of the
movable element which comprise, by storing in
memory the movable element position obtained
before the obtained position and by comparing
the obtained position with the movable element
position obtained before the obtained position,
- identifying, with the device for detecting the
position of the device for putting the window in
at least three different states, the position of the
device for putting the window in at least three
different states on the basis of the obtained po-
sition of the movable element,

- transferring, with the device for detecting the
position of the device for putting the window in
at least three different states, a transmission
frame to another device via a radio module, the
transmission frame comprising an identifier of
the device for putting the window in atleast three
different states and the identified position, char-
acterized in that the positions taken by the
magnet depending on the position of the device
for putting the window in the at least three dif-
ferent states are parallel to a plane in which the
reed switches are placed, afirst position bringing
about electrical contact for each reed switch, a
second position bringing about electrical contact
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for only two reed switches, a third position bring-
ing about electrical contact for only one single
reed switch.
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