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(54) Uspoiadani funk&nich &asti vikonového okruhu hydraulického servofizeni
samohybnych pracovnich strojii

Uc¢elem vynédlezu je zlep$it jizdni vlastnosti
samochybnych pracovnich stroji zmenSenim po-
délnych i pfiénych vykyvi podvozku a soucasné
zajistit spolehlivfym zptisobem nouzové Fizeni
v pfipadé nahlého zastaveni hmaciho motoru
v nazvu uvedenych stroji vybavenych hydraulic-
kym servofizenim. :

Uvedeného tfelu se dosdhne tim, Ze hydroge-
nerdtor nouzového Fizeni je ve stdlém kinema-
tickém spojeni se setrvatnikem pohanénym
energeticky jednosmé&rng vodivym pfevodem
smérem z motoru do setrva¢niku od hnaciho mo-
toru a vystupni kapalina z hydrogeneratoru nou-
zového Fizeni je vedena pFes smérovy ventil
ovladany tlakem na vystupu hydrogeneratoru
provozniho servofizeni za jeho chodu do odpa-
du, za jeho klidu potom do okruhu servofizeni.

Rovnocenné je téZ usporddani s hydrogeneré-
torem nouzového Fizeni pfipojovaného k jiZ po-
psanym zptsobem pohdn&nému setrvacéniku po-
moci vysuvné spojky s polohou ovlddanou tla-
kem ve vystupni v&tvi hydrogenerdtoru provoz-
niho servofizeni. V tomto pfipad& je hydrogene-
rator nouzového fizeni za chodu hydrogeneré-
toru provozniho servofizeni v klidu a do &innosti
se uvadi jen p¥i ndhlém zastaveni hnaciho mo-
toru stroje.

Plisobenim gyroskopického momentu setrvac-
niku dojde v obou pfFipadech k potladovéani vy-
kyvll a otFest stroje v podélném i pFfimém smé-
ru a setrvadnik svoji hmotnosti nahradi i proti-
zdvaZi pouZivand na odlehCenych Castech pra-
covnich stroji ke zlepSeni jejich stability.
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Vynalez se tykd vykonovych okruhti hydraulic-
kého servofFizeni a uspofddani jejich funkénich

¢4sti u samohybnych pracovnich strojii, zejmé-

na zemnich a stavebmich.

Dosud zndmé a nejcast&ji pouZivané vykono-
vé okruhy hydraulickych servofizeni, umoZiiuji-
ci nouzové Fizeni samohybnych pracovnich stro-
jli s hydraulickym servofizenim, jsou vybaveny
hydrogeneratorem vykonového okruhu provoz-
niho servofizeni energeticky zdvislym na hnacim
motoru samohybného pracovniho stroje a v p¥i-
padech néhlého zastaveni hnaciho motoru toho-
to stroje vyuZivaji k zajist&ni funkce smé&rového
Fizeni aZ do zastaveni déle setrvatnosti se po-
hybujiciho pracovniho stroje svalovou energif

FidiCe, ktery otdfenim volantu dodava energii

hydrogenerdtoru nouzového Fizeni. Jsou znamé
a pouZivané i vykonové okruhy hydraulickych
servofizeni s moZnosti nouzového Fizeni, vyuZi-
vajici pohybové energie setrvatnosti se pohybu-
jiciho pracovniho  stroje, kde hydrogenerator
nouzového Fizeni je pohanén kinematickou vaz-
bou od pFevodového mechanismu né&které népra-
vy. Malo uZivané — ale zndmé — je i provedeni
vykonového okruhu hydraulického servoiizeni
s hydrogeneratorem nouzového ¥izeni pohéné-
nym pFes pevnou kinematickou vazbu elektro-
motorem, vyuZivajicim elektrickou energii z aku-
mulétoru elektrické instalace samohybného pra-
covniho stroje. Ddle jsou znadmé, rovnéZ zFidka
pouZivané, vykonové okruhy servofizeni, vyuZi-
vajici pro zajiSt&ni funkce nouzového Fizeni
akumulovanou tlakovou energii rfiznych plynt.

KaZdy z takto provedenych vykonovych okru-
hi hydraulickych servofizeni se vyznaduje cha-
rakteristickymi nedostatky, nevyhodami a ne-
dokonalostmi. Svalova energie Fidife je pouZitel-
néd pouze pro nouzové Fizeni malych strojt, kde
tato energie svoji velikosti postadi. Vykonovy
okruh s hydrogenerdtorem nouzového ¥izeni Ki-
nematicky spraZenym s né&kterou nédpravou je
vhodny pouze pro samohybné pracovni stroje
s malou pojezdovou rychlosti nebo dodavané
mnoZstvi pracovni kapaliny do hydraulického
okruhu servorizeni, tim i dhlova rychlost sm&-
rové Fizené €asti samohybného pracovniho stro-
je, je pFfimo dmérnad okamZité pojezdové rych-
losti a kolisa v Sirokém rozsahu, Vykonové
okruhy hydraulickych servofizeni - vyuZivajici
pro zajiit&ni funkce nouzového Fizeni akumulo-
vanou tlakovou energii plynfi jsou pro b&7né ve-
likosti a hmotnosti samohybn§ych pracovnich
strojii nepouZitelné pro velké rozméry a hmot-
nost tlakovych akumuldtor p¥i soucasn& malém
mnoZstvi akumulované energie. Vykonovy okruh
hydraulickych servofizeni s hydrogeneratorem
nouzového Fizeni pohdn&nym vlastnim elektro-
motorem z provoznich akumulatori elektrické
instalace samohybného pracovniho stroje mé ne-
vyhodu v Casové dlouhém a proudové vysokém
zatiZeni provoznich akumuldtord a s tim spojené
jejich nizké Zivotnosti, dale pak v zavislosti
funkce nouzového fizeni na okamZitém kapacit-
nim stavu akumulatordi p¥i soucfasné sloZitém

vyhodnocovacim za¥izeni pro uvedeni hydroge-
nerdtoru nouzového ¥Fizeni do ¢innosti.

Uvedené nevyhody a nedostatky zndmych vy-
konovych okruh@i. hydraulickych servofizeni
s moZnosti nouzového Fizeni odstratiuje uspofa-
déni jeho funkénich &&sti podle vynéalezu, jehoZ
podstata spo€ivd v tom, Ze pohon hydrogeneré-
toru nouzového fizen{ v pfipadé zastaveni hna-
cim motorem pohadn&ného hydrogeneratoru pro-
vozniho servofizeni je proveden setrvaénikem, .
kinematicky nezdvislym na hnacim ustroji na-
prav.

Setrvacnik je za normélniho chodu samohyb-
ného pracovniho stroje s hnacim motorem v &in-
nosti — a tim i za chodu hydrogeneratoru pro-
vozniho servofizeni — udrZovén v rotaci hnacim
motorem pomoci jednosmé&rné&, ve sméru z hna-
ciho motoru, energeticky vodivého pFevodu, na-
piiklad ozubenymi koly a volnob&Znou spojkou.
Pohon setrvadniku mtiZe byt proveden i od dal-
Siho zdroje mechanické energie na samohybném
pracovnim stroji umisténém, nap¥. elektromoto-
rem, opét vSak pomoci jednosmérné energeticky
vodivého pfevodu. Pfenos energie do setrvacni-
ku miiZe byt vybaven i omezovafem p¥endSeného
vykonu nebo kroutictho momentu.

V piipad& zastaveni hnaciho motoru samohyb-
ného pracovniho stroje, a tim i hydrogeneratoru
vykonového okruhu provozniho servofizeni spo-
jeném s pFeruSenim dodavky tlakové kapaliny
do vykonového okruhu hydraulického servofize-
ni, umoZni energeticky jednosmérné vodivy pfe-
vod pokracovani rotace setrvadniku, a tim i po-
hon hydrogenerdtoru nouzového Fizeni, z n&hoZ
je ilakova kapalina vedena do okruhu servo¥ize-
ni pfes smérovy ventil se smérem priichodu
ovladanym tlakem na vystupu hydrogenerétoru
provozniho servofizeni, a to do odpadu do na-
drZe, pokud je hydrogenerétor provozniho servo-
Fizeni v ¢&innosti, nebo do okruhu servofrizeni,
pokud doslo k zastaveni dodavky tlakové kapa-
liny z hydrogenerdtoru iprovozniho servo¥izeni.

Zcela rovnocenné je i obdobné uspofadani
funké&énich ¢&asti vykonového okruhu hydraulic-
kého servofizeni s pfimym vedenim tlakové ka-
paliny z hydrogenerdtoru nouzového Fizeni pfes
zpétny ventil do rozvdd&ce vykonového okruhu
servofizeni s pouZitim vysuvné spojky mezi hy-
drogenerdtorem nouzového Fizeni a setrvacdni-
kem pohdn&nym od hnaciho motoru nebo jiného
zdroje mechanické energie na samohybném pra-
covnim stroji umistdnym energeticky jednosmér- -
né ve sm¥ru z hnaciho motoru vodivym pFevo-
dem. Vysuvna spojka je ovliaddna tlakem ve vy-
tlaéné vé&tvi hydrogeneratoru vykonového okru-
hu provozniho servofizeni tak, Ze pf¥i neZddou-
cim poklesu tlaku nebo zastaveni doddvky pra-
covni kapaliny z hydrogenerdtoru vykonového
okruhu provozniho servofizeni dojde vysuvnou
spojkou ke kinematickému spojeni setrvacniku
a hydrogenerétoru nouzového ¥izeni, a tim i k do-
davce tlakové kapaliny do vykonového okruhu
servofizeni, ¢imZ je Cinnost zajist€na aZ do za-
staveni setrva&niku.



Popsanym uspofadanim funkc¢nich Casti vyko-
nového okruhu hydraulického servorizeni se do-
sahne nejen zaji§t&ni ¢innosti servofizeni pii
nahlém zastaveni hnaciho motoru samohybného
pracovniho stroje, ale vlivem gyroskopického
ndinku setrvaéniku se zlepSi i jizdni stabilita
samohybného pracovniho stroje, sniZi se p¥iné
i podélné rozkyvani, otfesy a celkové dojde ke
zlepSeni jizdnich vlastnosti téchto stroja, pfi-
temZ setrvacénik nahradi svoji hmotnosti vyva-
7ovaci protizdvaZi pouZivand na odlehéenych
¢astech samohybnych pracovnich stroji.

Na vykresech jsou schematicky zndzornéna
uspordadani funkénich &asti vykonového okruhu
hydraulickych servofizeni podle vynalezu, na
obr. 1 s pouZitim smé&rového ventilu ve vytlacné
vétvi hydrogenerdtoru nouzového Fizeni, na obr.
2 s pouZitim vysuvné spojky mezi setrva¢nikem
a hydrogeneratorem nouzového Fizeni.

Hnaci motor 15 samohybného pracovniho stro-
je nebo jiny zdroj 1 mechanické energie umisté-
ny na samohybném pracovnim stroji pohani
energeticky jednosm&rné vodivym prevodem 2,
napf. “soustavou ozubenych kol a volnob&Znou
spojkou, setrvaénik 7 spojeny kinematickou vaz-
bou 14 s hydrogenerdtorem 3 nouzového Fizeni.
Hnaci motor 15 pohani i hydrogenerator 4 vyko-
nového okruhu provozniho servofizeni pomoci
st4lé kinematické vazby 16. Tlakovad kapalina
z hydrogenerdatoru 4 vykonového okruhu pro-
vozniho servoFizeni je vedena pfes zpétny ven-
til 5 do rozvadé&ce 13 vykonového okruhu servo-
tizeni. Hydrogeneratorem 3 nouzového Fizeni
dodavana tlakovd kapalina je vedena do sméro-

vého ventilu 6 se smérem prichodu ovladanym
tlakem ve vytlatné v&tvi hydrogenerdtoru 4 vy-
konového okruhu provozniho servofizeni, a to do
nédrZe, pokud je v Cinnosti hydrogenerator 4
vykonového okruhu provozniho servofizeni.

V pFipadé& poklesu tlaku ve v§stupni v&tvi hyd-
rogeneratoru 4 vykonového okruhu provozniho
servofizeni, tj. i pfi jeho zastaveni, smérovy ven-
til 6 nastavi sm&r prichodu pracovni kapaliny
ve vytlaéné vétvi hydrogenerdtoru 3 nouzového
Fizeni poh&n&ného setrvacnosti setrvacniku 7 do
do rozvadéce 13 vykonového okruhu servofize-
ni. Tim pokratuje ¢innost servo¥izeni i po zasta-
veni hnaciho motoru 15 samohybného pracovni-
ho stroje. Jednosmé&rn& energeticky vodivy pfFe-
vod 2 je vybaven i omezovafem 11 prendSeného
vykonu nebo Kkrouticiho momentu do setrvacni-
ku 7. UspoFfaddni funk¢nich ¢asti vykonového
okruhu servofizeni zndzorn&né na obr. 2 pouZi-
va vysuvnou spojku 10 v kinematické vazbg 14
mezi setrvaénikem 7 a hydrogenerdtorem 3 nou-
zového Pizeni, kterd spojuje tyto C&sti poklesem
tlaku ve vytlacné v&tvi hydrogeneratoru 4 vyko-
nového okruhu provozniho servofizeni, hydro-
generator 3 nouzového Fizeni dodava potom tla-
kovou kapalinu p¥es zpétny ventil 9 do rozvads-
¢e 13 vykonového okruhu servofizeni.

Popsana uspoiddani funkcénich &asti vykono-
vého okruhu hydraulického servofizeni jsou ze-
jména vhodnd pro v&tsi typorozméry kolovych
nakladac¢i, motorovych skrejprid, lesnich kolo-
vych traktor, pneumatickych valci a dalSich
pracovnich strojii s hydraulickym servofizenim.

PREDMET VYNALEZU

1. Uspofadani funk&nich ¢asti vykonového
okruhu hydraulického servofizeni samohybnych
pracovnich strojii vybaveného hydrogenerdto-
rem nouzového fFizeni opatfeného na strané své-
ho pohonu pevnou kinematickou vazbou nebo
kinematickou vazbou s vysuvnou spojkou a svou
vytladnou v&tvi vedenou bud pfes jednu vystup-
ni stranu dvoucestného ventilu, nebo piés zpét-
ny ventil do vstupu rozvadéce vykonového okru-
hu servotizeni, hydrogenerdtorem provozniho
servofizeni svoji vystupni stranou spojenou pfes
zpétny ventil s rozvddétem vykonového okruhu
servofrizeni a na strané svého pohonu kinematic-
ky spojeného stdlou kinematickou vazbou s hna-
cim motorem stroje vybavenym na strané odbg-
ru vykonu energeticky ve sméru z motoru jedno-
smé&rné vodivym p¥evodem, dale obsahujici setr-
vatnik, vyznacujici se tim, Ze nejméné jeden se-
trvaénik (7) je kinematicky spojen s motorem
(15) pomoci energeticky ve sméru z motoru (15}

jednosmérné vodivého pfevodu (2] a soudasné
je kinematickou vazbou (14) kinematicky spojen
s nejméné jednim hydrogenerdtorem (3) nouzo-
vého Fizeni na sirané jeho pohonu.

2. Uspofddani funkcénich <¢asti vykonového
okruhu hydraulického servofizeni podle bodu 1,
vyznacCujici se tim, Ze dvojcestny ventil (6) je
z prostoru ovladace svoji polohy propojen pro
pouZitou pracovni kapalinu wvodivé s vystupni
stranou hydrogenerédtoru (4) provozniho servo-
Fizeni — a to pfed zpétnym ventilem (5).

3. Uspotfadéani funkénich ¢&asti vykonového
okruhu hydraulického serviofizeni podle bodu 1,
vyznacujici se tim, Ze vysuvnd spojka (10} je
z prostoru ovladate svoji polohy propojena pro
pouZitou pracovni kapalinu vodivé s vystupni
stranou hydrogeneratoru (4) provozniho servo-
Fizeni — a to pfed zp&tnym ventilem (5).
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