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{54] Viceatelovy pracovni stroj, zejména pro svahové pozemky
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Vicedtelovy pracovni stroj je urfen pro
préace, vyZadujici zvySenou manévrovatel-
nost v terénu, zejména svahovém. Na jeho
ramu jsou usporddana svisla loZe pro svis-
1é Sepy kol, které jsou alternativné uchy-
ceny k pohyblivym horizontdlnim ramenium.
Ta jsou uloZena v nosnych vedenich rdamu
a jsou opatiena ramenovymi konzolami, k
nimZ jsou pfikloubeny linedrni motory,
skloubené s ramem.
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Vynédlez se tykd vicendelového pracovni-

ho stroje, -zejména pro svahové pozemky.

U energetickych taznych prostfedkd, res-
pektive u nosi€li ndfadi, u samojizdnych
pracovnich stroji i u.strojii spojovanych
s taZnym prostfedkem je dobrd manévro-
vatelnost znaénym problémem, obvykle tim
vice, ¢im je souprava nebo stroj rozmérnéj-
81 nebo delSi. Na svazich k tomu pfistupuje
dal3i zhorSeni pracovni schopnaosti, protoZe
prfi préaci po vrstevnici, jak z divodd za-
branéni erozi se vétSina zemé&d&lskych pra-
ci provadi, nastavd sjiZdéni stroje nebo sou-
pravy bolné ze svahu. Zafizenim pro préaci
na svahu, obvykle prikldan&nim stroje na
podvozku smérem ke svahu, je vybavena jen
mala &ast mechanizadnich prostfedkd, ze-
jména z divod konstrukéni néarotnosti a
ceny téchto zafizeni. Jsou sice zndmy pro-
stfedky nebo stroje s natdfenim kol kolem
vertikdlni osy za uUelem zvySeni manévro-
vatelnosti, nap¥iklad pri parkovéani, ale ta-
kovéto prostiedky nejsou schopny prédce v
zemé&délském terénu a zejména ne na sva-
zich.

Vicetéelovy pracovni stroj, zejména pro
svahové pozemky, tyto nevyhody odstraiiuje.
Jeho podstata spo€ivd v tom, Ze na jeho ré-
mu jsou uspofdddna svislad loZe pro svislé
Cepy kol, které jsou alternativné uchyceny
k pohyblivym horizontdinim ramendm, ktera
jsou uloZena v nosnych vedenich rdmu a
jsou opatfena ramenovymi konzolami, ke
kterym jsou pFikloubeny linedrni motory,
skloubené s rdmem.

Vicetudelovy pracovni stroj, zejména pro
svahové pozemky, podle vyndlezu vykazuje
pfi malé konstrukéni sloZitosti a nizkych
pofizovacich i provoznich nédkladech velmi
dobrou manévrovatelnost na roviné i ve sva-
hu, schopnost prdace na svaZitych pozemcich
a prakticky i pohyblivos v kaZdém Zddaném
sméru.

Pfiklady provedeni viceiifelového pracov-
niho stroje podle vyndlezu jsou zndzornény
na pripojenych vykresech, kde obr. 1 pred-
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stavuje schematicky bokorys jednoho prove-
deni stroje, obr. 2 je plidorysem z obr. 1,
obr. 3 zndzoriiuje bokorys jiného provedeni
stroje a obr. 4 je pGdorysem z obr. 2.

Na rédm 1, naptiklad ¢étyFahelnikového pii-
dorysu, jsou s vyhodou v rozich upevnéna
svisld loZe 2 pro uloZeni svislych &epl 3 s
nosnymi vidlicemi 8 kol 4, opatiFenych po-
pFipadé nezndzornénym pohonem, napriklad
hydromotorem. Svisla loZe 2 nemusi byt pro-
vedena p¥imo v rozich rdmu 1, je ale vyhod-
né z hlediska stability a dobré manévrova-
telnosti, aby byla provedena alespoii blizko
rohl rdmu 1. Alternativn& mohou byt svisld
loZe 2 uspoiraddna na pohyblivych horizon-
tdlnich ramenech 6, uloZenych s vyhodou
vysuvné v nosnych vedenich 7 rdmu 1, neni
to ale podminkou. S vyhodou potom mohou
byt pohyblivd ramena 6 uchycena v nosnych
vedenich 7 oto&né& a za ufelem jejich nata-
deni kolem horizontdlni osy, ale i pro fixaci
jejich polohy, opatFfena ramenovymi konzo-
lami 8, k¥ nimZ jsou pfikloubeny linedrni mo-
tory 10, napiiklad hydraulické vélce, sklou-
bené na druhém konci s rdmem 1, napiiklad
s jeho ramovymi konzolami 11. Piikloubeni
linedrnich motord 10 je s vyhodou provede-
no kulovymi klouby 12. Na rdm 1 je umistén
nezndzornény pracovni stroj, energeticky
zdroj nebo jiny dopravni, popiipadé& pracov-
ni prostiedek.

Viceugelovy pracovni stroj podle vynélezu
funguje takto: Natadenim kol 4 pomoci svis-
lych €eplt 3 ve svislych loZich 2 rdmu 1 je
umoznéna jizda v jakémkoliv Zaddaném smé-
ru a je tim i umoZnéna eliminace sjiZdéni
pFi préci na svazich. Pro tento Gcel je vhod-
né zejména provedeni s pohyblivymi hori-
zontdlnimi rameny 6, kdy je moZno jednodu-
Se natofenim kolem horizontdini osy doséh-
nout lepsi adheze stroje na svahu. Zvy3eni
rozteCe kol 4 jejich vysunutim na pohybli-
vych horizontdlnich ramenech 6 je potom
vyuZitelné jako zvySeni rozchodu, a tim zvét-
Seni stability stroje pfi praci na svazich.

PREDMET VYNALEZU

Vicetdelovy pracovni stroj, zejména pro
svahové pozemky, na jehoZ rdmu jsou uspo-
fddéana svisla loZe pro svislé &epy kol, které
jsou alternativné uchyceny k pohyblivym
horizontdlnim ramentim, vyznafeny tim, Ze

pohyblivd horizontdlni ramena (6) jsou u-
loZena v nosnych vedenich (7] rdmu (1) a
jsou opatfena ramenovymi konzolami (9],
ke kterym jsou prikloubeny linedrni motory
(10}, skloubené s rdmem {1}.
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