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(57)摘要

本实用新型公开了一种自动推出上翻复位

机构。实现柜门和操纵面板的自动推出上翻并自

动复位功能具有使用价值。本实用新型的主动齿

轮输入动力，并经齿轮传递将动力传给第一连

杆、第二连杆、第三连杆、齿条和操纵面板构成的

五杆机构；第一连杆在第二连杆的滑槽内向上滑

动从而驱动第二连杆向家具箱体外部推动，齿条

驱动第三连杆一起向家具箱体外部推动；当第一

连杆运动至水平极限位置时，由于第二连杆相对

家具箱体外移距离等于第一连杆的杆长，而齿条

相对家具箱体外移距离大于第一连杆的杆长，最

终第三连杆实现操纵面板的推出上翻运动。本实

用新型可以与不同家具、厨具以及家电的柜门和

操纵面板安装配合使用，不占用额外空间，工作

稳定、可靠。
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1.一种自动推出上翻复位机构，包括支撑架、驱动机构、传动轴、惰轮、传动机构一和传

动机构二；其特征在于：所述的驱动机构包括驱动电机、电机支架和主动齿轮；驱动电机的

底座通过螺栓固定在电机支架上，电机支架固定在支撑架上；所述的主动齿轮固定在驱动

电机的输出轴上；所述的惰轮与支撑架构成转动副，惰轮和主动齿轮的结构完全一致，同轴

设置且分设在支撑架两端；传动机构一和传动机构二的结构完全一致，传动机构一位于支

撑架连接电机支架的那端，传动机构二位于支撑架连接惰轮的那端；所述的传动机构一和

传动机构二均包括从动齿轮一、从动齿轮二、齿条、第一连杆、第二连杆和第三连杆；所述的

第二连杆呈Z字型，包括一体成型的顶部边杆、中间杆和底部边杆；从动齿轮一与支撑架构

成转动副；第一连杆一端与从动齿轮一固定，铰接在第一连杆另一端的销轴与中间杆开设

的滑槽构成滚动磨擦副；所述的底部边杆与固定在支撑架上的滑轨构成滑动副；第三连杆

位于顶部边杆下方，一端与齿条铰接；所述从动齿轮二的一侧与齿条啮合；齿条与支撑架的

滑道构成滑动副；传动机构一的从动齿轮二另一侧和从动齿轮一一侧与主动齿轮两侧分别

啮合；传动机构二的从动齿轮二另一侧和从动齿轮一一侧与惰轮两侧分别啮合；传动机构

一和传动机构二的从动齿轮二固定在传动轴的两端，所述的传动轴通过轴承支承在支撑架

上。

2.根据权利要求1所述的一种自动推出上翻复位机构，其特征在于：所述主动齿轮和惰

轮的齿数相同，且均少于从动齿轮二的齿数，从动齿轮二的齿数少于从动齿轮一的齿数。

3.根据权利要求1所述的一种自动推出上翻复位机构，其特征在于：所述的齿条、顶部

边杆和底部边杆均水平设置；中间杆竖直设置，中间杆的滑槽也竖直设置。
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一种自动推出上翻复位机构

技术领域

[0001] 本实用新型涉及一种可用于家具、厨具以及家电的柜门或是操纵面板的自动推出

上翻复位机构。

背景技术

[0002] 目前，一般家具、厨具以及家电比如衣柜、桌子、微波炉、烤箱等柜门或操纵面板通

常呈竖直固定安装状态，这种安装结构虽然较为简单可靠，但当用户需要操纵面板时，需要

低头甚至蹲下操作，十分不便。尽管不少家具、厨具以及家电的柜门和操纵面板是可以打开

上翻且便于使用者操作。但翻转结构的可靠性较差，长久使用后翻转结构易损坏，还需要手

动对柜门或操纵面板进行上翻和复位。因此、家具、厨具以及家电的柜门和操纵面板若能实

现推出向上翻转到一定角度，则用户可以直接站着操作，用户体验较好。目前，国内市场尚

未出现可以实现家具、厨具以及家电柜门和操纵面板自动推出上翻复位功能于一体的机

构，但家具、厨具以及家电的智能化发展，操纵面板的操作界面需要承载更多功能，而且今

后的高端智能机型，操作界面必然集成视听说上网等功能。因此，为提升产品便捷性，舒适

性，实现柜门和操纵面板的自动推出上翻并自动复位功能具有使用价值。

发明内容

[0003] 本实用新型的目的是针对家具、厨具以及家电柜门和操纵面板的开合操作不方

便、不可控、非自动等一系列问题，提供一种可实现家具、厨具以及家电的柜门和操纵面板

自动推出上翻复位功能于一体的机构，该机构可以与不同家具、厨具以及家电的柜门和操

纵面板安装配合使用，不占用额外空间，工作稳定、可靠，不影响家具、厨具以及家电的外观

美感，有助于提升客户体验感和舒适感。

[0004] 本实用新型采用以下技术方案实现：

[0005] 本实用新型包括支撑架、驱动机构、传动轴、惰轮、传动机构一和传动机构二；所述

的驱动机构包括驱动电机、电机支架和主动齿轮；驱动电机的底座通过螺栓固定在电机支

架上，电机支架固定在支撑架上；所述的主动齿轮固定在驱动电机的输出轴上；所述的惰轮

与支撑架构成转动副，惰轮和主动齿轮的结构完全一致，同轴设置且分设在支撑架两端；传

动机构一和传动机构二的结构完全一致，传动机构一位于支撑架连接电机支架的那端，传

动机构二位于支撑架连接惰轮的那端；所述的传动机构一和传动机构二均包括从动齿轮

一、从动齿轮二、齿条、第一连杆、第二连杆和第三连杆；所述的第二连杆呈Z字型，包括一体

成型的顶部边杆、中间杆和底部边杆；从动齿轮一与支撑架构成转动副；第一连杆一端与从

动齿轮一固定，铰接在第一连杆另一端的销轴与中间杆开设的滑槽构成滚动磨擦副；所述

的底部边杆与固定在支撑架上的滑轨构成滑动副；第三连杆位于顶部边杆下方，一端与齿

条铰接；所述从动齿轮二的一侧与齿条啮合；齿条与支撑架的滑道构成滑动副；传动机构一

的从动齿轮二另一侧和从动齿轮一一侧与主动齿轮两侧分别啮合；传动机构二的从动齿轮

二另一侧和从动齿轮一一侧与惰轮两侧分别啮合。传动机构一和传动机构二的从动齿轮二

说　明　书 1/3 页

3

CN 209799707 U

3



固定在传动轴的两端，所述的传动轴通过轴承支承在支撑架上。

[0006] 所述主动齿轮和惰轮的齿数相同，且均少于从动齿轮二的齿数，从动齿轮二的齿

数少于从动齿轮一的齿数。

[0007] 所述的齿条、顶部边杆和底部边杆均水平设置；中间杆竖直设置，中间杆的滑槽也

竖直设置。

[0008] 本实用新型的有益效果：

[0009] 1、可实现家具、厨具以及家电的柜门和操纵面板自动推出上翻复位功能，同时可

以与不同类型家具、厨具以及家电的柜门和操纵面板安装配合使用。

[0010] 2、通过电机驱动齿轮，从而带动五杆机构的运动，最终实现操纵面板的推出上翻

运动。

[0011] 3、在推出上翻复位过程中不与家具箱体发生干涉，不占用空间，工作稳定、可靠，

复位闭合时与家具、家电本身紧密贴合，不影响外观。

附图说明

[0012] 图1为本实用新型安装在家具内时操纵面板打开状态的结构立体图；

[0013] 图2为本实用新型安装在家具内时操纵面板闭合状态的结构立体图；

[0014] 图3为本实用新型只安装操纵面板时的结构立体图；

[0015] 图4为本实用新型的机构运动简图；

[0016] 图中：1、操纵面板，2、家具箱体，3、第三连杆，4、第二连杆，5、第一连杆，6、支撑架，

7、传动轴，8、齿条，9、从动齿轮一，10、主动齿轮，11、从动齿轮二，12、电机支架，13、驱动电

机，14、惰轮。

具体实施方式

[0017] 下面结合附图及实施例对本实用新型做进一步说明。

[0018] 如图1、图2和图3所示，一种自动推出上翻复位机构，包括支撑架6、驱动机构、传动

轴7、惰轮14、传动机构一和传动机构二；驱动机构包括驱动电机13、电机支架12和主动齿轮

10；驱动电机13的底座通过螺栓固定在电机支架12上，电机支架12固定在支撑架6上；主动

齿轮10固定在驱动电机13的输出轴上；驱动电机13具有正转、反转、自锁功能；惰轮14与支

撑架6构成转动副，惰轮14和主动齿轮10的结构完全一致，同轴设置且分设在支撑架6两端；

传动机构一和传动机构二的结构完全一致，传动机构一位于支撑架6连接电机支架12的那

端，传动机构二位于支撑架6连接惰轮14的那端；传动机构一和传动机构二均包括从动齿轮

一9、从动齿轮二11、齿条8、第一连杆5、第二连杆4和第三连杆3；第二连杆4呈Z字型，包括一

体成型的顶部边杆、中间杆和底部边杆；从动齿轮一9与支撑架6构成转动副；第一连杆5一

端与从动齿轮一9固定，铰接在第一连杆5另一端的销轴与中间杆开设的滑槽构成滚动磨擦

副；底部边杆与固定在支撑架6上的滑轨构成滑动副；第三连杆3位于顶部边杆下方，一端与

齿条8铰接；从动齿轮二11一侧与齿条8啮合；齿条8与支撑架6的滑道构成滑动副；传动机构

一的从动齿轮二11另一侧和从动齿轮一9一侧与主动齿轮10两侧分别啮合；传动机构二的

从动齿轮二11另一侧和从动齿轮一9一侧与惰轮14两侧分别啮合。传动机构一和传动机构

二的从动齿轮二11固定在传动轴7的两端，传动轴7通过轴承支承在支撑架6上。
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[0019] 主动齿轮10和惰轮14的齿数相同，且均少于从动齿轮二11的齿数，从动齿轮二11

的齿数少于从动齿轮一9的齿数。

[0020] 齿条8、顶部边杆和底部边杆均水平设置；中间杆竖直设置，中间杆的滑槽也竖直

设置。

[0021] 如图1、图2和图4所示，该自动推出上翻复位机构的工作原理如下：

[0022] 将支撑架与家具箱体2内部通过螺栓连接，传动机构一和传动机构二中第二连杆4

的顶部边杆均与操纵面板1铰接，传动机构一和传动机构二的第三连杆3另一端均与操纵面

板1铰接；第三连杆3与操纵面板1的铰接中心位置低于顶部边杆与操纵面板1的铰接中心；

第一连杆、第二连杆、第三连杆、齿条和操纵面板共同构成五杆机构。驱动电机13正转带动

主动齿轮10转动，传动机构一的从动齿轮一9和从动齿轮二11均与主动齿轮10啮合传动，传

动机构一的从动齿轮二11通过传动轴7带动传动机构二的从动齿轮二转动；传动机构一或

传动机构二中，从动齿轮一9转动带动第一连杆5在第二连杆4的滑槽内向上滑动从而驱动

第二连杆4向家具箱体外部推动，从动齿轮二11转动带动齿条8向家具箱体外部传动，齿条8

驱动第三连杆3一起向家具箱体外部推动。当第一连杆5运动至水平极限位置时，驱动电机

13自锁；此时，由于第二连杆4的顶部边杆与操纵面板1上部铰接，第三连杆3与操纵面板1下

部铰接，且第二连杆4相对家具箱体外移距离等于第一连杆5的杆长，而齿条8相对家具箱体

外移距离(等于从动齿轮一9的节曲线位移，也可以从动齿轮二11的节曲线总位移)大于第

一连杆5的杆长，最终第三连杆3实现操纵面板1的推出上翻运动，操纵面板1固定在此刻的

翻转角度方便用户操作。要使操纵面板1复位只需驱动电机13反转即可，是操纵面板1推出

上翻运动的逆过程；当操纵面板1复位时，驱动电机13再次自锁，第一连杆5运动至竖直向下

极限位置。由于本实用新型采用齿轮传动，所以操纵面板1的开合动作稳定、可靠、无噪声，

从而提升客户体验感和舒适感。

[0023] 图4中，操纵面板1翻转后，第二连杆4的顶部边杆与操纵面板1的铰接中心位置为

点A，第三连杆3与操纵面板1的铰接中心位置为点B，第三连杆3与齿条8的铰接中心位置为

点C，第一连杆5与销轴的铰接中心位置为点D；操纵面板1复位时，第二连杆4的顶部边杆与

操纵面板1的铰接中心位置为点A’，第三连杆3与操纵面板1的铰接中心位置为点B’，第三连

杆3与齿条8的铰接中心位置为点C’，第一连杆5与销轴的铰接中心位置为点D’。
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