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Uklad zasilania impulsami o zmiennej polaryzacji
zwlaszcza silnikow krokowych
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Przedmiotem wynalazku jest wukiad zasilamia
impulsami o zmiennej polaryzacji zwhaszcza sil-
nikow krckowych réwmnolegle potgczonych, two-
macych sieé czasu.

Do zasilania sieci czasu zloZonej z réwnolegle
polaczonych silnikéw krokowych impulsami ©
zmiennej polaryzacji wuzywa si¢ oo mnajmniej
dwoch przekaznikéw obojetnych o duzej ilcdei
zestykow stercwanych wzorcem czasowym. Kazg-
dej wmianie polarygzacji sieci czasu towsarzyszy
gwaltcwne rozigczenie obwodu ztozonego z induk-
cyjncéci wywolujgce powstanie duzych mnapigé
samoimdukeji niszezgcych zestyki robocze prze-
kaznikéw. Poprawa nastepuje przez wigczenie diod
odpowiednio skierowanych do zestylkéw spoczymn-
kowych — wymaga to jednak pewmej ilo§ci ze-
stykéw dcdatkowych (podrazajac i komplikujgc
uktad. Wigczenie zas§ rezystora bezindukcyjnego
réwnolegle do sieci czasu usuwa co prawda, zbyt-
nie iskrzenie zestykoéw, ale wywotujec te dodat-
kowe obcigzenie zestylkéw: robcczych, a  pchbie-
rajgc wiekszy, prad z zasilacza jest mato ekomo-
miczne, Sam czas trwania impulséw wysylanych
do sieci czasu jest stosunkowo diugi, co wymika
z czasu «cbrotu tarczy sterujacej promieniem
$wietlnym wywoluje dodatkowe straty energii
dostarczamej z zasilacza sieciowego.

Celem wynalazku jest wykonamie prostego wukia~ V

du zasilacza niepowiodujgcego niszczenia zesty-
kéw. '
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Istotg wynalazku jest to, Ze w szereg z siecia
czasu wigczony, jest kondensator o duzej pojemno-
Sci, za§ gbrny zacisk sieci czasu oznaczony -+ (;)
potgczeny jest z ruchomym zestykiem przekazni-
ka polaryzowanego dwupolozeniowego o przeciw-
nie skierowanych uzwojeniach, a dolny zacisk
sieci czasu czneczony — (+) poprzez kondensator
potaiczony jest z ujemnym zaciskiem zasilacza sie-
cicwego craz ze niernuchomy zestyk przekaznika
polaryzowanego polgczony jest z ujemmym zaci-
skiem zzcilacza siecicwego.

Zaletg wynatazku jest to, ze czas trwamnia im-
pulsu zalezny jest od stalej czasowej RC i jest
prektycznie bardzo kmdtki, za§ rozlaczenie chbwodu
i zmiana pclaryizacji napiecia sieci czasu nastepu-
je w stanie bezpradowym, niepowodujgc iskrzenia
z.pstylk.é'w przekaznika. Zmiana biegunoweodci na~
stepuje przez czynnodci ladcowania i roztadowamia
kcndensatbora o duzej pojemmnodici poprzez sieé
czaswe, wykcnywang przez przekaznik polaryzowa-
ny dwupotozenicwy o dwbch uzwojeniach prze-
ciwnie skierowanych sterowsmych wzorcem czasu.
Rozwigzanie to jest bardzo proste uktadcwo, =ko-
nomiczne w eksploatacji i przy tym niezawodne.
Ukiad ten ma zastosowanie do napedu silnikébw
krckowych w zegarach wtérnych, do uktadéw te-
lemetrycznych, w techmice maszyn liczacych, w
alkladach programowania, sterowamnia, rejestrowa-
nia itd.

_iPmendmimIt wynalazku w przykladzie wykonania
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jest przedstawiony ma zalgczonym rysunku, kto6-
ry jest schemziem ogdlnym ukladu zasilania.
Napiecie 0 polaryzacji dodatniej z zasilacza sie-
ciowego Z przedostaje sie poprzez nieruchomy ze-
styk 1 przekznika polaryzowanego P i ruchomy
zestyk 2 tegoz przekaznika do sieci czasu S i da-
lej przez kondensator o duzej pojemnosci K do
ujemnego zacisku zasilacza sieciowego Z. Wymwo-
luje to silny impuls prgdu ladujacego kondensa-
tor K o biegunowosci zgodnej z oznaczeniem ,+”’
i,—" czyli gorny zacisk sieci czasu 8 oznaczony
+ (— otrzymuje polaryzacje dodatnia zaé dolny
zacisk omnaczony — (+) polaryzacje ujemmng. Sil-

mlki krokowe sieci czasu S przesung sie o jeden .

krok wprzod, za$ kondensator K po uptywie cza-
su wynoszgcego pieé¢ wielkodci statej czasowe]
T o warto$ci T nataduje sie do 99% wielkoéci na-
piecia zasilajgcego wywoltujge tym. samym zamik
prgdu ladujgcego w obwodzie: ,+” zestyk 1 ze-
styk 2 sie¢ czasu S kondensator K i ,—” zasilacza
sieciowego Z. Po pewnym czasie uzwojenie II
przekaznika polaryzowanego P otrzyma zsynchro-
nizowany impuls czasowy powodujacy przerzuce-
nie ruchomego zestyku 2 w dolne podozenie czyli
potaczenie go z nieruchomym zestykiem 3. Wy-
woluje to nagle rozitadowanie sie kondensatora K
poprzez sie¢ czasu S a krétkotrwaty impuls pradu
roztadowujgcego kondensator K bedzie przeciwmie
‘skierowany jak uprzednio to znaczy na zaciskach
sieci czasu S utworzy sie biegunowoéé jak ozna-
czono (—) i (4) i gbrmy zacisk sieci czasu S omna-
czony -+ (—) otrzyma polaryzacje wmjemnag zas
dolny oznaczony — (+) dodatnia. Silniki kroko-
we sieci czasu S przesung sie znéw o jeden krok
naprzid. '
Znéw po uplywie pewnego czasu impuls czaso-
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wy pcdany na uzwojenie I przekainika P wywo—
la przerzvicenie ruchomego zestyku 2 w  goérne
polozenie i polgczenie go z nieruchomym zesty-
kiem 1 przekaznika P. Wywoluje to znéw nagle
ladcwenie sie kondensatora K a impuls pradowy
przesunie silniki krokcwe sieci czasu S uzwoje-
nia I i II przekaznika polaryzowanego P wywo-
luje przerzucanie ruchomego zestyku 2 i kolej-
ne lgczenie go z zestykami 1 i 3 wywotujac na-
przemian itadowanie i noztadowywanie kondensa-
tora K poprzez sieé czasu S i przesuwanie o je-
den krok mnaprzéd rotoréw silnikbw krokowych
sieici czasu S. Stalg czasowg RIC tworey rezystan-
cja omowa réwnolegle potgczonych silnikéw kro-
kowych wchiodzacych w skiad sieci czasu S oraz
pcjemnos$é . kondensatora K.

Zastrzezemie patemntowe

Uklad zasilamia impulsami o zmiennej polary-
zacji, zwiaszeza réwmolegle potaczonych silnikéw
krokowych tworzacych sieé czasu sterowang prze-
kaznikiem, znamienny tym, ze w szereg z siecig
czasu (S) wigczony. jest kondensator o duzej po-
jemnoéci (K) oraz goérmy zacisk sieci czasu (S)
oznaczony -+ (—) polgczony jest z ruchomym
zaciskiem (2) przekaznika polaryzowanego dwupo-
lozemiowego (P) o przeciwnie skierowanych uzwo-
jeniach (@) i (II) za§ dolny zacisk sieci czasu (S)

oznaczony — () poprzez kondensator (K) poiz-
- czony jest z ujemnym zaciskiem zasilacza siecio-
wego (Z) a nieruchiomy. zestyk (3) przekaznika po-
laryzowanego (P) polaczony jest z ujemnym xa-

sieciowego (Z).
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