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(57) Resumo: METODO E DISPOSITIVO PARA RECONHECER
PULSOS. A presente invencgéao refere-se a uma série (FA) de valores
de varredura (AW) que é transformada em uma série (FT) de valores
de transformag¢éo (TW) somando-se um valor de transformagéo
respectivo (TW) que representa um valor de varredura de corrente
(AW) da série (FA) de valores de varredura (AW) a série (FT) de
valores de transformacgéo (TW) se tal valor de varredura de corrente
(AW) da série (FA) de valores de varredura (AW) se desvia de um
determinado valor de varredura de referéncia (REF) pelo menos por
um determinado valor liquido (MDIFF). O valor de varredura de
corrente (AW) da série (FA) de valores de varredura (AW) que se
desvia de um determinado valor de varredura de referéncia (REF) pelo
menos em relagdo ao valor liquido (MDIFF) é predefinido em um
determinado valor de varredura de referéncia (REF)para subsequentes
valores de varredura de corrente (AW). Uma média de mudanc¢a (M) é
determinada de acordo com a série (FT) de valores de transformagéao
(TW). Os pulsos (IMP) sao reconhecidos de acordo com a média que
muda (M).
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Relatério Descritivo da Patente de Invengdo para "METODO E
DISPOSITIVO PARA RECONHECER PULSOS".

A presente invengdo refere-se a um método e a um dispositivo
para reconhecer pulsos e, em particular, para reconhecer pulsos que sdo
gérados por uma roda geradora de pulsos e um sensor, que compreende um
elemento Hall, por exemplo, para determinar uma velocidade de rotagao, em -
particular para a transmissao de um veiculo. ,

A patente EP 1 111 392 A1 apresenta a detecgdo de uma velo-
cidade de rotagdo e uma posigdo -angular de uma roda giratéria com um li-
miar de troca ajustavel para a compensagé@o de desvio. Um sensor faz a
amostragem das marcas da amostra da roda de um modo livre de contato e-
gera uma seqléncia de puisos. Uma amplitude dos pulsos é c_:omparada, em

um comparador, com um limiar de troca variavel por um circuito de avaliagao

com um detector de sincronia e um filtro. Para obter o resultado de medigao
mais preciso possivel e para compensar uma distancia e um desvio a longo
prazo do sensor, o limiar de troca é ajustado quando cumpre uma, ou mais
de uma, condigao. ' ‘

A patente DE 699 10 741 T2 apresenta um circuito para éstabe-
lecer uma mudanga no campo magnético. Um sinal de diferencga é gefado de
um sinal de saida a partir de sensores de campo magnético. Um valor de
pico do sinal de diferenga € reconhecido e acompanhado. Um circuito de
ajuste de valor de limiar é provido para estabelecer um valor de limiar de
acordo com a magnitude do sinal de diferenga. |

O objetivo da invengdo é prover um método e um dispositivo pa-
ra reconhecer pulsos. Tal método é confiavel. |

O objetivo é obtido por meio dos aspectos das reivindicagdes
independentes da patente. Os desenvolvimentos vantajosos da invengdo
sao identificados nas sub-reivindicagbes.

A invengdo se distingue por um método e um dispositivo corres-
pondente para reconhecer pulsos em um sinal de sal’dé. Uma sequliéncia de
valores de amostra, que é formada como uma fungao do sinal de entrada, ou
que é formada pelo sinal de entrada, é transformada em uma seqﬁéncia de
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valores de transformacdo somando-se, em cada caso, um valor de transfor-
macado (TW) que representa um valor de amostra de corrente dos valores da
sequéncia de valores de amostra, a sequéncia de valores de transformagéo
quando esse valor de amostra de corrente da sequéncia de valores de a-
mostra se desvia de um valor de amostra de referéncia predefinido pelo me-
nos por um valor de magnitude predefinida. O valor de amostra da corrente -
da sequéncia de valores de amostra, que desvia do valor de amostra de re-
feréncia predefinido, pelo menos pelo valor de magnitude predefinido, é pre-
definido como um valor de amostra de referéncia predefinido para os'valores
de amostra de corrente subsequentes. Um valor meédio de desiizamento é
determinado como uma fungdo da sequéncia de valores de transformagéo.'
Os pulsos no sinal de entrada sdo reconhecidos como uma fungéo do valor
médio de deslizamento. 4

Por exemplo, um valor de limiar para reconhecer os pulsos é
predefinido como uma fung¢ao do valor médio de deslizamento, em particular
o valor médio de deslizamento também pode formar o valor de limiar direta-
mente. Uma vantagem é que a transformagao pode efetuar a decimagéo da
sequéncia de valores de amostra. Como resultado, apenas poucos Valores
de transformag&o tém que se armazenados e levados em conta, em compa-
ragao com um numero de valores de amostra com o fim de um posterior pro-
cessamento. Como resultado, o dispositivo pode ser projetado de um modo
muito simples e econémico. Em particular, o dispdsitivo pode, entado, ser im-
plementado de um modo simples e econdmico, em um circuito integrado
com aplicagéo especifica, o que também pode ser chamado de ASIC. Po-
rém, o método também pode ser implementado como um programa que po-
de ser executado, por exemplo, em um microcontrolador.

Uma outra vantagem é que uma distancia de amplitude, que
muda ligeiramente em comparagdo com uma frequéncia de pulsos e tam-
bém pode ser chamada uma distancia ou desvio, pode ser compensada de
um modo muito simples e confiavel. Isso se aplica, ém'particular, quando o
sinal de entrada é barulhento e /ou a distancia de amplitude é maior do que
uma amplitude dos pulsos. Além disso, a compensagéo também é possivel
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“de modo confidvel quando uma dindmica de frequéncia de pulsos é grande,

por exemplo, quando uma freqiéncia de pulsos pode variar entre aproxima-
damente 1 HZ e 10 kHz. O método e o dispositivo sdo particularmente ade-
quados para reconhecer pulsos que sao usados para determinar uma velo-
cidade de rotagdo em uma transmissao de um veiculo e que sao detectados
usando-se um principio de sensor estatico por meio de um ima permanente- -
e um elemento Hall como um sensor. A distédncia de amplitude é causada,
por exemplo, por um freio a correntes parasitas. |

Em um refinamento vantajoso, o valor de amostra de corrente da
sequéncia de valores de amostra que desvia do valor de amostra de refe-
réncia predefinido, pelo menos pelo vélor de magnitude predefinido, é soma-
do ao valor de transformagdo a seqiéncia dos valores de transformagao. A
vantagem €& que isso é particularmente simples. o

Em um refinamento vantajoso, uma amplitude de pelo menos um
pulso é determinada. O valor da magnitude predefinida é predefinido como
uma fungcdo de amplitude determinada de pelo menos um puiso e um nume-
ro predefinido das se¢des de amplitude nas quais a amplitude determinada
de pelo menos um pulso vai ser dividida. Isso tem a vantagem de que’o valor
de magnitude predefinida pode ser automaticamente ajustado de modo mui-
to facil. O ajuste manual, entao, ndao é necessario. Como resultado, pode-se
economizar.

Em um refinamento ainda vantajoso, o sinal de entrada ou um
sinal que é derivado desse sinal de entrada é suprido a uma unidade de tro-
ca de valor de limite. Além disso, o valor médio de deslizamento, como 0
valor de limiar, ou um valor de limiar que €& determinado como uma fungéo'
do valor médio de deslizamento é predefinido para a unidade de troca de
valor de limite. A unidade de troca de valor de limite é preferivelmente proje-
tada como um comparador digital que compara o valor de amostra respecti-

~ vo, digitalmente codificado, com o respectivo valor de limiar digitalmente co-

dificado. A vantagem é que isso pode ser implementado de um modo muito
simples e econémico. '

As modalidades exempilificativas da invengcao serdao explicadas
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abaixo com referéncia aos desenhos esquematicos, nos quais:

a figura 1 mostra um dispositivo para reconhecer os pulsos;

a figura 2 mostra um grafico com um primeiro perfil de tempo de
uma sequéncia de valores de amostra;

a figura 3A mostra um grafico com um segundo perfil de tempo
da sequéncia de valores de amostra;

a figura 3B mostra um grafico com um perfil de tempo de uma
seqliéncia de valores de transformacao; e A

a figura 4 mostra um fluxograma de um programa para reconhe-
cer pulsos. _
- Os elementos que tém a r:hesma estrutura, ou fungéo, sdo provi-
dos com os mesmos simbolos de referéncia em todas as figuras.

Uma unidade de sensor SENS é provida para detectar um sinal
(figura 1). A unidade de sensor SENS compreende, por exemplo, um ele-
mento Hall e é projetada para gerar o sinal como uma fungdo de um campo
magnético que predomina. Por exemplo, 0 campo magnético é gerado por
um ima permanente que é disposto em uma roda geradora que é fixada a
um componente giratério, por exemplo, um eixo. A rotagdo da roda geradora
produz pulsos IMP no sinal cuja frequéncia depende de uma velocidade ro-
tacional da roda do gerador. A unidade do sensor SENS e a roda do gerador

' sdo dispostas, por exemplo, em uma transmissdo. Uma velocidade de rota-

¢do na roda do gerador e, portanto, do componente giratério pode ser de-
terminada como uma fun¢éo dos pulsos IMP.

A unidade do sensor SENS ¢é acoplada a.uma unidade de pro-
cessamento de sinal SIG a qual o sinal detectado pode ser suprido. A unida-
de de process‘amento de sinal SIG é, preferiveimente, projetada para o pré-
processamento de um modo analogo, por exemplo, para amplificar e filtrar o
sinal. A unidade de processamento de sinal SIG € acoplada a uma unidade
de conversor analogo/digital ADW ao qual o ‘sihal pré-processado pode ser
suprido. A unidade de conversor analogo/digital ADW é projetada para digi-
talizar, isto é, para fazer a amostragem, do sinal detectado e pré-
processado. Uma unidade de filtro e, particularmente, uma unidade de filtro
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de baixa passagem TP é preferivelmente provida para filtrar e, particular-
mente para o filtro de baixa passagem, o sinal digitalizado.

O sinal que é digitalizado pela unidade de conversor digi-
tal/analogo ADW e, possivelmente, filtrado pela unidade de filtro, forma uma
sequéncia FA de valores de amostra AW que é suprida para um dispositivo,
para reconhecer pulsos IMP como um sinal de entrada. Um primeiro e um -
segundo perfil da seqliéncia FA dos valores da amostra AW sao ilustrados'a

titulo de exemplo nas figuras 2 e 3 A. O dispositivo & acoplado na extremi-

dade de entrada da unidade de filtro e compreende uma unidade de trans-
formagdo TRANS, uma unidade de medi¢do de media MITT e uma unidade
de troca de valor de limiar SS. Um rri‘eio de armazenagem de dados DS 6
preferivelmente provido também, para armazenar na memoria os valores de
amostra AW FA dos valores de amostra AW. '

A unidade de transformagao TRANS é acoplada na extremidade
de entrada a unidade de filtro e/ou aos meios de armazenagem de dados
DS. O sinal de entrada pode ser suprido a unidade de tra.nsformag:éo
TRANS. A unidade de transformagao TRANS é projetada para transformar a
sequéncia FA dos valores de amostra AW em uma sequéncia FT dos valo-
res de transformagdo TW. Um perfil da seqiéncia FT dos valores de trans-
formagdo TW é ilustrada, a titulo de exemplo, na figura 3B. A transformagao
compreende a decimagao da sequéncia FA dos valores da amostra AW, de
modo que um numero de valores de transformagao TW na sequéncia FT de
valores de transformagdo TW seja inferior a um nimero de valores de amos-
tra AW na sequéncia FA dos valores da amostra AW. A unidade de trans-
formagdao TRANS pode, portanto, também ser chamada de unidade de de-v
cimagao.

A unidade de formagdo da média MITT é acoplada, na extremi-
dade de entrada, a uma saida da unidade de transformagédo TRANS, em
cuja saida tal unidade de formacgédo de média prové a sequéncia FT dos valo-
res de transformagao TW. A unidade de formagédo de m"édia MITT é projeta-
da para formar um valor de média de deslizamento M como uma fungdo da
sequéncia FT dos valores de transformacao TW, por exemplo, como uma
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média aritmética de todos os valores de transformagc@o TW que ficam dentro
de uma janela média de largura predefinida, ou com um numero de valores
de transformacdo TW predefinido, com a janela média sendo movida sobre a
sequéncia FT de valores de transformagdo TW nas etapas predefinidas e a
média aritmética respectivamente determinada sendo provida a extremidade
de saida como o valor M de média de deslizamento. Porém, também é pos- ~
sivel determinar o valor M de média de deslizamento de outro modo, por e-
xemplo, de modo recorrente pela determinagéo do valor M de média de des-
lizamento corrente como uma fungdo de um valor M de média de desliza-

mento predeterminado, peado e um valor de transformagéo de corrente TW,

pesado. A unidade média MITT também pode ser designada para determinar
um valor de limiar para reconhecer os pulsos IMP como uma fungao do valor
M de média de deslizamento, por exemplo, ajustando-se o valor de limiar
como uma fung¢do de um perfil do valor M de média de deslizamento. Porém,
o valor de limiar &, preferivelmente, formado pelo_valor M de média de desli-
zamento. A média é, preferivelmente, feita em cada caso sobre tantos valo-
res de transformacéo sucessivos TW que esses valores de transformagéo se
estendem sobre pelo menos um pulso IMP. Como resultado, o valor médio
de deslizamento M apenas segue as mudangas de sinal que sdo menores
do que as mudangas de sinal que sdo causadas pelo respectivo pulso IMP.
A unidade de troca de valor de limiar SS € acoplada, na extremi-
dade de entrada, a unidade de filtro, isto é, & unidade de filtro de baixa pas-
sagem TP, ou aos meios de armazenagem de dados DS. A sequéncia FA
dos valores de amostra AW pode, assim, ser aplicada a unidade de troca de
valor de limiar SS. Além disso, a unidade de troca de valor de limiar SS é
acoplada, na extremidade de entrada, a unidade média MITT. O valor de
limiar e, em particular, o valor médio de deslizamento M, pode, entéo, ser
suprido a unidade de troca de valor de limiar SS. A unidade de troca de valor
de limiar SS é projetada para reconhecer os pulsos IMP como uma fungéo
do valor de limiar ou ao valor médio de deslizamento M. Por exemplo, um
pulso IMP é reconhecido quando um valor de amostra AW da sequiéncia FA
de valores de amostra AW é maior do que o valor de limiar ou o valor M de
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média de deslizamento. Porém, deve-se ficar atento para reconhecer um
pulso IMP quando um valor de amostra AW da sequéncia FA dos valores de
amostra AW é menor do que o valor de limiar ou do que o valor de média de
deslizamento M. Além disso, também pode ser provida a histerese, de modo
que uma situagdo em que um primeiro valor de limiar, que é predefinido co-
mo uma fungdo do valor médio de deslizamento M, for excedido, é reconhe- -
cido e uma situagdo em que um segundo valor de limiar, que é predefinido
como uma fung¢ao do valor M de média de deslizamento, é for impulsionado
para baixo é reconhecido. A unidade de troca de valor de limiar SS também
é projetada para prover os pulsos IMP reconhecidos na extremidade de sai-
da, por exemplo, na forma de um valo.‘r digital um ou zero como uma fungéol
se o pulso IMP foi reconhecido, ou n&o. A unidade de troca de valor de limiar
SS é, por exemplo, projetada como um comparador digital qué compara o
respectivo valor de amostra digitalmente cofidicado AW com o respectivo
valor de limiar digitalmente codificado. )

Uma unidade de divisor T que é projétéda" para reduzir uma fre-
quéncia dos pulsos detectados IMP por um fator de divisédo predefinido pode
ser provida, por exemplo, com o fim de processar os pulsos IMP pdsterior-
mente reconhecidos. Além disso, uma unidade de formagéao de pulso PULS
pode ser provida para, possivelmente, preparar, de modo adequado, os pul-
sos reconhecidos IMP para as outras unidades. Além disso, uma unidade de
computacdo CPU pode ser provida, por meio da qual, por exemplo, o fator
de divisao predefinido pode ser predefinido ou por meio da qual, por exem-
plo, o ajuste de um pardmetro pode ser iniciado, por exemplo,.0 ajuste de
um valor de magnitude predefinido que é requerido para transformar a se-
quéncia FA dos valores de amostra AW na sequéncia FT de valores de
transformagao TW. A unidade de computagdo CPU também pode ser provi-
da para controlar os meios de armazenagem de dados DS.

O dispositivo € preferivelmente projetado como um circuito digital
e é preferivelmente projetado como um circuito integrad"o de aplicagao éspe-
cifica. O circuito integrado de ablicagéo especifica também pode compreen-
der a unidade de processamento de sinal SIG e a unidade de conversor ana-
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logo/digital ADW e/ou a unidade TP de filtro de baixa passagem e, possivel-
mente, também a unidade T de divisor e/ou a unidade de formacao de pulso
PULS e/ou a unidade de computagdo CPU e/ou a unidade de sensor SENS
e, em particular, o elemento Hall.

A figura 2 mostra, a titulo de exemplo, o primeiro perfil da se-
qliéncia FA dos valores de amostra AW do valor médio de deslizamento as- ~
sociado M. Os numeros dos valores da amostra AW s#o registrados no eixo
de tempo do gréfico; portanto, um total de 1500 valores de amostras AW sao
ilustrados no grafico. O primeiro perfil mostrado na figura 2 pode sef produ-
zido, por exemplo, pelo veiculo, que €-inicialmente acionado em uma veloci-
dade aproximadamente constante, freando, por exemplo, usando o freio de-
corrente em redemoinho. A freada reduz a velocidade do veiculo e, pdssi-
velmente, também a velocidade de rotagdo. A freqiéncia doé pulsos IMP
também é reduzida correspondentemente. A operagao do freio com corrente
em redemoinho cria um desvio maior de amplitude. Porém, o valor de limiar,
isto é, o valor M de média de deslizamento, é acbmpa’nhado de forma confi-
avel, de modo a ser possivel continuar a reconhecer, de forma confiavel, os
pulsos IMP.

A figura 3A mostra o segundo perfil da sequiéncia FA dos valores
da amostra AW e a figura 3B mostra um perfil associado da sequéncia FT
dos valores de transformagao TW. A transformagéo é feita de modo tal que,
a comegar de um valor de amostra predefinido REF, uma diferenga DIFF
entre um valor de amostra subsequente AW ‘e o valor de amostra de refe-
réncia predefinido REF é determinada. Se a diferenga DIFF excede o valor
de magnitude predefinido MDIFF, esse valor de amostra AW é somado co;
mo um valor de transformagao TW para a sequéncia FT dos valores de
transformagao TW. Além disso, esse valor de amostra AW é predefinido co-
mo o valor de amostra de referéncia predefinidko REF para os valores de
amostra subsequentes AW. Porém, se a diferenga DIFF ndo exceder o valor
MDIFF de magnitude predefinido, a diferenga DIFF entre o valor da amostra

. subsequente AW e o valor de amostra de referéncia REF é corresponden-

temente determinada e comparada com o valor de magnitude predefinido
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MDIFF. Na figura 3A, os valores da amostra AW cuja diferenca DIFF é maior
do que o valor de amostra de referéncia respectivamente predefinida REF
sdo identificados por uma virada brusca. Na figura 3B, esses valores de a-
mostra AW formam os valores de transformagdo TW. Os valores de trans-
formacao respectivamente sucessivos TW sdo conectados por uma linha
para ilustrar isso de modo mais claro.

A transformagéo pode ser influenciada pelo valor de magnitude
predefinido MDIFF como um parametro. Preferivelmente procura-se deter-
minar, automaticamente, o valor de magnitude predefinida MDIFF. Para este
fim, preferivelmente determina-se a amplltude AMP de pelo menos um pulso
IMP por meio da determinacao de um valor maximo e um valor minimo. O
valor MDIFF de magnitude predefinido é, entao, preferivelmente predefinido
dividindo-se a amplitude AMP determinada por um numero ‘pr'edefinido de
segOes de amplitude no qual a amplitude determinada vai ser dividida. O
valor MDIFF de magnitude predefinido pode, portanto ser comblnado com a

amplitude AMP dos pulsos IMP de um modo muito simples.

A transformagdo tem a vantagem de que a seqUéhcia de pulso
com uma freqiéncia substancialmente constante é provida para determinar
o valor médio de deslizamento M.A freqiéncia constante é, em particular,
substancialmente independente da frequéncia dos pulsos IMP no sinal de
entrada. Como resultado, o valor M de média de deslizamento pode ser de-
terminado para uma faixa de frequéncia ampla dos pulsos IMP de um modo
preciso e confiavel. O valor de limiar para reconhecer os pulsos IMP pode
também ser preciso e confiavel. O valor de limiar, portanto, também pode ser
acompanhado de modo confidvel quando o sinal de entrada faz um ruido e
quando o desvio de amplitude for grande. A faixa de frequéncia &, por exem-
plo, aproximadamente de 1 Hz a 10 kHz. Porém, a faixa de frequéncia tam-
bém pode ser diferente. »

A figura 4 mostra um fluxograma de um programa para reconhe-
cer os pulsos IMP. O programa comega com a etapa S1. Na etapa S1, o va-
lor de amostra de referéncia REF predefinido é predefinido, por exemplo. O
primeiro valor de amostra AW é predefinido como um valor de amostra de
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referéncia predefinido REF a titulo de exemplo. Porém, o valor REF de a-
mostra de referéncia predefinido também pode ser predefinido de um modo
diferente.

A etapa S2 faz com que, em um intervalo de tempo predefinido,
um valor de amostra AW seja detectado e a seqiéncia FA dos valores da
amostra AW sejam, entdo, gerada, se isso ainda né@o estiver disponivel. Na -
etapa S3, a diferenga DIFF é calculada como um valor para a diferen¢a entre
o valor de amostra respectivamente corrente AW e o valor da amostra de
referéncia predefinido REF. Na etapa S4, verifica-se se a diferenca,/DIFF é
maior.do que o valor de magnitude predefinidko MDIFF. Se essa condigao
nao tiver sido cumprida, o programa c?:’ntinua para a etapa S2 ou parz_i aeta-
pa S3, com o préximo valor de amostra de corrente AW. Porém, se a condi-
cao for cumprida na etapa S4, o valor de amostra de corrente AW é selecio-
nado como o proximo valor TW de transformacgao na etapa S5 e é somado a

_sequiéncia FT dos valores de transformagao TW na etapa S6. Porém, tam-

bém pode-se fazer com que o valor de amostra de corrente AW seja somado
a sequéncia FT de valores de transformagdo TW em vez do valor de amos-
tra de corrente AW. Por exemplo, pode-se efetuar a multiplicagdo do valor de
amostra AW por um fator predefinido e/ou somar ou subtrair um valor de
desvio de amplitude antes que o valor assim determinado seja somado ao
valor de transformagdo TW a seqiéncia FT de valores de transformagao.
Porém, outras modificagdes posteriores ao valor de amostra de corrente AW
podem ser efetuadas. O valor, que é determinado como uma fungéo do valor
de amostra de corrente AW e é somado a sequéncia FT dos valores de
transformagao TW como um valor de transformagdo TW representa, entao, o
valor de amostra de corrente AW.

Na etapa S7, o valor de amostra de corrente AW é predefinido
como o valor de amostra de referéncia predefinido REF para o valor de a-
mostra de corrente subseqliente AW. Na etapa S8, o valor de média de des-
lizamento é determinado como uma fungéo da seqiiéncia FT dos valores de
transformagdao TW. Pode-se também determinar o valor de limiar como uma
fungdo do valor M de média de deslizamento determinado. Na etapa S9, um
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pulso IMP é reconhecido como uma fungdo do valor médio de deslizamento
ou o valor de limiar. O programa continua na etapa S2 ou na etapa S3 para o
préximo valor de amostra corrente AW.
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REIVINDICACOES

1. Método para reconhecer os pulsos (IMP) em um sinal de en-
trada, em que uma sequéncia (FA) de valores de amostra (AW), que é for-
mada como uma fungéo do sinal de entrada, ou que é formada pelo sinal de
entrada, é transformada em uma sequéncia (FT) de valores de transforma-
¢do (TW) somando-se, em cada caso, um valor de transformagao (TW)que ~
representa um valor de amostra de corrente (AW) da sequéncia (FA)dos va-
lores de amostra (AW), a seqliéncia (FT) de valores de transformagao
(TW)quando esse valor de amostra de corrente (AW)da seqliéncia z’(FA) de
valores de amostra (AW) se desvia de um va'or de amostra de referéncia
predefinido (REF) pelo menos por umzvalor de magnitude prefinido (MDlFF),.
o valor de amostra da corrente (AW) da sequéncia (FA) de valores de amos-
tra (AW), que desvia do valor de amostra de referéncia predéfinido (REF);
pelo menos pelo valor de magnitude predefinido (MDIFF), é predefinido co-
mo um valor de amostra de referéncia predefinido (REF) para os valores de
amostra de corrente subseqiientes (AW), um valor de média de deslizamen-
to (M) é determinado como uma fungdo da sequéncia (FT)de valores de
transformagao (TW) e os pulsos (IMP)no sinal de entrada s&o reconhecidos
como uma fungdo do valor de média de desllzamento (M).

2. Método, de acordo com a relvmdncagao 1, em que o valor de
amostra de corrente (AW)da seqiéncia (FA)dos valores de amostra
(AW)que se desvia do valor de amostra de referéncia predefinido (REF)pelo
menos pelo valor de magnitude predefinido (MDIFF)é somado como o valor
de transformacgao (TW)a sequéncia (FT)dos valores de transformagao (TW),

3. Método, de acordo com qualquer uma das reivindicagées an-‘
teriores, em que uma amplitude (AMP)de pelo menos um pulso (IMP)é de-
terminada e o valor de magnitude predefinido (MDIFF)é predefinido como
uma funcdo da amplitude determinada (AMP)de pelo menos um pulso

(IMP)e um numero predefinido de se¢des de amplitude_ no qual a amplitude

determinada (AMP)de pelo menos um pulso (IMP)vai ser dividida.

4. Método, de acordo com uma das reivindicagoes anteriores,
em que o sinal de entrada ou um sinal que deriva desse sinal de entrada é
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suprido a uma unidade de troca de valor de limiar (SS)e o valor médio de
deslizamento (M)é predefinido & unidade de troca de valor de limiar
(SS)como um valor de limiar ou um valor de limiar que é determinado como
uma fung¢ao do valor de média de deslizamento (M).

5. Dispositivo para reconhecer os pulsos (IMP)em um sinal de
entrada, cujo dispositivo é projetado para:- transformar uma seqliéncia =
(FA)de valores de amostra (AW)que é formada como uma fungdo do sinal de
entrada ou que é formada pelo sinal de entrada, em uma sequéncia (FT)de
valores de transformagdo (TW)somando-se, em cada caso, um valor de
transformacgao (TW), o qual representa um valor de amostra de corrente
(AW)da seqiiéncia (FA)dos valores de\ amostra (AW)a sequéncia (FT)de va-'
lores de transformacao (TW)quando esse valor de amostra_de corrente
(AW)da sequéncia (FA)dos valores de amostra (AW)desvia de um valor de
amostra de referéncia predefinido (REF)pelo menos por um valor de magni-
tude predefinida (MDIFF), - |

- para predefinir o valor da amostra de corrente (AW)da sequén-
cia (FA)de valores de amostra (AW)que desvia do valor de amostra predefi-
nido (REF)pelo menos pelo valor de magnitude predefinido (MDIFF)éorho o]
valor de amostra de referéncia predefinido (REF)para os valores de amostra
de corrente subsequientes (AW),

- para determinar um valor de média de deslizamento (M)como
uma fung¢ao da sequéncia (FT)de valores de transformacgao (TW) e

- para reconhecer pulsos (IMP)no sinal de entrada como uma
fungao do valor de media de deslizamento (M). ' .
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: RESUMO
Patente de Invengdo: "METODO E DISPOSITIVO PARA RECONHECER
PULSOS". '

A presente invengao refere-se a dma série (FA) de valores de
varredura (AW) que é transformada em uma série (FT) de valores de trans-
formagéo (TW) somando-se um valor de transformagéo respectivo (TW) que ~
representa um valor de varredura de corrente (AW) da série (FA) de valores
de varredura (AW) a série (FT) de valores de transformagao (TW) se tal valor
de varredura de corrente (AW) da série (FA) de valores de varredufa (AW)

se c_iesvia de um determinado valor de varredura de referéncia (REF) pelo "
* menos por um determinado valor liquido (MDIFF').”O valor de varredura de

corrente (AW) da série (FA) de valores de varredura (AW) que se desvia de
um determinado valor de varredura de referéncia (REF) pelo menos em rela-
¢do ao valor liquido (MDIFF) é predefinido em um determinado valor de var-
redura de referéncia (REF)para subsequentes valores de varredura de cor-.
rente (AW). Uma média dé mudanga (M) é déte;r'r.n'i'néda de acordo com a
série (FT) de valores de transformagdo (TW). Os pulsos (IMP) sdo reconhe-
cidos de acordo com a média que muda (M). o
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