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Cyfrowy uklad do pomiaru dlugosci i sterowania ciecia
walcowanego pasma na zadane dlugoSci
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Przedmiotem wynalazku jest cyfrowy uklad do
pomiaru dlugo$ci i sterowania ciecia walcowa-
nego pasma na zadane diugosdci, umozliwiajacy
wyeliminowanie bezposredniego sprzegniegcia im-
pulsatora z walcowanym profilem.

Dotychezas istniejg uktady do pomiaru diugosci
walcowanego pasma w ktérych stosuje sie dwa
fotoelementy za walcami rozstawiome w odleghos-
ci odpowiadajacej diugo$ci cietego pasma. Wyma-
gajg one stabilnego prowadzenia materiatu, po
wyjsciu z klatki, przed czujnikami pomfiarowymi,
co nie zawsze jest mozliwe i w efekcie daje nie-
dokladne diugosci cietego pasma.

Problemem technicznym do rozwigzamia jest cy-
frowy uklad do pomiaru diugo$ci walcowanego
pasma, umozliwiajgcy poprawng prace urzadzenia
bez koniecznosci stabilnego prowadzenia walcowa-
nego materiatu. )
Problem ten rozwigzuje cyfrowy uklad do po-
miaru diugosci i automatycznego ciecia walico-
wanego pasma, na zadane diugosci, w kiérym im-
pulsator polgczony jest z ukladem bramkujacym,
do ktbérego doprowadzony jest sygnat z fotoprze-
kaznika i tachopradmicy poprzez uklad do odli-
czania czasu wyprzedzenia i przetwornik napie-
cie — czas, przy czym uklad bramkuigcy poda-
czony jest z licznikiem odwzorowujacym diugosé
1 meetra biezacego walcowanego profilu, ktéremu
zadawana jest Srednica skiorygowana walca ostat-
niej klatki z ukladu zadajacego Srednice skorygo-
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wang, ktéry z kolei steruje licznikiem okreslajg-
cym ilo§¢ metréw a ten z kolei ustawiany jest
przez uklad zadajgcy diugos$é odcinkéw cietych,
ostatni licznik zas okresla moment zaigczenia
do pracy nozycy.

Wobec niemoznosci stosowania konwencjonal-
nych ukladéw mierzgcych dlugosé, zastosowanie
tego ukiadu opartego na posrednim pomiarze diu-
gosci walcowanego pasma pozwala na zautoma-
tyzowaniu procesu ciecia. Mozliwe to jest dzieki
nowej strukturze ukladu, kiorej istotnym ele-
mentem jest uklad zadajacy Srednice skorygo-
wang walca ostatniej klatki, ktéra uwzglednia
czynniki zmienme wpiywajace na pomiar takie
jak: rodzaj walcowanego profilu, Srednice walca,
pilyniecie malterialu w zwigzku ze stosowaniem
duzych predkosci walcowamnia, po zautomatyzowa-
niu ciecia, ktére kilkunastokrotnie zwieksza do-
kladnosé ciecia modliwe jest uzyskanie znacznyich
oszczednoSci materiatowych, poprzez zmmiejszemnie
ilo$ci obcinkow.

Cyfrowy uklad do pomiaru diugoéci i automa-
tycznego ciecia na zadane dlugosci wedlug wyna-
lazku jest blizej pokazanym na rysunku przed-
stawiajacym ukiad w schemacie hblokiowym.

Impulsator 1 polgczony jest z ukladem bram-
kujgecym 6 do ktérego doprowadzony jest sygnal
z fotoprzekaznika 2 i tachopradnicy 3 poprzez
uklad do odliczamia czasu wyprzedzenia 4 i prze-
twornik napiecie-czas 5 przy czym uklad bramku-
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jacy 6 polgczony jest z licznikiem 8 okreslajgcym
1 metr biezgcy materialu sterowanego z ukladu 7

zadajgcego Sredmice skorygowang walca ostatniej -

kilatki, ktéry wspodlpracujage z licznikiem diugodci
10 sterowanym ukladem 9 zadajgcym diugosé,
wlhacza do pracy noZyce poprzez czilon wyjSciowy
11, a uklad bramkujacy 6 sluzy do blokowania
impuls6w wejscicwych na licznik 8.

Uklad 4 do obNczania czasu wyprzedzenia prze-
znaczony jest do wypracowania sygnalu napiecio-
wego, bedacego cdpowiednikiem czasu wyprzedze-
nia otwarcia ukladu bramkujgcego 6, ktéry u-
wezglednia odleglo§é fotoprzekaznika 2 od nozy-
cy, predkosé¢ walcowania i czas cigcia nozycy.
Przetwornik napiecie — czas 5 zamienia sygnat
napieciowy z ukladu 4 na czas. Uklad 7 zadajacy
$rednice skorygowana ma za zadanie sterowania
licznikiem 8 tak, by ten ostatni niezaleznie od
$rednicy zewmetrznej walca ostatniej klatki i ro-
dzaju profilu walcowanego, odliczat 1 metr bie-
Zacy walccwanego materiatu. Uklad 9 zadajacy
diugo$é ma za zadanie wpisanie do licznika 10
zadanej przez operatora diugosci ciecia. Licznik 10
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dlugosci liczy diugo$é walcowanego profilu steru-
jac zalgcozaniem nozycy poprzez czion wyjsciowy
11.
Zastrzezenie patentowe

Cyfrowy uklad do pomiaru dlugosci i sterowania
ciecia walcowanego pasma na zadane diugosci
majacy fotoelement, znamienny tym, Zze impul-
sator (1) poiaczony jest z ukiadem bramkujacym
(6), do kt6rego deprowadzony jest sygnat z-przet-
wornika napiecie-czas (5), ktéry z kolei wystero-
wywany jest fotoprzekaznikiem (2) i tachopradnicy
(3) poprzez ukilad (4) do odliczania czasu wyprze-
dzenia, przy czym ukiad bramkujgcy (6) potaczony
jest z licznikiem (8) okreslajgcym dilugosé walco-
wanego pasma sterowanego z ukladu (7) zadajg-
cego Sredmice skorygowana walca ostatniej klatki,
ktéry z kolei steruje licznikiem (10) ilo$ci metrbéw
ktéry ustawiany jest przez uklad (9) zadajgcy
dlugos$é, a licznik (10) poprzez uklad wzmacniacza
wyijsciowego (11) steruje zalgczeniem nozycy do
ciecia. ‘
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