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【手続補正１】
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【補正対象項目名】全文
【補正方法】変更
【補正の内容】
【特許請求の範囲】
【請求項１】
　誘導充電面に隣接する誘導電力受信器の位置を検出する誘導充電器であって、
　一つ以上の共振器と、
　前記誘導充電面に近接する誘導電力受信器に電力を伝達する一つ以上の駆動可能な(dri
vable)誘導電力送信器であって、前記一つ以上の共振器と前記一つ以上の駆動可能な誘導
電力送信器との間の結合を無視しうるように前記誘導充電器を構成する一つ以上の駆動可
能な誘導電力送信器と、
　前記誘導充電面に隣接する誘導電力受信器に結合するように構成された一つ以上の共振
器センサであって、前記一つ以上の共振器センサの各々は、前記一つ以上の共振器の電力
の特性を表すセンサ出力を生成する一つ以上の共振器センサと、
　を備え、
　誘導電力受信器が存在するときに前記一つ以上の駆動可能な誘導電力送信器を駆動する
ことによって、誘導電力受信器が存在しないときに前記一つ以上の駆動可能な誘導電力送
信器を駆動することによって作成される基準に対する前記一つ以上のセンサの少なくとも
一つのセンサ出力の変化を生じるように、前記一つ以上の共振器の各々を構成する誘導充
電器。
【請求項２】
　前記一つ以上の共振器と前記一つ以上の駆動可能な誘導電力送信器との間の無視しうる
結合を確保するために前記一つ以上の共振器と前記一つ以上の駆動可能な誘導電力送信器
との間の結合比が予め決定された結合比のしきい値より低くなるように、前記一つ以上の
共振器は、前記一つ以上の駆動可能な誘導電力送信器からオフセットされる請求項１に記
載の誘導充電器。
【請求項３】
　前記一つ以上の共振器と前記一つ以上の駆動可能な誘導電力送信器との間の無視しうる
結合を確保するために前記一つ以上の共振器と前記一つ以上の駆動可能な誘導電力送信器
との間の結合比が予め決定された結合比のしきい値より低くなるように、前記一つ以上の
共振器は、前記一つ以上の駆動可能な誘導電力送信器から離間して配置される請求項１に
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記載の誘導充電器。
【請求項４】
　前記一つ以上の共振器と前記一つ以上の駆動可能な誘導電力送信器との間の無視しうる
結合を確保するために前記一つ以上の共振器と前記一つ以上の駆動可能な誘導電力送信器
との間の結合比が予め決定された結合比のしきい値より低くなるように、前記一つ以上の
共振器は、前記一つ以上の駆動可能な誘導電力送信器から遮断される請求項１に記載の誘
導充電器。
【請求項５】
　前記一つ以上の共振器の各々を、前記一つ以上の共振器と前記一つ以上の駆動可能な誘
導電力送信器との間の結合比が予め決定された結合比のしきい値より低くなるように前記
一つ以上の駆動可能な誘導電力送信器からオフセットしたもの、前記一つ以上の駆動可能
な誘導電力送信器から離間して配置したもの及び前記一つ以上の駆動可能な誘導電力送信
器から遮断したものの少なくとも一つとした請求項１に記載の誘導充電器。
【請求項６】
　前記一つ以上の駆動可能な誘導電力送信器の電力の特性を表す電力送信器センサ出力を
それぞれ生成する一つ以上の電力送信器センサを有し、
　導電性物体が存在するときに前記一つ以上の駆動可能な誘導電力送信器を駆動すること
によって、前記一つ以上の電力送信器センサの少なくとも一つにおいてしきい値より上で
あるときに電力送信器センサの出力の変化を生じさせ、前記一つ以上の共振器センサの各
々においてしきい値より下であるときに安定したセンサ出力を生じさせ、
　前記電力送信器センサ出力と前記共振器センサ出力の組合せが、誘導電力受信器の存在
、金属の存在及び誘導電力受信器及び金属の存在の少なくとも一つを表す請求項１に記載
の誘導充電器。
【請求項７】
　前記一つ以上のセンサの各々は、誘導電力受信器の位置を表す前記共振器の電力の特性
の大きさを表すセンサ出力を生成する請求項１に記載の誘導充電器。
【請求項８】
　前記一つ以上のセンサの各々は、誘導電力受信器の位置を表す前記共振器の電力の特性
の位相を表すセンサ出力を生成する請求項１に記載の誘導充電器。
【請求項９】
　前記電力の特性の前記位相は、誘導電力受信器の前記一つ以上の共振器への隣接と重な
りの少なくとも一方を表す請求項８に記載の誘導充電器。
【請求項１０】
　複数の選択的に変更可能なインダクタを有し、前記選択的に変更可能なインダクタの各
々は、前記一つ以上の駆動可能な誘導電力送信器、前記一つ以上の共振器の一つ及び開回
路の少なくとも一つとなるように選択的に変更可能である請求項１に記載の誘導充電器。
【請求項１１】
　誘導電力受信器の位置の決定に応答して、前記誘導電力受信器の位置に近接する前記複
数の選択的に変更可能なインダクタの一つを、電力送信器として構成する請求項１０に記
載の誘導充電器。
【請求項１２】
　複数のインダクタを有し、前記インダクタの各々は、前記一つ以上の駆動可能な誘導電
力送信器又は前記一つ以上の共振器の一つのいずれかとして固定される請求項１に記載の
誘導充電器。
【請求項１３】
　ユーザに対して整列情報を表示するための前記誘導充電器上のディスプレイを有する請
求項１に記載の誘導充電器。
【請求項１４】
　表示のために遠隔装置に整列情報を提供する通信チャネルを有する請求項１に記載の誘
導充電器。
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【請求項１５】
　誘導充電器に隣接する誘導電力受信器の位置の検出を行う誘導充電システムであって、
　誘導電力受信器を備え、前記誘導電力受信器は、
　前記誘導電力受信器から前記誘導充電器に電力を送信する第１の駆動可能な誘導電力送
信器と、
　誘導受電器から電力を受信する誘導電力受信器と、
　を有し、
　誘導充電器を更に備え、前記誘導充電器は、
　一つ以上の共振器と、
　前記誘導充電面に隣接して配置した誘導電力受信器に電力を伝達する第２の駆動可能な
誘導電力送信器であって、前記一つ以上の共振器と前記第２の駆動可能な誘導電力送信器
との間の結合を無視しうるように前記誘導充電器を構成する第２の駆動可能な誘導電力送
信器と、
　各々が前記一つ以上の共振器の電力の特性を表すセンサ出力を生成する一つ以上の共振
器センサと、
　を有し、
　前記誘導電力受信器が存在するときに前記第２の駆動可能な誘導電力送信器を駆動する
ことによって、誘導電力受信器が存在しないときに前記第２の駆動可能な誘導電力送信器
を駆動することによって作成される基準に対する前記一つ以上のセンサの少なくとも一つ
のセンサ出力の変化を生じるように、前記一つ以上の共振器の各々を構成する誘導充電シ
ステム。
【請求項１６】
　前記一つ以上の共振器の各々を、前記誘導電力受信器から受信した電力がしきい値に対
する前記一つ以上のセンサの少なくとも一つのセンサ出力の変化を生じるように構成した
請求項１５に記載の誘導充電システム。
【請求項１７】
　前記一つ以上の共振器と前記第２の駆動可能な誘導電力送信器との間の無視しうる結合
を確保するために前記一つ以上の共振器と前記第２の駆動可能な誘導電力送信器との間の
結合比が予め決定された結合比しきい値より下になるように、前記一つ以上の共振器は、
前記第２の駆動可能な誘導電力送信器からオフセットされる請求項１５に記載の誘導充電
システム。
【請求項１８】
　前記一つ以上の共振器と前記第２の駆動可能な誘導電力送信器との間の無視しうる結合
を確保するために前記一つ以上の共振器と前記第２の駆動可能な誘導電力送信器との間の
結合比が予め決定された結合比しきい値より下になるように、前記一つ以上の共振器は、
前記第２の駆動可能な誘導電力送信器から離間して配置される請求項１５に記載の誘導充
電システム。
【請求項１９】
　前記一つ以上の共振器と前記第２の駆動可能な誘導電力送信器との間の無視しうる結合
を確保するために前記一つ以上の共振器と前記第２の駆動可能な誘導電力送信器との間の
結合比が予め決定された結合比しきい値より下になるように、前記一つ以上の共振器は、
前記第２の駆動可能な誘導電力送信器から遮断される請求項１５に記載の誘導充電システ
ム。
【請求項２０】
　前記一つ以上の共振器の各々を、前記一つ以上の共振器と前記第２の駆動可能な誘導電
力送信器との間の結合比が予め決定された結合比のしきい値より低くなるように前記第２
の駆動可能な誘導電力送信器らオフセットしたもの、前記第２の駆動可能な誘導電力送信
器から離間して配置したもの及び前記第２の駆動可能な誘導電力送信器から遮断したもの
の少なくとも一つとした請求項１５に記載の誘導充電システム。
【請求項２１】
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　前記一つ以上のセンサの各々は、誘導電力受信器の位置を表す前記共振器の電力の特性
の大きさを表すセンサ出力を生成する請求項１５に記載の誘導充電システム。
【請求項２２】
　前記一つ以上のセンサの各々は、誘導電力受信器の位置を表す前記共振器の電力の特性
の位相を表すセンサ出力を生成する請求項１５に記載の誘導充電システム。
【請求項２３】
　前記電力の特性の前記位相は、誘導電力受信器の前記一つ以上の共振器への隣接と重な
りの少なくとも一方を表す請求項２２に記載の誘導充電システム。
【請求項２４】
　複数の選択的に変更可能なインダクタを有し、前記選択的に変更可能なインダクタの各
々は、前記第２の駆動可能な誘導電力送信器、前記一つ以上の共振器の一つ及び開回路の
少なくとも一つとなるように選択的に変更可能である請求項１５に記載の誘導充電システ
ム。
【請求項２５】
　誘導電力受信器の位置の決定に応答して、前記誘導電力受信器の位置に近接する前記複
数の選択的に変更可能なインダクタの一つを、電力送信器として構成する請求項２４に記
載の誘導充電システム。
【請求項２６】
　複数のインダクタを有し、前記インダクタの各々は、前記第２の駆動可能な誘導電力送
信器又は前記一つ以上の共振器の一つのいずれかとして固定される請求項１５に記載の誘
導充電システム。
【請求項２７】
　ユーザに対して整列情報を表示するための前記誘導充電器上のディスプレイを有する請
求項１５に記載の誘導充電システム。
【請求項２８】
　表示のために遠隔装置に整列情報を提供する通信チャネルを有する請求項１５に記載の
誘導充電システム。
【請求項２９】
　一つ以上の誘導電力受信器を有する遠隔装置と、
　誘導充電器と、
　を備え、前記誘導充電器は、
　前記一つ以上の誘導電力受信器に結合するように構成された一つ以上の共振器と、
　各々が前記一つ以上の共振器の電力の特性を表すセンサ出力を生成する一つ以上のセン
サと、
　前記誘導充電器に隣接して配置された前記一つ以上の誘導電力受信器に電力を伝達する
一つ以上の駆動可能な誘導電力送信器であって、前記遠隔装置が前記誘導充電器に隣接し
て配置されたときに前記誘導電力受信器と前記一つ以上の誘導電力送信器との間の結合を
ほとんど変更することなく前記一つ以上の共振器と前記一つ以上の誘導電力送信器との間
の無視しうる結合を確保するように前記誘導充電器を構成する一つ以上の駆動可能な誘導
電力送信器と、
　を備え、
　誘導電力受信器が存在するときに前記一つ以上の駆動可能な誘導電力送信器を駆動する
ことによって、誘導電力受信器が存在しないときに前記一つ以上の駆動可能な誘導電力送
信器を駆動することによって作成される基準に対する前記一つ以上のセンサの少なくとも
一つのセンサ出力の変化を生じるように、前記一つ以上の共振器の各々を構成する誘導充
電システム。
【請求項３０】
　前記一つ以上の共振器と前記一つ以上の駆動可能な誘導電力送信器との間の無視しうる
結合を確保するために前記一つ以上の共振器と前記一つ以上の駆動可能な誘導電力送信器
との間の結合比が予め決定された結合比のしきい値より低くなるように、前記一つ以上の
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共振器は、前記一つ以上の駆動可能な誘導電力送信器からオフセットされる請求項２９に
記載の誘導充電システム。
【請求項３１】
　前記一つ以上の共振器と前記一つ以上の駆動可能な誘導電力送信器との間の無視しうる
結合を確保するために前記一つ以上の共振器と前記一つ以上の駆動可能な誘導電力送信器
との間の結合比が予め決定された結合比のしきい値より低くなるように、前記一つ以上の
共振器は、前記一つ以上の駆動可能な誘導電力送信器から離間して配置される請求項２９
に記載の誘導充電システム。
【請求項３２】
　前記一つ以上の共振器と前記一つ以上の誘導電力送信器との間の無視しうる結合を確保
するために前記一つ以上の共振器と前記一つ以上の駆動可能な誘導電力送信器との間の結
合比が予め決定された結合比のしきい値より低くなるように、前記一つ以上の共振器は、
前記一つ以上の駆動可能な誘導電力送信器から遮断される請求項２９に記載の誘導充電シ
ステム。
【請求項３３】
　前記一つ以上の共振器の各々を、前記一つ以上の共振器と前記一つ以上の駆動可能な誘
導電力送信器との間の結合比が予め決定された結合比のしきい値より低くなるように前記
一つ以上の駆動可能な誘導電力送信器からオフセットしたもの、前記一つ以上の駆動可能
な誘導電力送信器から離間して配置したもの及び前記一つ以上の駆動可能な誘導電力送信
器から遮断したものの少なくとも一つとした請求項２９に記載の誘導充電システム。
【請求項３４】
　前記一つ以上の駆動可能な誘導電力送信器の電力の特性を表す電力送信器センサ出力を
それぞれ生成する一つ以上の電力送信器センサを有し、
　導電性物体が存在するときに前記一つ以上の駆動可能な誘導電力送信器を駆動すること
によって、前記一つ以上の電力送信器センサの少なくとも一つにおいてしきい値より上で
あるときに電力送信器センサの出力の変化を生じさせ、前記一つ以上の共振器センサの各
々においてしきい値より下であるときに安定したセンサ出力を生じさせ、
　前記電力送信器センサ出力と前記共振器センサ出力の組合せが、誘導電力受信器の存在
、金属の存在及び誘導電力受信器及び金属の存在の少なくとも一つを表す請求項２９に記
載の誘導充電システム。
【請求項３５】
　前記一つ以上のセンサの各々は、誘導電力受信器の位置を表す前記共振器の電力の特性
の大きさを表すセンサ出力を生成する請求項２９に記載の誘導充電システム。
【請求項３６】
　前記一つ以上のセンサの各々は、誘導電力受信器の位置を表す前記共振器の電力の特性
の位相を表すセンサ出力を生成する請求項２９に記載の誘導充電システム。
【請求項３７】
　前記電力の特性の前記位相は、誘導電力受信器の前記一つ以上の共振器への隣接と重な
りの少なくとも一方を表す請求項３６に記載の誘導充電システム。
【請求項３８】
　複数の選択的に変更可能なインダクタを有し、前記選択的に変更可能なインダクタの各
々は、前記一つ以上の駆動可能な誘導電力送信器、前記一つ以上の共振器の一つ及び開回
路の少なくとも一つとなるように選択的に変更可能である請求項２９に記載の誘導充電シ
ステム。
【請求項３９】
　誘導電力受信器の位置の決定に応答して、前記誘導電力受信器の位置に近接する前記複
数の選択的に変更可能なインダクタの一つを、電力送信器として構成する請求項２９に記
載の誘導充電システム。
【請求項４０】
　複数のインダクタを有し、前記インダクタの各々は、前記一つ以上の駆動可能な誘導電
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力送信器又は前記一つ以上の共振器の一つのいずれかとして固定される請求項２９に記載
の誘導充電システム。
【請求項４１】
　ユーザに対して整列情報を表示するための前記誘導充電器上のディスプレイを有する請
求項２９に記載の誘導充電システム。
【請求項４２】
　表示のために前記遠隔装置に整列情報を提供する通信チャネルを有し、前記遠隔装置は
、ユーザに対して整列情報を表示するためのディスプレイを有する請求項２９に記載の誘
導充電システム。
【請求項４３】
　前記遠隔装置を、前記遠隔装置内に配置された一つ以上のコイルから充電部に電力を供
給するように構成した請求項２９に記載の誘導充電システム。
【請求項４４】
　前記充電部を、共振器センサの出力の大きさを検出することによって前記遠隔装置の位
置を決定するように構成した請求項４３に記載の誘導充電システム。
【請求項４５】
　前記共振器をＬＥＤディスプレイに結合し、前記遠隔装置に対する相互の結合から前記
一つ以上の共振器に結合した電流によって一つ以上のＬＥＤを点灯する請求項２９に記載
の誘導充電システム。
【請求項４６】
　前記ＬＥＤを、整列情報をユーザに提供するために案内矢印のディスプレイ内に構成す
る請求項４５に記載の誘導充電システム。
【請求項４７】
　前記ＬＥＤアレイを、前記コイルの一方の側に配置した共振器が結合電流を前記アレイ
の他方の側に配置したＬＥＤに供給するように構成した請求項４６に記載の誘導充電シス
テム。
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