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Przedmiotem wynalazku jest urzgdzenie do
osadzania suwak6w na taSmach noénych zamkéw
btyskawicznych, przy czym na taémach sg zamo-
cowane, wzdiuz sgsiadujacych brzegéw, ogniwa
zlaczne.

Znane jest urzadzenie do osadzania suwakéw
na tasmach noSnych zamk6w biyskawicznych, po-
siadajace zespét montazowy, zespél rozciggajacy
brzegi taém w celu osadzenia suwaka oraz zesp6t
wprowadzania suwaka na ta$my noéne.

W znanym urzgdzeniu przy utrzymywaniu tasm

w stanie naprezonym na stanowisku montowania -

luka zostaje rozwarta w kierunku poprzecznym
przez rozpérke i w rozwartej szczelinie zostaje
automatycznie osadzony suwak, przy czym ta$my
s3 ciagniete pod naprezeniem w kierunku wazdiuz-
nym, natomiast suwak jest zatrzymywany nieru-
chomo przez rozpérke tak, ze zgrubienia na s3a-
siadujacych brzegach tasm zostaja weciSniete do
kanalika suwaka ustalajac w ten sposéb suwak
na tasmach.

Trudno§é napotykang w znanych urzgdzeniach
stanowi to, Ze §rednica zgrubien jest wieksza od
luki miedzy przeciwleglymi szynami na suwaku,
przez co trudno jest wsuwaé zgrubienia na obu
pasmach taSm do kanalika suwaka jedynie przez
ciggniecie taSm pod naprezeniem.

Celem wynalazku jest opracowanie urzgdzenia
do zamocowania suwaké6w na taSmach, pozbawio-
nego wad znanego urzadzenia.
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Cel wynalazku osiggnilato przez to, ze w zespole
montazowym urzadzenia usytuowany jest czion
§lizgowy przenoénika suwaké4w. Czlon ten jest
przesuwny w kierunku prostopadlym do tasSm
noénych, przy czym w swym gérnym koficu czlon
§lizgowy, po obu stronach umieszczonego na nim
suwaka, ma boczne §cianki wspédpracujace z Zeb-
rowymi wystepami nieruchomego bloku prowa-

dzacego, umieszczonego naprzeciw przenoSnika
suwakow.
Przedmiot wynalazku zilustrowany jest w

przyktadzie wykonania na rysunku, na ktérym
fig. la — przedstawia obie tadmy w widoku z
gory, fig. 1b — obie tasmy z rozsunjetymi brze-
gami i wstawiong rozpoérka, fig. 1c — taSmy jak
na fig. 1b lecz z umieszczonym suwakiem, fig. 1d
— taémy z osadzonym suwakiem, fig. 2 — urza-
dzenie wedlug wynalazku, w widoku ogélnym,
fig. 3 — podajnik suwakéw do przeno$nika suwa-
k6w, w widoku ogdlnym, fig. 4 — podajnik su-
wakéw w przekroju wzdluz linii 4 — 4 na fig. 3,
fig. 5 — podajnik suwakéw w przekroju wzdiuz
linii 5 — 5 z fig. 3, fig. 6 — podajnik suwa-
kéw w przekroju plaszczyzng 6—6z fig. 3, fig. 7
— urzadzenie w powigkszonym przekroju plasz-
czyzng 7T — 17, z fig. 2, fig. 7Ta — urzadzenie w
przekroju plaszczyzna 7a — 7a z fig. 7, fig. 8 —
zesp6t rozciggajacy pasma taSmy w przekroju
ptaszczyzng 8 — 8 z fig. 7, fig. 9 — zesp6t roz-
ciggajacy w dolnym polozeniu a przeno$nik w gér-
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nym potozeniu dostawczym, fig. 10 — zesp6l ele-
mentéw blokujgcych suwak, w widoku perspek-
tywicznym, fig. 11 — gniazdo suwaka przy goér-
nym koncu przeno$nika oraz sasiednia czes¢ urzg-
dzenia z suwakiem w gniazdku, fig. 12 — sche-
mat polgczen elektrycznych urzadzenia.

Urzadzenie wedilug wynalazku opisane jest w
oparciu o fig. 2 i dalsze, natomiast ta§my noéne
przedstawione sg na fig. la — 1d.

Urzadzenie sklada sie z ciagarki P, ktéra prze-
cigga taéme C przez zesp6t montazowy A. Gdy
w czasie przemieszczania ta$my w kierunku ze-
spotu A, dojdzie do tego zespoilu luka 4, w ktérej
nie ma ogniw zlgcznych 3, woéwczas nastapi za-
trzymanie taémy w spos6b opisany dalej, przy
czym z zespolu rozciggajacego S wchodzi do luki
4 rozp6rka 6 prostopadle do tasmy, rozszerzajgc
luke 4 do ksztalttu pokazanego na fig. 1b.

Urzadzenie wyposazone jest w dalszy zespél,
przeznaczony do umieszczenia suwaka 7 w luce
4, w sklad ktoérego wchodzi przenoénik E, poru-
szajacy sie od dolnej pozycji odbiorczej do gbérnej
pozycji dostawczej, prostopadle do tasmy C. Po-
dajnik P dostarcza suwaki 7 z magazynku H o stan-
dardowej konstrukcji w do6t kolejno do gniaz-
dka suwakow przy gérnym koncu przeno$nika E,
gdy tylko znajdzie sie on w swojej dolnej pozycji
odbiorczej. Wymienione wyzej zespoly zamonto-
wane sg na podstawie lub na stole T, czeSciowo
pokazanym na fig. 2.

Ciagarka P, przeciggajgca tasme C przez zespoét
montazowy A urzgdzenia, posiada pare rolek gu-
mowych 8 i 9, zamocowanych naprzeciwko siebie
na pionowym wsporniku 10, zamocowanym w dol-
nej czesci stotu T. Walek 9° dolnej rolki 9 po-
taczony jest sprzeglem elektromagnetycznym 11
ze wspoOtosiowym kotem zamachowym 12, napedza-
nym paskiem 13 przez silnik 14. Kolo zamachowe
12 i pasek 13 sg przykryte ostong 15. Gérna rolka 8
dociSnieta jest do rolki dolnej w sposéb konwen-
cjonalny, nie pokazany ma rysunku.

Docisk ten powoduje przesuw taSmy C umie-

szczonej miedzy skrajnymi plaszczyznami obu ro-
lek w kierunku X. Uchwyt 16 gczy sie z gbérng
r‘élﬂ{q 8 w znany spos6b, umozliwiajgcy podnosze-
nie jej, w celu ulatwienia wprowadzania tasmy C
miedzy rolki gumowe.
. TaSma C pobierana jest z zasobnika (nie poka-
zanego na rysunku) i wchodzi nastepnie do urza-
dzenia od lewej strony (jak na fig., 2), gdzie pro-
wadzona jest przez pierwszg rolke prowadzacag 17,
obracajaca sie w osi prostopadiej do stotu T, da-
lej przez hamulec 18 i wykrywacz 19 zakladek
przez rolk1 20 i 21 do gbrnej plaszczyzny bloku 22
zespohl A, Nastepnie taéma C prowadzona jest
przez trzy rolki 23, 24 i 25 i wchodzi pomledzy
gumowe rolki 8 i 9, a. dalej przez zsyp 26 do ko-
sza lub innego zbiornika me pokazanego na ry-
sunku.

- Hamulec 18 posmda czion staly 27 zamocowany
do stolu T oraz czion ruchomy 28 -na plonowych
czopach 29 ze sprezynami 30, dowc1s‘kau]8aCy tasme
do czlonu stalego 27, Dzigki- hamowaniu cata ta-
§ma na odcinku pomiedzy hamulcem 18 a rolka-
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mi 8 i 9 jest naprezona. Gérna powierzchnia blo-
ku 22 posiada plytki rowek prowadzacy ogniwa
zlgezne 3, wzdluz zespolu A po stronie prawej
(fig. 2). Blok 22 zamontowany jest pod katem do
bloku 130, zamocowanego na stale do stotu T.

Pomiedzy hamulcem 18 a blokiem 22 tagma C
mija wykrywacz 19 zakladek, zbudowany z dzwi-
gni 31, zamocowanej przegubowo na osi 32 przy
jednym koncu do wspornika 34 i trzymanej za
pomocg sprezyny 33, ktéra dociska wystep 35
dzwigni do mikrowylacznika MS1, zamykajac go.
Je§li ktére§ z pasm 1 lub 2 taémy C posiada za-
kladke, to spowoduje ona przechylenie dZwigni 31
i otwarcie MS1 w czasie przesuwu.

Na gérnej powierzchni bloku 22, po lewej stro-
nie zespolu montazowego A, znajduje sie zatrzy-
mywacz 36, skladajgcy sie z dilugiego ramienia 37

'(fig. 7 i Ta), usytuowanego w poprzek goérnej pia-

szczyzny bloku 22. Ramie 37 posiada mozliwos§é
przesuniecia sie wzgledem swego prawego konfica
(fig. 7) na trzpieniu 38, wystajacym z bloku 39,
ktéry przymocowany jest do bloku 22 z boku
znanym sposobem tak, ze ramie 37 moze sie prze-
chylaé na trzpieniu 38 w kierunku odwrotnym do
ruchu wskazéwek zegara (strzatka Y).

Kulka 42 (fig. 7), umieszczona w otworze blo-
ku 39, jest wysunieta, dzieki sprezynce 43, nieco
ponad S$cianke 39’ bloku 39 i dotyka dolnej kra-
wedzi ramienia 37, wywierajgc nacisk na ramie 37
w kierunku Y. Plytka 40 zamocowana jest dowol-
nym sposobem do prawej czeSci ramienia 37 (fig.
Ta). Jej szeroko$§é jest nieco wieksza od szero-
kosci taSmy C. Ramie 37 jak i plytka 40 posia-
daja centralny rowek prowadzacy 41, szerszy od
rowka 22° w bloku 22 i symetryczny do niego.
Gorne czoto 41” rowka 41 zakrzywia sie w dot w
kierunku prawej czeSci piytki 40 w ten sposob,
ze gdy klamra 5, znajdujgca sie na tas§mie C
przesuwa si¢ w prawo w rowku prowadzacym 41
(fig. 7a), ptytka 40 zostanie lekko uniesiona i ra-
mie¢ 37 przechyli sie na trzpieniu 38 zgodnie ze
strzatkg Y,

Po przeciwnej stronie (fig. 7) ramie 37 posiada

gwintowany otwér a w nim §rube regulacyijng 45.
Sruba 45 zakonczona jest zaokraglonym zderza-
kiem 44 naciskajagcym na mikrowylacznik MS2,
ktéry zamocowany jest do bloku 22, Szczegblowy
opis dzialania podany jest dalej.
. Zesp6l rozciggajacy S zamontowany jest w blo-
ku 22 nad zespolem A. Zawiera on (fig. 7—9) wy-
stajacy blok 46, ktoéry posiada rowek 47 przecho-
dzacy przez caly blok i zwykle prostopadle do
gérnej plaszczyzny bloku 22, W rowku prowadza-
cym 47, przylegajac do czola 47, znajduje sie wy-
dluzony blok prowadzgcy 51, zamocowany do blo-
ku 46 dowolnym sposobem. Do dolnej cze$ci zespo-
lu rozciagajacego S wchodzi dolna czesé stupka 48,
zwezajgca sie zwykle u dolu. Shupek 48 podczas
ruchu przesuwany jest wzdbuz szczeliny rowka 47
pomiedzy czotem 51’ bloku 51 a czolem tylnym
50’ piytki 50, zamocowanej §rubami 152 nad row-
kiem prowadzacym: 47 do bloku 46.

Stupek 48 oraz rozporka 6 .przesuwaja sie wz»dlu-
Zznie od pozycji gbérnej (fig. 7 i 8) do roboczej po-
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zycji dolnej (fig. 9), w ktérej rozpbérka 6 przecho-
dzi przez luke 4 taémy C, rozszerzajac ja, jak na
fig. 1b. Blok 51 posiada centralny otwér 52 z gor-
ng czefciag 52’ o wigkszej Sredmicy, zakryty przy-
krywka 55, ktéra jest zamocowana §rubami 56’ do
bloku 46. Sworzen 53 prowadzony jest w otworze
52 i w otworze przykrywki 55.

Sprezyna 54 umieszezona w czeSci 52’ obworu 52
miedzy przykrywka 55, a dolnym pierscieniem za-
bezpieczajacym 55°. Pier§cien 55’ zamocowany jest
w . rowku pier§cieniowym sworznia-53 w ten spo-
s6b, ze dotyka dolnej krawedzi otworu 52’ a dolna
cze§é sworznia 53 nieco wystaje z bloku 51 (fig.
8). G6rna cze§é sworznia 53 dotyka mikrowytacz-
nika MS3, umieszczonego na piytce lub konsoli 56,
zamocowanej dowolnym sposobem do bloku 46.
Wspbidzialanie swortznia 53 z mlﬂtrowylacmﬂklem
MS3 opisane jest dalej. ’

Do gérnej czesci stupka 48 przy&nocowana jest
Srubami piytka 49. Gdy stupek 48, wraz z two-
rzaca z nim Jed:na calo&é rozrpérka 6, obniza sie
do dolnej pozycji roboczej (fig. 9), plytka 49 uru-
chamia mmkro'wyla;czmk MS4, unmeszczony na blo-
ku 46, Dziatanie mikrowylacznika opisane jest
dalej. '

Stupek 48 wraz z rozpérks 6 poruszane sg w dot
przez silowmik 57, zamontowany na konsoli 58, po-
lgczony dolng czedcig do bloku 46. Dolny gwin-
towany konjec drazka 59 sitownika 57 polaczony
jest z -wkladka 48’ umieszczong w wycieciu gér-
nego kofca stupka 48 (fig. 7). Sitowmik 57 urucha-
miany jest sprezonym ;po«w1etnem od strony prze-
ciwnej cylindra, poprzez sterowany zawbr elek-
tromagnetyczny V3 i V5 w spos6b opisany dalej.
- Przenoénik E shuzy do wkladania suwaka 7 w
rozszerzona luke 4’ (fig. .1c). Zawiera on (fig.7—9)
podiuzny czlon §lizgowy 60, przesuwany zwykle w
kierunku prostopadiym do gérnej plaszezyzny blo-
ku 22, miedzy dolng pozycjg odbiorcza (fig. 7 — 8)
a gbrng pozycja dostawcza (fig. 9). Cziton 60 po-
rusza sie w rowku prowadzacym 61 wykonanym
w bloku 22, Do jego dolnej czeSci przymocowana
jest §rubami 63 glowica poprzeczna 62, ktéra pro-
wadzona jest na dwéch prowadnicach 64, wicho-
dzacych do bloku 22,

Pier§cien 65 zamocowany jest na jednej pro-
wadnicy 64 regulowany jest.§rubg 66. Ogranicza
on dolng pozycje skrajng- glowicy 62 i czlonu 60,
za$§ sprezyna 70 (fig: 2), umieszczona pomiedzy gto-
wicg 62 a konsolg 69, zamocowang do stolu T, na-
preza glowice 62 i czilon 60 w stosunku do pier-
§cienia- 65, Silownik 67, zamocowany do konsoli 69,
posiada tlok 68, dochodzacy do poprzecznej glowi-
cy 62, stuzacy do poruszania. glowicy 62 i czionu
60 z dolnej pozycji odbiorczej do gérnej dostaw-
czej. Sitownik 67 napedzany jest takze spreZonym
powietrzem. - Wchodzacy i wychodzacy strumienh
powietrza sterowany jest zawarem elektromagne-
tycznym V4 i V5 w- sposéb opisany szczegélowo
dalej.

Sruba 170 (fig. 7) wkrecona do gltowicy 62, ste-
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ruje dawignia mikrowytgcznika MS5, w czasie gdy

czlon 60 i polaczona z nim glowica 62 znajduje

6

sie w dolnej pozycji odblorcze] Sposéb stero'wama
oplsany jest dalej.:

Suwaki 7, ktére majg byé osadzone na tasmach
C, dochodza kolejno za pomoca podajnika F z ma-
gazynku H o znanej konstrukcji, do gniazda 71,
znajdujacego sie przy- gébrnym koficu czionu 60.
Podajnik F skonstruowany jest tak, aby suwak
znalazl si¢ w gnieZdzie 71, gdy czlon 60 przeno§-
fitka' E jest w dolnej pozycji odbiorczej. -

- Podajnik F (fig. 2 — 6) zawiera wzdluzny zsyp 72,
wykonany ze stalowej taémy 73 i pary plytek sta-
Iowych 74, polaczonych: §rubami 75 do tadmy 73
tak, ze wewmetrzne krawedzie plytek 74 ubworza
pomiedzy nimi szezeling widoczng na fig. 5. We- -
wnetrzne Kkrawedzie 74 dochodza do przecigcia
miedzy szynami 7a (fig. 5); ktére stuza jako' pro-
wadnice suwakéw 7, dochodzacych z magazynku H
w d6t, w kierunku gniazda 71 i czlonu 60 przeno$-
nika. Dolna cze§¢ zsypu 72 polgqczona jest z blo-
kiem <76, ktéry zamocowany jest na stale z blo-
kiem 22 w znany spos6b (fig. 2).

" Sposéb zsuwania sie suwaké4w T z magazynku H
ku'dolnej czesci zsypu-72 jest konwencjonalny, wy-
korzystujacy site ciegkosci. Najnizszy z suwakéw 7
uchwycony zostaje przez pare szczek 88 we wgle-
bieniach bocznej §cianki suwaka (fig. 3). Szczeki
88 prowadzone s3 wzdluz, w.odpowiednich row-
kach w bloku 76 i przy kofcach Sciskane sg wy-
stajacymi z obu stron resorami 89, zamocowanymi
S§rubami 90 do bloku 76 (fig. 6). Boczne wystepy
88" wewnetrznych kohcow szczek 88 ograniczajy
ich ruch w kierunku do &rodka bloku 76, Szczeki
88 tworzg wiec uchwyt, -zapobiegajacy przed nie-
po2adang, nadmierny predkoécia zsuwania sie su-
wakéw 7 poza szczekami.

Dlai doprowadzenia suwaka 7 ze smz& 88 do
gniazda 71 w czlonie 60 przenoémnika, gdy znajduje
sie on w dolnej pozycji odbiorczej, przewidziany
jest §lizgacz 77 prowadzony w bloku 78, zamoco-
wanym $&rubami do dolnej czesci zsypu 72, W
przedniej cze$ci §lizgacza 77 znajduje sie wyciecie
77, a w nim wahliwa zapadka 79 na czopie 80,
utrzymywana w pozycji jak-na fig. 4, za pomoca
sprezyny 81, ktéra przeciwnymi koficami dotyka
zapadke 79 i Slizgacz 77. Slizgacz 77 z zamocowa-
na na nim zapadkg 79 jest.przesuwany miedzy
pozycja cofnieta (fig. 4) a wysuniets, w ktérej
nizsze zabki ‘79 zapadh 79 ‘dotykaja welebien T
suwaka 7, trzymanego para szczek 88 w ustalonej
pozycji.

Przesuwanie' to- stuzy ‘do WprhﬂllQCIa suwaka ze
szczek 88 do gniazda 71 czionu 60, gdy znajdzie .sig
on w dolnej pozycji odbiorczej. Dlatego przednia
czesé Slizgacza-77 przesuwa sie-w rowku 61 w blo-:
ku 22. Podczas ruchu $lizgacza 77 do pezycji cof-
nietej' zapadka moze sie przechylaé w kierunku
przeciwnym do  ruchu wskazéwek- zegara, - tak ze
zgbki 79 moga sie przesungé -w kieranku - zsypu
i nastepny suwak 7.wpada w szczgki 88, Blok 76
posiada dopowiednie . wyciecie 76 umodliwiajace
pociggniecie Idapki T- w -celu przecxagmecla su-
waka T przez to- wyrciecie. ‘

W celu przesuniecia 8lizgacza 77 'i: maudujqcej
sie na nim zapadki 79 od pozycji cofnigfej do wy-
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sunietej, do tylnej czeSci Slizgacza dolaczona -jest
poprzeczna glowica 82 oraz para sprezyn 84, wcho-
dzaca do $Slepych otwor6w w bloku 78 jedng stro-
na, a do glowicy 82 drugs (fig. 5).

Sitownik 85 zamontowany na konsoli 87 przy

tadmie 73 i posiadajacy ttok 86, dochodzacy do po-
przecznej glowicy 82, ma za zadanie przesuwaé
§lizgacz 77 z pozycji cofnietej do wysunietej. Si-
lownik 85 sterowany jest sprezonym powietrzem,
przy czym wlot i wylot powietrza sterowane sg
zaworami elektromagnetycznymi V1 i V2, co opi-
sane jest dalej. Jak widaé¢ z fig. 3, zsyp 72 przy
nizszym kofcu posiada dwa mikrowylgczniki MS6
i MS7, z ktérych ostatmi sterowany jest konicem
glowicy 82, gdy S§lizgacz 77 jest cofniety (fig. 3),
podczas -gdy MS6 uruchamiany jest w pozycii wy-
sunietej &lizgacza 77 i glowicy 82.
. Gmiazdo 71 znajduje sie w gobérnej czesci czlonu
60 przemo$nika (fig. 11). Posiada ono péteczke 91,
réwmnolegla do gbérnego czola czionu 60, niZzsza nie-
co miz polowa wysoko§ci suwaka. P6leczka 91 od-
graniczona jest parg ukoénych czét 92, kitdére prze-
cinaja pare réwmolegtych bocznych $cianek 93, od-
dzielonych od siebie odstegpem réwnym zwykle
szerokodci suwaka z jego tylnej czeSci. Tyt pbd-
leczki 91 ograniczony jest plaszczyzng 94, znajdu-
jaca sie pomiedzy bocznymi $Sciankami 93, i na
0g6t prostopadig do nich.

Kanat 95 uformowany jest na gbérmej plaszczyZz-
nie czlonu 60, z tylu od gniazda 71, i przebiega
w kierunku ruchu tasémy C,stanowigc prowadzenie
dla ogniw zlacznych 3, oraz zgrubionych obrzezy la
i 2a w kierunku do suwaka 7 w gniezdzie. Ka-
nat 95 jest przedltuzeniem kamalu 22" w bloku 22.
Gmiazdo 11 posiada wyciecie 96, do ktérego wcho-
dzi dolny wystep suwaka z klapka 7.

Jefli zastosowane suwaki posiadajg blokade, na-
lezy przewidzie¢ w urzadzeniu moZliwosé¢ wycia-
gania zgbk6éw blokujacych z wnetrza kanatu, aby
zapewnié prawidlowy ruch ta§my C wazgledem
nieruchomego suwaka 7 w gniezdzie 71.

Elementy do tego celu najlepiej widoczne s3 na
fig. 7 i 10. Sg to zazwyczaj czlon 97 w ksztalcie
litery ,U”, umieszczony w wycieciu 60" (fig. 10)
oraz para sprezyn 99,stykajaca sie koficami czlonu
97 i Sciankg wyciecia 60”, ktéra utrzymuje czlon
97 w gérnym polozeniu (fig. 7) I umozliwia ruch
wzdluzny tego czlonu. Do otworu w czlonie 97
weiSniety jest kolek 98, wystajacy przez otwér w
klapce 7 suwaka 7, umieszczonego w gniefdzie 71
(fig. 10). :

W czasie ruchu czlonu 60 przeno$nika E z po-
zycji dolnej odbiorczej do gérnej dostawczej, czion
97 na poczatku przesuwa sie razem z czlonem 60,
lecz nim ten ostatni dojdzie do gbérnej pozycii,
gbérna cze§é czlonu 97 zatrzymywana zostaje odpo-
wiednio uksztattowanym elementem 100, ktéry za-
mocowany jest na stale w wycieciu bloku 22. W
ten spos6b klapka 7’ jest przytrzymywana, podczas
gdy suwak posuwa sie nieco dalej w gére co po-
woduje cofniecie zabka blokujacego z kamalu.

" Schemat elektryczny urzgdzenia przedstawiony
jest na fig. 12. Przewé6d 101 z pionu zasilajacego
L1l doprowadza mnapiecie przez zamkniety mikro-
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wylacznik MS2, sterowany ramieniem 37 zatrzy-
mywacza 36, przez styk A2 do przekaZnika RA
i dalej do pionu zasilajacego L2. Od przewodu 101,
miedzy A2 i RA odgalezia sie przew6d 102, prze-
chodzacy przez mikrowylacznik MS8 do cewki C5
sprzegla elektromagnetyczmego 11 i do L2. Prze-
wbéd 102 zasila takze cewke przekaZnika czasowe-
go TI1, wspdblipracujacego z mikrowylacznikiem
MSS8. Przewodem 104, odchodzacym od przewodu
101 przez styki Al i D1, mikrowylgcznik MSS5,
zasilana jest cewka Cl zaworu powietrznego VI,
regulujacego strumien powietrza, doplywajacego
do tylnej czesci sitownika 85, wspélpracujgcego ze
§lizgaczem 77 podajnika F,

Przew6d 104" 1lgczy MS3 (wspélpracujacy ze
sworzniem 53) przez wylgcznik 81 — calo§é réw-
nolegle do styku A2, Odgalezienie 105 od 104,
miedzy Al i D3 prowadzi przez D1 do cewki C2
zaworu powietrznego V2, regulujgcego strumien
sprezonego powietrza skierowany do przedniej
czesSci silownika 85. Mikrowylacznik MS1 wykry-
wacza 19 zakladek zasilany jest od strony pio-
nu L1 i dalej przewodem 107 przez cewke prze-
kaZnika czasowego TI2 do pionu L2. Przew6d 108
przez styk D4 dochodzi do mikrowylacznika MS6
(wspélpracujgcego z poprzeczng glowica 82 §liz-
gacza 77 podajnika F, gdy S§lizgacz jest w wysu-
nietej pozycji), a dalej zasilanie dochodzi do prze-
kaZnika czasowego RD i do pionu L2.

Przew6d 109 1laczy styk A3 z punktem miedzy
stykiem A3 a mikrowylacznikiem MS6. Dodatko-
wy przewdd 110 przez styk D2, wylacznik S2
i mikrowylgcznik MST7 (wspblpracujgcy z glowica
82 w jej cofnietej pozycji), dochodzi do cewki C3
zaworu powietrznego V3 (ktéry reguluje strumien
sprezonego powietrza skierowany do gérnej czeSci
sitlownika 57 zespolu rozciggajacego S) i dalej do
pionu zasilania L2, Dalszy przewé6d 111 lgczy mi-
krowylacznik MS4 (wspélpracujacy z plytkg 49,
dolaczona gb6rnego konca stupka 48 rozpérki 6) z
cewka C4 zaworu V4, kt6éry reguluje strumien
sprezonego powietrza skierowany do dolnej cze$ci
sitownika 67 wspélpracujacego z glowica 62 prze-
no$nika E.

Ostatni przewéd 112 przez D5 zasila cewke C5,
zaworu V5, ktéry reguluje strumiefr sprezonego
powietrza, skierowany do gérnej cze$ci silownika
67 oraz do dolnej czeSci silownika 57.

Styki Al, A2, A3 sterowane sg przekaZnikami
RA w ten sposéb, ze styki A2 i A3 sa zamkniete,
gdy przekaznik zadziala, za§ otwarte — gdy jest
odigczony, za§ styki Al odwrotnie. Podobnie styki
D1, D2, D3, D4, D5 sterowane sg przekaznikiem cza-
sowym RD w ten spos6b, ze styki D3, D4 i D5
sq zamkniete, gdy RD dziala, za§ otwarte — gdy
RD jest odiaczony, za§ styki D1 i D2 odwrotnie.
Zawory V1, V2, V3, V4, V5 sterowane sg elektiro-
magnetycznie i gdy do odpowiedniej cewki C1,
C2, C3, C4, C5 zostanie doprowadzone napigcie za-
wory lgczg korficowe czeSci odpowiednich silow-
nikéw z doplywem sprezonego powietrza, za§ gdy
cewki odlgczone sa od zasilania, powodujg wypu-
szczenie sprezZonego powietrza z odpowiednich
konicéw sitlownik6w.
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Dzialanie urzgdzenia jest nastepujace. Jak wi-
daé z fig. 1a, taSma zlaczek C, sklada sie¢ z dwéch
pasm 1 i 2 z tkanej tasiemki o zgrubionych ob-
rzezach la i 2a, ktére zrobione mogg byé przez
przyszycie kordu do obrzeza taS§my lub od razu
przy tkaniu tasiemki. Do obrzezy 1a i 2a zamoco-
wane sg zlaczki 3.0 znanej konstrukcji, ktére da-
ja sie ze soba sprzgc. Zigczki 3 mogg byé poje-
dyncze i posiadajag witedy cze§¢ sprzegajacg lub
wykonane w formiev spiralki drutowej, laczacej
sie ze sobg. Pasma 1 i 2 z zamocowanymi zaig-
czkami 3 produkowane sg w krotszych lub diuz-
szych odcinkach.
. W skonczonej formie ta$ma zlgczek posiada
(fig. 1a) luki 4 wolne od zlgczek 3, z ktérych jed-
na o diugosci 1 pokazana na fig. la. Luki te po-
wtarzajg sie¢ w okre§lonych odstepach. Na jednym
koficu zalozona jest sprzgczka metalowa 5 o zna-
nej konstrukcji, ktéra posiada wystep przecho-
dzgcy przez tadme i obejmuje zgrubione obrzeze
tasmy, ijczac ze soba mna stale oba pasma 1 i 2.
Tasma C poddana jest naprezeniu w kierunku
strzatki X, co umozliwia zalozenie sprzgczki 5 na
poczatku luki 4,

JeSli w czasie naprezenia taSmy luka 4 dojdzie
do stanowiska montazowego urzadzenia wedlug
wynalazku, dalszy ruch taS§my zostanie zatrzyma-
ny, o czym bedzie dalej mowa. Do luki 4 wcho-
dzi rozpérka 6 o ksztalcie jak na fig. 1b, ktéra
rozszerza luke do wymiaru 4.

Nastepnie do luki 4 (w sposéb opisany dalej)
wiozony zostaje suwak 7, ktéry unieruchomiony
zostaje w tej luce, jak to pokazuje fig. lc. Przy
dalszym napinaniu ta§my w kierunku X zgrubio-
ne obrzeza 1a i 2a naciskajg na suwak 7 od prze-
ciwnej strony luki 4" tak, ze zlgczki 3 wchodza
do kanalika 7b suwaka 7 i suwak ten jest z ta-
§ma C zlgczony i moze sie wraz z nig po wyje-
ciu rozpérki 6 posuwaé dalej — fig. 1d. Na po-
czatku pracy taSma ciggniona jest recznie w kie-
runku strzatki X, az luka 4 znajdzie sie w rejo-
nie zespolu montazowego A.

Przenoénik E znajduje sie w dolnej pozycji od-
biorczej, a suwak 7 wlozony jest do gniazda 71.
Zapadka 79 jest cofnieta, a. mikrowylacznik MS7
zamkniety, wiec obwéd zamyka sie przez styk D2,
zamkniety wytgcznik 82, MS7 i cewke C3 zaworu
V3, ktéry zadziala i obworzy przeplyw sprezonego
powietrza do gérnej cze§ci silownika 57, co spo-
woduje, ze rozpdrka 6 przesunie sie w dé6t luki 4
i rozszerzy ja w kierunku poprzecznym. Gdy roz-
pérka dojdzie do swojej najnizszej pozycji, zamo-
cowana na niej u géry plytka 49 naci$nie mikro-
wylacznik MS4 zamykajge go tak, Ze zadziala
zawbr V4, ktéry doprowadzi sprezone powietrze
do dolnej czeSci silownika 67 przenoénika E, po-
wodujgc ruch suwaka 7 w gnieZdzie w kierunku
luki, gdy czion 60 znajdzie sie w gérnym poto-
zeniu,

W pozycji tej gbérna cze§é suwaka T dotknie
dolng cze$¢ sworznia 53, powodujac jego podnie-
sienie i zamkniecie mikrowylgcznika MS3. Ob-
wbd zamyka sie przez uprzednio zamkniety mi-
krowylacznik MS2, znajdujgcy si¢ na ramieniu 37,
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przez obecnie zamkniety mikrowylacznik MS3
oraz wylacznik S1 i przekaZnik RA, a takze przez
cewke C5 sprzegla magnetycznego 11, ktére docis-
nie wal kola zamachowego 12 do rolki ciggnacej
9, powodujgc przesuw taémy Cw kierunku strzal-
ki X, podczas gdy suwak 7 trzymany jest w gme-
4dzie T1.

Trzeba zaznaczyé, Ze blok 51 posiada u doluu
sebrowe wystepy 51”7, ktére wspdlpracuja z gérng
plaszczyzng czionu 60 -przenoénika: E, gdy . prze-
noénik ten znajduje sie w goérnej pozycji dostaw- -
czej, w celu S&ciSniecia zgrubionych obrzezy 1a
i 2 pasm 1 i 2 w kierunku pionowym na tym
samym odcinku co w k~runku poziomym, od
bocznych §cianek 93 gniazta 71, a takie wzdiuz
kanatu 95.

W ten sposéb ta§ma C posuwa sie w przéd,
a $§ci$niete zgrubienie obrzeza do wewngtirz od
wystepébw 517, przez szczeling miedzy szyng su-

"waka 7a do kanaliku, gdzie suwak Zzostaje osa-

dzony na taSmie C.

Gdy zadziala przekaZnik RA otwiera  sig styk
Al, a zamykajg A2 i A3. Przez zamkniety styk 42
ptynie prad bezpoSrednio przez mikrowylacznik
MS2, przekazZnik RA oraz cewke C5 sprzegla,
ktére trzyma takze po otwarciu MS3, Przez zam-
kniety styk A3 zasilany zostaje przekaZnik RD,
ktéry po okre§lonym czasie otwiera styki D1 i D2,
a zamyka D3, D4 i D5. Otwarcie styku D1 odig-
cza cewke C2 zaworu V2, ktéry zamyka doplyw
sprezonego powietrza do przedniej czeSci silow-
nika 85 podajnika F, za§ otwarcie styku D2, od-
lacza cewke C3 zaworu V3, ktéry wypuszcza
sprezone powietrze z gérnej czeSci sitownika 67
zespolu rozciggajacego S.

Zamknigcie styku D3 powoduje zadz1alame ce-
wki C5 i zaworu V5, ktéry spowoduje przeplyw
sprezonego powietrza do dalszej czeSci silownika
57 i do gbérnej czeSci sitownika 67, tak. Ze zesp6l
rozciggajacy 8 podnosi si¢ a przeno$nik E opada.
W miedzyczasie, gdy taéma C przesuwa. sie. na-
prz6d w kierunku strzatki X, klamra 5 mija mi-
krowytgcznik. MS2 na ramieniu 37 i otwiera go,
powodujac odigczenie . przekaZnika RA, tak, ze
styki A2 i A3 otwierajg sie, za§ Al zamyka. Ot-
warcie styku A2 powoduje odigczenie cewki C5
oraz rolki 9 sprzegta 11 od napedu i taéma C za-
trzymuje sie w miejscu, w ktérym nastepna lu-
ka 4 znajdzie sie¢ w zespole montazowym A.

Gdy przenofnik E znajdzie si¢ w dolnej pozycji
odbiorczej, zderzak "S§ruby 170, znajdujacej -sie na
glowicy 62, zamyka mikrowylacznik MS5. Poply-
nie wigc prad przez cewke ‘Cl zaworu V1, powo-
dujacy doplyw spreZonego pewietrza do tylnej
czeSci sitownika 85. Wskutek. tego ttok 86 prze-
sunie sie do przodu i zapadka 79-zajmie-wysunie~
ta pozycje, co spowoduje umieszczenie pierwszego
suwaka ze zsypu 72 w gniefdzieTl. ‘Gdy glowica
82 podajnika F osiggnie wysunietg pozycje, ot-
wiera sie mikrowylacznik MSS, k'rbry z-kolei od-
lacza przekaznik -RD i. otwierajg’ sie styki D3; D4,
D5, a zamykajag D1 i D2. Zamkniety styk D1 za-
tacza cewke C2 zaworu V2, tak, ze tlok 86 wraca,
a zapadka 79 réwniez, dzieki sprezynie 84.
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Powysszy cykl powtarza sie kazdorazowo.

Urzadzenie wediug wynalazku wyposazone jest
w nastepujace zabezpieczenia. Mikrowylacznik
MS5 zamyka sie tylko we wlafciwej pozycji od-
biorczej przenoénika E, je§li natomiast z pewnych
wzgledow przenosnik E nie zajmie dolnej pozycji
odbiorczej, MS5 nie zostanie zamknigty i podaj-
nik ‘F nie zadziata, wiec cykl zostanie zatrzyma-
ny. Je§li zapadka 79 podajnika F popchnie su-
wak we wladciwym kierunku do gniazda 71, wéw-
czas glowica 82 podajnika F zamknie mikrowy-
tacznik MS6, co spowoduje cofniecie zapadki. Je-
§li jednak suwak nie zostanie wiaSciwie popch-
niety do gniazda, to glowica 82 nie dotknie MS6
i cykl znowu zatrzyma sie.

Gdy S§lizgacz 77 podajnika F nie cofnie sie do
wladciwej pozycji, tak, ze przednia cze$§é jego nie
wysunie si¢ z czionu 60 przeno$nika E, mikro-
wylgeznik. MS7 nie zostanie uruchomiony i czlon
60 nje bedzie cofnigty, co eliminuje zakl6cenie
pracy urzadzenia. W przypadku, gdy Zzaden su-
wak nie znajdzie sie w gnieZdzie 71 podczas ru-
chu §lizgacza 77 w kierunku jego wysunietej po-
zycji (na przyklad zatrzymanie sie suwaka na
zsypie), wOwczas czilon 60 przeno$nika E cofnie
sie, lecz sworzefi 53 nie zostanie uruchomiony i
mikrowylgcznik MS3 nie zamknie sie, a wigc cykl
ulegnie przerwaniu. Celem ponownego urucho-
mienia urzadzenia nalezy wcisngé wylgcznik S2;
zasilajac w ten spos6b cewke C5 zaworu powie-
tranego V5, co spowoduje przesuniecie przenoémi-
ka E do jego dalszej odbiorczej pozyci, a zesp6i
rozciggajacy 8 do jego gébrnej pozycji, po czym
recznie nalezy dosunaé S$lizgacz 77 podajnika F
(pokonujgc nacisk sprezyny 84) do jego wysu-
nietej pozycji w celu przesuniecia suwaka do
gniazda 71 oraz zamkniecia MS6, ktéry spowoduje
ponowny cykl pracy urzgdzenia.

W celu sprawdzenia urzgdzenia otworzyé nalezy
wylacznik S1, co odigcza zasilanie od przekaZni-
ka RA i umoZliwia reczne przesuwanie tasmy C.
Jedli zakladka, znajdujaca sie na tasmie C minie
wykrywacz 19 zakladek nastgpi otwarcie zam-
knietegop @wykle mikmowylgcznika MS1, co wuru-
chomi przelkaZznik czasowy T12 i zZbocznikuje MS2
tak, Zze nastepna zakladka przechodzgc pod ra-
mieniem 37 zatrzymywacza 36 nie wiaczy przekaz-
nika RA i cykl nie zacznie sie dopéty, dopoki
zakladka mie przejdzie przez urzadzenie. Zapo-
biega to umieszczeniu suwaka w odcinku tasmy
C, w ktérym znajduje sie zakladka.

Czas zadzialania przekaZnika TI1 (zwigzanego
z dzialaniem sprzegta) jest nastawiony tak, ze
gdy w urzadzeniu nie nastapi cykl roboczy w us-
talonym momencie, spowoduje on odlgczenie
sprzegla i zatrzymanie urzgdzenia.

Zastrzeienia patentowe

. 1, Urzadzenie do osadzania suwakéw na tas-
mach nosnych zamkéw biyskawicznych, posiada-
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jgce uruchamiany okresowo mechanizm do prze.
suwu i ustawiania w zespole montaZowym od-
cink6w tasm noénych bez ogniw zlacznych, ze-
sp6l rozciggajacy wsuwany miedzy obrzeZa wspo-
mnianego odcinka ta§my no$nej w celu rozcig-
gniecia ich na szeroko§¢ wigkszg od szerokoéci
suwaka oraz zesp6t wprowadzania suwaka na
zbiegajaca sie cze§é odcinka taS§my noSnej bez og-
niw zlgcznych, znamienne tym, Ze w zespole mon-
tazowym (A) usytuowany jest przesuwny . pro-
stopadle do kierunku (X) taémy no$nej (C), czion
§lizgowy (60) przenoénika (E), przy czym czion §li-
zgowy (60) ma w swym gbérnym koficu, po obu
stronach znajdujacego si¢ na nim suwaka (7), bo-
czne $cianki (93) wspolpracujace z zebrowymi wy-
stepami (51”) nieruchomego bloku prowadzacego
(51), umieszczonego naprzeciw przenosnika (E).

2. Urzadzenie wedlug zastrz. 1, znamienne tym,
ze przenoénik (E) posiada w swym gérnym koficu
gniazdo (71) na suwak (7) oraz podajnik (F) su-
wakéw (7) do gniazda (T1).

3. Urzadzenie wedlug zastrz. 2, znamienne tym,
ze podajnik (F) posiada zsyp (72) suwakéw (7),
ktébrego dolny koniec jest ustawiony osiowo z
gniazdem (71), oraz szczeki (88) utrzymujace naj-
nizszy suwak w dolnym kornicu zsypu (72).

4, Urzadzenie wedlug zastrz. 3, znamjenne tym,
Zze podajnik (F) posiada §lizgacz (77) zamocowany
na zsypie (72), zapadke (79) zamocowana na §liz-
gaczu (77) oraz sitownik (85, 86) sterujacy ruchem
Slizgacza (77).

5. Urzadzenie wedlug zastrz. 1, znamienne tym,
ze posiada blok (22) prowadzacy czlon §lizgowy
(60), oraz silownik hydrauliczny (67) sterujacy ru-
chem czionu §lizgowego (60).

6. Urzadzenie wedlug zastrz. 1, znamienne tym,
ze czion §lizgowy (60) posiada kanal (95) prowa-
dzacy ogniwa zlgczne (3) do kanalika (7b) suwa-
ka (7) umieszczonego w gniezdzie (71).

7. Urzadzenie wedlug zastrz. 1, znamienne tym,
Ze na czlonie $lizgowym (60) umieszczone sg ele-
menty blokujgce suwak (7).

8. Urzadzenie wedlug zastrz. 7, znamienne tym,
ze elementy blokujace suwak (7) zawierajg do-
ciskany sprezyna czion (97) przesuwnie usytuo-
wany w czlonie §lizgowym (60), kolek (98) osa-
dzony w czlonie (97) wchodzacy do otworu w kla-
pce (7), oraz element (100) zamocowany na stale
w bloku (22) obejmujacy czion (97).

9. Urzadzenie wedlug zastrz. 5, znamienne tym,
ze przed blokiem (22), w kierunku posuwu ta§my
(C) i przed podajnikiem (F) suwakéw (7) umiesz-
czony jest wykrywacz (19) zakladek taémy (C),
przy czym z wykrywaczem (19) wspélpracuje wy-
lacznik (MS1) blokujacy umieszczenie suwaka w
luce nastepujgcej bezposrednio po wykrytej za-
kladce ta$my (C).

10. Urzadzenie wedlug zastrz. 1, znamienne tym,
ze ma element (53) dla wykrywania obecnofei su-
waka (7) w gnietdzie (71) umieszczony suwliwie
w otworze (52) w prowadzgcym' bloku (51).
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