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Lange Spinnmaschine.

@ Bei einer langen Spinnmaschine (10), beispielsweise

Ringspinnmaschine, mit einer Vielzahl von entlang
mindestens einer ihrer beiden Lingsseiten nebeneinander
angeordneten Streckwerken (11) sind die antreibbaren
Unterwalzen der Streckwerke als Walzenstringe (15, 16,

17) ausgebildet, die sich entlang simtlicher Streckwerke R

der betreffenden Lingsseite der Spinnmaschine erstrek- LN ;

ken. Die Walzenstringe (15, 16, 17) sind durch einen 1 e
Hauptantriebsmotor (20) und {iber Zahnradgetriebe (21, l ,

23) angetrieben, welche jeweils zwei Walzenstringe mit-
einander verbinden. An den von den Zahnradgetrieben
(21, 23) abgewandten anderen Enden der Walzenstringe
(15, 16, 17) sind jedem Walzenstrang je ein Hilfsmotor
(20") zugeordnet, die auf den betreffenden Walzenstrang
Antriebsdrehmomente ausiiben. Dadurch ldsst sich die
am Ende von sehr langen Walzenstringen einer entspre-
chend langen Spinnmaschine auftretende Torsion so ver-
mindern, dass keine Verzugsfehler auftreten. Mit ande-
ren Worten kann man eine Spinnmaschine bisheriger Art
durch Verwendung zusitzlicher Hilfsmotoren (20') an
den Walzenstringen (15, 16, 17) wesentlich linger bauen.
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PATENTANSPRUCHE
1. Lange Spinnmaschine mit einer Vielzahl von entlang
mindestens einer ihrer beiden Lingsseiten nebeneinander
angeordneten, zum Verziehen von Faserbidndern dienenden
Streckwerken, deren antreibbare Unterwalzen als Walzen-
striinge ausgebildet sind, von denen sich ein jeder entlang

allen Streckwerken derjenigen Lingsseite der Spinnmaschine

erstreckt, der er zugeordnet ist, wobei die der gleichen
Maschinenlingsseite zugeordneten Walzenstringe mittels
Zahnradgetrieben untereinander verbunden sind, durch
welche das Verhiltnis der Drehzahlen dieser als Streckwerk-
unterwalzen dienenden Walzenstriinge vorausbestimmt ist,
dadurch gekennzeichnet, dass mindestens einer der Walzen-
strange (15, 16, 17) im Abstand von dem je zwei benach-
barten Walzenstringen zugeordneten Zahnradgetriebe (21,
23) zusitzlich mit einem Hilfsmotor (20) zur Ubertragung
eines Drehmoments auf den jeweiligen Walzenstrang in
Wirkverbindung steht.

2. Spinnmaschine nach Anspruch 1, dadurch gekenn-
zeichnet, dass simtliche vorhandenen Walzenstrénge (15, 16,
17) mit mindestens je einem Hilfsmotor (207) in Wirkverbin-
dung stehen.

3. Spinnmaschine nach Anspruch 1 oder 2, dadurch
gekennzeichnet, dass die Zahnradgetriebe (21, 23) an einem
Maschinenende an den dort befindlichen Enden der Walzen-
striinge (15, 16, 17) angeordnet sind.

4. Spinnmaschine nach einem der Anspriiche 1 bis 3,
dadurch gekennzeichnet, dass der Hilfsmotor (20') in Wirk-

. verbindung mit einem Ende des betreffenden Walzenstranges

~ steht.

5. Spinnmaschine nach einem der Anspriiche 1 bis 4,
dadurch gekennzeichnet, dass die Hilfsmotoren (20') in
Wirkverbindung mit den einen Enden der betreffenden Wal-
zenstringe (15, 16, 17) stehen.

6. Spinnmaschine nach einem der Anspriiche 1, 2, 4 oder
5, dadurch gekennzeichnet, dass die Zahnradgetriebe (21, 23)
im Abstand von zwei Drittel der Walzenstrangldnge von den
mit Hilfsmotoren in Wirkverbindung stehenden Walzen-
strangenden zwischen zwei Streckwerken (11) angeordnet
sind.

7. Spinnmaschine nach einem der Anspriiche 1,2, 4,5
oder 6, dadurch gekennzeichnet, dass die Hilfsmotoren (207)

im Abstand von den durch die Zahnradgetriebe (21, 23) dreh-
schliissig miteinander verbundenen Walzenstrangenden, vor-

zugsweise im Abstand von zwei Drittel der Walzenstrang-
linge, mit dem jeweiligen Walzenstrang zwischen zwei
Streckwerken (11) in Wirkverbindung stehen.

8. Spinnmaschine nach einem der Anspriiche 1 bis 7,
dadurch gekennzeichnet, dass die Hilfsmotoren (20') Elek-
tromotoren sind.

9. Spinnmaschine nach einem der Anspriiche 1 bis 7,
dadurch gekennzeichnet, dass die Hilfsmotoren (20) Dreh-
feldmagnete sind.

10. Spinnmaschine nach Anspruch 4 oder 5, dadurch
gekennzeichnet, dass die Hilfsmotoren (20') mit ihrem Wel-
lenstumpf jeweils direkt an die Walzenstrangenden ange-
schlossen sind.

Die Erfindung betrifft eine lange Spinnmaschine mit einer
Vielzahl von entlang mindestens einer ihrer beiden Léangs-
seiten nebeneinander angeordneten, zum Verziehen von
Faserbindern dienenden Streckwerken, deren antreibbare
Unterwalzen als Walzenstriinge ausgebildet sind, von denen
sich ein jeder entlang allen Streckwerken derjenigen Langs-
seite der Spinnmaschine erstreckt, der er zugeordnet ist,

wobei die der gleichen Maschinenldngsseite zugeordneten

Walzenstrange mittels Zahnradgetrieben untereinander ver-

bunden sind, durch welche das Verhiltnis der Drehzahlen

dieser als Streckwerkunterwalzen dienenden Walzenstringe
5 vorausbestimmt ist.

Bei Spinnmaschinen, auf die sich die Erfindung bezieht,
handelt es sich vorzugsweise um Ringspinnmaschinen. Doch
ist die Erfindung auch bei anderen langen Spinnmaschinen
mit Streckwerken, wie Topfspinnmaschinen, Flyer oder der-

10 gleichen, die Streckwerke mit mehreren Unterwalzen haben,
mit Vorteil anwendbar.

In diesem Zusammenhang ist darauf hinzuweisen, dass
hier der Ausdruck Streckwerk in dem Sinne verwendet ist,
dass pro Spinnstelle ein Streckwerk vorhanden ist. Im bevor-

15 zugten Fall der Ringspinnmaschine bedeutet dies, dass bei ihr
pro Spindel ein Streckwerk vorhanden ist. Ferner ist der Aus-
druck Zahnradgetriebe in dem Sinne verwendet, dass jede
Getriebeverbindung zwischen zwei Walzenstrangen als
Zahnradgetriebe bezeichnet ist.

Auf die angetriebenen Unterwalzen der Streckwerk solcher

‘Spinnmaschinen sind drehbar gelagerte Oberwalzen ange-
driickt, und durch die unterschiedlichen Umfangsgeschwin-
digkeiten der Unterwalzen werden die zwischen den Ober-
walzen und Unterwalzen geklemmten und geforderten Faser-
25 binder verzogen. Die Unterwalzen der an der betreffenden

Maschinenlingsseite angeordneten Streckwerke werden
durch sehr lange Walzenstréinge gebildet, die sich entlang
allen Streckwerken erstrecken, wobei es liblich ist, den die
Ausgangsunterwalzen dieser Streckwerke bildenden Walzen-

30 strang an einem seiner beiden Enden durch einen Motor

anzutreiben und von diesem Walzenstrang aus die anderen
Walzenstriinge dieser Maschinenldngsseite iiber unterset-
zende Zahnradgetriebe mit den jeweils vorgesehenen abge-
stuften, niedrigeren Drehzahlen anzutreiben. Die von dieser

35 Antriebsseite der Walzenstringe abgewendeten Enden dieser

Walzenstringe enden bei den bisher tiblichen Spinnma-
schinen frei. Infolge der grossen Langen der Walzenstringe
ist es unvermeidlich, dass sie im Betrieb tordieren, wobei die
Torsion auf ihre freien Enden zu zunimmt und am letzten

a0 Streckwerk am grossten ist. Die Torsion der Walzenstringe

wird durch die von ihnen auf die Oberwalze zu libertra-
genden Antriebsleistungen und die Reibung in den zahl-
reichen Walzenstranglagern verursacht.

Die Torsion der Walzenstringe verursacht Verzugsfehler

45 und hat damit nachteilige Auswirkungen auf die Qualitéit der
erzeugten Garne bzw. Vorgarne. So kann die Torsion zu Tor-
sionsschwingungen der Unterwalzenstringe fiithren, durch
die der gleichmissige Ablauf der Verzugsarbeit gestort wird
und periodische Dickenschwankugnen der Garne oder Vor-

50 garne erzeugt werden konnen, was in Extremfdllen bis zur
Unbrauchbarkeit der erzeugten Garne oder Vorgarne fiihren
kann. Auch die sich beim Lauf der Maschine ergebenden
Mittelwerte der Torsion der Walzenstringe, gleichgiiltig ob
sie von Torsionsschwingungen iiberlagert sind oder nicht,

ss konnen sich dusserst nachteilig auswirken, insbesondere in
Verbindung mit dem zwecks Auswechseln von vollen Spulen
oder Hiilsen gegen leere Spulen oder Hiilsen erforderlichen
zeitweisen Maschinenstillstand. Und zwar bilden sich die
wihrend des Maschinenlaufes vorhandenen Torsionen der

6 Walzenstringe beim Stillsetzen der Maschine zuriick und
konnen hierdurch Verzugsfehler verursachen, die beim nach-
folgenden Wiederanlauf der Maschine bis zu Fadenbriichen
fiihren kénnen. So kann der Ober- und Unterriemchen
antreibende, in Faserbandvorschubrichtung vorletzte Wal-

65 zenstrang einer Streckwerkreihe beim Wiederanlauf der
Spinnmaschine infolge der von ihm zu iibertragenden gros-
seren Drehmomente stirker tordieren als der die Lieferunter-
walzen bildende, ausgangsseitig der Streckwerke befindliche

20
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Walzenstrang, was zur voriibergehenden Unterbrechung der  etwa doppelt so viel Streckwerke 11 als bisher tiblich auf-

Faserzufuhr zu Lieferwalzenpaaren und damit zu Faden- weisen kann. Die Streckwerke 11 haben bei diesem Ausfith-
briichen fithren kann. rungsbeispiel in der meist {iblichen Weise jeweils ein Vorver-
Den durch Torsion und/oder Torsionsschwingungen der zugsfeld 12 und ein Hauptverzugsfeld 13, welche von den zu
Walzenstriinge bedingten Verzugsfehlern begegnete man s verziechenden Faserbdndern in Pfeilrichtung A durchlaufen
bisher durch Begrenzung der Linge der Spinnmaschinenund ~ werden, so dass die Faserbénder hierdurch verzogen werden.
Verwendung von Walzenstringen moglichst grosser Durch- Nach Verlassen der Streckwerke 11 werden die verzogenen
messer. Die Durchmesser der Walzenstringe hdngen jedoch Faserbinder mittels iiblichen Elementen, im Falle von Ring-

mit von spinntechnischen Gegebenheiten ab, und man kann spinnmaschinen mittels Laufern und Spindeln, zu Garnen
sie aus Platzgriinden nicht vergrossern. Auch istesin vielen 10 gedreht und aufgewunden. Die Streckwerke 11 weisen nicht

Fiillen erwiinscht, die Durchmesser der Walzenstrange eher dargestellte iibliche Oberwalzentréger auf, die Oberwalzen 14
zu verkleinern, um auch Faserbdnder mit kiirzerer Stapel- an die durch drei sich entlang allen Streckwerken an dieser
linge, die entsprechend kleinere Verzugsfeldlingen Maschinenseite erstreckende Walzenstriange 15, 16, 17 gebil-
bedingen, auf der betreffenden Maschine verspinnen zu deten Unterwalzen andriicken, um die zu verziehenden
konnen, ohne dass zu diesem Zweck die Spinnmaschine 15 Faserbiinder zu klemmen und zu transportieren. Die Walzen-
kiirzer gebaut werden muss. Vielmehr wire es sogar strdnge 15, 16, 17 sind von iiblicher Bauart.

erwiinscht, die Spinnmaschinen zu verldngern, da die Wirt- Die Spinnmaschine weist in iiblicher Weise einen Trieb-
schaftlichkeit einer Spinnmaschine mit der Anzahl ihrer stock 19 mit einem Elektromotor 20 zum Antrieb der Walzen-
Streckwerke zunimmt. strange 15, 16 und 17 auf. Dieser Antriebsmotor 20 kann

Es ist deshalb eine Aufgabe der Erfindung, auf baulich ein- 20 ausser dem Antrieb der Walzenstrénge 15, 16 und 17 auch
fache, betriebssichere Weise den durch die Torsion von Wal-  dem Antrieb der an der nicht dargestellten anderen Maschi-

zenstriingen der Streckwerke bedingten Verzugsfehlern nenlidngsseite angeordneten Walzenstringe dienen. Der

besser als bisher entgegenzuwirken, so dass die Spinnma- Motor 20 kann gegebenfalls auch dem Antrieb weiterer

schine tinger als bisher unter erheblicher Vergrosserung der Maschinenelemente der Spinnmaschine dienen, wie Spin-

Anzahl ihrer Streckwerke gebaut werden kann und/oder die 25 deln und Ringbank. Der Antriebsmotor 20 treibt die Welle 22

durch die Torsion von Walzenstringen bedingten Verzugs- des den Ausgiingen der Streckwerke 11 zugeordneten, die

fehler verkleinert werden. Lieferunterwalzen bildenden Walzenstranges 17 unmittelbar
Die Aufgabe wird durch die im Anspruch 1 offenbarte an, doch kann auch ein Getriebe zwischengeschaltet sein.

konstruktive Ausbildung der Spinnmaschine geldst. Es wird Dieser Walzenstrang 17 l4uft im Betrieb infolge der durch ihn
damit erreicht, dass sich die Torsionen der Walzenstringe 30 zu bewirkenden hohen Verziige in den Hauptverzugsfeldern
wesentlich schwicher als bisher in Verzugsfehler umsetzen. 13 mit wesentlich hoherer Drehzahl als die beiden anderen
Man kann dies zur Vergrosserung der Linge des Streckwerk- ~ Walzenstrdnge 15 und 16, welche in den von ihnen mitbe-
bereichs der Spinnmaschine und/oder zur Verminderung der ~ grenzten Vorverzugsfeldern 12 nur geringe Vorverziige

durch die Torsion der Walzenstringe bedingten Verzugs- bewirken.
fehler und/oder zur Verkleinerung der Durchmesser der 35 Der Walzenstrang 17 ist iber ein Zahnradgetriebe 21 mit
Walzenstringe ausnutzen. Besonders hohe wirtschaftliche dem mittleren Walzenstrang 16 zu diesen Antrieb verbunden,
Vorteile ergeben sich, wenn man die Spinnmaschine und dieser Walzenstrang 16 ist iiber ein zweites Zahnradge-
erheblich linger als bisher baut. Es verteilen sich dann die triebe 23 mit dem Walzenstrang 15 zu dessen Antrieb ver-
hohen Fixkosten der Antriebs- und Steuerorgane der Spinn- bunden. Die Durchmesser der Zahnridergetriebe 21 und 23
maschine auf eine erheblich grossere Anzahl von Streck- 40 sind nicht masstiblich. Dies gilt auch fiir andere Einzelheiten
werken, beispielsweise die doppelte Anzahl. des hier beschriebenen Ausfiihrungsbeispiels. Auch kdnnen
Der Antrieb der Walzenstriinge an einer oder an beiden noch weitere Getriebezahnrider fiir die erforderlichen Unter-
Maschinenliingsseiten kann in bekannter Weise durch einen setzungen vorgesehen sein.
einzigen Antriebsmotor erfolgen, bei dem es sich um einen An dem von dem Hauptantriebsmotor 20 und den Zahn-
nur diesen Walzenstriingen zugeordneten Elektromotor oder 4s radgetrieben 21 und 23 abgewendeten rechten Ende der
um einen auch die Spindeln und/oder sonstige Maschinen- Spinnmaschine ist jedem der Walzenstringe 15, 16 und 17 ein
clemente, wie Ringbank, Spulenbank oder dergleichen gesonderter Hilfsmotor 20’ zugeordnet. Diese Hilfsmotoren
antreibenden Elektromotor handeln kann. 20’ sind leistungsschwicher als der Hauptantriebsmotor 20
Der Hilfsmotor kann zweckmissig ein leistungsschwé- und treiben die Walzenstringe 15, 16 und 17 unabhéngig

cherer Motor als der Hauptantriebsmotor und ein Asynchron-s voneinander an, um die Torsionen dieser Walzenstréinge 15,
motor oder ein Synchronmotor, vorzugsweise auch ein Dreh- 16 und 17 und damit die durch solche Torsionen verursachten
feldmagnet sein. Gegebenenfalls kann auch ein nicht elektri-  Verzugsfehler der Streckwerke zu vermindern. Die Hilfsmo-

scher Hilfsmotor, vorzugsweise ein Hydraulikmotor vorge- toren 20’ kdnnen vorzugsweise leistungsmaéssig so ausge-
sehen sein. wihlt sein, dass ihre Drehmomente ungefihr jenen Drehmo-
Vorzugsweise stehen sdmtliche vorhandenen Walzen- s5 menten entsprechen, die auf die einzelnen Walzenstringe 15,
striinge mit mindestens je einem Hilfsmotor in Wirkverbin- 16 und 17 iiber die Zahnradgetriebe 21 und 23 von dem
dung. Hauptantriebsmotor 20 iibertragen werden. Bei dem darge-
Eine Ausfithrungsform des Erfindungsgegenstandesistin  stellten Ausfiihrunsbeispiel ist von jedem Hilfsmotor 20" der
der Zeichnung rein beispielsweise und schematisch darge- Wellenstumpf unmittelbar mit dem ihm zugeordneten Wal-
stellt. Die Zeichnung zeigt die den Streckwerken an einer 60 zenstrangende drehfest verbunden, doch kénnen gegebenen-
Lingsseite einer in den Einzelheiten nicht weiter darge- falis auch Getriebe zwischengeschaltet sein. Bei diesen Hilfs-
stellten Spinnmaschine zugeordneten Walzenstringe und motoren 20’ kann es sich bevorzugt um Elektromotoren han-
den Antrieb der Walzenstridnge gemdss der Erfindung. deln, und zwar Synchronmotoren oder Asynchronmotoren.
Bei der in der Zeichnung nur in den im Zusammenhang Es kdnnen bevorzugt jedoch auch Drehfeldmagnete vorge-
mit der Erfindung interessierenden Einzelheiten schematisch es sehen sein. Bei diesen handelt es sich um drehstromgespeiste
dargestellten Spinnmaschine 10 kann es sich vorzugsweise Asynchronmotoren, die nicht fiir eine bestimmte Leistung

um eine Ringspinnmaschine handeln, die bei diesem Ausfiih-  ausgelegt sind, sondern fiir ein maximales Drehmoment, das
rungsbeispiel an beiden Maschinenlingsseiten vorzugsweise  sie je nach Auslegung im Stillstand oder bei kleinen Dreh-
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zahlen abgeben kdnnen. Drehfeldmagnete kénnen im Still-
stand eingeschaltet bleiben. Drehfeldmagnete dieser Art
werden beispielsweise von der Firma SSB Elektromaschinen
GmbH & Co. KG, Salzbergen, BRD, hergestellt.

Schliesslich kdnnen auch nicht elektrische Hilfsmotoren
20’ vorgesehen werden, vorzugsweise Hydraulikmotoren.

In manchen Fillen kann es auch ausreichend sein, wenn
nicht allen Walzenstréngen 15, 16 17 derartige Hilfsmotoren
20’ zugeordnet werden, sondern nur einem oder zwei der

Walzenstringe, vorzugsweise den Walzenstringen 16 und 17, 1

d.h. den dem Verzugsfeld des hchsten Verzugs zugeordneten
Walzenstringen. Ferner ist es moglich und in vielen Fillen
zweckmissig, diese Hilfsmotoren 20’ nicht an den Enden der
Walzenstragne 15, 16 und 17 angreifen zu lassen, sondern sie
zwischen zwei Streckwerken in Wirkverbindung mit den
betreffenden Walzenstringen zu bringen, und zwar beispiels-
weise im Abstand von ungefihr 0,6 bis 0,7, vorzugsweise von
etwa zwei Drittel der Walzenstrangliinge, gemessen von den
durch die Zahnradgetriebe 21 und 23 miteinander verbun-

der betreffenden Walzenstringe zweckmissig auch zwei oder
mehr Hilfsmotoren zugeordnet sein, die an dem betreffenden
Walzenstrang in einem grossen Lingsabstand voneinander
angreifen. Vorzugsweise kann ein erster Hilfsmotor auf die

s Lingsmitte des betreffenden Walzenstrangs und ein zweiter

Hilfsmotor auf das von den Zahnradgetrieben abgewendete
Ende des Walzenstranges Antriebsdrehmomente ausiiben.

Die Zahnradgetriebe 21 und 23 miissen auch nicht, wie in
der Zeichnung dargestellt, die Walzenstringe 15, 16 und 17
am Ende miteinander verbinden, sondern sie kdnnen bei-
spielsweise auch weiter einwirts sein, beispielsweise konnen
sie von den mit einem Hilfsmotor versehenen rechten Wal-
zenstrangende aus in einem Abstand von etwa zwei Drittel
der Walzenstranglénge angeordnet sein, wodurch die Tor-
sion der Walzenstringe noch weiter vermindert werden kann.

Der mit den Hilfsmotoren erzielte Vorteil besteht darin,
dass sich die torsionsbedingten Verzugfehler erheblich ver-
mindern lassen, was wiederum erlaubt, die Spinnmaschine

denen Walzenstrangenden. In manchen Féllen kdnnen jedem 20 erheblich langer zu bauen.
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