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Predmetom vyndlezu je zariadeni na pritlddanie veke menipuladného otvoru.

Na pritlddanie odklopngch viek manipulaénych otvorov si zname zariadenﬂa akrutkové
va&kové alebo kulisové. Skrutkové zariadenie je malo citlivé na vyrobne nepresnosti, Jeho
otvdranie a zatvdranie vyZaduje men3iu ovlddaciu silu, ale dlhdiu dobu., Vadkové a kulisové
zariadenia zase vyZadujd na otv4ranie a zatvédranie podas kratSej doby vad3iu ovlddaciu si-

lu, S4 tie citliVejéie ne vjrbbpé nepresnosti, ktoré‘s€a§ujﬁ montéZ vo vyrobnom zévode.

Zariadenie podla vyndlezu odstrafuje horeuvedené nedostatky. Jeho podstatou je, Ze ra-
meno ieka.je Jednym koncom otolne uloéené na vodorovnom éape. Na druhom konei mé -pevny éap,
zachyteny Bdkovadlom, otodne ulozeném na vystredniku. Kakovadlo Je ‘axidlne uloZené medzi
trecimi oblozeniami. Vystrednlk Je pevne spojeny s hriadeIom, otdlne ulozenym v loZiskdch
na zdkladnej doske. V strednej Sasti ramena veka je posuvne ulofend stopka, ktord mé na
bsvojej horne}j zévitoiej Casti matice k nastaveniu vlastnej polohy Na dolnej zévitovej das-
ti mé tanlerovu maticu na nastavenie sily hlavnej pruziny, pre pritladenie veka na zdklad-

nd dosku.

Pouzivenim zariadenia podia vyndlezu zmensi sa citlivos¥ na vyrobné nepresnosti, lebo
poloha veka v osovom smeré a pritladnd sila su nastavitelné pri montdZi. Dobva ovlddania Je
mald, rovaako ako u vadkového alebo kulisoveho ovlddania, ale ovlddacia sila Je podstatne

mensia, &o vyplyva ‘%2 charakteristiky vystrednlka. Hlavnou vyhodou ale je, Z#e hékovadlo,
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‘uloZené na vystredniku a zvierané trecimi obloieniami, 8a pri otvérani. odaaiuje od pevné-
ho gapu viac, ne# je minimélne nutné, a preto pri zatvérani sa kaidopédna dostane s nim

do zéberu. -

Zariadenie na pritlédanie odklépacieho veka manipulaéného otvory je znézornené na
prikladnom vikrese v uzavretej ‘polohe, kde obr. 1 znadi pozdIzny‘rez a obr. 2 je pxiéény°
rez obr. 1 znaceny A-As viditeInos%bu do roviny B -« B, '

Na zékladnd dosku I manipuledného otvoru 8 si pripevnend loZiskd § hr;adeia 5 a lo-

~ Ziskd 21 pre dap 20. Na vddoro;nom dape gg Je to&ne ulo¥eny jedén koniec odklopného rame-
na 17y v ktorom Je v strednej éastivpo?uvne uloZend stopka j3. Na dolnom konei stopky 1}
-Je kyvne upevnené veko 9 manipulaéného otvoru 8. Stopka 13 mé na hornej zévitovej casti 14
matice 18 a na dolne} zévitovej dasti 2 _i tanierovi maticu 12. Medzi odklopﬂym ramenom 17
a tanierovou maticou ]2 je predp&td hlavné pruine 1]. Na druhom konei odklopného ramena
17 Je pevny &ap 16. V loziskdch 6 je tolne ulozeny hriadel 5, ne ktorom Je upevneny vy«
strednik 2, Na vystredniku 2 je tocne uloZené hékovadlo 1, Ktord Je axidlne uloZend medzi
trecimi- oblo¥eniami 3, pritlacenymi pruZinou 4. Hékovadlo 1 mé vystupok 19 na obmedzenie
vykyvu. HriadeI 5 md pripevnenu ovlédaciu péku 10 s néraikou 22 uzavretej polohy.

Pri otvérani manipulaéného otvoru 8 je potrebnd ovlédaciu péku 1_ preklépat v smere
B. Tym pri prekIzovani trecich obloZeni 3 sa pootédla vystrednik 2 a hdkovadlo 1 sa oddelu-
Je od pevného &Zapu 36 natolko, aby Jeho Spidke mohla. prejs¥ nad pevnym éapom 16. Potom
trecie oblo¥enia 3 uné¥ajd hdkovadlo 1 dovtedy, kym jeho vystupok 19 nenarazi na zakladnu
dosku J. Po tomto néraze treoie ‘obloZenia 3 opst preklzujdi na hékovadle 1, priéom dalej sa
otédajicl vystrednlk 2 naviac odaaIuje épiéku hékovadla ] smerom od zékladnej dosky 7. Po
ukondeni preklépania ovlédacej péky 10, je mozné fahom za ovlddacie rameno ;l'aamere S od-
klopif veko S od zékladnej dosky I manipulaéného otvoru 8. Zatvérania sa robi opadnym po- :
stupom., Pritom naviac oddialené Spidka hékovadla 1 ha pevny gap 16 trecie oblozenia 3 zal-
ni preklzavaf na hdkovadle j a vyatrednikom 2 ovlédane hékovadlo 1, cez pevny dep ¥, od-
klopné - rameno 17, hlavni prufinu 11 a tanierovd maticu 12 na stopke 13~ pritledf veko 9 na
zékladni dosku T manipulaéného otvoru 8. V tejto ‘poldhe je zaistené veko 9 proti neziadii-
cemu otvoreniu tym, Ze vystrednlk sa dostal cez svoj kulmina¥ny bod»o uhol a.

Tutq polohn urduje néraika 22 ovlédacgJ péky 10 dbsadnutim.na'zékladnﬁ dosku 7.

PREDMET VYNKLEZU

1. Zariadenie ﬁa pritlééanie'odklépacieho veka‘ma?ipulaEného otvoru nddr¥e cisternového

automobilu, - ktoré mé polohu veka v osovom smere nastavitelnd. Veko Je svojou stopkou
odpruené vedené v strednej éasti odklopného ramena, na iédnom ‘konei uloiendho v loZis-
kéch na zékladnﬁj .doslke manipulaéného otvoru a na druhom koned opatreného pevnym éapom,
ktory Je hékovadlom pritiahnuteiny smerom k zékladnej doske, vyznadujice sa tym, Ze po=~
zostéva 2 hékovadla (1), ktoré Je. todne ulofené ne vystredniku (2) a axiélne uloZené
medzi trecimi oblo¥eniami (3) pritlaéenymi pruﬁinou 4, Ealed tym, Ze vystrednik (2)
Je pripevnenj na hriadeli (5), to&ne uloZenom v loZiskdch (6), pevne apojenych 80 zé-
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‘kladnou doskou (7) manipuladného otvoru (8), priom hékovalo (1) mé vykyv obmedzeny svojim
vystupkom (19) a hriasdel(5 ) mé pripevnend ovlddaciu pdku (10) s ndrafkou(22) uzavretej po-
lohy. : v : : _ _ . ~ , /
2. Zariadenie pddIa bodu 1, vyznadujdice sa tym, Ze stopka (13) vykyvne pripévnené k veku
(9) na svojej hornej zévitovej Sasti (14) nad odklopnym ramenom (17), mé matice (18)
a na svojej] dolnej zévitovej Sasti (15) ma tanierovd maticu (12) s predpéitou hlavnou

prufinou (11).

2 vikresy
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