CESKOSLOVENSKA . F 2 B & LV ;"’»:‘ & 1
SOCIALISTICKA ppl v NA E i

REPUBLI]IKA

" | K AUTORSKEMU OSVEDCENIU

(51) JInt. C13
—_ H 02 P 8/00

(22) Prihlasené 23 11 83
(21) (PV 8721-83)

(40) Zverejnené 18 06 84

URAD PRO VYNALEZY (45) Vydané 15 03 87
A OBIENY

(75) _ .
Autor vynélezu PUPAK ANTON ing. CSc., NOVE MESTO nad Vahom,
GREGOROVIC PETER ing., CACHTICE

{(54) Zapejenie preodbudenie krokovéhe motora v statickom reZime
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Udelom zapojenia je odbudzovanie kroke-
vého motora pri jeho preruSovanej Cinnosti
v &ase prestojov. Uvedeného ucelu sa desiah-
ne zapojenim pre odbudenie krokového mo-
tora v statickom reZime, podstatou ktorého 2
je, Ze elektronicky kemutétor pripojeny svo-
jim vstupom na prvy logicky stfinovy Clen
svojimi $tyrmi vystupmi pripojeny na prvé
vstupy ‘druhého, tretieho, Stvrtého a piateho
logického st¢innového €lena, ktorych vystu- oG
py su cez vykonovy zosiliioval pripejené na
krokovy motor. Druhé vstupy druhéhe, tre-

tieho, 8tvrtého a piateho legického stadino- g | & SR
vého ¢lena si paralelne pripojené na vstup Aicaal-an Ej %
Siesteho logického safinového Clena, ktoré- : 7] j  —-—
ho jeden wstup je pripejeny na generéator !

gator na jeden zo vstupov prvého logického
stifinového &lena.

impulzov a druhy vstup je pripejeny .cez ne- —‘ { ;
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Vynélez sa tyka zapojenia pre odbudenie
krokového motora v statickom reZime.

V mnohych technickych zariadeniach, kde
sii ako pohonné jednotky aplikované kroko-
vé motory, je vhodné z hladiska energetic-

kého v Case statia krokového motora jeho

odbudenie tak, aby bol dosiahnuty len mi-
nimalny moment potrebny na jeho hriade-
1i.

Doteraz zndmymi sp6sobmi je rieSeny ten-
to problém zaradenim vhodného odporu do
napédjania krokového motora.

Nevyhodou tohoto spdsobu je nutnost po-
uZitia vykonového spinacieho prvku, kto-
rym je realizované toto zaradovanie odporu
a tieZ tepelné straty, ktoré vznikaja na pri-
davnhom odpore a na samotnom spinacom
prvku.

Vy88ie uvedené nevyhody odstraiiuje a
technicky problém rieSi zapojenie na odbu-
denie krokového motora v statickom reZime
podla vyndlezu, ktorého podstatou je, Ze e-
lektronicky komutdtor pripojeny svojim vstu-
pom na prvy logicky su€inovy &len je svoji-
mi §tyrmi vystupmi pripojeny na prvé vstu-
py druhého, tretieho, Stvrtého a piateho lo-
gického sufinového ¢&lena, ktorych vystupy
st cez vykonovy zosililoval pripojené na kro-
kovy motor. Druhé vstupy druhého, tretieho,
Stvrtého a piateho logického stcinového Cle-
na si paralelne pripojené na vystup Sieste-
ho logického siéinového &lena, ktorého je-
den vstup je pripojeny na generdtor impul-
zov a druhy vstup je pripojeny cez negdtor
na jeden zo vstupov prvého logického siidi-
nového &lena.

Pri zapojeni pre odbudenie krokového mo-
tora v statickom reZime je vyhodou to, Ze
nie je potrebny pridavny vykonovy spinaci
stupeil a tieZ to, Ze stupeil odbudenia a tym
i potrebny staticky moment na hriadeli je
moZné spojite riadit zmenou striedy impulz-
ného signélu.

Na pripojenom vykrese je nakreslend blo-
kova schéma zapojenia pre odbudenie Kkro-
kového motora v statickom reZime.

Zapojenie pre odbudenie krokového moto-
ra v statickom reZime pozostdva z elektro-
nického komutatora 1, ktory je pripojeny
svojim vstupom na prvy logicky stcinovy
€len 2 a svojimi Styrmi vystupmi je pripoje-
ny na prvé vstupy druhého, tretieho, Stvrté-
ha a piateho logického sufinového ¢lena 4a,
4h, 4¢, 4d, ktorych vystupy si cez vykonovy
zosiliiova 5 pripojené na krokovy motor 3.
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Druhé vstupy druhého, tretieho, $tvrtého a
piateho logického sucinového ¢lena 4a, 4b,
4c¢, 4d su paralelne pripojené na vystup Sies-
teho logického studinového &lena B, ktorého
jeden vstup je pripojeny na generdtor im-
pulzov 7 a druhy vstup je pripojeny cez ne-
gétor 8 na jeden zo vstupov prvého logické-
ho sti¢inového &lena 2.

V reZime chodu krokového motora 3 je na
jednom vstupe prvého logického stdinového
¢lena 2 log 1 a riadiace impulzy z druhého
vstupu prvého logického sti€inového &lena
2 prechédzaji do elektronického komutéto-
ra 1, ktory podla zvoleného algoritmu roz-
deluje impulzy cez druhy, treti, $tvrty a pia-
ty logicky sti¢inovy &len 4a, 4b, 4¢, 4d, ktoré
maji v reZime chodu krokového motora 3
na druhych vstupoch log 1, do jednotlivych-
fdz krokového motora 3 cez vykonovy zo-
siliiova¢ 5. Riadiace impulzy z elektronic-
kého komutatora 1 st hradlované impulzom
zo 8iesteho logického siéinového &lena B8,
do ktorého vstupuji jednak impulzy z gene-
ratora impulzov 7 a jednak 3tartstopovy im-
pulz cez negétor 8.

V reZime stddia krokového motora 3 ne-
prichadzaji cez prvy logicky st&inovy ¢len
2 riadiace impulzy na vstup elektronického
komutatora 1, ale cez vykonovy stupeii 5
na jednotlivé fdzy krokového motora 3 pri-
chadzaji impulzy z generdtora impulzov 7
cez Siesty logicky stfinovy ¢len 6 a cez dru-
hy, treti, Stvrty a piaty logicky stéinovy &len
4a, 4b, 4e, 4d, ktoré zodpovedaji vybudenym
fazam v Case statia krokového motora 3.
Impulzy z generatora impulzov 7 maji frek-
venciu vys§iu, ako je najvysSSi prevadzkovy
kmito&et krokového motora.

V pripade, Ze v elektronickom komutéato-
re 1 je realizovany algoritmus spinania faz
krokového motora 3 pevne naprogramova-
nou pamé#tou, je moZné odbudenie krokové-
ho motora v statickom reZime zabezpedit
zapojenim vystupu 3Siesteho logického sudi-
nového ¢lena B na vstup-vyber z paméte.
Velkostou striedy impulzov z generatora im-
pulzov 7 je moZné riadit stupeii odbudenia
krokového motora.

Zapojenie pre odbudenie krokového moto-
ra v statickom reZime je moZné vyuZit vo
vSetkych praktickych aplikdciach, kde maé
krokovy motor preruSovany chod a kde v
Case statia nie je funkéne potrebny maxi-
malny moment na jeho hriadeli.



PREDMET VYNALEZU

Zapojenie pre odbudenie krokového moto-
ra v statickom reZime pozostdvajice z elek-
tronického komutdtora, logickych sucino-
vych &lenov, vykonového zosilliovata, gene-
ratora impulzov a negétora vyznadujuce sa
tym, Ze elektronicky komutétor (1) pripoje-
ny svojim vstupom na prvy logicky stino-
vy tlen (2) je svojimi Styrmi vystupmi pri-
pojeny na prvé vstupy druhého, tretieho,
§tvrtého a piateho logického sia¢inového &le-
na (4a, 4b, 4c, 4d), ktorych vystupy si cez

vykonovy zosiliiova¢ (5) pripojené na Kro-
kovy motor (3), pri¢om druhé vstupy druhé-
ho, tretieho, Stvrtého a piateho logického
stafinového ¢lena (4a, 4b, 4c, 4d) sa paralel-
ne pripojené na vystup Siesteho logického
sudinového ¢lena (6), ktorého jeden vstup
je pripojeny na generdtor impulzov (7] a
druhy vstup je pripojeny cez negétor (8) na
jeden zo vstupov prvého logického suéino-
vého ¢lena (2).
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