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Urzqdzenie czujnikowe zakleszczajqce do maszyn wiékienniczych
‘ Patent trwa od dnia 27 grudnia 1955 r.

W przedzarkach z urzadzeniem wyciggowym,
w przypadku zrywu nici za urzgdzeniem zasila-
jacym, powstaje mniebezpieczenstwo owijania
sie niedoprzedu na walki. Dla unikniecia ty¢h
konsekwencji projektowane sg urzadzenia czuj-
nikowe zakleszczajace ni¢ powyzej narzadu wy-
ciggowego, z chwilg jej zrywu ponizej tego na-
rzadu.

Znane jednak urzadzenia tego typu albo s3
zbyt skomplikowane i kosztowne, albo nie za-
kleszczaja w sposOb dostatecznie pewny.

Drugim zagadnieniem w tej dziedzinie jest
sygnalizacja zrywu, ktéra z regulty jest rozwia-

.zywama na drodze elekirycznej, co przy konie-

cznej pewnoéci dzialania, czesto w warunkach
wilgotnych, wymaga stosunkowo kosztownych
rozwigzan.

Przedmiotem wynalazku jest urzadzenie czuj-
nikowe do przedzarek usuwajace te niedomogi
i posiadajace regulacje zakleszczania i docisku
palca czujnikowego na nié.

Cechy charakterystyczng urzadzenia wedlug
wynalazku jest samozakleszczanie nici miedzy
szczeka ruchomg i szczeka stala, pozwalajacy

< na momentalne, zupelnie pewne zakleszczenie,

przy czym kat zakleszczenia jest nastawny tak,
aby wynosit 55° — 75° a najlepiej 60° — 65°.

Urzadzenie czujnikowe wediug wynalazku
przedstawione jest przykladowo na rysunku,
na ktorym fig. 1 i 2 przedstawiajg je w Zzasto-
sowaniu Jdo przedzarek mokrych z ukladem wy-
ciggowym ustawionym prawie pionowo i fig. 3,
4 — w zastosowaniu do przedzarek na bawel-
ne z ukladem wyciaggowym, ustawionym pra-
wie poziomo.

W przyktadzie na fig. 1, 2 urzadzenie czuj-
nikowe wedlug wynalazku sklada sie z dwéch
czeSci zasadniczych, to jest palca czujnikowe-
go 1, zamocowanego uchylnie na podstawce 2
pod urzadzeniem wyciagowym 3, 4, i dzwigni
zakleszczajgcej 5 osadzonej uchylnie na o¢si 6
w wystajacych bokach 7 podstawki 8, nad urza-
dzeniem wyciggowym 3, 4. )

Palec czujnikowy 1 w tym przykladzie pola-
czony jest z dZwignig 5 za pomoca preta 9.

‘W czasie normalnej pracy przedzarki (fig. 1)
ni¢ 10 przechodzi swobodnie pomiedzy szczeka
ruchomg 11 dzwigni 5 i szczekg stalag 12 przy-



mocowang nastawnie do podstawki 8 np. $rub-
k3 lub érubkami 13.

Palec czujnikowy 1 w tym bprzykladzie po-
siada ksztalt diwigni kolanowej osadzonej
uchylnie na osj 14 i zakoriczonej z jednej siro-
ny rolka 15 opierajaca si¢ o maprezong nié¢ 10,
z drugiej strony poljczonej pretem 9 z dzwig-
nig zakleszczajgcg 5. Do dzwigni' 5 zamocowany
' jest narzad sygnalizacyjny 16, np. pod postacia
- ptytki metalowej lub bakelitowej, ewentualnie
obcigzonej dwoma ciezarkami 17 skreconymi
$rubkami 18, Do 'regulowania nacisku rolki 15
na ni¢ 10 shuzy sprezyna 19 posiadajagca na
podstawce 2 pare zaczepdw do wyboru, a to ce-
lem odpowiedniego dobrania jej napreZenia
tak, aby nie naciskajac zbytnio na nié¢ 10, z
chwilg jej zrywu za aparatem wyciggowym 3,

4, mogla jednak w spos6b pewny wyprowa-.

dzi¢ uklad 9, 5, 16, 17 z réwnowagi i tym sa-
mym spowodowa¢é - opadnigcie szczeki 11 na
plaskg szczeke 12 z jednoczesnym zakleszcze-
niem nici 10 miedzy tymi szczekami az do jej
Zrywu.

Opadniecie diwigni 5 powoduje opadniecie
zamocowanej do niej pytki sygnalizacyjne; 16
w pozycje pokazana na fig. 2, co stanowi sy-
gnat alarmowy dla obslugi. Wskazane jest, by
plytka 16 opadala w kierunku przejscia dla
operatora. '

Dla dobrego zacisku wazne jest, by w chwi-
li zacisku szczeka 11 dzwigni 5 oparla sie pod
pewnym katem &« o powierzchnie zaciskowa
szezeki 12. Kat ten nie moze byé ani za duzy,
ani za maly i winien wynosié 55° — 75°% a naj-
lepiej 60° — 65". Jezeli kat ten jest za maly,
szczeka 11 ustawia sie za wysoko na szczece 12,
zakleszczenie jest slabsze, ale do rozchylenia
szczek wystarczy lekkie podniesienie piytki 16.
Jezeli kat ten jest za duzy, szczeka 11 ustawia
sie za nisko na szczece 12, zakleszczajac moc-
" no, ale do rozchylenia szczek mnalezy siiniej
szarpnaé¢ plytke 16 do goéry. W urzgdzeniu we-
dlug wynailazku mozna ten kat (wysokos¢ za-
kleszczenia) latwo doregulowa¢ do danych naj-
korzystniejszych warunkéw przez odpowiednie
przesuniecie szczeki 12 na podstawce 8 i po-
nowne dokrecenie do niej srubkg lub $rubka-
mi 13, co ma duze znaczenie dla sprawnego
dziatania urzadzenia.

Dla lepszego zakleszczenia pod mniejszym ka-
tem moZna jedna ze szczek 11 lub 12 zaopa-
trzyé w powierzchnie szorstka, np. przez po-
krycie plétnem szmerglowym, albo szczeke 11
wyposazy¢ w cienka delikatnie zabkowana
wkladke szczekowg. W tych jednak przypad-

kach nalezy unika¢ zbyt silnego zakleszczania,
powodujacego nadmierne zuzycie szczeki prze-
ciwnej.

W konstrukcji .przedstawionej na fig. 3 i 4
urzadzenie dziala bez Zadnych sprezyn i cho-
ciaz inne z wygladu jest zbudowane na tych
samych zasadach zakleszczania i sygnalizacji.
W tym przypadku palec czujnikowy 20 zacpa-
trzony w rolke lub haczyk 15 jest zamccowa-
ny bezpoSrednio do diwigni 21 z szczekg 11,
zamocowanych na osi 22 w podstawce 23. Do
dzwigni 21 zamocowany jest wodzik 24, ktory
swymi widetkami 25 obejmuje trzpien 26 wy-
stajgcy z plytki sygnalizacyjnej 16.

Nacisk na nié 10 reguluje si¢ w tym przy-
padku przeciwwaga 27. Przy zrywie nici 10

.opada palec czujnikowy 20, powodujgc zaklesz-

czenie nici miedzy ruchoma szczeka 11 i staia,
plytkowa szcz¢ka 12 zamocowang nastawnie na
podstawce 23. '

Wszystko co powiedziano powyzej odnosnie
zacisku obowigzuje i tutaj.

Zamiast sprezyny 19 w przykladzie pierw-
szym, lub przeciwwagi 27 w przykladzie dru-
gim, moze by¢ zastosowana sprezyna spiralna
lub Srubowa zamocowana jednym koncem do
podstawki 7, 8 lub 23, a drugim koncem do
wielozaczepowego krazka przy szczece rucho-

“mej 11 albo przy czujniku 1.

Jak widaé z powyzszych przykladéw, urza-
dzenie czujnikowe wedlug wynalazku daje sie
zastosowaé do wszelkiego rodzaju przedzarek,
skrecarek i przewijarek, gdyz ma regulowany
docisk palca czujnikowego na ni¢ i regulowa-
ny zacisk nici miedzy szczeka ruchomg i na-
stawng szczekg stala, co pozwala zawsze na
dobranie najodpowiedniejszych warunkow dla
danej nici, a w razie uszkodzenia szczeki sta-
lej, na latwa jej wymiane, gdyz jest to kawa=
lek matego katownika lub kawalek wygietej
pod katem prostym blachy z podtuznymi otwor-
kami na $§rubki 13, ktére najlepiej sgq zaciska-
ne za pomocg nakretki skrzydetkowej. Zamiast
mocowania szczeki stalej 12 za pomoca Srubek,
moze byé zastosowane mocowanie za pomocg
szybko mocujacego narzadu krzywkowego lub
mimosrédowego.

Calos¢ urzadzenia zmontowana jest w pierw-
szym przykladzie na dwoéch podstawkach 2 i 8,
a w drugim przykladzie na jednej podstaw-
ce 23.

Dla latwego przeprowadzenia zerwanej nici
przez urzadzenie wedlug wynalazku, bez zad-
nego przewlekania, podstawka 8 (fig. 1, 2) ma
wyciecie 30 otwarte z jednej strony, a w urza-



dzeniu fig. 3 1 4 wodzik 24 znajduje sie z prze-
ciwnej strony plytki 23 niz diwignia 21.

~ Zastirzezenia patentowe

. Urzadzenie czujnikowe zakleszczajgce do
maszyn widkienniczych, znamienne tym, ze
posiada obrotowo uchylng szczeke zacisko-
- wa (11) i stala ale zamocowang nastawnie
druga szczeke (12). .

. Urzadzenie czujnikowe wedlug zastrz. 1,
znamienne tym, Ze pracuje przy kacie za-
kleszczania 55° — 75°% a majlepiej 60° — 65°
. Urzadzenie czujnikowe wedlug zastrz. 1 lub
2, znamienne tym, Ze jego szczeka stala (12)
ma ksztalt katownika zaciskanego w na-
stawnej pozycji nakrgtka skrzydetkowa, lub
narzadem krzywkowym.
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. Urzadzenie czujnikowe wedlug zastrz. 1 —

3, znamienne tym, ze posiada plytke sygna-
lizacyjng (16) typu semaforowego. porusza-
jaca sie w kierunku zgodnym 2z ruchem
szczeki ruchomej (11).

. Urzadzenie czujnikowe wedtug zastrz. 1 —

4, znamienne tym, Ze jego palec czujnikowy
(1) jest -naciggany nastawnie sprezyng (19)

. Urzadzenie czujnikowe wedlug zastrz. 1 —- .

4, znamienne tym, Ze uklad szczeki rucho-
mej posiada sprezyne spiralng lub Srubowsg
zamocowang jednym koficem do podstawki
(7, 8), a drugim korficem do wielozaczepowe-
go narzadu przy ruchomej szczece (11) albo
przy czujniku (1).

Kazimierz Siennicki
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