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Samopojazdny podvozok pre naklonené
terény je urfeny ako nosi€ pracovného za-
riadenia pre préce urdené najmi pri zakla-
dani, obnove lesa, alebo ovocnych sadov,
pestovaniu sadenic a pri vychovnych pré-
cach v lesnych porastoch. Svejou konStruk-
ciou je urfeny pre pohyb po svahoch s
vy38im sklonom, a to ako pre jazdu po spéd-
nici, tak i po vrstevnici. Podvozok pozo-
stdva z nosnému rdmu, na ktorom je u-
miestneny hnaci agregdt s hydraulickym
systémom, servoriadenim a pracoviskom o-
perdtora. V konzoldch rdmu si upevnené
nosné ramend s prirubami pre uchytenie
hydromotorov, na ktorych st upevnené ko-
less. Jeden pér kolies (zadné) si riaditel-
né pre moZnost{ manévrovania. KaZdé kole-
so je moZné vySkove ovlddat, &im je moZ-
né dosiahnut zmenu svetlej vy$ky pod stro-
jom, dlZku rdzvoru, alebo vyrovnanie stro-
ja na svahu. NajvidSia vyuZiteInost sa javi
v lesnom hospodérstve. Pri vysadbe poras-
tov alebo ich oSetrovani na svahovych te-
rénoch.
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Vynélez sa tyka samopojazdného podvoz-
ku urdeného pre jazdu po naklonenych
terénoch, pasienkoch, likach a lesoch. Pod-
vozok sliZi ako nosi¢ pracovného zariade-
nia pre pestovanie sadenic, k umelej ob-
nove lesa a pri vychovnych précach v les-
nych porastoch. Podvozok moéZe prekoné-
vat rozne prekdZky ako su terénne jamy,
skaly, pne alebo leZiace kmene.

Pre tieto prdce sa doteraz pouZivaji kla-
sické kolesové polnohospodédrske traktory,
ktoré st bud nevhodné pre prace na sva-
hoch, alebo st cenove ndrotné vzhladom
na vykonané préace.

Spomenuté nevyhody odstratiuje samopo-
jazdny podvozok pre naklonené terény, kto-
ry je urfeny ako jednotielovy pre pohyb
jak po spédnici, tak i po vrstevnici do urdi-
tého sklonu terénu, pri€om neddjde k pre-
sunu taZiska podvozku a tym celého stro-
ja — zékladna ploSina stroja ostava trva-
le vo vodorovnej polohe a aZ pri vd€3om
sklone terénu dochéddza k é&iasto€nému na-
kloneniu sa podvozku. Pohyb uvedengho
podvozku v svahovitovom teréne sa 1i5i od
podvozku s Kklasickymi pevnymi nédpravami.

Podstata vynélezu, spofiva v tom, Ze kon-
Strukcia ndvrhu podvozku, mé Styri kolesa,
pohéiiané hydromotormi. KaZdé koleso je
zavesené na ototnom zdvesnom ramene, kto-
ré je ovladané priamodiarym hydromotorom
(hydr. valcom).

Pri pojazde terénom je moZné kazZdé zi-
vesné rameno samostatne ovlddat, o umoz-
fluje lahké manévrovanie a prekondvanie
prekdZok v lesnom svahovitom teréne.

Na obrdzku 1 je zakresleny nérys pod-
vezku, na ktorom je vykreslend moZnost
zdvihania ramien a tym aj kolies.

Obrézok 2 zobrazuje pddorys koncep&né-
ho usporiadania samopojazdného podvoz-
ku pre naklonené terény. Na wobrédzku je

zndzornené uloZenie oto&nych ramien s
riadenymi zadnymi kolesami.
Samopojazdny podvozok pre naklonené

terény zndzorneny na obrdzku 1 a 2 po-
zostdva z nosného ramu 11, ktory je vytvo-
reny z ocelovych profilov. SliZi ako uchy-
tenie dalSich komponentov a tieZ pre uloZe-
nie hydraulického systému. Pomocou kon-
zol ramien 111 a oto&ného uloZenia 112 su
uchytené zdvesné ramend 12. KaZdé zéves-
né rameno 12 je oviddané priamodiarym
hydromotorom 13, ktory je jednou castou
ototne uchyteny na rédme v konzole 113 a
okom piestnice 131 v konzole 121 zivesné-
ho ramena 12. Na vonkajSej Casti zdvesné-
ho ramena je umiestnend dutd priruba 122,
do ktorej je zabudovany radidlny pomalo-
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beZny hydromotor 14, na ktorom je uchy-
tené hnacie koleso 17. V zadnej €asti rdmu
si zabudované konzoly 15 pre oto¥né ulo-
Zenie medzikusa 16, v ktorom je obdobnym
spdsobom oto&ne uloZené nosné rameno 12
a priamo€iary hydromotor 13. Medzikus 16
je v svojej polohe uloZeny na &ape 181. Me-
dzikusy nosného ramena 16 sii navzdjom
spojené cez nAvarky 182 a fap spojovacej
tyfe 183 so spojovacou tyfou 18 cez oka
181.

Ovl4danie kolies zabezpe&uje priamodia-
ry hydromotor riadenia 19 jednoun stranou
uloZeny v konzole valca, riadenia 191 pri-
varenej na &elnej stene rdmu 114, piestni-
cou 192 cez oko 193 je uloZeny v nédvarku
162 medzikusa nosného ramena 16.

V zadnej ¢asti nosného rdmu 11 sd kon-
zoly 1185 pre upevnenie pchonného moto-
ra 20 a konzoly 116 pre uloZenie néhonu
hydrogenerédtorov 21.

Prenos pohonného média zabezpeluje
hydraulicky systém pozostdvajici s po-
trubia a rozvddzalov.

Rozvddzate st ovlddané tiahlami 22 a-
lebo noZnymi peddlmi 23. Ovlddanie smeru
jazdy je zabezpefované hydraulickym ser-
voriadenim 24, volantom 25 cez prenosny
kibovy hriadel 26.

Samopojazdny podvozok pre naklonené
terény pri jazde — jazda po rovine.

Podla potreby je moZné menit sklon z4-
vesnych ramien 12 &im sa dosiahne pre-
menlivej svetlej vysky pod strojom ,,b*
vzhladom na nerovnosti terénu, tym sa do-
siahne automaticky prediZenia rdzvoru o
hodnotu ,a“ pri zabezpefeni vodorovnej
pol *hy nosného rdmu 11 a tym nedochddza
ku zmene taZiska podvozku,

Jazda po spédnici

Podia potreby je moZné niektory pér ko-
lies 17 upevnenych na zAvesnych ramendch
12 {predné alebo zadné) zodvihnit ako je
naznafené na obr. 1 aZ do max. hodnoty
sklonu udanej stupiiom ,.«". Pri tomto spé-
sobe jazdy ostdva nosny rdm 11 vo vodorov-
nej polohe a nedochddza ku zmene polohy
taziska pocas jazdy podvozku.

Jazda po vrstevnici

Podla potreby pér kolies 17 na zdves-
nych ramendch 12 sa zodvihna vidy tie,
ktoré sii vrchné v smere jazdy po spadni-
ci. Pri tomto spbsobe jazdy nosny rém 11
cstdva vo vodorovnej polohe a nedochadza
ku zmene taZiska podvozku podas jazdy.
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PREDMET VYNALEZU

1. Samopojazdny podvozok pre naklonené
terény vyznalujice sa tym, Ze pozostdva z
nosného rdmu (11) pohonnej jednotky (20)
hydrostatického pohonu a na rdme (11) st
upevnené zdvesné ramend (12) opatrené
dutou prirubou (122}, na ktort sa upev-
fuji hydromotory (14), polohu zévesnych
ramien vo&i rdmu urduja priamociare hyd-
romotory (13].

2. Samopojazdny podvozok pre naklone-
né terény podla bodu 1 vyznadujici sa tym,
Ze jeden par z kolies (17) uloZeny na za-
vesnych ramendch (12) je za pomeoci kon-
zol (51) a medzikusov nosnych ramien (16)
ototne uloZeny a ich vzdjomnd polohu za-
bezpetuje spojovacia ty¢ (18].

2 listy vykresov
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