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_(54) zZapojen{ elektronického rozddlovade Styifézového krokového motoru

1

PiedloZeny vyndlez se t¥kéd zapojeni elektronického rozd&lovade Sty¥fézového kroko-.

vého motoru, které sestdvéd z vratného &itale, naprogramované pam§ti a hradel.

Jsou znédma zapojeni pou¥ivajici vratného linedrniho &itade ve spojeni s dekodérenm
vystupk ditade a s kombinadnimi obvody pro ¥{zeni jednotlivych fézi krokového motoru.
P¥{klad tohoto ¥e¥eni je uveden v &sl. A.O0. 214 460, Déle je zndmo zapojeni rozdélovade
krokového motoru s vratnym Sitadem, jehoZ &ty¥i vystupy jsou p¥imo propojeny se &ty¥mi
adresovacimi vetupy pamdti a jejf péty adresovaci vstup je vyuZfit pro pomooné #izeni
funkce. Je také zndmo zapojeni rozd¥lovade, vyuZivejic{ hradlovédni vystupnich signdld
pro ¥i{zeni fiézovyoh spinadl, Sim% se dosehuje &spornéhs pracovafho re¥imu pro pohony se
samosvornym p¥evodem (&sl. A.O. 202 406). Uvedend zapojeni maji nevihodu bul v tom, Ze
obsahuj{ velky podet pouzder integrovanych obvodd, cof je nevyhodné pro vyrobu, nebo
maji omezeny rozsah volitelnyoh pracovnich reZimi.

Uvedené nevyhody jsou podstatnd odstrandny zapojenim elektronického rozddlovade
podle vyndlezu, jehoZ podstata spoéivé v tom, Ze vystup &itade Fddu 2t a 22 je spojen
8 druhym a t¥etim bitem adresového vstupu peméti. Vystup ditade #ddu 20 je spojen s prv-
nim vetupem prvniho hradla, jehof vystup je spojen s prvaim vstupem druhého hradla, p#i-
Sem¥ vystup Je spojen s prvnim bitem adresového vstupu pam&ti. Druhé vstupy prvaiho a
druhého hradla tvoii Besty a sedmy adresoveoi vetup rozddlovade, Etvrty a phty bit adre-
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sového vstupu paméti je spojen p¥imo & prvnim a druhym adresovaocim vstupem rozd§lovade.
T¥eti a &tvrty adresovaci vstup rozd¥lovade Je spojen s ditacimi vstupy vratnédho Sitade
a vybavovaci vstup pam&ti je spojen s osmym adresovacim vstupem rozddlovade. Datové vy-
stupy pamdti jsou zapojeny na fézové spinadle. Tfeti'a‘5tvrti adresovaci vstup rdzdélova-.
ge je spojen s prvaiml vstupy tietiho a Etvrtého hradla, JjejichZ druhé vstupy jsou spo-
jeny a pPipojeny na pdty adresovaci vstup rozddlovade, Pfiﬁem% vystupy Jsou spojeny s i~

tacimi vstupy vratného &itade.

Zapojenim podle vynéiezu se dosahuje vyss3ich idinkd, protoZe jednim zapojenimllze
pomoci volby drovnd adresovacich vstupl FesSit nékolik pracovnioh reZimd krokového moto-
ru, To md vyznem nap¥iklad p#i ¥izeni pohonl mikroprocesorovim systémem, dédle pii Viro-
bé lze vyrdb&t pouze jeden typ desky a vzhledem k malému poésu souddstek lze umistit na
jedné desce jak rozddlovad, tak i fdzové spinade a odbdratel si mi¥e vhodnym propojenim

vetupl sém volit poZadovany pracovni reZim.

P¥iklady zapojeni jsou uvedeny.na p¥iloZendm vykresu, kde na obr. 1 je oelkové sohé-

ma rozddlovade a na obr. 2 je upravené zapojeni vstupl vratného linedrniho &ltade.

Na obr. 1 je uvedeno zapojeni rozdélovade krokového motoru, sestévajiof z vratného
linedrniho &itade C, pamdti P typu PROM a dvou hradel Gl, G2. Zapojeni je urdeno pro

Sty¥fdzovy krokovy motor a umoffuje ndsledujioci pracovni refimy:

1) &tydtaktni, vidy buzena jedna féze, rychlost krokovéni odpovidéd krokovaci frekvenci

2) 8ty¥taktni, vZdy buzeny dvé fdze, rychlost krokovédni odpovidd krokovaci frekvenci

3) &tyrtaktni, vidy buzena jedna féze, rychlost krokovéni ve srovndni s reZimem 1) po-
lovidni '

4) &ty¥taktni, vidy buzeny dv¥é féze, ryohlost krokovédni ve srovndni s reZimem 2) polo-
vidni '

5) osmitakini, st¥idavd buzeny jedna a dvé féze, rychlost krokovéni odpofidé krokovaci
frekvenci

.6) vypnuti v3ech fdzi po vykonéni kroku, tzv. dsporny pracovni refim a pro diagnostiku
pPipadnych poruch

7) zapnuti v3ech fézi soudasn& pro diagnostiku p¥ipadnyeh poruch

Jak je patrno z obr. 1 vystup gl, g? ditade § Fddu 2l a 22 Je spojen & druhym a
t¥etim bitem B, C adresového vstupu paméti P. Vistup g? ditade Q #ddu 29 Je spojen s
prvaim vetupem prvaniho hradlalgl, JjehoZ vystup je spojen s prvnim vstupem druhého hrad-
la G2, jehoZ vystup je spojen s prvnim bitem A adresového vstupu paméti P. Druhé vstupy
prvniho a druhého hradla Gl, G2 tvorfi Sesty a sedmy adresovaol vstup A6, AT rozd&lovade.
Ctvrty a pdty bit D, E adresového vstupu pam¥ti P je spojen p¥imo s prvnim a drubym adre-
sovacim vetupem AL, A2 roadélovade. Tre¥i a Stvrty adresovaci vstup A3, A4 rozd&lovade
Je spojen s &itacimi vatupy Hl, H2 vratného Sita¥e { a vybavovaci vstup V pam¥ti P je
spojen s osmym adresovacim vetupem A8 rozdélovade, pFidem% datové vystupy Dl af D4 a/nebo

D5 a% D8 pam&tl P jsou zapojemy na fézové spinade.



3 225 942

‘Funkcevzapojeni je z¥ejméd z nédsledujiciho popisu.

Citac{ vstupy Hl, H2 vratného &itale 8 jeou spojeny s t¥etim a Itvrtfm adresovacim
vstupem‘A » A4 rozd&lovade. Znamend to, Ze podlé toho, na kterf z obou vatupd pFivédime
krpkovaoi frekvenei, &{td vratny &{tad C bud nahoru nebo dold a tim se méni i smysl otéd-

deni motoru. Hradla Gl, G2 umo#fiuji v zévislosti na stavech Sestého a sedmého adresova-
ofho vstupu A6, A7 rozddlovale volit jeden z pracovnich reZimd 3, 4, 5. Vystup druhého
hradla G2 je spojen s prvnim adresovym biteﬁ A adresy paméti B. Prvani a druhy adresova-
of vstup Al, A2 rozd&lovade urduji volbu pracovniho refimu 1, 2, 5, 7. Vybavovaoci vstup
V pamdti P Jje vyuiit.pro vyévofeni provozniho refimu 6 a je spojen p¥imo & adresovacim
vstupem A8 rozddlovade. Tabulka 1 urduje pFi¥azeni pracovniho reZimu kombinacim adreso-

vacfhc vstupd Al aZ A8 rozdélovade.

pracovni reZim adresovaci vstupy rozdélovade

Al A2 A6 AT A8
1 H L H H L
2 L H H H L
3 H H L H L
4 H H X L L
5 H H H H L
6 X X X X H
7 L L X X L

1L - nizkéd drovefn, H- vysokd Groveii, X - libovolnf stav

‘Udaje v tabulce 1 jsou p¥{kladem ¥eSeni, protoZe zéleZi na volb& naprogramovéni
paméti P. Uvedené ddaje plati pro pam&t PROM typu 188. Vystupy z paméti P tvo¥i dvs
StveXice DL aZ D4, D5 a% D8 datovyioh vystupl, které mohou ¥idit bud synchronnd dva mo-
tory soudasnd, nebo mohou.bjt vzédjemnd inverzni, eventudlnd je lze vyufit i pro dalsdi
pomoené funkce. Pro funkce uvedené v tabulce 1 je pamét naprogramovéna tak, Ze sepnu-

%1 féze motoru odpovidd Grovef L na p¥isludném datovém vystupu D1 aZ D4, D5 aZ D8.

N§ obr. 2 je upravené zapojeni &i{tacioh vetupd H1l, H2 vratného &itade T. Zatimco
v provedeni podle obr. 1 jsou Eitgoi vetupy Hl, H2 spojeny p¥imo s tFetim a Stvrtym
adresovacim vetupem A3, A4 rozdélovade, které musi byt schopny pFendSet soudasnd jak
smérovou informeci, tak 1 pulsy krokovaci frekvence, jsou v provedeni na obr. 2 vyuZi-
ty t¥eti a ¥tvrty adresovaci vstup A3, A4 pouze na pFenos informace o sméru pohybu,
respéktive zagtaveni motoru a krokovaci kmitodet je pF¥iveden na samostatny, péty adre-
sovaci vetup A5 rozddlovade. T¥eti a &tvrté hradlo G3, G4 jsou potom svimi vystupy pFi-
pojeny na $itaci vstupy Hl, H2 vratného &itade C.
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1. Zapojeni elektronického :ozdélova&e dtyrfdzového krokévého mo toru sestdvajici z vrat:
ného 8itade, naprogramované paméti a hradel, vyzﬁaéené tim, Ze vystup (2%, 2°) 8ftade
)} fédu 21, 22 je spojen s druhym a t¥etim bitem (B, C) adresového vstupu pamdti (P),
v¥stup (20) éitade (8) Pddu 2°'Je spojen s prvaim vstupem prvniho hradla (Gl), jehoi.
vystup je spojen s prvnim vetupem druhého hradla (G2), jeho% vystup je spojen s prv-r
nim bitem (A)_adresbvého vetupu pam&ti (P), druhé vetupy prvniho a druhého hradla
(Gl, G2) tvori Sesty a sedmy adresovaci vstup (A6, AT) rézdﬁlova&e, pFidem¥ &tvrty
a péti bit (D, B) adresového vstupu pam&tli (P) je spojen p¥imo s prvnim a druhym
adresovaocim vetupem (Al, A2) rozd¥lovade, tieti{ a &tvrty adresovaci vstup (A3, A4)
rozd&lovade je spojen s ditaocimi vetupy (Hl, H2) vratného 8itade (U), zatimoo vyba-
vovaci vatup (V) paméti (P) je spojen s osmym adresovacim vetupem (A8) rozd&lovale,
pPidem¥ datové vystupy (D1 a% D4) a/nebo (D5 aZ D8) pam&ti (P) jJsou zapojeny na fé-
zové spinade.

2, Zapojeni podle bodu 1, vyznadené tim, Ze t¥eti a Etvrty adresovacy vatup (A3, A4)
rozdélovade Je spojen s prvhimi vstupy t¥etiho a Stvrtého hradla (G3, G4), jejich¥
druhé vstupy Jjsou spojeny a pfipbjeny na pé&ty adresovaci vstup (A5) rozdélovade a
jejich% vy¥stupy jsou spojeny s Sitacimi vstupy (H1l, H2) vratného 3itade (T).

1 vykres
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