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Urzadzenie do identyfikowania wartoSci mierzonej i zaklécajacej
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Przedmiotem wynalazku jest urzadzenie do iden-
tyfikowania wartoSci mierzonej i zaklécajacej.

W znanych urzadzeniach do identyfikowania da-
nych, wartosci zaklocajace ustala sie przez cyklicz-
ne analizowanie ich za pomoca kontrolnego urza-
dzenia wartoSci granicznej. Proces analizy prowa-
-dzi sie za pomoca przelgcznika miejsc pomiarowych.
‘Warto§é zmierzona zostaje przetworzona w wartosé
cyfrowg i tak zakodowana, Ze moze byé zapisana
za pomocg urzadzenia drukujgcego. Ustalenie war-
toSci zakldcajacych nastepuje przez poréwnanie
wartosSci granicznej z wartoScig rzeczywistg metoda
analogowa miedzy przelacznikiem miejsc pomiaro-
wych i przetwornikiem analogowo-cyfrowym lub
cyfrowym po uprzednim przetworzeniu tych da-
nych.

Przy odchyleniach od warto$ci dopuszczalnej, za-
kl6cenie lub warto$é zaklécajagca sy drukowane
wzglednie sygnalizowane tylko wtedy, gdy prze-
lacznik miejsc pomiarowych w swym cyklu anali-
zowania umozliwia poré6wnanie warto$ci granicznej
'z wartoScig rzeczywistg dla miejsca zaklocajgcego.

Taki rodzaju kontroli wartosci mierzonej prowa-
dzi do tego, ze mogg wystepowaé czasy martwe
miedzy powstaniem zakl6cenia, a jego stwierdze-
niem. W celu osiggniecia optymalnego matego cza-
su martwego konieczne sg wysokie naklady S$rod-
kéw technicznych, a przelgeznik miejsc pomiaro-
‘wych musi przelgczaé na biezaco. Czasy martwe

29534

10

15

20

25

30

2
oddziatywuja niekorzystnie na pewno§é eksploatacji
nadzorowanego urzgdzenia.

Praca ciagla przelgcznika miejsc pomiarowych
oraz zwigzane z tym duze naklady Srodkéw tech-
nicznych stanowig same w sobie Zrédla zaklocen
w urzgdzeniu kontrolujgcym. Awaria przelgcznika
posigga za sobg automatycznie awarie calego urzg-
dzenia do ustalania danych oraz kontroli zaklocen.
Instalacja maszynowa, kontrolowana przez takie
urzadzenie, nie jest wtedy nadzorowana, wskutek
czego mogg wystepowaé zaklécenia w jej eksploa-
tacji, bez mozliwo$ci stwierdzenia tych zaklocen
we wlaSciwym czasie.

Celem wynalazku jest zwiekszenie sprawno$ci
dziatania i pewno$ci przebiegu procesu identyfiko-
wania danych, pochodzacych 2z kontrolowanego
urzadzenia oraz samego urzgdzenia do ustalania da-
nych, przez optymalne wykorzystanie trwaloSci
przelgcznika miejsc pomiarowych. Wynalazek sta-
wia sobie za zadanie przeprowadzenie za pomoca
jednego tylko urzadzenia do identyfikowania da-
nych, niezaleznych od siebie proceséw ustalania da-
nych oraz kontrolowania wartosSci zakl6cajacych,
przy jednoczesnym skréceniu czasu martwego.

Wedlug wynalazku, przy wystapieniu zaklécen
przed przelgcznikiem miejsc pomiarowych jest wlg-
czony, najkorzystniej w miejscu pomiaru, impulso-
wy czujnik pomiarowy oraz czujnik warto$ci gra-
nicznej, wedlug znanej zasady szukacza, w celu
uruchomienia przelgcznika miejsc pomiarowych.
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'Wynalazek ma wiele zalet w stosunku do zna-
nych urzadzeni do ustalania danych. Tak wiec war-
tosci eksploatacyjne sg kontrolowane niezaleznie od
warto$ci zaklécajacych. Wynika stad zwiekszenie
pewnoS$ci pracy urzadzenia, gdyz przy awarii ukla-
du do ustalania wartoSci eksploatacyjnych kontrola
zaklécen jest nadal czynna. Natomiast przy awarii
kontroli zaklécefi czynna jest kontrola wartosci
eksploatacyjnych. .

W przeciwiefistwie do znanych urzadzen, we-
dlug wynalazku przelgcznik miejsc pomiarowych
nie pracuje w spos6b ciagly, a jego trwalo§é jest w
ten sposéb skuteczniej wykorzystana, zwiekszajac
pewno§é pracy nadzorowanego urzadzenia. Szcze-
g6lnie korzystne jest wyeliminowanie czasu mart-
wego miedzy pojawieniem sie zakl6cenia, a jego
zasygnalizowaniem za pomoca wyzwolonego im-
pulsu. Stosowanie znanej w telefonii zasady szu-
kacza nie jest przy tym bezwzglednie konieczne.
Wynalazek stwarza warunki dla krétkich okreséw
pracy przelacznika miejsc pomiarowych przy na-
tychmiastowej jego gotowo$ci eksploatacyjnej w
momencie wystgpienia zaklécenia oraz do szybkie-
go ustalenia tej wartoSci zakt6cajacej.

Wynalazek wyjasniono na podstawie dwé6ch przy-

kladéw wykonania urzadzenia, uwidocznionych na"

rysunku, na ktérym fig. 1 przedstawia schemat
blokowy urzadzenia, a fig. 2 — schemat blokowy
innej postaci wykonania tego urzadzenia.

Na fig. 1 w miejscu pomiaru jest umieszczony
czujnik pomiarowy 1 oraz czujnik wartosci gra-
nicznej 5. W czasie normalnej eksploatacji przetacz-
nik miejsc pomiarowych 2 otrzymuje rozkaz ana-
lizowania z nadajnika impulséw zegarowych 4.
Przelgcznik 2 przebiega wtedy okref§lony cykl po-
miarowy. Po ukoficzeniu tego cyklu przelgcznik 2
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pozostaje w polozeniu spoczynkowym az do nastep-—
nego rozkazu analizowania. Przy osiggnieciu okre$-
lonej warto§ci granicznej w miejscu pomiaru 6,
czujnik wartosci granicznej 5, umieszczony w miej—
scu pomiaru, wysyla rozkaz analizowania do prze-
tacznika 2 oraz wyzwala jednocze$nie sygnal op-
tyczno-akustyczny 7.

Przelgcznik 2 zostaje u;uchomiony rozkazem ana-
lizownaia i zgodnie z zasadg szukacza identyfikuje
ten czujnik pomiarowy 1, ktéry nalezy do zakléca-
nego miejsca pomiarowego 6. Po przejSciu przez
przetwornik analogowo-cyfrowy 8 warto§é zakléca-
jaca zostaje zapisana za pomoca znanego urzadze-
nia drukujgcego 9.

Na fig. 2 w miejscu pomiaru 6 jest umieszczony
czujnik pomiarowy 1, identyfikujacy zaréwno war-
toSci robocze, jak i wartoSci zaklécajace. W dolg-
czonym do czujnika ukladzie poréwnujgcym war-
toSci granicznej 3 nastepuje poréwnanie z war-
toScig graniczng. Przy osiggnieciu okre§lonej war-
toSci granicznej uklad 3 wysyla rozkaz analizowa-
nia do przelgcznika miejsc pomiarowych 2. Uru-
chomienie przetgcznika 2 oraz dziatanie ukladu od-
bywa sie w spos6b opisany uprzednio.

Zastrzezenie patentowe

Urzadzenie do identyfikowania warto$ci mierzo-
nej i zaklécajacej, wyposazone w przelgczniki
miejsc pomiarowych, znamienne tym, Ze w celu
uruchomienia przelgcznika miejsc pomiarowych (2)
wedlug znanej zasady szukacza, w przypadku wy-
stapienia zakléceni, ma wiaczony, najkorzystniej w
miejscu pomiaru (6), impulsowy czujnik pomiaro-
wy (1) oraz czujnik warto$ci granicznej (5).
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