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Opoér magnetyczny w magnesnicy ma-
szyn elektrycznych mozna, jak wiadomo,
zmieniaé przez umieszczenie przyrzadu w
rodzaju zaworu lub zasuwy w pewnej cze-
§ci obwodu magnetycznego. Przesuniecia
zaworu lub zasuwy powodujq zmiane sku-
tecznego przekroju zelaza. Wiadomo row-
niez, ze celem zapewnienia prawidlowosci
zmian oporu magnetycznego, zaleznych od
tych przesunigé, mozna regulator zaopa-
trzyé w cze$ci cylindryczne, a mianowicie
w jedna nieruchoma a druga przestawialna,
i nada¢ jednej z nich wkiesla powierzchnie
zewnetrzng. Dzieki temu grubo§é Sciany

moze w sposob ciagly zmniejszaé sie od
wielkiej wartosci az do bardzo matej. W
ten sposéb mozna osiagnaé np. ten skutek,
Ze zmiana napiecia maszyny, natezenia pra-
du i mocy odbywa si¢ w przyblizeniu pro-
porcjonalnie do wielkosci przesuniecia o-
wego wstawionego przyrzadu.
Przestawianie przyrzadu celem dopro-
wadzenia oporu magnetycznego maszyny
do wartosci bandzo wielkiej ma te ujemna
strong, ze zachodzi konieczno$é zmniejsze-
nia grubosci $ciany do wartosci bardzo ma-
lej. Niewielka mimosrodowoéé przy obrob-
ce moze juz sprawit, ze rurowa wstawka
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(wstawiony przyrzad) peknie czy to przy
montowaniu, czy w czasie ruchu. Poza tem
zupelnie normalne niedoktadnosci w wy-
konaniu warsztatowem maja stosunkowo
tak wielki wplyw na ostateczna grubosé
$cianek, Ze niepodobna trafnie przewidzie¢,
jak maszyna bedzie funkcjonowala, lub wy-
znaczyé zgéry skali zaleznosci miedzy re-
gulowanem napieciem maszyny lub nateze-
niem pradu a potozeniem zasuwy. Dotych-
czasowa postaé wykonania takiego urza-
dzenia, zwanego réwniez biegunem regula-
cyjnym, wykazuje wobec tego w praktyce
powazne braki,

Wynalazek przewiduje réwniez umie-
szczenie owego inanego urzadzenia w do-
wolnej czeéci obwodu magnetycznego, a
wigc np. w jarzmie lub w piefiku bieguno-
wym, osigga si¢ zamierzona zmiang prze-
kroju przez wycigcie okienek specjalnego
ksztaltu w jednej z obydwu czesci, np. w
rurowej czeéci zewnetrznej pierika biegu-
nowego. Dla zwigzloéci biegun regulacyjny
nazywany bedzie w dalszym ciggu okienko-
wym biegunem regulacyjnym lub poprostu
biegunem okienkowym.

Biegun ten moze byé stosowany w prad-

nicach do regulowania napigcia, a w silni-

kach — do regulowania liczby obrotéw. Po-
szczegblne postacie wykonania bieguna o-
kienkowego przedstawione sa na fig. 1 do 6.

Fig. 1 i 2 uwidoczniaja zastosowanie o-
kienkowego bieguna regulacyjnego do zna-
. nej maszyny o polu magnetycznem po-
przecznem (maszyna Rosenberga) do spa-
wania w tuku swietlnym. Maszyna posiada
twornik 7 ze zwartemi szczotkami 6 i szczot-
kami uzytkowemi 7, ktére za posrednictwem
cewek glownikowych 16 i 17 i cewek 18
bieguna zwrotnego 19 zasilaja tuk $wietlny
9 do spawania. Nasady biegunowe 2 obej-
‘'muja bieguny zwrotne 19. Jarzmo 5 pod-
trzymuje u dotu biegun 13 z pierikiem bie-
gunowym w ksztalcie normalnej rury cylin-
drycznej, do ktérej wkreca si¢ wstawke 14
i po jednorazowem jej nastawieniu zapo-

mocg, §ruby 15 ustala sie ja na state. Umie-
szczony w goérze okienkowy biegun regula.
cyjny sklada sig¢ z rury 11 z okienkami 10,
wycietemi wedlug specjalnych krzywych.
Rura 11 podtrzymuje gérna nasade biegu-
nows 2, a rura 13 dolna nasade biegunowa.
Wstawke 4 przestawia si¢ w kierunku poo-
siowym zapomoca korby 26 i gwintowanego
wrzeciona 25. Skala 27 wskazuje natezenia
pradu spawajacego (50, 75.....250 amp), od-
powiadajace polozeniu korby, a za posred-
nictwem stopniowo grubiejacego tuku kola,
narysowanego obok skali, réwniez grubosé¢
elektrody, dostosowana do poszczegélnych
natezeri pradu. Przez wlasciwe wykonanie
okienek mozna uzyska¢ kazdy zadany zwia-
zek zaleino$ci pomigdzy zmiana natezenia
pradu spawajacego a katem potozenia kor-
by 26.

Okienka moga mie¢ réwniez ksztalt pro-
stych figur geometrycznych, np. két o jed-
nakowych lub réznych od siebie srednicach,
z $rodkami, znajdujacemi si¢ na jednako-
wej lub niejednakowej wysokosci. Na fig. 5

uwidocznione jest rozwiniecie 50 po-
wierzchni bocznej rury, ktérej okienka

sktadajq si¢ z powtarzajacych sig seryj po
trzy kola: 51, 52, 53. Kota te moga by¢
wiercone lub wytlaczane, ale w kazdym ra-
zie powinny byé wykonane z bardzo wielka
doktadnoscia, tak aby mozna bylo minimal-
ny przekr6j magnetyczny utrzymaé w naj-
wezszem miejscu z calg precyzja, a jego
zmiany na przestrzeni od tego miejsca wdél
byly dokladnie okre§lone przez liczbe,
$rednice i pionowe polozenie kél. Zapomo-
ca kombinacji tych k6! mozna uzyskaé za-
dany przekr6j piefika z doskonatem przy-
blizeniem w zastosowaniu do kazdego zada-
nego prawa, wedlug ktérego maleje prze-
kroj uzyteczny pierika biegunowego.

Fig. 3 przedstawia jarzmo 31 magnes$ni-
cy normalnej maszyny elektrycznej z dwo-
ma biegunami 32, uzywane do silnikéw a
takze do wzbudnic; jarzmo 31 posiada tu
okienka 33 specjalnego ksztaltu; okienka



te daja si¢ zakrywaé zapomoca zasuw 35,
przesuwanych réwnolegle - do bocznych
§cian jarzma 31. Mechanizm napedowy za-
suw 35 nie jest.uwidoczniony na rysunku.
Liczba 34 oznacza najmniejszy przekroj ze-

laza, odpowiadajacy majszerszemu otwar-

ciu okienka.

Na fig. 4 przedstawione sa zasuwy, po-
ruszane réwnolegle- do osi maszyny. Liczby
40, 41 oznaczaja jarzmo magnesowe, 45 —
nasady biegunowe, 46 — uzwojenia magne-
sowe, 42 — pryzmatyczne rury z okienka-
mi 47; w tych to rurach poruszaja sie
réwnolegle do osi pryzmatyczne zasuwy
43. Urzadzenie to wytwarza najmniejszy o-
poér magnetyczny wéwczas, gdy zasuwa 43
jest calkowicie wsunieta, a najwicekszy, gdy
jest catkowicie wyciagnieta, jak pokazuje
prawa strona fig. 4.

Na fig. 6 pierscien zelazny 61 i zelazna
plyta podstawowa 62 sa potaczone niema-
gnetyczna, rura 65 i stanowia zewnetrzna
cze$é bieguna regulacyjnego. Wewnetrzna,
przesuwalna czg¢éé 64 zaopatrzona jest w
okienka 63. Zamiast cylindrycznej rury 11
(fig. 1 i 2) moze byé uzyta réwniez rura
pryzmatyczna ze wstawka niemagnetyczna.

Juz dawniej znane bylo stosowanie przy
zwyklych maszynach elektrycznych biegu-
néw, zaopatrzonych we wstawke, ktéra
‘mozna bylo przesuwaé wewnatrz rury, o-
twartej ku twornikowi i zaopatrzonej we
dwa wyciecia, ograniczone prostemi, réw-
noleglemi do cylindrycznej rury. Dwa fila-
ry, pozostale pomiedzy wycigciami, pod-
trzymywaly korice nasad biegunowych i
mialy za zadanie przyczynié si¢ do znacz-
nego nasycania koricow biegunéw. Przy u-
zywanych dzisiaj twornikach zlobkowanych
nie byloby rzecza mozliwa zapomoca, takie-
go urzadzenia uzyska¢ regulacji, daleko sie-
gajacej wdol, poniewaz stabe, mechanicz-
nie sprezyste filary pod dziataniem pulsa-
cji strumienia pod nasada biegunowa po-
padaja w szkodliwe drgania. Poza tem ze
wzgledu na jednakowsq szerokosé filarow w

kierunku réwnoleglym ‘do osi niepodobna
stworzy¢ takiej zaleznoéci miedzy  zmiana’
strumienia a przesunieciem wstawki, jakiej-
by nalezalo sobie w* praktyce zyczyé. Wy
nalazek usuwa braki znanego urzadzenia.-

Obecnie nie jest juz konieczne parcie’
strumienia ku koficom bieguna celem otrzy-
mania dobrej komutacji, poniewaz bieguny
zwrotne, szczotki weglowe i wlasciwy do-
bér wymiaréw uzwojeti twornikowych po-
zwalaja uzyskaé dobrg komutacje w kori--
cach biegunéw takze przy stabem polu ma--
gnetycznem. Dzieki temu, ze rura od stro-
ny twornika jest zamknieta i podtrzymuje’
pelna, wykonana z jednej c¢zesSci nasade
biegunowa, na poszczegélne filary okienne
nie dzialaja wielkie pulsacje strumienia,
jakie wystepuja na poszczegélnych koni-
cach biegunéw, i zachodzi tak wielkie u-
sztywnienie, ze mozliwe si¢ staje zmniej-
szenie grubosci wokolo rozmieszczonych fi-
laré6w okiennych do znacznie mniejszej
wartosci, niz w dotychczas znanem urza-
dzeniu. Dzieki temu staje sie¢ mozliwa
znacznie dalej idaca regulacja, ktéra poza
tem mozna przez wlasciwy dobér krzywych,
ograniczajacych okienka, lub tez przez do-
bor liczby, wielkosci i przesunigé okienek
kolowych ustopniowaé podiug dowolnego
prawa. Nie sprawia zadnej trudnosci takie
uksztaltowanie okienek, ktére, zaleznie od
zyczenia, daloby w wyniku rownomierna,
logarytmiczna lub jaka$ inng zadana po-
dzialtke skali.

Zastrzezenia patentowe.

1. Regulator w magnesnicy maszyn e-
lektrycznych, skladajacy sie z wyposazo-
nych w otwory jarzm lub pierikéw bieguno-
wych, wykonanych w ksztalcie plyty lub
rury, i z zasuw przesuwalnych wzdluz tych
otworéw, znamienny tem, ze okienka, wy-
ciete w plycie lub scianie rury, pozostawia-
ja filarki tak ograniczone, ze -caltkowity
przekréj poprzeczny filarkéw zmniejsza si¢
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stopniowo w plaszczyznach prostopadlych
do kierunku przesuwania od pelnego prze-
kroju poprzecznego plyty lub rury az do
matej wartosci, a to. celem zapewnienia
stopniowej i prawidlowej zmiany strumie-
nia magnetycznego.

2. Regulator wedlug zastrz. 1, zna-
mienny tem, Ze posiada rure o kilku kolo-
wych okienkach jednakowej lub niejedna-
kowej $rednicy, ktérych srodki moga by¢
wzgledem siebie w kierunku osiowym prze-
suniete.

3. Regulator wedlug zastrz. 1 do ma-
szyn o polu magnetycznem poprzecznem,
znamienny tem, Ze zamknigty od dolu pie-

niek biegunowy (fig. 1) w ksztalcie kubka
stanowi podstawe nasady biegunowej.

4. Regulator wedlug zastrz. 1, zna-
mienny tem, Ze okienka wyciegte sa w zasu-
wie, a nie w czesci nieruchomej.

5. Regulator wedlug zastrz. 1 — 4,
znamienny tem, ze polaczony jest ze skala,
wskutek czego polozenie wskazéwki poda-
je osiagniety wynik, a wiec np. natezenie
pradu przy spawaniu.

+Elin" Aktiéng_esell'schaft
fiir Elektrische Industrie.
Zastepca: Inz. dypl. M. Zoch,

rzecznik patentowy.
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