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(54) Zaiizeni pfo frikéni piedeni piize

Pfedmétem vynélezu je zdokonaleni zafize-
ni pro frikéni pFedeni s otevienym Kkoncem,
vytvorené pFivdd&cim ustrojim pro piFivod
ojednocenych vldken na tieci plochu z dvojice
tfecich ploch, upravenych na obfhajicich nosi-
¢ich a k sobé bezdotykové pfisazenych tak, Ze
vytvafreji klinovitou Stérbinu, ve Kkteré jsou
vlakna frikci s ob&ma, v klinovité Sté&rbiné pro-
tism&rné se pohybujicimi tFecimi plochami,
z nichZ jedna je konkdvni a druha konvexni
vzhledem k mistu vytvafeni pfize v dsti klino-
vité §térbiny, a Gstrojim pro odtah pi¥ize z usti
klinovité $térbiny p¥i zabrénéni Sifeni zakrutu.

Experimentdlng bylo zjiSténo, Ze struktura
vypradané pfize je do jisté miry zdvisld na smeé-
ru pohybu vldken pfivad&ngch do oblasti tvor-
by pfize, kde jsou nabalovdna na otevieny
konec piize, vzhledem ke sméru odtahu pfize
z klinovité Stérbiny.

U uvedeného zafizeni jsou vldkna ptFivddéna
na nasdvaci oblast tfeci plochy tak, Ze smér
pFivodu vldken na tuto t¥eci plochu a smér od-
tahu piize z klinovité Stérbiny jsou opadné.

Tyto faktory ovliviiuji strukturu vypiadané
pirize z hlediska rozloZeni vldken v prizi, takZe
hotova piize se projevuje vyraznymi znaky,
které charakterizuji p¥izi tohoto druhu.

Struktura této pifize neni v3ak optimalni
z hlediska poZadovanych vlastnosti, zejména
pevnosti a stejnomérnosti piize.

Ulelem vyndlezu je vyfesit zafizeni pro friké-
ni pfedeni na principu predeni s otevienym
koncem, které by zlepsilo strukiuru vypfadané
prize, zejména v pevnosti a stejnomé&rnosti
a soucasné& bylo vyhodné z.hlediska prostoro-
vého uspofdddni spifddacich jednotek na bez-
vietenovém dopfadacim stroji, zejména v ucel-
ném rozmisténi navijeciho Ustroji a zasobniku
pramene. '
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Tuto podminku v podstaté spliiuje zafizeni
pro frikéni pfedeni p¥ize na prineipu p¥edeni
s otevienym Kkoncem, vytvo¥ené pFivad8cim
Gstrojim pro p¥ivod ojednocenych - vldken na
t¥eci plochu z dvojice tfecich ploch, upravenych
na obihajicich nosifich, z nichZ jeden je ulo-
Zen v druhém, a k sob& bezdotykové prisaze-
nych tak, Ze vytvafeji klinovitou té€rbinu, ve
které jsou vldkna skrucovédna frikci s ob&ma,
v klinovité §t€rbind protismérné& se pohybujici-
mi tfecimi plochami, z nichZ jedna je konkdvni
a druhd konvexni vzhledem k mistu vytvafeni
pfize v usti klinovité $térbiny, a dstrojim pro
odtah pi¥ize z usti klinovité Stérbiny pfi zabrani
Sifani zdkrutu, které se podle vyndlezu vyzna-
Cuje tim, Ze pfivadéci kandl pro p¥ivod vldken
vstupuje do vn€j$iho nosife Celnim oévorem,
protilehlym k ¢elnimu otvoru, z néhoZ vystu-
puje pFize, odtahovand z tsti kiinovité §térbiny,
pri¢emZ osa rotace vnéjsiho nosice je kolmd na
podélnou osu bezvietenového stroje, opatfens-
ho Ffadou vedle sebe uspofddanych zafizeni pro
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frikéni pifedeni, kterdZto podélnd osa je pri-
sednici horizontdlni roviny a vertikdlni roviny,
které vymezuji ¢tyfi kvadranty, pfigemZ v kva-
drantu pied vertikdlni rovinou a pod horizon-
tdlni rovinou je umistén zdsobnik pramene
a alespori v jednom z kvadrantl za vertikalni
rovinou je umisténo navijeci dstroji.

Zasadni vyhodou:zafFizeni podle vynalezu je
zajisténi optimdlné vyhodné polohy vldken
v mist& tvorby pfize z hlediska jejiho vytvé-
Feni. Vldkna sméruji Sikmo k ose tvofici se pFi-
ze, pFitemZ tento smér je shodny se smérem
pohybu odvddéné plize.

Prvy vyznak vyndlezu je soutasné vyhodny
7z hlediska prostorového uspofédéni spidadacich
jednotek na bezvietenovém spFadacim stroji,
zejména pro Ucéelné rozmisténi navijeciho
Gstroji a zdsobniku pramene.

Kontinudln& pfivadénd vldkna vytvareji svoji
specifickou polohu pii nabalovani na otevieny
konec pfize, ktery rotuje kolem osy pfize, Srou-
bovicovy Gtvar s vysokym stoupdnim, v némZ
jsou vldkna jiZ d&elnd& urovndna, takZe vytva-
fejl strukturu piize pfiznivou z hlediska Z&-
doucich uZitnych hodnot pfize, zejména pev-
nosti a stejnomérnosti.

7 hlediska konstrukce a funkce spiddaciho
zalizent je vyhodné, Ze vndj¥l nosié je otoénd
ulo¥en na opdrnych kladkdach. Dale je vyhodné,
Ze vngjsi nosié je v tfecim z4b&ru s hunacim
femenen.

specifickd koncepce prostorového uspol'dda-
ni pracovnich jednotek bezvietenového spifdda-
ciho stroje rovnd% umoZiiuje vyrdb&t na spra-
daci jednotce jadrovou prizi. K tomuto Gcelu
lze v kvadrantu nad zasobnikem pramene
umistit pfedlohovon civiku nosné nitd.

Daldi vyhody vyndlezu vyplyvaji z nédsleduji-
ciho popisu.

Pifkladné provedeni zafizeni pro frikéni pia-
deni s otevienym Koncem podle vyndlezu je
schematicky zndzorn&no na pfiloZenych vykre-
sech, kde predstavuje obr. 1 spfddaci jednotku
v pracovni poloze, v ¢dstetném Fezu a pohledu
ze strany, okr. 2 spfddaci jednotku podle obr.
1 v gastetném pohledu zezadu, obr. 3 podle
roviny III—III z obr. 1, obr. 4 spfddact jednotku
podle obr. 1 v nepracovni poloze, obr. 5 vnitini
a vn&jsi nosife v perspektivnim pohledu, obr.
6 vnitfni a vnéjsi noside podle obr. 5 v pohledu
shora, obr. 7 bezvietenovy spfadaci stroj se
spiddacimi jednotkami, v pohledu zepfedu, obr.
8 tez podle roviny VIII—VIII z obr. 7, obr. 9
bezvietenovy spiddaci stroj s jinym uspofada-
nim sp¥dadacich jednotek, v pohledu zepfedu,
obr. 10 fez podle roviny X—X z obr. 9 a obr. 11
a¥ 14 hezvietenovy spfddaci stroj s rtznym
uspofddanim zdsobniku pramene a navijeciho
astroji, v pfitném rezu.

Spi‘ddaci jednotka (obr. 1, 2, 3] se skldda
7 ojednocovaciho tstroji 1, uloZeného v télese
2, z vlastniho spfddaciho ustroji 3 upraveného
spoledné s télesem 2 na rdmu 4 stroje, z odva-
déciho tstroji 5, a kone#n& z nezndzorn&ného
navijeciho astroji, ve kterém je p¥ize navijena
na liiZovou civku.

2

Funkéni ¢leny ojednocovaciho tdstroji 1, které
je v podstat& shodné s ojednocovacim dstrojim
bezvietenové sprddaci jednotky se spfadacim
rotorem, jsou vycesavaci véledek 6, upraveny
ve valcovém vybrdni 7 télesa 2 a podavaci
Gstroji 8 predfazené vyCesdvacimu védlecku 6
a uloZené ve vybrédni 9 télesa 2, které je s uve-
denym vybrdnim 7 spojeno kandlem 10 (obr.
1).

Podédvaci dstroji 8 je vytvofeno pohdnénym
podédvacim védleSkem 11 a k nému pruZné& p¥i-
tladovanym poddvacim stolkem 12, uchycenym
Sroubem 13 ke st&né télesa 2. Ryhovany podé-
vaci véaletek 11 a poddvaci stolek 12 vytvareji
svérny stisk pramene A odtahovaného z nezni-
zorn&ného pramenového zasobniku a privads-
ného k vydesdvacimu vélecku 6.

Vyd&esdvaci valecek 6, opatfeny vycesidvacimi
prostfedky 14, je upraven na hiideli 15 ototné&
uloZeném v ndboji 16, ktery je soufdsti télesa
2. Hiidel 15 je pohdn#n prevodem t¥ecich kol
17, 18 od prib&Zného hnaciho hiidele 19 (obr.
2}. Obdobné je od jiného nezndzorn&ného hna-
ciho tustroji pohénén pies prib&Zny hiidel 29
a elektromagnetickou spojku 21 pfevodem ozu-
benych kol 22, 23 hiidel 24 poddvaciho valecg-
ku 11, uloZeny v nezndzorn&ném loZisku upra-
veném v tdlese 2. Smysl rotace vyd&esdvaciho
véalegku B je zndzornén Sipkou S1 a poddvaciho
véletku Sipkou 82. Celni st&na tlesa 2, ve kte- -
ré jsou upravena vybrani 7 a 9, je zakryta kryci
deskou 27, pfipevnénou k t&lesu 2- Srouby 28
{obr. 1). :

Vélcové vybrdni 7 télesa 2 pfechdzi do pfi-
vadsciho kandlu 28, ktery tsti v pouzdru 30
(obr. 1, 3, 4], které je pevn& spojeno s t&lesem
privddsciho kandlu 29. Ve vélcové duting 31
pouzdra 30 je t&sn&, avSak oto&né uloZen vniti-
ni nosi¢ 32 vytvofeny dutym vélcem, jehoZ
plast je opatfen otvory 34. Na pripojenych ob-
razech jsou zmin&né otvory 34 pro jednodu-
chost zakresleny alespoil v délce rovnojici se:
§ifce tsti 33 privdddciho kandlu 29. Vnit¥ni no-
si¢ 32 je napojen na duty hfidel 33, oto&n&
uloZeny v loZisku 36 upraveném v nosné st&n&
37, kterd vybihd z t¥lesa 2. Na hiideli 35 je
upravena Ffemenice 38, kterd je spojena hnacim
femenem 39 s Ffemenici 40 upevnénou na hiide-
1i 41, uloZeném v loZiskovém t8lese 42 uprave-
nfém na nosné st¥n& 37. Na konec dutého hifide-
le 35 navazuje vzduchovy kandl 43 pfipoieny
na prib&iné shdrné potrubi 44 probihajici po-
dél stroje a napojené na nezndzornény zdroj
podtlaku technologického vzduchu.

7 t8lesa 2 déle vybihd nosnik 45, ktery je
rybinou 46 suvn& uloZen na ramu'4 stroje.

Vnitini nosi¢ 32 je prisazen t8snd, aviak bez-
dotykov® k vnitin{ st&n& vné&jsiho nosice 47 vy-
tvoFeného dutym vdlcem a uloZeného otofné
na dvou dvojicich opsrnych kladek 48, otolné
uloZenych v konzoldch 49 upravenych na rdmu
4 stroje (obr. 1, 3 a 4}.

Vn#&ijsi nosid 47 je v situaci podle obr. 1 v tfe-
cim za&béru s pritlaénym hnacim Femenem 50
pohénénym pievodem od nezndzorn&ného hna-
ciho elektromotoru (obr. 2). Pribé&Zny hnaci
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¥gmen 50, ktery pohdni vSechny vnéjsi nosice
47 spidadacich jednotek stroje, je pritlacovdn do
tteciho zabéru pritlatnou kladkou 51 uprave-
nou na hiideli 41 {obr. 2), oto€né& uloZenou na
rameau 52, kyvné uloZeném na ¢epu 25. Rame-
no 52 je pruZinon %3 spojeno s nosnou sténou
37. Oto®né uloZeni vnéjsiho nosife 47 je tedy
vytvoieno systémem opérnych kladek 48 a pril-
bé/nym hnacim femenem 50.

Véalcova dutina 21 pouzdra 30 prechdzi do
podélného bo&niho vyiezu 34 (obr. 3, 4], z né-
hoZ vyénivd &ast vnitfinlho nosi¢e 32. Stény
30a, 30b pouzdra 36, upraveu? po obou stra-
ndch botniho vyiezu 54, jsou bhezdotykoveé pfi-
sazeny k vnitfni sténé vndj$iho nosice 47.

Yniténi stdna vonéisiho nosite 47 tvofi prvou
tFeci plochu 3% vytvofenou prikladnd navulka-
nizovanou technickou pryZi. Druhou tfeci plo-
chou 58, upravenon na pldsti vnitiniho noside
%2, je p¥ikladné vhodn¥ nerez kov.

0bé tieci plechy &5, 88, k'aré rotuji v opac-
nych smdrech, znazorn&nych &Sipkami 8s, S¢
{obr. 3), vytvadfeji po obou strandch mista je-
jich nejmensi vzdalenosti klinovité §térbiny 87,
87', z nichZ pro Gc¢el vytvdFeni prize P je urde-
na klinovitd 3térbina 57.

V. této klinovité 3térbing 57 se t¥eci plocha
56 pohybuje smBrem v rcholu klinovité Stérbi-
ny 87 a tfeci plocha 55 od tohoto vrcholu, p¥i-
demZ tyto pohyby tfecich ploch jsou zasadni
vzhledem k vytvaren{ piize P.

K &elnimu otvoru 58 vnéj$tho posite 47 je
piisazena ncsna sténa 27 a k &zlnimu otvoru
59 siéna 60, kterd je souddsti rdmu 4 stroje.

Vo sténé 6D je v prodlouZeni nezndzornéné
osy niize P, vyivdPfené v usti klinovité Stérhiny
7.V nosng sténé 37, v ose cdvadéci trubice
81, je upravena dalsi trubice 62 urcena jak pro

zapiddani prize, tak i pro vyrobu jadrové pfize.
"Tato druha alternativa bude jesté hliZe vysvét-
lena. ‘ ;

V misté vstupu trubice 82 je na télese 2 upra-
ven chapad 63, vytvoleny pruZinou pfipevné-
nou Sroubem 64 k hovrni sténé& télesa 2. Chapad
683 nmoZituje proces zapradani piize.

Piize P je z asti klinovité $térbiny 57 odta-
hovéana odvadéci trubici 61 odvadécim tstrojim
5, vyvtvofenym prib&Znym odtahovym vdleckem
65, k némn¥ je nezndzornénou pruZinou pfitla-
govan piitlaény valefek 66 otodné& uloZeny na
ramenu 67, uloZeném na ¢epu 68 upraveném na
nezndzornéném rdmu stroje.

Pohon odtahového valedku 63, jehoZ rotace
ie zndzornéna §inkou 85 je odvozen od nezné-
zornéndho hnaciho elektromotoru odvddé&ciho
Gstroii 5.

Déle je na rdmu 4, mevi odvadéci trubici 61
a odvddécim ustrojim 5§, upraveno zndmé &id-
In 68 pfetrhi pfize P, které nezndzornénymi
znamymi prostfedky ¥#idi signalizaci pPetrhi
a ovladanm poddvaciho véaletku 11 prostfed-
nictvim spojky 21 p¥ivod vidken do ojednoco-
vaciho Gstroji 1 spFfadaci jednotky.

Télesn 2, jehoZ nosnd st&na 37 ness pouzdro
30, vnitfni nosié 32, hiidel 41 a vzduchovy ka-
nél 43, je nosnikem 45 a rybinou 46 suvnd ulo-

3

Zeno ve smeéru dvojité Sipky S¢ na ramu 4 stro-
je mezi pracovni polohou (obr. 1) a nepracovni
polohou II (obr. 4), ve které je odkryto pouzdro
30, rozpojen pohon vydesdvaciho valecku 6
a podavaciho valecku 11 a vzduchovy kandl 43
je vysunut z priib&Zného shérného potrubi 44.

Obé polohy 1, II nosniku 45 jsou aretovany
odpruZsnou pojistkou 76, upevnénou na spodni
vodorovné &asti ramu 4 a zasahujicl v krajnich
polohdch nosniku 43 do aretafnich dalku 4%
a 45" upravenych na spodni &asti nosniku 45
{obr. 4).

Spradaci jednotka pracuje takto:

PIi provozu spfddaci jednotky je téleso 2
v pracovni poloze I (obr. 1), pFitemZ odsava-
nim vzduchu z dutiny vnit¥niho noside 32 se
proievuje pracovni podtlak piPes otvory 34
viitfniho nosice 32 sacim GCinkem v privade-
cim kandlu 29. ‘

Pramen A, odtahovany z nezndzorngného
pramenového zdsobniku, je privadén do svér-
ného stisku mezi podavaci viledek 11 a poda-
vaci stolek 12, z n&hoZ postupuje kandlem 10
k vyfesavacimu vdalecku 8, jehoZ vydesdvaci
prostfedky 14 vydesavajl z bradky vldken jed-
notlivd vidkna V, kterd jsou undSena povrchem
vycesdvaciho valec¢ku Kk oblasti vstupu pfivads-
ctho kandlu 28. V tomto misté jsou vldkna od-
st¥edivou silou vymrStovdna 7z vyfesavaciho
vileCku 8 a dale svoii setrvadnosti a plischenim
pracovniho podtlaku jsou v napiimeném stavu
piivddéna privddécim kandlem 29 na druhou
novforovanon tfeci plochu 58 vnitiniho nosice
32. Technelogicky vzduch, nasdvany otvory 34
plasté vnittniho noside 32, pridvZuie vidkna na
tfecl plose 58, kterd se unasi do klinovité Stér-
hiny 57, kde se vldkna v paralelnim uspofadani
sdrvZujl a kont'nudlné nabalujl na otevieny
kenze prize P skrucované odvalovaAnim po t¥a-
cich plochéch 55, 56. Hotovd piize P je odia-
hovédna odvadécim tustrojim 5 a navijena v ne-
zndzornéndm navijecim dstroji na civku. .

Z4sadnim znakem spfddaci jednotkv podl»
vynilezn je, Ze pFivadéci kanal 29 vstupuije do
vnftigtho nosice 47 ¢elnim otvorem 58, zatimco
p¥iza P ie z st kKlinovité §t&rbiny 57 odvddéna
delnim otvorem 59 vnéj§tho nosiée 47, coZ je
schmatickv zndzornéno na obr. 5.

Primét 72 tratektorie pohybu kaZdého vlak-
na k tP¥eci ploSe 58 vnitiniho nosiée 32, do ra-
didlnl roviny 73, kterd prochazi oson 74 vniti-
niho noside 32 a osou P’ tvofFici se pFize P, svi-
ré s trajektorii tAto p¥ize P ostry, popiipadd
i nulovy dhel alfa. pfiemZ sméry t&chto tra-
jektorii isou stejn& orientované a sméfuii od
okra‘e ¢elntho otvoru 58 wvndi¥tho noside 47
k nkraiji jeho &elniho otvoru 59 (obr. 5).

Priimét 72 traiektorie pohybu kaZdého vlgk-
na k treci ploSe 86 vnitiniho nosie 32, do ra-
didlni rovinv 73, kterd proch4zi osou 74 vnit¥-
niho nosice 32 a osou P’ tvofici se piize P, svira
g tra‘ektorii této p¥ize P ostry, popfipads i nu-
lovy Ghel alfa, pficem? sméry t&chto trajektor:i
jsou stejn& orientované a sméfuji od okraje
#elntho otvoru 58 vn#&iiitho nosife 47 k okraji
jeho ¢elniho otvoru 58 (obr. 5).
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Vlidkna jsou na otevieny konec pfize P pfiba-
lovana v mistd vnit¥niho noside 32 v oblasti kli-
novité §térbiny 57, oznadeném 73. (obr. 8).

Pred spusténim stroje, pfi hromadném zap¥a-
déni, jsou vSechny rotujici elementy v klidu, tj.
ojednocovaci tstroji 1, nosice 32, 47, odvadéci
tstroji 5 a navijeci ustroji jsou prostfednictvim
neznazorn&ného ovladaciho tstroji odpojeny,
napitiklad pomoci spojovfch mechanismd od
hnacich prost¥edkf. Odsdvéni technologického
vzduchu ze spfédacich jednotek je v ¢innosti.

Obsluha vysune t&leso 2 z pracovni polohy I
do nepracovni polohy II, ve které se odkryje
pouzdro 30. Soucasné se vysune konec vzdu-
chového kandlu 43 z priib&Zného shérného po-
trubi 44, tak¥e saci Géinek pouzdra 30 je nulo-
vy. Obsluha vygisti ob& tieci plochy 55, 56 od
zbytkil vidken a opdt vrati t&leso 2 do pracovni
polohy - I. Po této &innosti provlékne zavadéci
hadéek trubici 62, klinovitou §t&rbinou 57 a od-
vad&ci trubici 61 a navlékne na n&j konec piize
odvinuty z civky, ktery po zp&tném provléknuti
zavadsciho hadku upevni v chapaci 63. Soudas-
n& navlete prizi mezi odtahovy véledek 65
a piitlagny valecek 86.

PFemisténim télesa 2 do pracovni polohy se
opét nasdvd vzduch otvory 34 vnitfniho nosice
32 z ojednocovaciho ustroji 1 pfes pFivadéct
kendl 29. Po spustdni chodu vydesdvaciho va-
letku 6 se soudasné nebo s programové Fize-
nym zpoZd&nim spusti chod nosi&a 32, 47, od-
vadiéciho dstroji 5 & navijectho dstroji. Plsobe-
nim odvadéciho tstroji  se zvysi napé&tl v pfizi
uchycené v chapadi 63, ¢idlo 89 pFetrhfi uvede
v chod podavaci valedek 11, takZe ojednoceny
vldkenny materidl je op&t privddén popsanym
ji¥ zpdsobem do usti klinovité Stérbiny 57. Me-
zitim se prize Gfinkem napéti vysmekla z cha-
pade 63 a postupuje mezi tFecimi plochami 53,
56 p¥l-soudasném - odvalovani po t&chto plo-
chéch k odvadéci trubici 61, pfifemZ na konec
prize se nabaluji novéa vldkna, pfetvdiend rota-
ci otevi¥eného konce v piizi, odtahovanou odva-
d&cim dstrojim 9.

V pripadé ojedin&lého pfetrhu pfize je ope-
race zapfddani v potdtku shodnd s jiZ uvede-
nym postupem, s tim rozdilem, Ze civka je od-
klopena od navijeciho vélce navijeciho tstroji
a prize neni zavledena mezi véletky 65, 66. Po
spusténi chodu vydesdvaciho vdle€ku 6 obsluha
soudasné pfiklopi civku k navijecimu vélci na-
vijeciho tstroji a zavlede piizi mezi vdlecky 65,
66, ¢imZ se opdt na‘impuls ¢idla 69 pFetrht
obnovi pfivod vldken do spiddaci jednotky.

Sptadaci jednotky 76, zndzorn&né zjednodu-
%end jako kvadry, uspofddané vedle sebe v fade
mezi dvéma bo&nicemi’77, 78, ve kterych jsou
upraveny hnaci elementy a pievodovd istroji
k ndhonfim funké&nich prvkl spfddacich jed-
notek, tvoii bezvietenovy spfddaci stroj B (obr.
7). .

4

Jak-jiZ bylo Fedeno, pfivadéci kandl 29 pro
privod vldken na perforovanou plochu vniténi-
ho nosite 32, vstupuje do vné&jStho nosite 47
¢elnim otvorem 58 protilehlym k ¢elnimu otvo-
ru 59, z néhoZ vystupuje vypifddané prize P.

Uvedeny znak je optimédln& vyhodny¢ z hle-
diska moZnosti tdelného umisténi navijeciho
tstrojl a zdsobnikii pramene spfddacich jedno-
tek 76.

Na bezvietenovém spiddacim stroji B (obr.
7) 1ze uréit podélnou osu 79, prochézejici tsti-
mi klinovitych-$t&rbin 57, sp¥ddacich jednotek
76, v mistech 75 (obr. 6) a kolmou na osy ro-
tace 81 vné&jSich nosidl 47. Podélnd osa 79 je

prisecnici horizontdlni roviny 82 a vertikdlni -

roviny 83, znazorn&né na obr. 8, ktery vymezu-
ji 6tyri kvadranty 84 aZ 87, zndzorn&né na obr.
8, ktery je Fezem podle roviny VIII—VIII z obr.
7

P¥i umisténi zdsobniku pramene v libovolném
spodnim kvadrantu 84 nebo 87 lze navijeci
dstroji umistit v hornim kvadrantu 85 nebo 86,
popiipad® mezi kvadranty 84, 85 nebo 86, 87.
Sprddaci jednotka je zndzorn&na v fezu polo-
hou obou nosi¢t 32, 47. V tomto pFipadé jsou
osy rotace 81 vnéj§ich nosi¢h 47 vertikdlni
{obr. 7).

Na obr. 9 je znédzornén spfddaci stroj B s ji-
nym uspofdddnim spiddacich jednotek. Osy ro-
tace 81 vn#jSich nosi&t 47 jsou horizontAalni.

Obr. 10 znAzoriiuje Fez podle roviny X—X
Z obr. 9.

Na obr. 11 je na boténim pohledu stroje
v priéném Fezu znézorn&no uloZeni zdsobnikd
88 pramene v kvadrantu 84 a navijeciho dstro-
ji 89, znazornsného civkou 90, hnacim véilcem
91 a kmitajicim rozvddé&&em 92, v kvadrantu 86.

Na obr. 12 je obdobn& zndzornéno jiné
uspoiadéni stroje. Zasobnik 88 pramene je
umistdn v kvadrantu 84 a navijeci tstroji 89
v kvadrantu 87.

Podle obr. 13 je zésobnik 88 pramene umis-
tén v kvadrantu 84 pPed strojem B a navijeci
Gstroji 89 mezi kvadranty 86, 87.

Na spiddaci jednotce 76 lze rovné&Z vyrdbét
jddrovou pifzi. Za timto tdelem je na konzole
93, pfipevn&né na prib&Zném sb&rném potrubl
44 (obr. 1) upraven drZdk 94 pfedlohové civky
85 nosné nité 96, opatieny nitovymi vodiéi 97,
93. Nosnou niti ‘miZe byt p¥ize pfedend, mono-
fil nebo hedvabi.

Na nosnou nit 96, vstupujici trubici 62 do
dsti klinovité §t¥rbiny 57, se zndmym, bliZe ne-
popisovatelnym zpiisobem v usti Klinovité
3t&rbiny 57 nabaluji a pFipFddaji privddéna
vldkna, pfitemZ vyslednd jaddrova pFize se od-
tahvie odvad&ci trubici 61 .a naviil na civku
{obr. 1). , '

Obr. 14 znazoriiuje uspofddani podle obr. 12,
pritemZ predlohovd civka 95 je umist&na
v kvadrantu 85.

14 vykresii
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Pfedmét vynédlezu

1. ZafFizeni pro frikéni pfedeni p¥ize na prin-

cipu pfedeni s otevienym koncem, vytvofe-
né privddécim Wustrojim pro pfivod ojedno-
cenych vldken na tfeci plochu z dvojice tfe-
cich ploch, upravenych na obihajicich no-
sifich, z nichZ jeden je uloZen v druhém,
a k sob& bezdotykové pflisazenych tak, Ze
vytvaieji Klinovitou $térbinu, ve které jsou
vldkna skrucovdna frikci s ocb&ma, v Klino-
vitd §t8rbind protismérn& se pohybujicimi
tfecimi plochami, z nichZ jedna je konkéav-
ni a druhd konvexni vzhledem k mistu vy-
tvafeni prize v dsti klinovité Stérbiny,
a ustrojim pro odtah pfFize z uasti klinoviié
$t&rbiny pfi zabrdnéni §iFeni zdkrutu, vy-
znadfujici se tim, Ze privddéci kanéal (29) pro
pfivod vldken vstupuje do vnéjsitho nosice
(47) d&elnim otvorem (58), protilehlym
k delnimu otvoru (59), z néhoZ vystupuje
piize (P}, odtahovand z usti klinovité Stér-
biny (57), pfidemZ osa rotace (81} vnéjsiho
nosi¢e (47} je kolma na podélnou osu {79}

14 vykrest

bezvietenového stroje (B), opatfeného fa-
dou vedle sebe usporddanych zafizeni pro
frik¢éni predeni, kterdZto podélnd osa (79)
je prisecnici horizontalni roviny (82} a ver-
tikalni roviny (83}, které vymezuji &tyfi
kvadranty (84 aZ 87), pficemZ v kvadrantu
(84) pred vertikdlni rovinou (83) a pod
horizontdlni rovinou (82) je umistén zasob-
nik (88} pramene a alespoili v jednom
Z kvadrantd (86, 87) za vertikdlni rovinou
(83} je umisténo navijeci dGstroji (89).

. Zatizeni podle bodu 1, vyznadujici se tim,

Ze v kvadrantu (85) nad zdsobnikem (88)
pramene je umisténa predlohova civka (95)
nosné nité (96).

. ZarFizeni podle bodu 1, vyznadujici se tim, Ze

o

vneéjsi nosi¢ (47) je otoéné uloZen na opér-
nych kladkach (48).

. Zat¥izeni podle bodu 3, vyznadujici se tim,

Ze vneéjsi nosic¢ (47) je v tfecim zdb&ru s Fe-
menem (50]).
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