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(54) Nézev ptihlagky vynalezu:
Stroj na opracovani hran

(57)Anotace:

Stojan (1) stroje sestavd z alespoii dvou, v dopravnim sméru
(12) ietézového dopravniku (5) umisténych, modulit (11,
117), p¥i€emZ kaZdy modul (11, 117) tvofi vnitfni prostor (11b)
k ustaveni obrabécich zafizeni (2, 3, 4) a ma zrcadlové
vytvotena Cela (11a), s pfirubovymi plochami (13) a
pfirubovymi vyvrty (14) a rovnéz centrovaci drazkou (15) k
uloZeni centrovaci listy (19) pro vyrovnéni se sousednim
dal§im modulem (117), integrované linearni uloZeni (16) pro
fet&zové vodici listy (17), pfifazené fetézovému dopravniku
(5) a rovn&Z pfipojeni pro uloZeni (6) hnaciho fetézového
kola a uloZeni (7) napinaciho fetézového kola.
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Stroj na opracovani hran

Oblast fechniky

Vynalez se tyvkéd stroje na opracovani hran pro
lidtovité nebo deskovité obrobky se stojanem stroje k uchyceni
obrabsdcich zabizeni na obrébéni obrobkd a nekonedéného
Yet&zového dopravniku nesouciho obrobky pro jejich postupnou

dopravu na obrabéci za¥rizent .

Dosavadni stav_techniky

¥ pripadé téchto stroji s konstrukei s ramovym
stojanem se miZe jednat o dokonBovaci zarizeni, zaFizeni pro
lepeni hran, brusku, vrtaéku nebo podobné. Délka takovychto
stroj& zévisi v prvni Fadé na poltu a typu ve sméru chodu

obrobku za sebou umisténych obrabécich zafizeni.

Podstata vynalezu

Ukol wynalezu spodivd ve vytvoreni vpredu popsaného
stroje na opracovani hran s takovou konstrukci, kterd umoZiuje

jednoduchou, rychlou a levnou vyrobu stroj@ s rdznou délkou.

Tento Gko! se podle vynalezu vyredi tim, Ze stoljan
stroje sestava z alespoh dvouw, Vv dopravnim sméru Fetézového
dopravniku wumisténych moduld, pridems kaidy modul zahrnuje
vnit¥ni prostor k ustaveni obrabdcich zarizeni a ma zrcadlové
vytvorena cela s prirubovymi plochami a prirubovymi vyvrty
a rowvnéi centrovaci drazkou Kk ulo%eni <centrovaci listy pro
upevnéni, respektive vyrovnani se sousednim dalsim modulem,
integrované linedrni uloZeni pro tetdzové vodici 1isdty
ptirazené Fetézovému dopravniku a rovnéZ pripojeni pro uleieni

hnac{ ho retézového kola a napinaciho retdzového kola.
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Pfitom mife byt modul podle vynédlezu vytvoFen jen jako

prodlouzeni dolni Casti.

Jestli¥e se zvoli jako zakladni prvky jen dva moduly
rfizné délky, napriklad 1000 mm a 1500 mm, pak lze pomoci
prislusné kombinace bexz problém& =zhotovit stroje s rQznymi
délkami jejich Fetdzovych dopravnikd. Jestlife se kromé toho
vytvori jes3té modifikovany modul ve formé prodlouZeni dolni
t4sti s napriklad jen tFemi rdznymi délkami 500 mm, 1000 mm
a 1500 mm, potom lze spolu se zakladnimi moduly sestavit téméy
ka¥dou v praxi poZadovanou velikost. Obdr#i se tim p¥i
symetrické Kkonstrukci na délce nezavislé Feseni a zaérovei
roz$ifitelny systém se Sroubovatelnymi vedenimi Fetézu
a &roubovatelnymi uloZenimi Fetézovych kol. JestliZe jsou pro
zakladni modul vytvoFeny Jjen dvé konstrukéni wvelikosti, jsou
také pro zvukovou izolaci a rovné¥ pro obvykle identicky
vytvorené stfedni prGtezy zatizeni potPebné pouze dvé stavebni
velikosti. Yygrobni néaklady jsou wvzhledem ke stévajicim
provedenim redukovany, pres to je moind vyrobs nezavisle na
vakazece a také nezavisle na agregatech. Zakaznik obdrii na
z4kladd konstrukce podle wvyndlezu moZnost v pripadé potfeby
stroj na opracovani hran roz3{¥it a to pomoci bezproblémového
prodloufeni stojanu stroje na jednom nebo obou koncich. Také
pri zecela nové koncepci lze moduly v prestavéném zarizeni
pou¥it. Vedle toho neni pri parcialnim opotfebeni, napriklad wve
veden{ Petezu, nutnd vyména celého Feté&zového dopravniku, nybriZ

pouze segmentu modulu.

Dald{ znaky vynalezu jsou predmétem zidvislych narokd a
jsou bliZe objasnény ve spojeni s daldimi vyhedami vynalezu

pomoci pFikladi provedeni .

Prehied obrdzk? na vykresech




vynalezu,

obr. 1
obr. 2
obr. 3
obr. 4
obr. 5
obr. 6
obr. 7
obr. 8
obr. 9

Priklady

Na vykresech Jjsou zndzornéna néktera provedeni podle

slou¥fci jako priklady. Na vykresech znazorfiuje:

pohied zezadu na stroj pro opracovéni hran se stojanem

stroje sestavenym ze dvou moduld,
zobrazeni podle obr. 1 v pohledu zepfedu,

jeden ze dvou modull znazornényech na obr. 1 we

zudtieném méritku a perspektivim zobrazeni,

modul podle obr. 3 s pridavnymi, ji%Z namontovanymi
nebo je3td namontovatelnymi souddstmi, oproti obr. 3

ve zmenSeném méritku a v perspektivnim pohledu
zepredu,

provedeni podle obr. 4 s namontovanymi souc¢astmi,

dva navzdjem spojované moduly podle obr. 3,

modul vytvofeny jako prodlouZfeni spodni ¢Casti ve
zobrazeni podie obr. 4,
modul podle obr. 7 s namontovanymi soudastmi ve

zobrazeni bodle obr. 5 a

dva navzéjem spojovanéd moduly ve zobrazeni podle obr.

6.

provedeni wvynadlezu

hran pro

Obr. 1 znédzorhuje pohled zezadu na stroj na opracovani

lidtové a deskové obrobky, pFicdemi se mG%e jednat

o dokondovaci zarizeni, zarizeni pro lepeni hran, brusku,




vrtadtku nebo podobné, pripadnéd o jejich kombinace. Tento stroi
na opracovani hran v podstatd =zahrnuje stojan 1 stroje k
ustaveni uvedenych obrabdcich zaFizeni 2, 3, A4 k obrébéni bliZe
neznézornénych obrobkl a fFetdzového dopravniku 5, nesouci ho
obrobky a dopravujiciho je za sebou na obrébéci zaFizeni 2, 3.,
4. Dale je patrné ulofeni B hnaciho fetézového kola a rovndi na
protilehlém konci uloZeni 7 napinaciho Fetézového kola. Tomuto

spodnimu Fetézovému dopravniku 5 miiZe byt pFifazen systém §

hornf ho pritlaku, ktery rovnéi mé nekonedny ob&iny retéz 10.

7 obr. 1 a 2 je patrné, %e je stojan ] stroje sestaven

ze dvou moduld 11, 117, které jsou umi

stény za sebou v
dopravnim sméru 12 FYetézového dopravniku 5 a

jsou navzajem

pevnd spojeny.

Obr . 3° znazoriuje jednotlivy modul 11, Jjesté
neopatFeny soucdstmi. Je vytvoren Jjako samonosnd pPFihradova
konstrukce v podobd plasfové konstrukce, pridemf se miZe jednat
o svatovanou dutou konstrukci, kterd je sestavena v podstaté
%z dutyeh profild, ve které mohou byt poloZena wvedeni pro
sasouvéni elektrickou energii, pneumaticka vedeni a podobné.
Modul 11 tve¥i wnit¥ni prostor 11b k ustaveni obrabécich
zafizeni 2, 3, 4 a mad zrcadlové vytvoFend Cela lla. Cela 1la
jsou tvorena p¥irubovymi plochami 13 a pFfirubovymi vyvrty 14
a rovnd% centrovaci dréZkou 15 pro upevnéni, ptipadné vyrovnani
se sousednim dalsim modulem 11 . Modul 11 rovnd% ma integrované
linearni wulo¥eni 18 pro Petézovou vodici lisdtu 17, prirazené
Fetdzovému dopravniku 5, a rovné%i pFipojeni opro uloZeni 8
hnaci ho Fetézového kola a pro ulo%eni 7 napinaciho Fetézového
kola. %2 obr. 6 je pritom patrné, Ze prirubovéd vyvrty 14 jsou
vytvoreny pro uloZeni spojovacich éepl 18, zatimco centrovaci
dréaika 15 slou%i pro uloZeni centrovaci listy 19, kterd se miZe

wastréit upevBovacimi <¢&epy do pFisludnych vyvrtd wve dnu

centrovaci dré¥ky 15 a plGsobi mezi sousednimi moduty 11, 11°
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jako tésné pero.
v obr. 4 a 5 je patrné, %e centrovaci daZka 15

vytvorend na kaZdém cele 1la modulu 11, 11° zaroveh také tvori
wloteni 6 hnaciho Fetézového kola, respektive wuloZeni 7
napinaciho Fetézového kola, pridem¥ kazdé Celo 1la modulu 11,

11" ma pridavné Sroubové otvory 20 pro upevnéni ulofeni §

hnaciho Fetdzového kola a uloZeni 7 napinaciho Fetédzového kola.

Na =zobrazeni v rozebraném stave na obr. 4 je patrné
ptitazeni retézové vodici listy 17 k tinedrnimu uloZeni 16, pod
odpovidajicimi dosedacimi plochami modulu 11 Je upevnéna lista
21 uchyceni Fetézu. Kromé toho ukazuji obr. 3 a 4, Ze modul 11

je opatfen dosedacimi plochami 22 %k upevndni vertikalnich

obr. 1 a 2, ktery je upevnén na predni dosedaci{ plode 24 modulu

11

Obr. 7 a 8 znazornuji modifikovany modul 285 v
sobrazenich podle obr. 4 a 5. Modifikovany modul 25 je vytvoFen
jako prodloufeni spodni &&sti, odpovida ale exaktné spodni
poloviné modulu 11, ke které miZe byt shora popsanym zplsobem

ptipojen, jak je zfetelné patrné na obr. 9.
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P ATENTOVE NAROKY

Stroj na opracovani hran pro lidtovité nebo deskovité
obrobky se stojanem (1) stroje k uchyceni obrabédcich
varizeni (2, 3, 4) na obrabéni obrobkll a nekonecného
tetédzového dopravniku (5), nesouciho obrobky pro jejich
postupnou dopravu na obrébéci zarizeni (2, 3, 41},
vyznaéujici se tim, Ze stojan (1) stroje sestdvéd 2z alespon
dvou, v dopravnim sméru (12) fetdzového dopravniku (5)
umisténych moduld® (11, 11°), prid&em? kafdy modul (11, 117)
tvor{ wnittni prostor (11b) k ustaveni obrabécich zar{zeni
(2, 3, 4) a mad zrcadlové vytvoFena ¢ela (11a) s pFirubovymi
plochami (13) a pFirubovymi vyvrty (14) a rovné% centrovaci
dra¥kou (15) k ulo%eni centrovaci listy (19) pro upevnéni ,
respektive vyrovnani se sousednim dal3im modulem (117},
integrované linedrni uloZeni (18) pro Fetdzové wvodici listy
(17), pFfifazené Fetdzovému dopravniku (5) a rovnéZ
pripojeni pro ulofeni (6) hnaciho Fetézového kola a uloZeni

(7) napinaciho Fetézového kola.

Stroj na opracovani hran podle néroku 1, vyznadujici se

tim, %e v prirubovgch wyvrtech (14) jsou ulofeny spojovaci

depy (18).

Stroj na opraco§éni hran podle naroku 1 nebo 2, vyznadujiecl
se tim, ¥e v kaidém ¢&ele (11a) kaZdého modulu (11, 117)
yytvorend centrovaci drazka (15) tvor{ ulofeni pro uloZeni

(6) hnaciho Fetézového kola a preo uloZfeni (7) napinaciho

vetdzového kola.

Stroj na opracovani hran podle ndroku 1, 2 nebo 3,
vyznadujici se tim, Ze gelo (11a) modulu (11, 117) ma
Sroubové otvory (20) k upevnéni wuloZeni (8) hnaciho kola a

ulo¥eni (7) napinaciho Fetdzového kola.
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Stroj na opracovani hran podle jednoho =z ©predchozich
narok®, vyznadujici se tim, Zfe kaidy modul (11, 117, 25) je
opat¥fen dosedacimi plochami (22) k wupevnéni vertikélnich

vedeni (23) pro suporty obrabécich zarizeni (2, 3, 4).

Stroj na opracovéni hran podle jednoho =z ©predchozich
narokd, vyznadujici se tim, %e alespofi jeden z moduld (11,
1177)  Jje vytvoren jako samonosna prihradovd plastové

konstrukce.

Stroj na opracovani hran podle nadroku 6, wyznacujici se
tim, %e modul (11, 11°) mé& predni dosedaci plochy (24) k

upevnéni systému (9) horniho pritlaku.

Stroj na opracovani hran podle jednoho =z narokd 1 aZ 6,
vyznadujici se tim, %e jeden z moduld (25) je vytvoren jako

prodloufeni doini &asti.

Stroj na opracovani hran podle Jjednoho =z predchozich
narok®, vyznadujici se tim, Ze kaidy modul (11, 117, 25) je

vytvofen jako svarovand dutd konstrukce.

Stroj na opracovani hran podle nadroku 9, vyznalujici se

tim, %e ka¥dy modul (11, 117, 25) sestavd z dutych profild.

Stroj na opracovani hran podle néroku 10, wvyznaCujici se

tim, e v dutyech profilech jsou umisténa rozvodné

elektricka a pneumaticka vedeni.
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