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Uklad do pomiaru i rejestracji kata obciazenia maszyn synchronicznych
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Przedmiotem wynalazku jest uklad do pomiaru i re-
jestracji kata obcigzenia maszyn synchronicznych, to
jest kata (8) zawartego mi¢dzy wewnetrzna sila elektro-
motoryczng a napigciem. :

Znajomo$é tego kata jest bardzo istotna dla prawidto-
wej eksploatacji maszyny 1 calego systemu energetycz-
nego.

Znane uklady do pomiaru kata obciazenia zawieraja
zespoly elektroniczne sterowane z przetwornika i wspol-
pracujace mna wyjsciu z miernikami badz rejestratorami.
Uklady te pracuja na zasadzie przetwarzania mierzonego
kata na napigcie, wzglednie na impulsy napigciowe, kto-
rych czgsto$¢ powtarzania jest proporcjonalna do wiel-
koéci mierzonego kata. Pomiary takie obarczone.sa sto-
sunkowo duzymi bledami rzgdu 2 = 10%.

Na ogo6t urzadzenia takie nie moga pracowaé w spo-
s6b ciggly w warunkach jakie wystepuja w elektrow-
niach, a instalowanie i cechowanie ich jest bardzo kto-
potliwe. Réwniez przekazywanie wynikéw pomiaréw na
odlegtosé¢ stwarza powazne problemy.

Celem wynalazku jest ciagle mierzenie i rejestracja
kata obciazenia maszyn synchronicznych oraz przeka-
zywanie wynikéw pomiaré6w za posrednictwem laczy te-
lemetrycznych do punktu dyspozytorskiego.

Cel ten zostal osiagnigty przez opracowanie ukladu
dzialajacego na zasadzie bezposredniego zliczania impul-
séw, ktorych ilo$¢ jest proporcjonalna do mierzonego
kata.

Uklad pomiarowy sklada si¢ z podziatki katowej za-
pisanej magnetycznie na powierzchni plaskiego cylindra
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sprzegnigtego z wirnikiem maszyny oraz elektroniczne-
go ukladu do odczytywania i zliczania dzialek podziatki
katowej. Ponadto w sklad ukladu pomiarowego wchodza
jeszcze dodatkowe urzadzenia jak wskaZnik optyczny i
perforator do wyswietlania i rejestracji wynikéw po-
miaru oraz uklady logiczne do sterowania poszczegélny-
mi elementami tego ukladu. Wyniki pomiaru za posred-
nictwem lacza telemetrycznego mozna przekazywaé na
dowolna odleglosé.

Uktad pomiarowy wedtug wynalazku posiada szereg
zalet. Przede wszystkim umozliwia on ciagly pomiar i
rejestracje wynik6w pomiaréw z dokladnoscia +0,25°
przy czym wyniki pomiaru stanowigce ciag impulséw
wedlug okre§lonego kodu sa tatwe do przekazywania na
dowolna odleglos¢.

Urzadzenie pomiarowe daje si¢ latwo zamontowaé
¥ moze przez dluzszy okres czasu pracowaé bez specjal-
nego dozoru technicznego w warunkach panujacych w
halach maszyn w elektrowni. Cechowanie ukiadu jest
bardzo proste i tatwe do przeprowadzenia. .

Wymienione zalety wynikaja glownie z zastosowania
zasady zliczania impulséw zawartych w mierzonym ka-
cie w odrdznieniu od znanych metod opartych na zasa-
dzie wytwarzania napiecia proporcjonalnego do mierzo-
nego kata.

Uklad wedlug wynalazku jest przedstawiony w przy-
kladzie wykonania na rysunku, ma ktérym w ukladzie
blokowym przedstawiono poszczegélne jego elementy i
ich wzajemne powiazania.

Zasadniczym elementem ukladn pomiarowego jest pla-
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ski cylinder 1 sprzegniety z wirnikiem maszyny. Po-
wierzchnia cylindra pokryta jest no$nikiem magnetycz-
nym na ktérym sa "trzy $ciezki z zarejestrowanymi na
nich sygnalami oraz czwarta $ciezka rezerwowa. Nad
tymi $ciezkami znajduja si¢ glowice A, B, C, D stoso-
wane w pamigci bebnowej maszyn cyfrowych. Przymo-
cowane sa one do obudowy cylindra a stuza do odczy-
tywania informacji (impulséw) zarejestrowanych na po-
szczegblnych $ciezkach. Sygnaty elektryczne z glowic po
wzmocnieniu w wzmacniaczach 2, 3, 4 odczytu skiero-
wane sa przez przetacznik 5 cechowanie-odczyt do ukla-
du 6 zliczajacego. Wynik zliczania podany jest na re-
jestr 7 wspotpracujacy z wskaznikiem 8 optycznym i per-
foratorem 9. Impulsy start wytworzone sa w ukladzie 10
formowania impulséw i przekazywane sa do ukladu 6
zliczajacego oraz do ukladu 11 sterowania wskaznikiem
8 optycznym i perforatorem 9. Wylacznik 12 sluzy do
wylaczania sterowania perforatorem.

Dzialanie ukladu polega na zliczaniu impulséw po-
dzialki katowej odczytywanych przez gtowicg C w okre-
sie miedzy impulsem start przychodzacym z ukladu 10
formowania impulséw, sterowanym przez napigcie bada-
nej maszyny, a impulsem stop umieszczonym na pierw-
szej $ciezce i odczytywanym przez glowicg A.

Wynik zliczania z uktadu 6 zliczajacego przekazywa-
ny jest do rejestru 7, ktory przekazuje go do wskaznika
8 optycznego oraz do perforatora 9. Cykl pracy uktadu
regulowany jest impulsami z uktadu 10 formowania im-
pulséw i z ukladu 11 sterowania. Perforator 7 posiada
wyijscie dla przekazywania wynikéw pomiaru droga tele-
metryczna do punktu dyspozytorskiego.
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Przy rejestracji innych wielkoéci generatora np. na-
pigcia pradu, mocy, waznym jest okre$lenie chwili w
ktorej dokonano pomiaru kata obciazenia. Dla oznacze-
nia tej chwili ukiad wysyta impulsy do oscylografu. W
czasie cechowania ukladu impulsy startowe wysylane sa
nie z ukladu 10 formowania lecz odczytywane sa przez
glowice B ze Sciezki na cylindrze 1.

Zastrzezenia patentowe

1. Uktad do pomiaru i rejestracji kata obcigzenia
maszyn synchronicznych, znamienny tym, ze na cylin-
drze (1) sprzegnigtym z wirujacym walem maszyny ma
umieszczona magnetyczna podziatke katowa i zawiera.
urzadzenia do zliczania dzialek tej podzialki oraz urza-
dzenie do rejestracji wynikow pomiaru.

2. Uklad wedlug zastrz. 1, znamienny tym, Ze zawie-
ra glowice (A, B, C) do odczytywania magnetycznej po-
dziatki katowej, przymocowane do obudowy (ostony) cy-
lindra (1), przy czym podczas zerowania uktadu obudo-
we te wraz z glowicami (A, B, C, D) obraca si¢ o do-
wolny kat woko6! osi wirowania cylindra.

3. Uktad wedlug zastrz. 1 i 2, znamienny tym, Ze po-
siada wskaznik optyczny (8) i perforator (9), przy czym
zapewniona jest mozliwo$¢ réwnoczesnego wyswietlania
i rejestrowania na tasmie perforowanej wynikéw pomia-
TOW.

4. Uklad wedlug zastrz. 1—3, znamienny tym, ze ma
wyjécie impulséw, ktore doprowadzane sa do oscylogra-
fu przy rejestrowaniu nim innych parametréw maszyny
dla oznaczania chwili pomiaru kata obciazenia.
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