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Przedmiotem wynalazku jest lyzka do maszyn bu-
»dowlanych zwlaszcza do koparek i tadowarek stosowana
przy pracach w gruntach stwardnialych.

Znane dotychczas 1yzki koparek, fadowarek i innych
‘maszyn budowlanych posiadaja na swej przedniej czgéci
z¢by mocowane na state np. przy pomocy $rub, nitow,
spawow i t.p. Niedogodnosciag takiego rozwiazania jest
to, ze zgby jedynie swoim ksztaltem wplywaja na sile
naporu maszyny.

Celem wynalazku jest obnizenie zuzycia energii w
procesie skrawania lyzka. Zadanie wytyczone w celu
usunigcia podanej niedogodnosci zostalo rozwiazane
zgodnie z wynalazkiem w ten sposéb, ze zgby skrawa-
jace zostaly zamocowane ruchomo wzgledem korpusu
lyzki. Zmniejszy to niezbgedna sile naporu poniewaz
skrawanie gruntu odbywa si¢ przy udziale dodatkowego
ruchu.

Przedmiot wynalaz.ku jest dokladniej wyjasniony na

podstawie jego przykladu wykonania na rysunku, na
ktorym fig. 1, fig. 2 i fig. 3 przedstawiaja odmiany kon-
strukcji tyzki. Na fig. 1 zab 1 osadzony jest sztywnie na
sworzniu 2. Sworzen 2 polaczony jest sztywno z dzwig-
nig 3, ktéra prowadzona jest w $lizgach 4 i zakoriczona
jest rolka obrotowa 5.

Rolka 5 zabierana jest przez zderzaki 6 zwigzane na
stale z silownikiem hydraulicznym 7. Sitownik hydra-
uliczny 7 podpierany jest przez rolki 8 osadzone w
wspornikach korpusu lyzki 9. Srodkowy zab 10 polz-
czony jest sztywno z korpusem tyzki 9 a tloczyska 11
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sitownikéw hydraulicznych 7 osadzone sa na sztywno w
korpusie tyzki 9. Olej doprowadzony z ukladu hydra-
ulicznego maszyny przewodami a lub b powoduje ruch
korpusu sifownika 7, ktorego zderzaki 6 zabieraja rol-
ki 5. Przesuw rolek 5 powoduje obrét dzwigni 3, ktora
poniewaz jest polaczona sztywno poprzez sworzefi 2 z
zgbem 1 powoduje obrét zgba 1 wzgledem korpusu lyz-
ki 9.

Na fig. 2 zgby 12 polaczone sa na sztywno z walka-
mi 13 osadzonymi w lozyskach 14. Lozyska 14 osadzo-
ne w korpusie lyzki 15 oslonigte sa razem z walkami 13

.pokrywami 16. Na konicach walkéw 13 polowy korpu-

su lyzki 15 osadzone s3 kota §limakowe 17 a na kon-
cach watkéw 13 drugiej potowy korpusu tyzki 15 osa-
dzone sa kola §limakowe 18 o przeciwnych zwojach.
Kota §limakowe 17 zazgbiaja si¢ z $limacznicami 19 a
kola §limakowe 18 z $limacznicami 20. Slimacznice 19
i 20 osadzone sa na watkach 21 osadzonych w lozyskach
22 i 23. Konice watkow 21 polaczone sa sprzgglami 24
z walkiem wyjSciowym 25 reduktora. Z walkiem wej-
$ciowym 26 reduktora potaczony jest silnik hydraulicz-
ny 27.

Olej doprowadzony z ukladu hydraulicznego przewo-
dem a, a odprowadzony przewodem b powoduje ruch
obrotowy silnika hydraulicznego 27, ktory obraca watki
25 i 26 reduktora a poprzez sprzegla 24 watki 21. ze §li-
macznicami 19 i 20, ktére z kolei obracaja $limaki 17
i 18 z watkami 13 powodujac ruch obrotowy zgbéw.

Na fig. 3 zgby 12 zwigzane sa sztywno z walkami 13
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osadzonymi w lozyskach 14. Lozyska 14 opieraja si¢ w
korpusie tyzki 28 i sa ostonigte razem z walkami 13 po-
krywami 16. Na konicach walkéw 13 osadzone sa kola
zebate 29 zazebiajace si¢ z listwami zgbatymi 30 pola-
czonymi na stale z silownikami hydraulicznymi 31. Si-
Yowniki hydrauliczne 31 podpierane sa rolkami 32. Tlo-
czyska 33 sitownikéw hydraulicznych 31 osadzone sa w
korpusie lyzki 28.

Olej doprowadzony z ukladu hydraulicznego maszy-
ny przewodami a lub b powoduje ruch korpusu sitow-
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nika 31, ktérego listwa zebata 30 obraca kola zgbate 29
powoduja obrét zebow 12.
Zastrzezenie patentowe

Lyzka do maszyn budowlanych zwlaszcza do koparek
i ladowarek posiadajaca na swej przedniej krawedzi zg-
by, znamienna tym, Ze ma z¢by (1, 12) osadzone rucho-
mo wzgledem korpusu tyzki (9, 15, 28) przy czym ruch
z¢bOw sterowany jest uktadami zwlaszcza hydraulicz-

10 Dym, pneumatycznym, elektrycznym i mechanicznym.
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