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Dispositif de coupz ¢ cue cisaille, 8 commande hydraulique.

@ Dispositif de coupe, tel que cisaille, & commande hydrau-
lique, se présentant sous la forme d'un ensemble comportant
un vérin hydraulique 2 dont la tige actionne un outil de coupe
proprement dit, outil constitué de deux lames coupantes 1g,
1b articulées autour d’'un axe commun, monté sur une chape 3
solidaire du corps 2 du wvérin, l'ouverture et la fermeture
desdites lames 1a, 1b étant provoquée par l'intermédiaire d'un
systéme & biellettes commandé directement par la tige du
vérin, caractérisé en ce que :

— la chape 3 portant les lames coupantes 1a, 1b est
montée sur le corps du vérin 2 par l'intermédiaire de moyens
permettant de lui communiquer un mouvement de rotation
autour de la tige dudit vérin;

— une pince 16 est disposée latéralement, solidaire de la
chape 3 porte-lames, ladite pince 16 étant également com-
mandée par un vérin hydraulique 23 et permettant d'assurer le
positionnement et le maintien de I'objet 17 & couper afin qu'il
soit maintenu orthogonalement au plan de découpe.
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DISPOSITIF DE COUPE, TEL QUE CISAILLE, A COMMANDE
HYDRAULIQUE.

La présente invention concerne un dispesitif de
coupe perfectionné, & commande 'hydraulique, et plus
particuliérement un nouveau type. de cisaille dans les-
quelles les deux lames coupantes sont actionnées par la

tige d'un vérin hydraulique.

De tels types de cisailles sont commercialisés
debuis fort longtemps et sont constitués, comme cela
ressort notamment du DT-0S-2 609 689, du FR-A-2 503 000,
voire méme du brevet US-A-3 816 874 de deux lames cou-
pantes articulées autour d'un axe commun et qui sont
montées sur une chape solidaire du'corps du vérin; 1'ou-
verture et la fermeture desdites lames 1lors de l'opéra-
tion de coupe étant provoquées par l'intermédiaire d'un
systéme & biellettes commandées direétement par 1la tige

dudit vérin.

De telles cisailles 'qui sont utilisées dans de
nombreux domaines, notamment pour découper des tubes,
téles.., nécessitent pour 1leur utilisation certaines
précautions, notamment en ce qui concerne le positiénne—
ment et le maintien ‘de 1'objet & découpet par rapport
aux lames afin que ces aerniéres exercentrleur'action

A

bien perpendiculairement a la surface dudit objet.

Par ailleurs, dans certains domaines tels que par
exemple le domaine nucléaire, on peut &tre amené a uti-
liser des outils montés sur des robots commandés & dis-
tance, par exemple lorsque 1l'on souhaite réaliser le
démantellement de cellules contaminées. L'adaptation
des cisailles antérieures pour une telle utilisation
pose de nombreux problémes, notamment par le fait qu'il

doit é&tre possible de modifier 1le positionnement des
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lames dans 1'espace en fonction de celui des tubes (ou

autres éléments a découper) & 1l'intérieur de 1l'enceinte.

Or, on a trouvé, et c'est ce qui fait 1l'objet de la
présente invention un perfectionnement de tels disposi-
tifs de coupe & commande hydraulique qui permet de ré-
soudre l'ensemble de ces problémes.

D'une maniére générale, 1le dispositif conforme a
1'invention permettant de découper des tubes (ou tout
autre élément équivalent) se présente sous la forme d'un
ensemble comportant un vérin hydraulique dont la tige
actionne un outil de coupe proprement dit, outil cons-
tué de deux lames coupantes articulées autour d'un axe
commun monté sur une chape solidaire du corps du vérin,
1 'ouverture et la fermeture desdites lames étant provo-
quées Dpar 1'iﬁtermédiaire d'un systéme & biellettes
commandées directement par 1la tige du vérin et il se
caractérise en ce que :

- la chape portant les lames coupantes est montée
sur 1le corps du vérin par l'intermédiaire de moyens
permettant de lui communiquer un mouvement de rotation
autour de la tige dudit vérin ;

- une pince est disposée latéralement, solidaire de
la chape porte-lames, ladite pince étant également com?
mandée par 1'intermédiaire d'un vérin hydraulique et
permettant d'assurer le positionnement et le maintien de
1'objet & couper, afin qu'il soit maintenu orthogonale-
ment au plan de découpe.

Si un tel dispositif peut é&tre manipulé directement
par 1l'utilisateur, il est également particuliérement
adapté pour étre associé & des moyens permettant de le
commander & distance, par exemple & un automate, ledit
dispositif étant alors monté de maniére pivotante sur

l'ensemble permettant d'assurer ses déplacements.
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Par ailleurs, selon une forme préférentielle de
réalisation conforme a i'inventibn, la pince permettant
d'assurer le maintien de lfobjet 4 découper est consti-
tué de deux michoires montées pivotantes sur un boitier
support fixé & la chape porte-lames, leSdites_machoires
présentant des surfaces d'appui planes et qui sont dé-
coupées a leur extrémité de maniére & former "des
doigts" susceptibles de s'interpénétrer. Un tel mode de
réalisation permet d'assurer le maintien et le position-
nement d'éléments (tubes) pouvant avoir des dimensions

variables.

L'invention et les avantages qu'eile apporte seront
cependant mieux compris grice & l'exemple de réalisation
donné ci-aprés & titre indicatif et non limitatif, et
qui est illustré par les schémas annexés dans lesquels :

- 1la figﬁre 1 est wune vue schématique en perspec-—
tive montrant 1les différents 'élémehts constituant un -
dispositif conforme a l'invention ;

- les figures 2 et 3 sont respectivement des vues
en coupe Sselon les plans A et B de la figure 1 montrant
plus en détail la structure et 1le fonctionnement d'une

part, de 1la pince de maintien que comporté un tel dis-

_ positif (fig.2) et, d'autre part, des lames coupantes de

25

30

35

la cisaille ;
- la figure 4 est une vue de détail en coupe mon-

trant la maniére dont est assurée la commande des dépla-

cements des lames de coupe d'un dispositif conforme &

1l'invention.

si 1'on se reporte aux schémas annexés, le disposi~-
tif de coupe selon 1l'invention et, dans lequel dans cet
exemple de réalisation les organes actifs .sont consti-
tués de deux lames (la,1b), mais qui bien entendu pour-
raient avoir une autre configuration, par exemplé se

présenter sous la forme d'une cisaille, se compose es-
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sentiellement d'un ensemble éomportant un vérin hydrau-
lique (2) dont la tige (4) (voir figure 3) permet d'ac-
tionner les deux lames coupantes (la) et (1b). L'ouver-
ture et 1la fermeture des lames coupantes (la) et (1b)
est obtenue en montant lesdites lames sur une chape (3),
solidaire du corps du vérin (2), les déplacements de la
tige (4) dudit vérin commandant un systéme & biellettes
(5) (seule 1la biellette agissant sur la lame (la) étant
représentée a la figure 3, un systéme symétrique étant
prévu pour actionner la lame inférieure (1b)). Les deux
lames (la,1b) sont montées articulées autour d'un axe
commun (6) supporté par la chape (3). Une extrémité (7)
des biellettes (5) est reliée & 1la tige (3) du vérin,
1'autre extrémité (8) agissant sur l'extrémité (9a,9b)

de chacune des méchoires (1a,1b).

_snformément & l'invention, 1la <c¢hape (3) portant
les lames (1a,1lb) est montée sur le corps (2) du vérin
par l'intermédiaire d'un ensemble désigné par 1la réfé-
rence générale (10) permettant de lui communiquer un
mouvement de rotation autour de l'axe longitudinal XX de
la tige du vérin.

Pour ce faire, l'ensemble (10) se présente essen-
tiellement sous la forme d'un boitier fixe (11) & 1l'in-
térieur duquel est disposé un bloc (12) faisant partie
intégrante de la chape (3), comportant une denture péri-
phérique (13) sur laquelle vient s'engrener un moyen de
transmission (14) commandé par un moteur hydraulique
(15). Ce moteur (15) permet donc d'entrainer en rotation
le bloc (12) et en conséquence, la chape (3) portant les
lames de coupe. Le bloc (12) est monté autour du corps
du vérin (2) qui lui est fixe. L'alimentation en fluide
pour la commande et le déplacement de la tige du vérin
est réalisée de maniére conventionnelle et ne sera pas
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décrite en détail, une telle alimentation ressortant

clairement de la figure 3.

Par ailleurs, conformément & 1l1l'invention, la chape
{(3) portant 1les lames (l1la,lb) supporte également, laté-
ralement, une pince désignée par la référence générale
(16), pince dont la structure et le fonctionnement res—

sortent clairement des figures 1 et 2;

Cette pince dont la fonction est d‘'assurer le main-
tien de 1l'objet (tube 17 par exemple) a découper est
constituée de deux méAchoires (18&,18b) ‘montées sur un
boitier support (19) fixé lui-méme sur la chape (3). Ces
méchoires (18a,18b) présentent des surfaces d'appui
(20a,20b) planes, ces surfaces étant découpées de ma-
niére A former des doigts pouvant s'interpénétrer les
uns dans 1les autres lorsque 1es:méchoires-sont rapbro—
chées 1l'une de 1l'autre. Les deux michoires (18a,18b)
peuvent prendre deux positions extrémes telles que re- -
présentées & la figure 2, 1l'une ouvé:te représentée en
traits pieins, l1'autre refermée représéntée en traits
pointillés. ) ‘

Ces méchoires perméttent d'assurer le maintien de
tubes (17) ‘dont les diamétres peuvenf donc varier dans
de grandes proportions. Ces deux méchoires (18a;18b)
sont montées articulées autour d'axes (2la,21b). La
commande de l'ouverture et de la fermeture de Vces ma-
choires est obtenue par l'intermédiaire de la tige (22)
d'un vérin (23). L'extrémité de-cette tige (22) pofte un
axe (25) relié aux talons (26a,26b) des michoires (18a,-
18b). Bien entendu, le vérin (23) est alimenté au moyen
de flexibles dont simplement 1'arrivée est schématisée
a4 la figure 1.
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Le fonctionnement d'un tel dispositif est 1le sui-

vant.

Lorsque 1'on souhaite découper un tube (17), l'en-
semble est amené de telle sorte que le tube soit posi-
tionné entre les machoires ouvertes (18a,18b) et, en
conséquence, entre les deux lames (1a,1b). Dans un pre-
mier temps, sous l'action du vérin (23) on provoque la
fermeture des michoires (18a,18b), donc 1le blocage et
1'immobilisation du tube (17). Cela étant fait et sous
1'action du vérin (2), on commande la fermeture des

lames coupantes (la,lb).

Pendant cette opération de découpe, le tube est
parfaitement maintenu et positionné par rapport aux
lames dont 1'action s'exerce bien perpendiculairement a

la surface dudit tube.

Un tel dispositif de coupe, s'il peut étre utilisé
manuellement, est particuliérement adapté pour étre
associé & un robot, désigné par 1la référence générale

. (30) et qui permet de déplacer cet ensemble 4 1l'inté-

rieur d'une enceinte comportant par exemple des cana-
lisations ou conduites que 1l'on désire supprimer. Dans
un tel cas, le dispositif selon 1l'invention est monté
sur le robot (30) par l'intermédiaire du boitier (10).
Ce montage est réalisé de telle sorte que ledit boitier
(10) puisse pivoter autour de son axe support YY, cela
étant obtenu de maniére simple par un montage au moyen

d'une couronne dentée (31).:

I1 est donc possible en combinant les mouvements de
rotation autour de cet axe YY et autour de l'axe lon-
gitudinal XX de découpe, de positionner & la demande

les lames (la,lb) par rapport au tube A sectionner. Bien
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entendﬁ, le support (30) peut recevoir des dépiacements

dans tous les sens.

Bien entendu, 1'invention n'est pas ,limitée a
l'exemple qui précéde mais en couvre toutes les varian-
tes réalisées dans le méme esprit. Ansi, s'il est avan-
tageux d'utiliser des vérins hydrauliques, on ne sor-
tirait pas de 1l'invention en utilisant des vérins pneu-
matiques. De plus, comme dit précédemment, les lames
coupantes pourraient é&tre remplacées par d'autres types
d'éutils, par exemple &tre constituées de deux éléments

formant tenailles.
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REVENDICATIONS
1/ Dispositif de coupe, tel que cisaille, & com-

mande hydraulique, se présentant sous la forme d'un
ensemble comportant un vérin hydraulique (2) dont la
tige actionne un outil de coupe proprement dit, outil
constitué de deux lames coupantes (1é,1b) articulées
autour d'un axe commun, monté sur une chape (3) soli-
daire du corps (2) du vérin, l'ouverture et la fermeture
desdites 1lames (la,1lb) étant provoquée par l'intermé-
diaire d'un systéme & biellettes (5) commandé directe-
ment par la tige (4) du vérin, caractérisé en ce que :

~ la chape (3) portant les lames coupantes (la,lb)
est montée sur le corps du vérin (2) par l'intermédiaire
de moyens pérmettant de lui communiquer un mouvement de
rotation autour de la tige dudit vérin ;

~ une pince (16) est disposée latéralement, soli-
daire d8e 1la chape (3) porte-lames, iadite pince (16)
étant également commandée par un vérin hydraulique (23)
et permettant d'assurer le positionnement et le maintien
de l'objet (17) & couper afin qu'il soit maintenu or-
thogonalement au plan de découpe.

2/ Dispositif selon la revendication 1, caractérisé
en ce qu'il est monté, de maniére pivotante, sur un
ensemble (30) permettant de le déplacer automatiquement.

3/ Dispositif selon l'une des revendications 1 et
2, caractérisé en ce que la pince (16) permettant d'as-
surer le maintien de 1l'objet (17) a découper est cons-
tituée de deux méchoires (18a,18b) montées pivotantes
sur un boitier support fixe (19) £fixé & 1la chape (3)
porte~lames, lesdites michoires (18a,18b) présentant des
surfaces d'appui (20a,20b) planes et qui sont découpées
34 leur extrémité de maniére & former des doigts pouvant

s'interpénétrer.

DEPOSANT : AMGA -
MANDATAIRE : Cabinet Michel LAURENT
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