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OZET
SICAKLIK SENSORU ICEREN BiR DAVLUMBAZ

Mevcut bulus, bir pisirici cihaz (100) ile arasinda mesafe olacak sekilde pisirici cihazin
(100) iizerinde konumlandirilmaya uygun bir gévde (2), gévde (2) igerisinde yer alan,
havanin bir hava emis kanal1 vasitasiyla emilerek dis ortama atilmasini saglayan bir fan,
1sinarak pisirici cihazdan (100) yiikselen havanin sicakligini 6lgmeye uygun en az bir

sicaklik sensorii (3) iceren bir davlumbaz (1) ile ilgilidir.
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ISTEMLER

Bir pisirici cithaz (100) ile arasinda mesafe olacak sekilde pisirici cihazin (100)
tizerinde konumlandirilmaya uygun bir govde (2), gévde (2) igerisinde yer alan,
havanin bir hava emis kanal1 vasitasiyla emilerek dis ortama atilmasini saglayan bir
fan, 1sinarak pisirici cihazdan (100) yiikselen havanin sicakligini1 6lgmeye uygun en
az bir sicaklik sensorii (3) iceren;

- igerisine sicaklik sensoriiniin (3) en azindan kismen yerlestirilmesine uygun,
govdeye (2) baglanarak sicaklik sensoriiniin (3) en azindan bir kisminin
pisirici cihaza (100) dogru wuzanacak sekilde govde (2) iizerinde
sabitlenmesini saglayan bir tutucu (4) ile karakterize edilen bir davlumbaz

(1).

Bir baglant1 elemani (5) vasitasiyla govde (2) lizerine takilip ¢ikarilabilir bir sekilde
baglanan tutucu (4) ile karakterize edilen Istem 1°deki gibi bir davlumbaz (1).

Govdeye (2) baglanan bir birinci parca (41) ve birinci parga (41) ile baglanmaya
uygun, birinci parga (41) ile baglandiginda sicaklik sensoriiniin (3) en azindan
kismen kavranarak birinci parga (41) lizerinde sabitlenmesini saglayacak sekilde
yapilandirilmis bir ikinci parca (42) iceren tutucu (4) ile karakterize edilen

yukaridaki istemlerden herhangi birindeki gibi bir davlumbaz (1).

Ikinci parca (42) iizerinde yer alan en az bir baglant1 yuvasi (421) ve birinci parca
(41) tlizerinde yer alan, baglanti yuvasi (421) igerisine yerleserek ikinci parganin
(42) birinci parca (41) tizerinde sabitlenmesini saglayan en az bir baglanti ¢ikintisi

(411) ile karakterize edilen Istem 3’teki gibi bir davlumbaz (1).

Plastik malzemeden {iretilen tutucu (4) ile karakterize edilen yukaridaki

istemlerden herhangi birindeki gibi bir davlumbaz (1).
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11.
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Sicaklik sensoriiniin (3) u¢ kisminda yer alan, sicaklik dlgmeye uygun bir reseptor
(31) ve reseptdre (31) uzanan, reseptoriin (31) calistirilabilmesi igin gerekli
enerjinin reseptore ulastirilmasini saglayan en az bir elektrik kablosunun igerisinden
gectigi bir sap kismi (32) igeren T-tipi sicaklik sensorii (3) ile karakterize edilen

yukaridaki istemlerden herhangi birindeki gibi bir davlumbaz (1).

Sicaklik sensoriinii (3) sap kismindan (32) kavrayarak reseptoriin (31) pisirici
cihaza (100) dogru uzanacak sekilde sicaklik sensoriiniin (3) govde (2) iizerinde
sabitlenmesini saglayan tutucu (4) ile karakterize edilen Istem 6’daki gibi bir

davlumbaz (1).

Sap kisminda (32) yer alan, elektrik kablolarinin birlestirildigi bir bogum kismi
(33), bogum kismindan (33) reseptore (31) dogru uzanan bir boyun (34) igeren

sicaklik sensorii (5) ile karakterize edilen Istem 6 veya 7°deki gibi bir davlumbaz

().

Sicaklik sensoriinii (3) boyun (34) ve/veya bogum kismindan (33) destekleyerek
sicaklik sensoriiniin (3) govde (2) iizerinde sabitlenmesini saglayan tutucu (7) ile

karakterize edilen Istem 8’deki gibi bir davlumbaz (1).

Icerisine fanin yerlestirilmesine uygun bir iinite (21), iinite (21) icerisine disaridan
erisime imkan saglayan bir erisim acgiklig1 (22), erisim agikligini (22), iinite (21) ile
arasinda hava emis kanalina hava girisinin saglandigr bir giris agikligr (6)
olusturacak sekilde en azindan kismen kapatan bir kapak (23) iceren govde (2) ve
iinite (21) ile kapak (23) arasinda kalacak sekilde kapak (23) iizerine yerlestirilen
sicaklik sensorii (3) ile karakterize edilen yukaridaki istemlerden herhangi

birindeki gibi bir davlumbaz (1).

Pigirici cihazin (100) yiizey diizlemi ile ag1 olusturacak sekilde tinite (21) tizerinde

uzanan kapak (23) ile karakterize edilen Istem 10’daki gibi bir davlumbaz (1).
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Kapagin (23) pisirici cihaza (100) en yakin kenar1 olan bir birinci kenar1 (231)
iizerinde sabitlenen sicaklik sensorii (3) ile karakterize edilen Istem 11°deki gibi

bir davlumbaz (1).

Kapagin (23) uzunluk yoniine dogru paralel bir sekilde uzanan, kapagin (23)
merkezinden gegen bir merkez yiikseklik ekseninin (X) her iki yaninda en az birer
adet yer alacak sekilde kapak (23) lizerine yerlestirilen en az iki sicaklik sensorii (3)

ile karakterize edilen Istem 10 ila 12°den herhangi birindeki gibi bir davlumbaz

(D).

Merkez yiikseklik eksenine (X) gore simetrik olacak sekilde kapak (23) iizerine
yerlestirilen en az iki adet sicaklik sensorii (3) ile karakterize edilen Istem 13’teki

gibi bir davlumbaz (1).
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TARIFNAME
SICAKLIK SENSORU ICEREN BiR DAVLUMBAZ

Bu bulus, {izerinde g¢alistig1 pisirici cihazdan yiikselen havanin sicakliginin 6l¢iilmesiyle

otomatik olarak ¢alistirilmasi saglanan bir davlumbaz ile ilgilidir.

Evlerde kullanilan pisirici cihazlarin {izerinde genellikle bir davlumbaz yer almaktadir.
Pisirilen yiyeceklerden ¢ikan kokularin ve nemin davlumbaz vasitasiyla dis ortama tahliye
edilmesi saglanmaktadir. Davlumbazda fan motorunun diisiik, orta ve yliksek kademelerini
genellikle kullanici ayarlamaktadir. Kullanici, pisirme boyunca gerek duydugu anda
davlumbazi ¢alistirp, istedigi kademeyi se¢mektedir. Kullanict konforunun artirilmasi ve
giivenlik amaciyla calisma kademesinin otomatik olarak belirlendigi davlumbazlar da
mevcuttur. Bu amagla ortamda meydana gelen koku ve sicaklik degisimlerini takip eden
sensorler kullanilmaktadir. Pisirme isleminde pisirici cihazin st bolgesindeki sicaklik
algilanarak davlumbazin ¢aligma kademesi otomatik olarak belirlenebilmektedir. Sicaklik
sensorii, pisirilen yiyecekler ve ocagin 1sisindan kaynaklanan davlumbaz alti1 sicakligini
Olcmektedir. Buna bagli olarak davlumbazin agilmasi, 1s1l yik arttiginda kademesinin
artirilmasi, 1s1l yiik azaldiginda kademesinin diisiiriilmesi veya 1s1l yiik ortadan kalktiginda
ise davlumbazin kapatilmasi otomatik olarak saglanabilmektedir. Otomatik ¢alismada,
ocaktan ylikselen sicakligi dlgen sicaklik sensoriiniin yerlesimi kritik olmaktadir. Ocak
tizerinde pisirme islemi yapilmaya basladiginda ocak 1sil yiikiiniin hatasiz bir sekilde
algilanmas1 gerekmektedir. Sicaklik sensorii uygun bir bdlgeye yerlestirilmedigi takdirde
sicaklik algilanmasinda problemler ortaya c¢ikabilmektedir. Ozellikle farkli ocak gdzlerinde

yapilan pisirmelerde sicakligin dogru bir sekilde 6l¢iilmesi de giiclesmektedir.

Teknigin bilinen durumunda yer alan EP3867576 (A1) numarali Avrupa Birligi patent

basvurusu dokiimaninda sicaklik sensorii i¢eren bir davlumbaz tarif edilmektedir.

Bu bulusun amaci, lizerinde g¢alistig1 pisirici cihazdan yiikselen havanin sicakliginin dogru

ve hassas bir sekilde 6l¢iilmesi saglanan bir davlumbazin gergeklestirilmesidir.

Bulus konusu davlumbaz bir pisirici cihaz ile arasinda mesafe olacak sekilde pisirici
cihazin iizerinde konumlandirilmaya uygun bir gévde, govde icerisinde yer alan, havanin

bir hava emis kanali vasitasiyla emilerek dis ortama atilmasini saglayan bir fan, 1sinarak
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pisirici cihazdan yiikselen havanin sicakligini 6lgmeye uygun en az bir sicaklik sensorii
icermektedir. Bulus konusu davlumbaz ayrica, igerisine sicaklik sensdriiniin en azindan
kismen yerlestirilmesine uygun, gévdeye baglanarak sicaklik sensoériiniin en azindan bir
kisminin pisirici cihaza dogru uzanacak sekilde govde tizerinde sabitlenmesini saglayan bir
tutucu igermektedir. Sicaklik sensorii dogrudan tutucu {iizerine de sabitlenebilmektedir.
Sicaklik sensorii, hava emis kanali lizerinde bulunmaktadir. Bu sayede, pisirici cihazin
calismasi sonucu 1sinarak yiikselen havanin sicakliginin algilanmasi daha dogru sekilde

gerceklestirilebilmektedir.

Bulusun bir uygulamasinda davlumbaz, bir baglanti elemani vasitasiyla gévde iizerine
takilip ¢ikarilabilir bir sekilde baglanan tutucu icermektedir. Baglanti elemani herhangi bir
mekanik baglant1 elemani olabilmektedir. Bulusun tercih edilen bir uygulamasinda baglanti
elemani olarak tutucu ve govde tizerinde karsilikli ve birbirlerine igerisine gecebilir sekilde
tasarlanan ¢ikinti ve girinti yuvalari kullanilmaktadir. Bu sayede herhangi vida gibi
herhangi bir mekanik baglanti eleman:1 kullanmadan tutucunun goévde flizerine takilip
cikarilabilir bir sekilde yerlestirilmesi saglanmaktadir. Bulusun bir uygulamasinda, tutucu,
manyetik eleman ¢ifti vasitasiyla govde Tlzerine takilip c¢ikarilabilir bir sekilde

yerlestirilebilmektedir.

Bulusun bir uygulamasinda tutucu iki parcali yapidadir. Birinci parca gdévdeye
baglanmaktadir. Sicaklik sensorii, birinci parga ile ikinci parga arasinda sikistirilarak
sabitlenmektedir. Birinci parc¢a ve ikinci parga birbirlerine takilip ¢ikarilabilir bir sekilde
baglanmaktadir. Bu sayede, kullanici veya operator sicaklik sensoriine erismek istediginde,
birinci parca ile ikinci pargay1 ayirarak sicaklik sensoriine erisebilmektedir. Sicaklik
sensorlinlin tamire ihtiyact oldugunda veya degistirilmesi gerektiginde, birinci parga ve
ikinci parca birbirinden ayrilarak bu ihtiya¢ giderilebilmektedir. Birinci parg¢a ve ikinci
parca herhangi bir mekanik baglanti eleman1 kullanilarak birbirlerine baglanabilmektedir.
Bulusun bir versiyonunda birinci parga ile ikinci parga birbirlerine manyetik eleman ciftleri

vasitasiyla birlestirilebilmektedir.

Bulusun bir uygulamasinda birinci parc¢a ve ikinci parca birbirlerine baglanti ¢ikintist ve

baglantt ¢ikintisinin  igerisine  yerlesmesine uygun bir baglanti yuvasi1 ile
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baglanabilmektedir. Bu sayede, birinci par¢a ve ikinci parganin birbirlerine takilip

cikarilabilmesi kolaylastirilmigtir.

Bulusun bir uygulamasinda tutucu plastik malzemeden iiretilmektedir. Bu sayede, sicaklik
sensoril ile govde arasindaki 1s1 transferi maliyet etkin bir sekilde azaltilabilmektedir.
Bulusun tercih edilen bir uygulamasinda, sicaklik sensorii ile tutucu arasinda bir yalitim
malzemesi yer almaktadir. Boylelikle, sicaklik sensorii ile gdvde arasindaki 1s1 transferi

daha etkin bir sekilde engellenmektedir.

Bulusun bir uygulamasinda sicaklik sensorii bir T tipi sicaklik sensoriidiir. Teknigin bilinen
durumunda bu tip sicaklik sensorlerine mantar tip sicaklik sensorii adi da verilebilmektedir.
Sicaklik sensOriiniin  reseptorii, aliiminyum, kompozit veya seramik malzemeden
iretilebilmektedir. Aliiminyum malzeme, 1s1l iletkenligi yiiksek bir malzeme oldugu igin

tercihen reseptor aliiminyum malzemeden iiretilmektedir.

Bulusun bir uygulamasinda tutucu sicaklik sensoriinii sap kismindan destekleyerek,
reseptdr pisirici cihaza dogru uzanacak sekilde sicaklik sensoriinii gdvde iizerinde
sabitlemektedir. Bir bagka deyisle reseptor, herhangi bir yer ile dogrudan temas etmeden
pisirici cihaza dogru sarkitilmaktadir. Bu sayede, reseptoriin herhangi bir yer ile temas
ederek dogrudan 1s1 aligverisi yapmasinin Oniine gecilmektedir. Reseptor, pisirici cihaza
bakacak sekilde sicaklik sensorii govde lizerinde sabitlenmektedir. Reseptor, fan yardimiyla

emilen havanin hava emis kanali giizergahi {izerinde yer almaktadir.

Bulusun bir uygulamasinda sicaklik sensorii sap kisminda yer alan, elektrik kablolarinin
birlestirildigi bir bogum kismi, bogum kismindan reseptére dogru uzanan bir boyun
icermektedir. Bu sayede, reseptorden alinan verilerin bir kontrol iinitesine aktarilmasi igin

gerekli olan elektrik baglantisi reseptor ile kontrol {initesi arasinda saglanmaktadir.

Bulusun bir uygulamasinda tutucu, sicaklik sensoriinii boyun ve/veya bogum kismindan
destekleyerek sicaklik sensoriiniin govde lizerinde sabitlenmesini saglamaktadir. Bulusun
tercih edilen bir versiyonunda tutucu, sicaklik sensoriinii hem boyun hem de bogum
kismindan destekleyerek govde ilizerinde sabitlemektedir. Bu sayede, sicaklik sensdriiniin

cok daha rijit bir sekilde govde iizerinde sabitlenmesi saglanmaktadir.
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Bulusun bir uygulamasinda govde igerisine fanin yerlestirilmesine uygun bir iinite
icermektedir. Unite icerisine disaridan erisime imkan saglayan bir erisim aciklig1 bir kapak
yardimiyla kismen kapatilmaktadir. Kapak, erisim agikligini, erisim acikligi ile kapak
arasinda bir hava giris aciklig1 olusturacak sekilde kapatmaktadir. Sicaklik sensorti, iinite
ile kapak arasinda kalacak sekilde kapak tizerine bir tutucu vasitasiyla yerlestirilmektedir.
Tutucu, sicaklik sensorii ile kapak arasinda yer alarak sicaklik sensoriiniin kapak ile
dogrudan 1s1 aligverisine girmesini engellemektedir. Kapak, tercihen cam malzemeden

uretilmektedir.

Bulusun bir uygulamasinda davlumbaz, pisirici cihazin yiizey diizlemi ile a¢1 olusturacak
sekilde iinite lizerinde uzanan kapak igermektedir. Davlumbaz, bir egik tip davlumbazdir.
Egik tip davlumbazlarda 1sinan hava, kapak ile iinite arasinda yer alan giris acikligindan
hava emis kanalina emilmektedir. Sicaklik sensorii, kapak ile ilinite arasinda yer alan giris

aciklig1 lizerinde yer almaktadir.

Bulusun bir uygulamasinda sicaklik sensorii, kapagin pisirici cihaza en yakin kenari olan
bir birinci kenar1 iizerinde sabitlenmektedir. Bu sayede, sicaklik sensoriiniin pisirici cihaza
yakin olacak sekilde kapak iizerinde sabitlenmesi saglanmaktadir. Boylelikle, sicaklik

sensoriiniin daha dogru ve hassas bir dl¢lim yapmasi saglanmaktadir.

Bulusun bir uygulamasinda davlumbaz, kapagin uzunluk yoniine dogru paralel bir sekilde
uzanan, kapagin merkezinden gegen bir merkez yiikseklik ekseninin her iki yaninda en az
birer adet yer alacak sekilde kapak {iizerine yerlestirilen en az iki sicaklik sensori
icermektedir. Merkez yiikseklik ekseni, kapagi uzunlamasma iki esit yar1 pargaya
bolmektedir. Pisirici cihazin sag goziinde yer alan yiyeceklerden ¢ikan hava kapagin sag
yarisinda yer alan sicaklik sensOrii tarafindan, pisirici cihazin sol goziinde yer alan
yiyeceklerden c¢ikan hava kapagin sol yarisinda yer alan sicaklik sensorii tarafindan
Olciilmektedir. Bu sayede, pisirici cihazin farkli gozlerinde isitilan yiyeceklerden ¢ikan

havanin sicakliginin daha dogru bir sekilde dlgiilmesi saglanmaktadir.

Bulusun bir uygulamasinda davlumbaz, merkez yiikseklik eksenine gore simetrik olacak

sekilde kapak tizerine yerlestirilen en az iki adet sicaklik sensorii igermektedir. Bu sayede,
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pisirici cihazin farkli gozlerinde 1sitilan yiyeceklerden yiikselen havanin benzer kosullarda

sicakliginin dl¢lilmesi saglanmaktadir.

Bu bulusun amacina ulagmak i¢in gerceklestirilen davlumbaz ekli sekilde gosterilmis olup:
Sekil 1, bulusun bir uygulamasina ait davlumbazin perspektif goriiniisiidiir.

Sekil 2, bulusun bir uygulamasina ait davlumbazin alttan perspektif goriiniisiidiir.

Sekil 3, bulusun bir uygulamasina ait davlumbazin alttan perspektif goriiniistidiir.

Sekil 4, bulusun bir uygulamasina ait sensor ve tutucunun perspektif goriintisiidiir.

Sekil 5, bulusun bir uygulamasina ait sensoriin ve iki pargali tutucunun patlatilmig

gorliniistidiir.

Sekildeki parcalar tek tek numaralandirilmis olup bu numaralarin karsiligi asagida

verilmistir:

1. Davlumbaz
2. Govde
21. Unite
22. Erisim agiklig1
23. Kapak
231. Birinci kenar
3. Sicaklik sensorii
31. Reseptor
32. Sap kismi
33. Bogum kismi
34. Boyun
4. Tutucu
41. Birinci parca
411. Baglant1 ¢ikintist
42. Ikinci parca
421. Baglant1 yuvasi
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5. Baglanti elemani

6. Giris agiklig1
100. Pisirici cihaz
X. Merkez yiikseklik ekseni

Davlumbaz (1); bir pisirici cihaz (100) ile arasinda mesafe olacak sekilde pisirici cihazin
(100) iizerinde konumlandirilmaya uygun bir gdévde (2), gévde (2) igerisinde yer alan,
havanin bir hava emis kanali vasitasiyla emilerek dig ortama atilmasini saglayan bir fan,
1sinarak pisirici cihazdan (100) yiikselen havanin sicakligini 6lgmeye uygun en az bir
sicaklik sensorii (3) icermektedir. Sekil 1°de goriilecegi lizere pisirici cihaz (100) bir
ocaktir. Pisirici cihaz (100) tizerinde 1sitilan yiyeceklerden ¢ikan koku ve nem davlumbaz
(1) vasitastyla dis ortama atilmaktadir. Govde (2) igerisinde yer alan fanin bir elektrik
motoru vasitasiyla c¢alistirilmasinin ardindan, pisirici cihazdan (100) yiikselen hava
emilerek bir hava emis kanalina aktarilmaktadir. Dis ortama agilan bir bacaya baglanan
hava emis kanali vasitasiyla emilen hava disar1 atilmaktadir. Sicaklik sensorii (3)
vasitasiyla 1sinan havanin sicakligi algilanmaktadir. Bulusun bir uygulamasinda, sicaklik
sensoOriinden (3) alinan veriye gore fanin ¢alisma kademesi bir kontrol {initesi tarafindan
otomatik olarak belirlenmektedir. Sicaklik sensoriiniin (3) sayist bir veya birden daha fazla
olabilmektedir. Bulusun tercih edilen versiyonunda davlumbaz (1), gévdenin (2) pisirici
cihaza bakan alt yiizeyinin her iki yarisinda birer tane olmak iizere iki sicaklik sensorii (3)

icermektedir.

Bulus konusu davlumbaz (1) ayrica, igerisine sicaklik sensdriiniin (3) en azindan kismen
yerlestirilmesine uygun, gévdeye (2) baglanarak sicaklik sensoriiniin (3) en azindan bir
kisminin pisirici cihaza (100) dogru uzanacak sekilde govde (2) ilizerinde sabitlenmesini
saglayan bir tutucu (4) icermektedir. Sicaklik sensorii (3) pisirici cihaza (100) bakacak
sekilde govde (2) flizerine yerlestirilmektedir. Sicaklik sensorii (3) 1sinarak yiikselen
havanin akis patikasi lizerinde konumlandirilmaktadir. Bir baska deyisle, sicaklik sensorii
(3) 1sinarak yiikselen havanin akis yoniine paralel olacak sekilde, 1sinarak yiikselen havanin
dogrudan dik bir sekilde sicaklik sensoriinden (3) gecmesini saglayacak sekilde gévde (2)

tizerine yerlestirilmektedir. Bu sayede, sicaklik sensoriiniin (3) yiikselen havanin sicakligini
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algilama hassasiyeti artirilmaktadir. Sicaklik sensdrii (3) bir tutucu (4) vasitasiyla govde (2)
iizerine yerlestirildigi i¢in, gdvde (2) sicakliginin degisiminden etkilenmeden bir sicaklik
Olciimli saglanabilmektedir. Tutucu (4), govde (2) sicakhiginin sicaklik sensoriine (3)

aktarilmasini engelleyen, 1s1l iletkenligi diisiik bir malzemeden tiretilmektedir.

Bulusun bir uygulamasinda davlumbaz (1), bir baglant1 eleman1 (5) vasitasiyla gévde (2)
iizerine takilip ¢ikarilabilir bir sekilde baglanan tutucu (4) igermektedir. Baglanti elemani
(5) bir vida olabilmektedir. Baglant1 eleman1 (5), tutucu (4) iizerinde yer alan bir vida
aciklig1 ve govde lizerinde olusturulan bir baglant1 agikligindan gegerek tutucuyu (4) gévde
(2) iizerine sabitlemektedir. Bu sayede, tutucunun (4) goévde (2) iizerine takilip ¢ikarilabilir
bir sekilde yerlestirilmesi saglanmaktadir. Boylelikle, sicaklik sensorii (3) bozuldugunda,
tutucu (4) govde (2) tlizerinden cikarilarak sicaklik sensoriiniin (3) tamir edilmesi veya
degistirilebilmesi saglanmaktadir. Ayrica bu sayede, sicaklik sensoriiniin (3) yeri govde (2)

tizerinde kolaylikla degistirilebilmektedir.

Bulusun bir uygulamasinda davlumbaz (1), gévdeye (2) baglanan bir birinci parca (41) ve
birinci parca (41) ile baglanmaya uygun, birinci parca (41) ile baglandiginda sicaklik
sensorlinlin (3) en azindan kismen kavranarak birinci parga (41) lizerinde sabitlenmesini
saglayacak sekilde yapilandirilmig bir ikinci parga (42) igeren tutucu (4) icermektedir.
Birinci parga (41) ve ikinci parca (42) birbirlerine baglandiklarinda, igerisine sicaklik
sensOriiniin (3) en azindan kismen yerlestirildigi bir yuva olusturmaktadir. Birinci parca
(41) ve ikinci parca (42) birbirlerine sicaklik sensoriinii (3) sikistiracak sekilde
baglanmaktadir. Bu sayede, sicaklik sensoriiniin (3) siki bir sekilde govde (2) lizerinde
sabitlenmesi saglanmaktadir. Bdylelikle, temizlik, montaj gibi uygulamalar esnasinda

sicaklik sensoriiniin (3) yerinden ¢ikmasi engellenmektedir.

Bulusun bir uygulamasinda davlumbaz (1), ikinci parga (42) ilizerinde yer alan en az bir
baglant1 yuvasi (421) ve birinci parga (41) iizerinde yer alan, baglant1 yuvasi (421) igerisine
yerleserek ikinci parganin (42) birinci parca (41) ilizerinde sabitlenmesini saglayan en az bir
baglant1 ¢ikintis1 (411) igermektedir. Sekil 5’°te goriilecegi lizere birinci parca (41) lizerinde
iki adet baglanti ¢ikintis1 (411) ve ikinci parca (42) iizerinde s6z konusu baglanti
cikintilarinin (411) yerlesmesine uygun iki adet baglanti yuvasi (421) yer almaktadir.
Baglanti cikintis1 (411) esnek yapidadir. Ikinci parca (42) birinci parca (41) ile
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birlestirilmek istendiginde, baglanti ¢ikintisi (411) esneyerek baglanti yuvasi (421) icerisine
yerlesmektedir. Baglanti yuvasi (421) igerisinde yeniden ilk formuna donen baglanti
cikintist (411) vasitasiyla ikinci parga (42) birinci parca (41) lizerinde sabitlenmektedir.
Ikinci pargay1 (42) birinci parcadan (41) ayirmak igin baglant1 ¢ikintis1 (411) esnetilerek
baglant1 yuvasi (421) icerisinden ¢ikarilmasi gerekmektedir. Boylelikle, vida gibi herhangi
bir mekanik baglanti eleman1 (5) kullanmadan birinci parga (41) ve ikinci parganin (42)

birbirlerine baglanip ayrilmasi saglanmaktadir.

Bulusun bir uygulamasinda davlumbaz (1), plastik malzemeden iiretilen tutucu (4)
icermektedir. Sicaklik sensorii (3), govde (2) ile dogrudan temas etmemektedir. Sicaklik
sensoOrii (3) ile govde (2) arasinda tutucunun (4) en az bir kismi yer almaktadir. Plastik
malzemenin 1s1l iletimi diisiik oldugu i¢in, sicaklik sensorii (3) ile govde (2) arasindaki 1s1

transferinin engellenmesi saglanmaktadir.

Bulusun bir uygulamasinda davlumbaz (1), sicaklik sensoriiniin (3) u¢ kisminda yer alan,
sicaklik O0lgmeye uygun bir reseptor (31) ve reseptore (31) uzanan, reseptoriin (31)
calistirilabilmesi igin gerekli enerjinin reseptore ulastirilmasini saglayan en az bir elektrik
kablosunun igerisinden gectigi bir sap kismi (32) igeren T-tipi sicaklik sensorii (3)
icermektedir. Sekil 4 ve 5’te goriilebilecegi iizere, reseptor (31) yuvarlak formdadir.
Sicaklik sensorii (3), reseptor (31) pisirici cihaza (100) dogru uzanacak sekilde govde (2)
iizerine yerlestirilmektedir. Bulusun tercih edilen bir versiyonunda (3), reseptor (31)
govdeden (2) disariya dogru uzanacak sekilde sicaklik sensorii (3) govde (2) iizerine
yerlestirilmektedir. Bu sayede, pisirici cihazdan (100) 1sinarak yiikselen havanin hava emis
kanalina dogru ilerlerken govdeye (2) temas etmeden reseptdr (31) tarafindan algilanmasi

saglanmaktadir.

Bulusun bir uygulamasinda davlumbaz (1), sicaklik sensoriinii (3) sap kismindan (32)
kavrayarak reseptoriin (31) pisirici cihaza (100) dogru uzanacak sekilde gévde (2) tizerinde
sabitlenmesini saglayan tutucu (4) icermektedir. Tutucu (4), sicaklik sensoriinii (3) yalnizca
sap kismindan (32) kavramaktadir. Sap kisminin (32) bir boliimii tutucu (4) igerisinde yer
almaktadir. Bu sayede, reseptor (31) tutucu (4) icerisinde kalmadan veya tutucuya (4) temas
etmeden pisirici cihaza (100) dogru uzanacak sekilde sicaklik sensorii (3) gévde (2) tlizerine

sabitlenmektedir. Boylelikle, sicakligi algilayacak olan reseptoriin (31) govde (2) ve/veya
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tutucu (4) ile dogrudan 1s1 aligverisine girmeden hava sicakligini1 6lgmesi saglanmaktadir.

Boylelikle, hava sicakliginin daha dogru ve hassas bir sekilde algilanmasi saglanmaktadir.

Bulusun bir uygulamasinda davlumbaz (1), sap kisminda (32) yer alan, elektrik kablolarinin
birlestirildigi bir bogum kismi (33), bogum kismindan (33) reseptore (31) dogru uzanan bir
boyun (34) iceren sicaklik sensorii (3) icermektedir. Sekil 4 ve 5’te goriilebilecegi iizere sap
kisminda (32) iki adet elektrik kablosu yer almaktadir. Elektrik kablolar1 bir bogum kismi
(33) icerisinde reseptore (31) uzanan tek bir hat olusturacak sekilde birlestirilmektedir. Sap
kisminin (32) en genis yeri bogum kismidir (33). Bogum kismindan (33) reseptdre (31)
dogru bir boyun (34) uzanmaktadir. Bu sayede, reseptore (31) algilama yapmasi igin

gerekli enerji ulastirilmaktadir.

Bulusun bir uygulamasinda davlumbaz (1), sicaklik sensoriinii (3) boyun (34) ve/veya
bogum kismindan (33) destekleyerek sicaklik sensoriiniin (3) govde (2) iizerinde
sabitlenmesini saglayan tutucu (4) icermektedir. Bulusun tercih edilen bir uygulamasinda
tutucu (4), sicaklik sensoriinii (3) boyun (34) kismini en azindan kismen kavrayarak
desteklemektedir. Bu sayede sicaklik sensorii (3), reseptore (31) yakin bir yerden
desteklendigi igin, reseptoriin (31) herhangi bir dis etkenle hareket etmesinin Oniine
gecilmektedir. Bulusun tercih edilen bir uygulamasinda tutucu (4), sicaklik sensoriinii (3)
bogum (33) kismini en azindan kismen kavrayarak desteklemektedir. Bu sayede, sicaklik
sensOriiniin (3) agirlik merkezine yakin olan bogum kismi (33) iizerinden desteklenmesi
saglanmaktadir. Boylelikle, sicaklik sensoriiniin (3) daha stabil bir sekilde gdvde (2)

lizerinde sabitlenmesi saglanmaktadir.

Bulusun bir uygulamasinda davlumbaz (1), igerisine fanin yerlestirilmesine uygun bir iinite
(21), tnite (21) igerisine disaridan erisime imkan saglayan bir erisim aciklig1 (22), erisim
acikligini (22), iinite (21) ile arasinda hava emis kanalina hava giriginin saglandigi bir giris
aciklig1 (6) olusturacak sekilde en azindan kismen kapatan bir kapak (23) iceren govde (2)
ve unite (21) ile kapak (23) arasinda kalacak sekilde kapak (23) lizerine yerlestirilen
sicaklik sensorii (3) igermektedir. Kapak (23), erisim agikligini (22) karsidan bakildiginda
initenin (21) igerisinin goriilmesine izin vermeyecek sekilde kapatmaktadir. Bu sayede,
goriintii  kirliliginin Oniine gegilmektedir. Ayrica miisteri diizeyinde kalite algisi

artirtlmaktadir. Kapak (23) ile tinite (21) arasinda, pisirici cihazdan (100) 1sinarak yiikselen
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havanin iinite (21) igerisinde yer alan hava emis kanalina ulastirilmasini saglayan bir giris
acikligt  (6) bulunmaktadir. Sicaklik sensorii (3), giris agikligit (6) iizerinde
konumlandirilmaktadir. Bu sayede, fanin galistirilmasiyla emilen havanin ¢ok biiyiik bir
boliimii sicaklik sensoriiniin (3) lizerinden gegirilmektedir. Boylelikle, sicaklik sensoriiniin

(3) havanin sicakligini daha dogru ve hassas bir sekilde belirlemesi saglanmaktadir.

Bulusun bir uygulamasinda davlumbaz (1), pisirici cihazin (100) yilizey diizlemi ile a¢1
olusturacak sekilde iinite (21) tlizerinde uzanan kapak (23) icermektedir. Davlumbaz (1), bir
egik tip davlumbazdir (1). Egik tip davlumbazlarda (1), {initenin (21), {izerinde erisim
acikligi (22) bulunan yiizeyi, pisirici cihazin (100) yiizey diizlemi ile ag1 olusturacak
sekilde yapilandirilmistir. Kapak (23), tinitenin (21) {izerinde erisim ac¢ikligi (22) bulunan
ylizeyi ile paralel bir sekilde uzanmaktadir. Bu sayede, karsidan bakildiginda iinite (21)
icerisinin kapak (23) tarafindan gizlenmesi saglanmaktadir. Kapak (23) yiizey diizlemi ile
pisirici cihazin (100) yiizey diizlemi arasinda bir a¢1 olusmaktadir. Egik tip davlumbazda
(1), pisirici cihazdan (100) 1sinarak yiikselen hava giris acikligina (6) yonlendirilmektedir.
Sicaklik sensorii (3) giris acikligi (6) lizerinde konumlandirildigi i¢in daha fazla havanin
sicaklik sensorii (3) iizerinden gegirilerek belirlenen hava sicaklifinin hassasiyeti ve

dogrulugu arttirilmaktadir.

Bulusun bir uygulamasinda davlumbaz (1), kapagin (23) pisirici cihaza (100) en yakin
kenar1 olan bir birinci kenar1 (231) iizerinde sabitlenen sicaklik sensorii (3) igermektedir.
Kapak (23) dikdortgen formdadir. Kapak (23) pisirici cihaz (100) yiizey diizlemine egik bir
sekilde konumlandirildig1 i¢in kapagin (23) her bir kenarinin pisirici cihaza (100) uzakligi
farkli olmaktadir. Sekil 2 ve 3’te goriilebilecegi iizere, kapagin (23) pisirici cihaza (100) en
yakin olan kenari, alt kenar olan birinci kenardir (231). Birinci kenar (231), pisirici cihaz
(100) yiizeyine paralel bir sekilde uzanmaktadir. Sicaklik sensorii (3) birinci kenar (231)
iizerine yerlestirilmektedir. Bu sayede, pisirici cihazdan (100) 1siarak yiikselen havanin
daha fazla yiikselerek sicaklik degerini kaybetmesine izin verilmeden sicaklik sensorii (3)
tarafindan Olcililmesi saglanmaktadir. Sicaklik sensorii (3), birinci kenar (231) iizerine,

reseptor (31) pisirici cihaza (100) dogru uzanacak sekilde yerlestirilmektedir.

Bulusun bir uygulamasinda davlumbaz (1), kapagin (23) uzunluk yoniine dogru paralel bir

sekilde uzanan, kapagin (23) merkezinden gegen bir merkez yiikseklik ekseninin (X) her iki
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yaninda en az birer adet yer alacak sekilde kapak (23) iizerine yerlestirilen en az iki sicaklik
sensoril (3) icermektedir. Merkez yiikseklik ekseni (X), kapagi (23) yiikseklik yoniinde iki
ayr1 boliime ayiran hayali bir eksendir. Merkez yiikseklik ekseninin (X) bir yaninda kalan
alan birinci yar1, diger yaninda kalan alan ikinci yar1 olan adlandirilabilmektedir. En az iki
adet sicaklik sensorii (3), en az bir tanesi birinci yarida ve en az bir tanesi ikinci yarida yer
almak tizere kapak (23) ilizerinde sabitlenmektedir. Bu sayede, pisirici cihazin (100) farkli
gozlerinde 1sitilan yiyeceklerden ¢ikan hava, koku ve nemin sicaklik sensorleri (3)

tarafindan etkin bir sekilde algilanmas1 saglanmaktadir.

Bulusun bir uygulamasinda davlumbaz (1), merkez yiikseklik eksenine (X) gore simetrik
olacak sekilde kapak (23) iizerine yerlestirilen en az iki adet sicaklik sensorii (3)
icermektedir. Sicaklik sensorleri (3) merkez yiikseklik eksenine (X) gore simetriktir. Bu
sayede, pisirici cihazin (100) sag ve sol gozlerinde yer alan 1sitilan yiyeceklerden yiikselen

havanin benzer kosullarda sicakliginin dl¢iilmesi saglanmaktadir.

Bu bulus sayesinde, bir tutucu (4) yardimiyla gévde (2) lizerine sabitlenen sicaklik sensorii
(3) vasitasiyla, iizerinde calistig1 pisirici cihazdan (100) yiikselen havanin sicakligmin

dogru ve hassas bir sekilde dl¢lilmesi saglanan bir davlumbaz (1) gerceklestirilmistir.
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