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(67) Die Erfindung betrifft eine Vorrichtung umfassend ein Fig. 1

Riittelsieb (1) und einen Motor (4) um das Riittelsieb
(1) in Schwingung zu versetzen, wobei das Riittelsieb
(1) an einem starren Rahmen (2) befestigt ist, wobei
der Motor (4) starr am Rahmen (2) befestigt ist und
diesen in Schwingung versetzt, wobei der Winkel
zwischen der Ebene des Riittelsiebes (1) und der
Montageflache (19) des Motors (4) im Bereich von 30
bis 60 Grad liegt und/oder die Beine (3) der
Vorrichtung am Rahmen (2) ansetzen.




Zusammenfassung (Fig. 1)

Die Erfindung betrifft eine Vorrichtung umfassend ein Rittelsieb
(1) und einen Motor (4) um das Rittelsieb (1) in Schwingung zu
versetzen, wobel das Ruttelsieb (1) an einem starren Rahmen (2)
befestigt ist, wobei der Motor (4) starr am Rahmen (2) befestigt
ist und diesen in Schwingung versetzt, wobei der Winkel zwischen
der Ebene des Rilttelsiebes (1) und der Montageflache (19) des
Motors (4) im Bereich von 30 bis 60 Grad liegt und/oder die Beine

(3) der Vorrichtung am Rahmen (2) ansetzen.
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Beschreibung

Die Erfindung betrifft ein motorisiertes Rittelsieb.

FEin motorisiertes Riittelsieb ist eine Vorrichtung zum Separieren
von Material, wobei Feinanteile durch das Riittelsieb fallen und
grolRere Bestandteile liber das abschiissige Riittelsieb gleiten.
Durch den Motor wird das Rittelsieb bewegt oder in Schwingung

versetzt, um diesen Prozess zu unterstiitzen.

Motorisierte Riittelsiebe des Stands der Technik sind meist
relativ groRBe und schwere Vorrichtungen, welche ein stabiles
Gestell und einem an diesem Gestell aufgehdngten oder lber
Federn entkoppelten Rahmen aufweisen, an dem das Rittelsieb
vorliegt. Ein solcher Aufbau ist notwendig, damit das Rittelsieb

in Schwingung versetzt wird, nicht aber die gesamte Vorrichtung.

Ein solches Riittelsieb ist beispielsweise aus der DE1273309B

bekannt.

Die der Erfindung zu Grunde liegende Aufgabe besteht darin, ein
verbessertes, insbesondere kleines kompaktes motorisiertes

Rittelsieb zu schaffen.

Fliir das Losen der Aufgabe wurden viele Versuche unternommen und
Prototypen entwickelt, wobeil die Schwierigkeit darin bestand,
eine kleine Vorrichtung zu schaffen, dessen Rittelsieb in
Schwingung versetzt werden kann und zugleich einen stabilen

Stand auf unterschiedlichen Untergriinden aufweist.

Fir das L&sen der Aufgabe wird ein Riittelsieb nach Anspruch 1

oder 11 vorgeschlagen.

In einer Ausfithrungsvariante wird eine Vorrichtung
vorgeschlagen, umfassend ein Rittelsieb und einen Motor um das
Riittelsieb in Schwingung zu versetzen, wobei das Riittelsieb an
einem starren Rahmen befestigt ist, wobei die Beine der
Vorrichtung am Rahmen ansetzen und der Motor starr mit dem

Rahmen verbunden ist und diesen in Schwingung versetzt.
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In einer Ausfithrungsvariante wird eine Vorrichtung
vorgeschlagen, umfassend ein Rittelsieb und einen Motor um das
Riittelsieb in Schwingung zu versetzen, wobei das Riittelsieb an
einem starren Rahmen befestigt ist, wobei der Motor an einer
Montagefldche befestigt ist, welche starr am Rahmen vorliegt und
der Motor den Rahmen in Schwingung versetzt, wobei die
Montageflache des Motors schrag zur Ebene des Rittelsiebes
vorliegt, wobeil der Winkel zwischen der Ebene des Rittelsiebes
und der Montagefldche des Motors im Bereich von 30 bis 60 Grad
liegt. Bevorzugt betragt der Winkel zwischen 35 und 55 Grad,
insbesondere zwischen 40 und 50 Grad. In einer
Ausfihrungsvariante betragt der Winkel 45 Grad. Der Winkel ist
zwischen der Unterseite des Rlttelsiebes und dem unterhalb des
Riittelsiebes vorliegenden Bereich der Montageflache

eingeschlossen.

Bevorzugt sind die Merkmale beider genannten

Ausfiihrungsvarianten an einer Vorrichtung verwirklicht.
Bevorzugt wird das Rittelsieb zum Sieben von Kompost verwendet.

Bevorzugt wird, dass der Rahmen eine Riickwand umfasst, wobeil
hinter der Rilckwand ein Montagewinkel vorliegt, an dessen
Montageflache der Motor vorliegt, wobei die Montageflache schréag

zur Ebene des Rilttelsiebes und schradg zur Rickwand vorliegt.

Bevorzugt wird, dass der Motor ein Unwuchtmotor ist. Die Welle
des Unwuchtmotors ist bevorzugt parallel zur hinteren, oberen
Kante des Rilittelsiebes ausgerichtet. Anders gesagt ist die Welle
des Unwuchtmotors entlang der Breitseite der Vorrichtung
angeordnet. Bevorzugt ist der Unwuchtmotor ein
Doppelwellenmotor, wobei die beiden Unwuchtgewichte bevorzugt

symmetrisch um die Mitte der Vorrichtung vorliegen.

Bevorzugt wird, dass der Rahmen ein rahmenfdrmiges Grundelement

umfasst, an welchem das Riittelsieb aufliegt und befestigt ist.

Bevorzugt wird, dass beidseits an den auBeren Langskanten des
Grundelements Seitenwande empor ragen, welche an der hinteren

Seite des Grundelements durch eine Riickwand verbunden sind,
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welche von der hinteren, &duReren Kante des Grundelements empor

ragt.

Bevorzugt wird, dass von jeder der inneren Kanten des

Grundelements ein Schenkel oder ein Bereich nach unten abragt.

Bevorzugt wird, dass der Rahmen aus vier Profileelementen
zusammengesetzt ist, welche gemeinsam das Grundelement bilden,
wobeil die Profileelemente in ihren StoRbereichen verschweilt

sind.

Bevorzugt wird, dass die Vorrichtung vier Befestigungselemente
flir die Beine umfasst, wobel die Beine schwenkbar in den

Befestigungselementen gelagert sind.

Bevorzugt wird, dass jedes Bein einen Standfull aufweist, welcher
als elastisches Element vorliegt und eine sich nach unten

verjlingende Form aufweist.

Bevorzugt wird, dass ein Paar von Beinen weiter auBlen als das
andere Paar von Beinen vorliegt, wobei das innere Paar von
Beinen im zusammengeklappten Zustand an der Unterseite des
Rahmens anliegt und das &auBere Paar von Beinen sich im
zusammengeklappten Zustand neben den Seitenwadnde des Rahmens
befindet, wobei vom Rahmen seitlich je ein Anschlagwinkel
abragt, an welchem jeweils eines der beiden &auleren Beine

anliegt.

Bevorzugt wird, dass der Motor mit Befestigungsmitteln in Form
von Schrauben oder Bolzen an der Montageflache befestigt ist,
wobeil die Ebene des Rittelsiebes die Ebene der Montageflache im
Bereich zwischen einem oberen und einem unteren

Befestigungsmittel kreuzt.

Das gegenstandliche motorisierte Riittelsieb unterscheidet sich
vom Stand der Technik dadurch, dass der Rahmen, an welchem das
Rittelsieb montiert ist, direkt mit vier Standbeinen versehen
ist. Das Rittelsieb ist fest mit dem Rahmen verbunden,
insbesondere verschraubt. Am Rahmen ist ein Motor angebracht,
welcher den Rahmen und liber diesen das Rittelsieb in Schwingung

versetzt.
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Die direkte Anbringung der Beine an den Rahmen bezieht sich
darauf, dass der Ansatzpunkt der Beine am Rahmen vorliegt und
der Rahmen somit nicht an einem zweiten Rahmen oder einem
anderen Gestell angeordnet ist, welches Beine aufweist, so wie

im eingangs genannten Stand der Technik.

Die Beine kdonnen dabei in einer Ausfiihrungsvariante starr mit
dem Rahmen verbunden sein, sodass die Schwingung des Rahmens auf
die Beine Ubertragen wird. In einer anderen Ausfihrungsvariante
kann am Anbringungspunkt des jeweiligen Beines eine Feder oder
ein Dampferelement vorliegen, um die Ubertragung der Schwingung
an die BReine zu verringern oder zu verhindern. Eine weitere
Ausfiihrungsvariante besteht darin einen Abschnitt des jeweiligen
Beins, beispielsweise den obersten Bereich, oder einen mittleren

Bereich, aus elastischem Material oder als Feder auszufiihren.

Die Vorrichtung steht mit den vier Beinen am Untergrund. Das
Rittelsieb ist nicht mechanisch vom Rahmen entkoppelt. Der
Rahmen ist bevorzugt nicht mechanisch von den Beinen
entkoppelte. Die Schwingung des Motors wird somit auf die
gesamte Vorrichtung ilibertragen, wobei bevorzugt elastische
StandfiiBe an den Beinen fiir eine Dampfung der Schwingung
gegenilber dem Boden sorgen. Die elastischen StandfiiBRe und deren
schrage Ausrichtung gegeniiber dem Boden sorgen dafiir, dass das
Rittelsieb selbst auf einem harten Untergrund wie einem

Betonboden nicht wandert.

Der Rahmen ist bevorzugt aus mehreren Elementen starr

zusammengeschweiBt.

Der Rahmen umfasst ein rechteckiges, rahmenfdrmiges
Grundelement, welches an der hinteren Stirnseite und an den
beiden Langsseiten jewells eine Wand aufweist, wobei die
Jewellige Wand an der &duBeren Kante des rahmenfdrmigen
Grundelements nach oben abragt. Die Wande ragen bevorzugt im

rechten Winkel vom Grundelement nach oben.

Das Riittelsieb liegt direkt am Grundelement auf und ist mit

diesem fest verbunden, insbesondere mittels Schrauben. Sofern
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eine Wechselmdglichkeit des Rilttelsiebes nicht gewiinscht ist,
kann dieses auch am Rahmen angeschweiBt, beispielsweise

punktverschweilt werden.

Im jeweiligen Eckbereich weist der Rahmen Jje ein
Befestigungselement fir ein Bein auf. Die Beine sind bevorzugt
schwenkbar in den Befestigungselementen gelagert. Sofern eine
Klappbarkeit nicht gewlinscht ist, konnen die Beine am Rahmen
oder an den Befestigungselementen angeschweilt oder fest
verschraubt sein. Eine Klappbarkeit der Vorrichtung wird aber

jedenfalls bevorzugt.

Jedes Bein ist bevorzugt ein Hohlrohr, insbesondere ein

Rechteckrohr oder ein Quadratrohr.

Jedes Bein weist bevorzugt an seinem unteren Ende einen StandfuB
aus elastischem Material auf. Die StandfiiRe weisen bevorzugt

einen sich nach unten verjiingenden Querschnitt auf.

Ein Paar Beine, bevorzugt das vordere, liegt bevorzugt weiter
innen als das andere Paar. Das weiter innen liegende Paar liegt
bevorzugt im eingeklappten Zustand an der Unterseite des
Grundelements an. Das weiter auBen liegende Paar liegt bevorzugt
im eingeklappten Zustand an Jje einem Anschlag an, welcher von Jje

einer Seitenwand des Rahmens nach auBen abragt.

Die beiden vorderen Beine sind bevorzugt kiirzer als die hinteren
Beine ausgefiihrt und/oder weisen einen groReren Winkel zum
Grundelement auf. Dadurch wird ein Gefdlle vom hinteren Ende zum
vorderen Ende des Riittelsiebes erreicht. Der Winkel, welcher von
der Seite gesehen zwischen der Innenseite des Jjeweiligen BReins

und dem Boden vorliegt ist bevorzugt kleiner 20 Grad.

An der hinteren Wand liegt bevorzugt ein zusatzlicher
Montagewinkel wvor, an welchem Winkel ein Motor angebracht ist.
Der Winkel zwischen Rittelsieb und der Montageflache des Motors
liegt bevorzugt im Bereich von 30-60 Grad. Die Montageflache des
Motors steht besonders bevorzugt in einem Winkel von 45 Grad zum
Rittelsieb. Der Montagewinkel ist bevorzugt am Rahmen

angeschweilt.
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Der Motor ist bevorzugt ein nach dem Stand der Technik bekannter
AuBenvibrator (auch als Vibrationsmotor oder Unwuchtmotor

bezeichnet) .

Das Riittelsieb ist bevorzugt ein Lochblech. Die GroRlRe der Locher
liegt bevorzugt im Bereich von 10-20 mm. Das Lochblech hat
bevorzugt eine Stadrke im Bereich von 1,5 mm bis 2,5 mm,
insbesondere 2 mm. Das Rittelsieb ist bevorzugt ein verzinktes
Stahlblech. Ein Lochblech wird gegeniiber einem Gitter bevorzugt,
da das flache Blech besser am Rahmen aufliegt und sich besser

verschrauben lasst.

Der Neigungswinkel des Riittelsiebes bei eben aufgestellter
Vorrichtung betragt bevorzugt zwischen 10 und 30 Grad,

insbesondere zwischen 15 und 20 Grad.

Das Riittelsieb ist bevorzugt entlang der beiden Langsseiten mit

je drei Schrauben am Grundelement des Rahmens befestigt.

Das Grundelement bildet eine umlaufende Auflagefldche fir das
Riittelsieb und weist innerhalb dieser Auflageflache bevorzugt
eine groRe Offnung, insbesondere eine rechteckige Offnung auf.
Bevorzugt verlaufen unterhalb des Riittelsiebes keine Querstreben

oder Langsstreben zwischen den Rahmenelementen.

Die Erfindung wird an Hand einer in den Zeichnungen
veranschaulichten bevorzugten, jedoch nicht einschréankend zu

verstehenden Ausfiihrungsvariante verdeutlicht.

Fig. 1: Zeligt eine perspektivische Ansicht einer besonders

bevorzugten Ausfihrungsvariante der Vorrichtung.

Fig. 2: zeigt die besonders bevorzugte Ausfihrungsvariante der

Vorrichtung in Seitenansicht.

Fig. 3: Zeligt einen Schnitt durch den Motor und dessen

Montageort an der Vorrichtung.

Fig. 4: Zeligt die zusammengeklappte Vorrichtung anhand einer

geringfigig unterschiedlichen Ausfithrungsvariante.
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Fig. 5: Zeligt den besonders bevorzugten Aufbau des Rahmens der

Vorrichtung.

Die Fig. 1-3 und 5 zeigen die besonders bevorzugte
Ausfihrungsvariante der Vorrichtung. Die Vorrichtung der Fig. 4
unterscheidet sich von dieser lediglich dadurch, dass die oberen
Schenkel 11 bis ans vordere Ende der Seitenwande 7 ragen. Die
anderen Komponenten liegen bei beiden Ausfihrungsvarianten ident
zueinander vor. Die folgende Figurenbeschreibung trifft daher

auf alle Figuren 1-5 zu.

Die gegenstandliche motorisierte Rittelvorrichtung unterscheidet
sich vom Stand der Technik dadurch, dass der Rahmen 2, an
welchem das Ruttelsieb 1 montiert ist, direkt mit vier Beinen 3
versehen ist. Das Rlttelsieb 1 ist fest mit dem Rahmen 2
verbunden, insbesondere verschraubt. Am Rahmen 2 ist ein Motor 4
angebracht, welcher den Rahmen 2 und tber diesen das Rittelsieb

1 in Schwingung versetzt.

Der Rahmen 2 umfasst ein rechteckiges, rahmenféormiges
Grundelement 5, welches an der hinteren Stirnseite eine Riickwand
6 und an den beiden Langsseiten jeweils eine Seitenwand 7
aufweist, wobei die jewellige Wand 6, 7 an der auBeren Kante des
rahmenfdérmigen Grundelements 5 nach oben abragt. Die Wande 6, 7

ragen bevorzugt im rechten Winkel vom Grundelement 5 nach oben.

An der hinteren Stirnseite des Rahmens 2 kann an der inneren
Kante des Grundelements 5 ein nach unten und innen geneigter

Bereich 8 anschlieBen.

An der vorderen Stirnseite liegt das Grundelement 5 nach vorne
verlangert vor, um ein Rutschblech 9 fiir vom Rittelsieb 1
kommendes Material zu bilden. Das Rutschblech 9 liegt bevorzugt
in gerader Verlangerung des Rittelsiebs 1 vor, also mit

derselben Neigung.

An der vorderen Stirnseite des Rahmens 2 kann an der inneren
Kante des Grundelements 5 ein nach unten und innen geneigter

Bereich 20 anschlieBen. Dieser Bereich 20 ist in Fig. 5 zu
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erkennen, in welcher eine Seitenansicht des vorderen

Rahmenelement mitenthalten ist.

Innen an den beiden Langsseiten des Grundelements 5 kdnnen nach

unten gerichtete Schenkel 10 abragen, bevorzugt rechtwinkelig.

Im hinteren Bereich der beiden Seitenwadnde 7 liegen bevorzugt
schrag nach auBen und oben gerichtete Schenkel 11 vor. Die
Schenkel 11 koénnen von der Rickwand 6 ausgehen und bis zirka zur
Mitte der Seitenwdnde 7 nach vorne verlaufen. Am vorderen
Bereich der Seitenwande 7 liegen nach auben abragende
Anschlagwinkel 12 fiir die hinteren Beine 3 der Vorrichtung vor.
Die Anschlagwinkel 12 konnen integral mit den Seitenwanden 7
verbunden sein, oder an diesen angeschweiBt oder angeschraubt
sein. Die Anschlagwinkel 12 k&énnen am oberen Ende von
Befestigungselementen 13 der vorderen Beine 3 vorliegen. Die
Seitenwdnde 7 sind am vorderen Ende vom Grundelement 5 ausgehend

ansteigend, insbesondere schrag ansteigend, ausgefiihrt.

Die Befestigungselemente 13 der vier Beine 3 liegen als U-
formige Profile vor. Die U-fdrmigen Profile fir die hinteren
Beine 3 sind bevorzugt durch die Seitenwdnde 7 und die Rickwand
6 des Rahmens 2 gebildet. Dabeil iberragt die Rickwand 6 die
beiden Seitenwdnde 7 jewells nach aulen und weist am auBeren
Fnde jeweils einen nach vorne ragenden Schenkel 14 auf. Der
Grund 15 jedes U-formigen Profils bildet einen Anschlag fiir ein
Bein 3 im ausgeklappten Zustand. Zwischen den beiden Schenkeln
des U-formigen Profils verlauft die Schwenkachse des jeweiligen
Beines 3. Der Grund 15 der hinteren U-fdormigen Profile liegt
bevorzugt normal zur Ebene des Grundelements 5. Der innen, unten
zwischen dem Grund 15 der vorderen U-formigen Profile und der
Ebene des Grundelements 5 vorliegende Winkel betragt bevorzugt
mehr als 90 Grad, insbesondere zwischen 100 und 120 Grad,

beispielsweise 110 Grad.

Die bevorzugte Zusammensetzung bzw. Fertigung des Rahmens 2 ist
in Fig. 5 erkennbar. Dieser ist bevorzugt aus einem Element,

insbesondere Blechelement, Jje Seite des rechteckigen Rahmens 2
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zusammengesetzt. Der Rahmen 2 umfasst ein vorderes
Rahmenelement, welches das Rutschblech 9 und den nach innen und
unten geneigten Bereich 20 aufweist, wobei ein Teil des
Rutschbleches 9 die Stirnseite des Grundelements 5 bildet.
Weniger bevorzugt kénnte das Rutschblech 9 einen Winkel bzw.
Knick zum Grundelemente 5 aufweisen. Das Rutschblech 9 ist
bevorzugt nach vorne hin verjingend ausgefithrt. Der Rahmen 2
umfasst ein hinteres Rahmenelement, welches die Riickseite des
Grundelements 5 umfasst und die Riickwand 6, sowie den nach innen
und unten geneigten Bereich 8. Bevorzugt sind auch der Grund 15
und der Schenkel 14 des Befestigungselements 13 aus dem hinteren
Rahmenelement gebildet. Weniger bevorzugt kann das
Befestigungselement 13 oder der Grund 15 und der Schenkel 14 als
eigenes Element vorliegen und am Rahmen 2 befestigt,

insbesondere verschweilt sein.

Am hinteren Rahmenelement ist der Montagewinkel 18 befestigt,
insbesondere angeschweilBt. Bevorzugt befindet sich eine
SchweiRlRnaht zwischen der oberen Kante des Montagewinkels 18 und
der Riickwand 6. Bevorzugt befindet sich eine SchweiBnaht
zwischen der unteren Kante des Bereichs 8 und der Montageflache
19. Die Montagefldche 19 {iberragt den Bereich 8 bevorzugt nach
unten. Die Montagefldche 19 kann auBen am Eckbereich wvon
Grundelement 5 und Rlckwand 6 anliegen. Eine VerschweiRlung in
diesem Bereich ist nicht notwendig, konnte aber insbesondere am

Jeweiligen Seitenrand der Montageflache 19 erfolgen.

Der Montagewinkel ist bevorzugt ein L-Fdormiger Winkel, welcher
einen oberen Schenkel 21 und einen unteren Schenkel 22 umfasst,

welcher untere Schenkel 22 die Montageflache 19 bildet.

In Fig. 5 ist der Montagewinkel 18 auch in Ansicht von oben
dargestellt, darin ist erkennbar, dass dieser eine zentrale
Ausnehmung aufweist, sodass zwei Durchgangstoffnungen 23 an der
Montagefldache 19 durch die Offnung des oberen Schenkels 21 des
Montagewinkels 18 zuganglich sind. Die Ausnehmung erstreckt sich
bevorzugt liber je einen Teilbereich des oberen Schenkels 21 und
unteren Schenkels 22. Zwel weltere Durchgangséffnungen 23 liegen
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an der Montagefldche 19 unterhalb des Bereichs 8 vor. Der Motor
4 wird an der Montagefldche 19 mit Bolzen oder Schrauben und
Muttern befestigt, wobei die Bolzen oder Schrauben durch die

Durchgangstffnungen 23 ragen.

Die Ebene des Riuttelsiebes 1 kreuzt die Ebene der Montageflache
bevorzugt im Bereich zwischen den unteren und oberen
Durchgangsdffnungen 23. Anders formuliert kreuzt die Ebene des
Rittelsiebes 1 die Ebene der Montageflache 192 im BRereich
zwischen einem oberen und einem unteren Befestigungsmittel, in

Form von Schrauben oder Bolzen.

Die Montageflache 19 befindet sich hinter dem hinteren Ende des
Rittelsiebes 1, wobei sich die Montagefldche 19 teilweise
unterhalb der Ebene (gerade Verlangerung des Rittelsiebes in
Richtung der Montageflache) des Riittelsiebes 1 befindet und

teilweise oberhalb der Ebene des Riuttelsiebes 1 befindet.

Der Rahmen 2 umfasst bevorzugt zwei seitliche Rahmenelemente,
welche je den seitlichen Bereich des Grundelements 5 bilden und
zudem die unteren Schenkel 10 umfassen. Die oberen Schenkel 11
kénnen Bestandteil der seitlichen Rahmenelemente sein oder an

diesen angeschweiBt oder verschraubt sein.

Die Rahmenelemente sind in ihren StoBbereichen miteinander
verschweiBt. Die vier Rahmelemente bilden gemeinsam das ebene
Grundelement 5 an welchem das Riittelsieb 1 aufliegt und fest
verschraubt ist. Die Rahmenelemente weisen eine bevorzugte

Materialstarke im Bereich von 2-4 mm, insbesondere 3 mm auf.

Das Befestigungselement 13 (oder Teile des Befestigungselements
13) des jeweiligen vorderen Beins 3 ist bevorzugt an das
seitliche Rahmenelement angeschweiBt. Bevorzugt umfasst das
angeschweilBte Teil einen fl&chigen Bereich 24, welcher auBen an
der Seitenwand 7 anliegt und im unteren Bereich, unterhalb des
Grundelements 5, einen Schenkel des U-Profils bildet. Von diesem
unteren Bereich ragt ein Bereich nach innen ab, welcher den
Grund 15 des U-Profils bildet. Der zweite Schenkel des U-Profils

ist bevorzugt durch den unteren Schenkel 10 gebildet. Die beiden
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Schenkel jedes Befestigungselements 13 weisen Jje eine Offnung
auf, sodass ein durch die beiden Offnungen gefithrter Bolzen die
Schwenkachse fir die Beine 3 bildet. Am oberen Ende des
flachigen Bereichs 24 weist das angeschweilte Teil bevorzugt den

Anschlagwinkel 12 auf.

Die Befestigungselemente 13 und die in den Befestigungselementen
13 angeordneten Achsen sind bevorzugt aus starrem Material
gefertigt. Weniger bevorzugt kdnnen diese Elemente elastisch
bzw. schwingungsdampfend ausgefithrt sein, oder elastische bzw.
schwingungsdampfende Auflagen oder Beschichtungen aufweisen.
Beispielsweise konnte im U-Profil ein schwingungsdampfendes
Element aus Gummi der Schaumstoff zwischen dem
Befestigungselement 13 und dem Bein 3 vorliegen. Das Jjeweilige
Bein 3 ist in einer Ausfiithrungsvariante gegen den Grund 15 des

U-Profils vorgespannt.

In einer Ausfiihrungsvariante ist das jeweilige Gelenk zwischen
dem Rahmen 2 und einem Bein 3 schwergangig ausgefiihrt, sodass
die Schwingung des Rahmens 2 keine Bewegung des Beins 3 um das
Gelenk bewirkt. Das Bein 3 kann insbesondere durch Klemmwirkung
bzw. Reibung zwischen den beiden Schenkeln des jeweiligen

Befestigungselements 13 gehalten sein.

Jedes Bein 3 ist bevorzugt ein Hohlrohr, insbesondere ein

Rechteckrohr oder ein Quadratrohr.

Jedes Bein 3 weist an seinem unteren Ende einen Standful 16 aus
elastischem Material auf. Die StandfifRe 16 weisen bevorzugt
einen sich nach unten verjlngenden Querschnitt auf. Insbesondere
sind die StandfiRe 16 konisch oder pyramidenformig oder kegelig
mit abgeflachten Spitzen ausgefiihrt. Die StandfiiBe 16 kdnnen
insbesondere als Gummipuffer vorliegen. Die Standfife 16 kdnnen
als parabolischen Gummi-Metall-Puffer (Parabelfeder) vorliegen,
welche nach dem Stand der Technik als Anprallschutz bzw.
Anschlagdampfung Verwendung finden. Die StandfiiBe 16 kdnnen mit
Gewindebolzen vorliegen und in die Beine 3 eingeschraubt sein.

Die Hbhe der StandfiiBe 16 betragt bevorzugt zwischen 20 und 65
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mm, insbesondere zwischen 25 und 40 mm. Der Durchmesser der
StandfiiBe 16 betragt bevorzugt zwischen 20 und 50 mm,
insbesondere zwischen 25 und 40mm. Die Shoreharte liegt
bevorzugt im Bereich von 30-90°Shore A, insbesondere 40-70°Shore

A, insbesondere 50 bis 60°Shore A.

An den Beinen 3 konnen Magnete 17 befestigt sein, um diese im

eingeklappten Zustand am Rahmen 2 zu halten.

Ein Paar der Beine 3, bevorzugt das vordere, liegt bevorzugt
welter innen als das andere Paar. Das weiter innen liegende Paar
liegt bevorzugt im eingeklappten Zustand an der Unterseite des
Grundelements 5 an. Das weiter auBen liegende Paar liegt
bevorzugt im eingeklappten Zustand an je einem Anschlag 12 an,
welcher von je einer Seitenwand 7 des Rahmens 2 nach auBen
abragt. Die beiden inneren Beine 3 konnen durch eine Querstrebe
verbunden sein. Die beiden vorderen Beine 3 sind bevorzugt
kiirzer als die hinteren Beine 3 ausgefiihrt und/oder weisen einen
groBeren Winkel zum Grundelement 5 auf. Dadurch wird ein Gefalle
vom hinteren Ende zum vorderen Ende des Rittelsiebes 1 erreicht.
Der Winkel, welcher von der Seite gesehen zwischen der
Innenseite des jeweiligen Beins 3 und dem Boden vorliegt ist
bevorzugt kleiner 90 Grad, insbesondere liegt dieser im BRereich

von 75 bis 85 Grad.

An der hinteren Wand liegt bevorzugt ein zusatzlicher
Montagewinkel 18 vor, an welchem Winkel ein Motor 4 angebracht
ist. Der Winkel zwischen Rittelsieb 1 und der Montageflache 19
des Motors 4 liegt bevorzugt im Bereich von 30-60 Grad. Die
Montageflache 19 des Motors 4 steht besonders bevorzugt in einem
Winkel von 45 Grad zum Riittelsieb 1. Der Montagewinkel 18 ist

bevorzugt am Rahmen 2 angeschweilRt.

Der Motor 4 ist bevorzugt ein nach dem Stand der Technik
bekannter AuRenvibrator. Als AuBRenvibrator ist ein Motor 4 zu
verstehen, welcher keine nach auBen ragende Welle aufweist,
sondern aufgrund seiner eigenen Unwucht eine Vibration bzw.

Schwingung auf jenes Element iUbertragt, an welchem der Motor 4
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montiert ist. Bevorzugt hat dieser einer Mdglichkeit zur
Einstellung der Fliehkraft, zur Anpassung des Vibrators an das
Rittelsieb 1. Bevorzugt wird eine sinusfdrmige Fliehkraft durch
die Rotation von Unwuchtgewichten erzeugt. Als geeignet hat sich

der Motor MVE 41/3E-MICRO-M der OLI S.p.A. erwiesen.

Der Motor 4 kann mit einem Netzkabel versehene sein. Ein

Akkubetrieb ist aber auch denkbar.

Das Riittelsieb 1 ist bevorzugt ein Lochblech. Der Durchmesser
der Locher liegt bevorzugt im Bereich von 8-20 mm. Der
Lochabstand (von Mitte zu Mitte) liegt bevorzugt im Bereich des
1,3 bis 1,6-fachen des Lochdurchmessers, insbesondere im Bereich
des 1,4-1,5-fachen. Bevorzugt liegt die Vorrichtung mit zwei
Arten von Rittelsieben 1 vor, die am Rahmen 2 montierbar sind
und welche sich im Lochdurchmesser unterscheiden. Bevorzugt
weist eines einen Lochdurchmesser von 10 mm und das andere von

15 mm auf.

Die Lange des Rittelsiebes 1 liegt bevorzugt im Bereich von 650-
750 mm, insbesondere im Bereich von 670 bis 710 mm. Die Breite
des Rlttelsiebes 1 liegt bevorzugt im Bereich wvon 350-450 mm,

insbesondere im Bereich wvon 370 bis 410 mm.

Das Lochblech hat bevorzugt eine Stédrke im Bereich von 1 mm bis

3 mm, insbesondere 1,5-2,5 mm, insbesondere 2 mm.

Das Rlttelsieb 1 ist bevorzugt entlang der beiden Langsseiten
mit je drei Schrauben am Grundelement 5 befestigt. An der
vorderen Stirnseite kann zudem eine zentrale Schraube vorliegen,
mit welcher das Riittelsieb 1 am Grundelement 5 befestigt ist. An
der hinteren Seite des Grundelements 5 liegen bevorzugt zweil
auBere Schrauben, beidseits des Montagewinkels 18 vor. Das
Grundelement 5 weist fir jede Schraube bevorzugt ein Langloch
auf, wie in Fig. 5 erkennbar ist. Jede Schraube wird durch ein
passendes Loch des als Lochblech ausgefiihrten Riittelsiebs 1 und

ein Langloch gefihrt und mit einer Mutter festgezogen.

Die Beine 3 sind bevorzugt keine Teleskopbeine, wobei das

Vorsehen von solchen aber nicht ausgeschlossen ist.
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Der seitliche Abstand der Beine 3 ist bevorzugt grol genug um
eine Scheibtruhe (Schubkarre) unterhalb des Rittelsiebs 1

platzieren zu konnen.

In Fig. 2 ist eine vordere Hbhe der Vorrichtung durch einen
BemaBlungslinie eingezeichnet, wobel dieser Abstand vom Boden zur
Vorderkante des Rutschbleches bevorzugt 700-750 mm betragt. Eine
hintere Hohe der Vorrichtung welche dem Abstand vom Boden zum
obersten Punkt der oberen Schenkel 11 entspricht, betragt
bevorzugt zwischen 900 und 1000 mm. Der dargestellte Abstand
zwischen den hinteren und vorderen Beinen betragt bevorzugt

zwischen 800 und 1000 mm.

Die in Fig. 4 eingezeichnete Breite der Vorrichtung betragt
bevorzugt zwischen 400 und 500 mm. Die in Fig. 4 eingezeichnete
eingeklappte Lange (Abstand zwischen den Spitzen der Standfife
16) der Vorrichtung betradgt bevorzugt zwischen 900 und 1100 mm.
Die in Fig. 4 eingezeichnete eingeklappte Hohe (Abstand zwischen
Unterkante des Motors 4 und der Oberkante des Schenkels 11) der

Vorrichtung betrdagt bevorzugt zwischen 150 und 200 mm.
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Patentanspriche

1. Vorrichtung umfassend ein Riittelsieb (1) und einen Motor (4)
um das Rittelsieb (1) in Schwingung zu versetzen, dadurch
gekennzeichnet, dass das Riittelsieb (1) an einem starren
Rahmen (2) befestigt ist, wobei die Beine (3) der Vorrichtung
am Rahmen (2) ansetzen und der Motor (4) starr am Rahmen (2)

befestigt ist und diesen in Schwingung versetzt.

2. Vorrichtung nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, dass der
Rahmen (2) eine Rickwand (6) umfasst, wobei hinter der
Rickwand ein Montagewinkel (18) vorliegt, an dessen
Montagefladche (19) der Motor (4) vorliegt, wobei die
Montageflache (19) schrag zur Ebene des Riittelsiebes (1) und

schrag zur Riickwand (6) vorliegt.

3. Vorrichtung nach Anspruch 1 oder 2, dadurch gekennzeichnet,

dass der Motor (4) ein Unwuchtmotor ist.

4. Vorrichtung nach einem der Anspriche 1 bis 3, dadurch
gekennzeichnet, dass der Rahmen (2) ein rahmenfdrmiges
Grundelement (5) umfasst, an welchem das Riittelsieb (1)

aufliegt und befestigt ist.

5. Vorrichtung nach Anspruch 4, dadurch gekennzeichnet, dass
beidseits an den &duBeren Langskanten des Grundelements (5)
Seitenwéande (7) empor ragen, welche an der hinteren Seite des
Grundelements durch eine Riickwand (6) verbunden sind, welche
von der hinteren, aduBeren Kante des Grundelements (5) empor

ragt.

6. Vorrichtung nach einem der Anspriiche 4 bis 5, dadurch
gekennzeichnet, dass von jeder der inneren Kanten des
Grundelements (5) ein Schenkel (10) oder ein Bereich (8, 20)

nach unten abragt.
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10.

11.

Vorrichtung nach einem der Anspriiche 4 bis 6, dadurch
gekennzeichnet, dass der Rahmen (2) aus vier Profileelementen
zusammengesetzt ist, welche gemeinsam das Grundelement (5)
bilden, wobei die Profileelemente in ihren StoBbereichen

verschweilt sind.

Vorrichtung nach einem der Anspriiche 1 bis 7, dadurch
gekennzeichnet, dass diese vier Befestigungselemente (13) fir
die Beine (3) umfasst, wobeil die Beine (3) schwenkbar in den

Befestigungselementen (13) gelagert sind.

Vorrichtung nach einem der Anspriiche 1 bis 8, dadurch
gekennzeichnet, dass jedes Bein (3) einen StandfuB (16)
aufweist, welcher als elastisches Element vorliegt und eine

sich nach unten verjingende Form aufweist.

Vorrichtung nach einem der Anspriiche 1 bis 9, dadurch
gekennzeichnet, dass ein Paar von Beinen (3) welter auBen als
das andere Paar von Beinen (3) vorliegt, wobei das innere
Paar von Beinen (3) im zusammengeklappten Zustand an der
Unterseite des Rahmens (2) anliegt und das &dubere Paar von
Beinen (3) sich im zusammengeklappten Zustand neben den
Seitenwdnde (7) des Rahmens (2) befindet, wobei vom Rahmen
(2) seitlich je ein Anschlagwinkel (12) abragt an welchem

Jjewells eines der beiden &duberen Beine (3) anliegt.

Vorrichtung umfassend ein Rittelsieb (1) und einen Motor (4)
um das Rittelsieb (1) in Schwingung zu versetzen, dadurch
gekennzeichnet, dass das Riittelsieb (1) an einem starren
Rahmen (2) befestigt ist, wobei der Motor (4) an einer
Montagefldche (19) befestigt ist, welche starr am Rahmen (2)
vorliegt, wobeil der Motor (4) den Rahmen in Schwingung
versetzt, wobel die Montageflache (19) des Motors (4) schrag
zur Ebene des Rittelsiebes (1) vorliegt, wobei der Winkel
zwischen der Ebene des Riittelsiebes (1) und der Montageflache

(19) des Motors (4) im Bereich von 30 bis 60 Grad liegt.
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12.

13.

14.

15.

Vorrichtung nach Anspruch 11, dadurch gekennzeichnet, dass
Montagefldche (19) des Motors (4) in einem Winkel von 45 Grad

zum Riittelsieb (1) steht.

Vorrichtung nach einem der Anspriiche 11 oder 12, dadurch
gekennzeichnet, dass der Rahmen (2) eine Rickwand (6)
umfasst, wobei hinter der Rickwand ein Montagewinkel (18)
vorliegt, an dessen Montagefldche (19) der Motor (4)
vorliegt, wobeil die Montagefldche (19) schrdg zur Ebene des

Riittelsiebes (1) und schrag zur Riickwand (6) vorliegt.

Vorrichtung nach einem der Anspriche 11 bis 13, dadurch

gekennzeichnet, dass der Motor (4) ein Unwuchtmotor ist.

Vorrichtung nach einem der Anspriiche 11 bis 14, dadurch
gekennzeichnet, dass der Motor (4) mit Befestigungsmitteln in
Form von Schrauben oder Bolzen an der Montageflache (19)
befestigt ist, wobeil die Ebene des Rilittelsiebes (1) die Ebene
der Montageflache (19) im RBereich zwischen einem oberen und

einem unteren Befestigungsmittel kreuzt.
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