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@ Actionneur de condamnation pour serrure de porte de véhicule.

@ Cet actionneur comprend les éléments suivants :

a) un moteur électrique (2) pouvant entrainer en rotation
une vis réversible (3) sur laquelle est monté un chariot (4)
librement coulissant et lié mécaniquement a un levier de con-
damnation de ia serrure;

b} un écrou (6) monté sur la vis {3) a I'intérieur du chariot,
fixe en rotation par guidage dans le chariot, et muni, d'une
part d’'un organe élastique (7) susceptible d'étre comprimé
entre le chariot (4) et la vis (3) pour rappeler I'écrou (6) lorsque
cet organe est comprimé, d’autre part d’un téton (8) adapté

pour pouvoir coopérer avec des rampes (9, 10, 11, 12) formées
sur une came (13) déplagable verticalement dans le boitier par
les mouvements de translation de I'écrou (6) et de son téton
(8) de commande de la came (13);

c} la came (13) étant pourvue d’un sabot (15) susceptible
de verrouiller ie chariot (4) en position condamnée électrique-
ment, lorsqu’elle a été dépiacée dans sa position la plus haute
par le téton (8) glissant sur les rampes, interdisant ainsi toute
décondamnation manuelle de la serrure.
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La présente invention a pour objet un ac-
tionneur de condamnation de type réversible pour
serrure de porte de véhicule.

On connait des actionneurs de condamnation

réversibles ou débrayables, fixés sur la serrure ou
sur la porte, agissant directement ou par
l'intermédiaire d'une tringle sur 1le 1levier de

condamnation de la serrure, lui-méme manoeuvrable par
une tirette de frise (commande de condamnation
intérieure) et par 1le verrou extérieur (secours
mécanique).

Ces systémes permettent d'une part, la con-
damnation-décondamnation électrique de la serrure par
l'actionneur, et d’'autre part la condémnationﬁgécon-
damnation manuelle par 1la tirette de frise ou le
verrou extérieur. 1Ils ont pour inconvénient le fait
qu'ils permettent une décondamnation par crochetage du
levier de condamnation de la serrure ou par action sur
le bouton de frise aprés bris ou contournement d'une
vitre de porte par exemple, de sorte qu'ils n'assu-
rent pas une fonction d'antivol.

On connait également un actionneur assurant
une fonction antivol, tel que celui décrit par le
brevet francais 2 452 563 (80 06 150). Cet actionneur
débrayable présente deux inconvénients : pour détecter
la position condamnée, il neécessite un contacteur
élegﬁrique au moins par appareil, et son encombrement
est excessif compte tenu de la place disponible.

L'invention a pour but de proposer un ac-
tionneur remplissant 1la fonction antivol et dans le-
quel les inconvénients ci-dessus sont éliminés.

Suivant 1l'invention, 1l'actionneur de con-
damnation est <caractérisé en ce qQu'il comprend les

éléments suivants, logés dans un boitier
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a) un moteur électrique pouvant entrainer en
rotation une vis réversible sur lagquelle est monté un
chariot librement coulissant et 1ié mécaniquement a un
levier de condamnation de la serrure;

b) un écrou monté sur la vis & l'intérieur
du chariot, fixe en rotation par guidage dans le cha-
riot, et muni, d'une part d'un organe élastique sus-
ceptible d'étre comprimé entre le chariot et la vis
pour rappeler 1'écrou lorsque cet organe est comprimé,
d'autre part d'un téton adapté pour pouvoir coopérer ,
avec des rampes formées sur une came déplacable ver-
ticalement dans le boitier par les mouvements de
translation de 1l'écrou et de son téton de commande de
la came;

¢) cette came étant pourvue d'un sabot sus-
ceptible de verrouiller 1le chariot en position con-
damnée électriquement, lorsqu'elle a été déplacée dans
sa position la plus haute par le téton glissant sur
lesdites rampes, interdisant ainsi tout décondamnation
manuelle de la serrure.

on comprend donc que la combinaison du téton
de 1'écrou, de la came et de son sabot avec le chariot
permet a l'actionneur d'assurer, outre les fonctions
de condamnation et décondamnation électriques et ma-
nuelles de la serrure, 1l 'immobilisation par verrouil-
lage du chariot de commande en position condamnée,
intg;disant toute décondamnation manuelle de 1la
serrure. La fonction antivol est ainsi assurée, 1l ac-
tionnement de ce dispositif tant dans le sens ver-
rouillage que dans le sens déverrouillage du chariot
ne pouvant etre commandé qu'électriquement, soit par
une manoeuvre spéciale au niveau du systéme de co-
mmande, soit a l'aide de moyens spécifiques tels

qu’'une commande a distance par exemple.
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D'autres particularités et avantages de
l'invention apparaitront au cours de la description
Qui va suivre, faite en référence aux dessins annexes
qui en illustrent plusieurs formes de réalisations a
titre d ' exemples non limitatifs

- la Figure 1 est une vue en perspective
avec arrachements d'un premier mode de réalisation de
l'actionneur de condamnation selon 1l invention;

- la Figure 2 est une vue en élévation la-
térale partielle de 1l 'actionneur de la Figure 1.

_ La Figure 3 est une vue de dessus par-
tielle de 1l1l'actionneur des Figures 1 et 2 représenté
en position condamnée et verrouillée:

- les Figures 2a, b, c, d, e, f, g, h, 3, k,
1l sont des vues en élévation schématiques partielles
montrant les difféerentes positions relatives du téton
de l'écrou et de la came durant un cycle de
fonctionnement complet de 1 'actionneur des Figures 1 a
J;

- les Figures 3Ja, b, ¢, d, e, f, f', g, h,
J. K, 1 sont des vues analogues aux Figures 2a a 21
1llustrant un cycle de fonctionnement complet d'un
actionneur suivant une seconde forme de réalisation du
téton et de la came;

- la Figure 4 est une vue en élévation a
échelle agrandie d’'une troisieme forme de réalisation
de la came de l'actionneur selon 1l 'invention, avec des
Flééhes indiquant les parcours susceptibles d'étre
empruntés par le téton dans cette came;

- la Figure S représente une variante de
réalisation du téton.

L'actionneur représenté aux Figures 1 a 3
est destiné a assurer la condamnation-décondamnation

d'une serrure de porte de véhicule et comprend les
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é¢léments suivants, logés dans un boitier 1

a) un moteur électrique 2 pouvant entrainer
en rotation une wvis réversible 3 sur laquelle est
monté un chariot 4 librement coulissant et 1lié
mécaniquement par un embout de commande 5 a un levier
non représenté de condamnation de la serrure; les ex-
trémités de la vis 3 tourillonnent dans les parois du
boitier 1, dont l'une est traversée par la tirette 5
solidaire du chariot &;

b) un écrou 6 monté sur la vis 3 a l'in-
térieur du chariot 4, fixe en rotation par guidage a
l1'intérieur de ce dernier, par exemple au moven d’'une
rainure non représentée du chariot 4 dans laquelle
coulisse wune glissiére 6a de 1l'écrou 6. L'écrou 6 est
muni, d'une part d'un organe élastique 7 constitué par
exemple par un ressort hélicoidal dont une extrémité
est solidaire de l'écrou 6 et dont 1'autre extrémiteée
peut venir en appui contre 1l 'extrémité du chariot
opposée & 1 'embout de commande 5 en étant alors com-
primé entre le chariot & et la vis 3 pour rappeler
l'écrou 6 lorsque ce ressort 7 est comprimé; d autre
part l'écrou 6 est muni d'un téton 8 adapté pour
pouvoir coopérer avec des rampes 9, 10, 11, 12 d'une
came 13 représentée en pointillés a la Figure 1, et
qui est déplagable verticalement dans le boitier 1 par
les mouvements de translation de 1 'écrou 6 et de son
téton 8 de commande de la came 13;

) c) Cette came 13 étant pourvue d’'un sabot 15
susceptible - de verrouiller 1le chariot 4 en position
condamnée électriquement lorsqu’'elle a été déplacée
dans sa position la plus haute par le téton 8 glissant
sur lesdites rampes 9, 10, 11, 12, interdisant ainsi
toute décondamnation manuelle de la serrure.

Le moteur électrique 2 entraine la vis 3
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dans un sens ou dans 1l 'autre par l'intermédiaire d'un
pignon 14a en prise avec une roue dentée 14b solidaire
de la vis 3, sur laquelle le chariot 4 coulisse libre-
ment. La came 13 peut rester en équilibre dans 1la po-
sition ou 1'action combinée du téton 8 et de 1'une
quelconque des rampes précitées 1'a conduite, par des
moyens non représentés dans la réalisation des Figures
1 a 3, qui peuvent étre simplement le frottement de la
came 13 sur les parois du boitier 1.

Le <chariot 4 &est équipé, a son extrémiteé
contigue a 1la roue dentée 14b et qQui fait face au
ressort 7, d'un talon 16 pouvant coopérer avec le
sabot 15 pour verrouiller le chariot 4 en position de
condamnation électrique de la serrure.

La came 13 est pourvue des rampes suivantes:

a) une premieére rampe 9 inclinée dans la di-
rection de 1la position décondamnée y (Figure 1) de
1 embout de commande 5 et du levier de condamnation;
le téton 8 (Figure 2a) comporte lui-méme deux faces
horizontales superposées 8a, 8b, deux faces inclinées
8c, 8d reliant les faces 8a, 8b du coété de la rampe 9,
et enfin deux faces inclinées 8e, 8f reliant les faces
8a, B8b du coté opposé. De ce fait, le téton 8 peut,
lorsqu’'il est entrainé vers la rampe 9 par le moteur 2
dans la direction de la position de condamnation x,
glisser sur 1la ‘rampe 9 par sa face inclinée 8c et
ainsi soulever la came 13 en translation verticale,
tan&is que 1l'écrou 6 continue son déplacement en
comprimant le ressort 7 contre le chariot 4:

b) la came 13 est pourvue d’'une seconde ram-
pe 10 formee sur une piéce 17 saillant intérieurement
de la paroi du boitier 1, et séparée de la premiére
rampe 9 par un intervalle suffisant pour permettre le

passage du téton 8 entre ces deux rampes 9, 10 pendant
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la translation verticale de la came 13 sous la poussée
du téton 8. La rampe 10 se décompose en deux rampes
10a, 10b inlinées en V, la rampe 10a ayant la méme in-
clinaison que la face 8e du téton afin de pouvoir coo-
pérer avec celle-ci.

c) la came 13 comporte une troisiéme rampe
11 ayant la méme inclinaison que la rampe 8 qu'elle
prolonge et dont elle est séparée par un gradin 18
sensiblement horizontal, la rampe 11 étant donc in-
clinée comme la rampe 98 vers la direction de
décondamnation du levier;

d) la came 13 est munie d'une quatriéme
rampe 12, séparée de la seconde rampe 10 par un in-
tervalle permettant le passage du téton 8 entre
celles-ci, sensiblement paralléle a la premiére 9 et a
la troisiéme rampe 11 mais inclinée vers la direction
de condamnation, matérialisée par la fleche C sur la
Figure 1. La quatriéeme rampe 12 est prolongée par une
cinquiéme rampe 19 paralléle a la direction de dépla-
cement CD du levier de condamnation-décondamnation, et
sur laquelle le téton 8 peut venir glisser en position
de décondamnation de la serrure (Figure 2k).

Le fonctionnement de l'aqtionneur qui vient
d'étre décrit est le suivant.

1) Condamnation électirique

L embout de commande 5 est en position

décondamnée vy, la came 13 étant en position basse
(Figures 1, 2 et 2k} avec le sabot 15 en position
abaissée 15a. Le téton 8 est placé vers l'avant,

c'est-a-dire vers la droite sur les Figures, en appul
glissant sur la rampe 19.

Le moteur 1, alimenté dans le sens voulu
provoque, par l°'intermédiaire du pignon t4a de la roue

dentée 14d et de la vis 3, la translation de l'écrou 6
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vers 1l'arriere, c'est-a-dire vers la roue dentée 14b.
L écrou 6 entraine ainsil, par l'intermédiaire du res-
sort 7 dont 1l'extrémité libre vient en appui sur le
chariot &4, ce dernier, et par conséquent la serrure de
la position décondamnée y a la position x, le téton 8
entrant en contact par sa face 8c avec la rampe 9
{Figure 2a).

L' écrou 6 continue sa course, comprimant le
ressort 7 Jjusqu’'a venir buter sur le chariot 4. Le
9lissement du téton 8 sur la rampe 9 oblige la came 13
a exécuter une premiére translation verticale vers le
haut (Figure 2b). Une fois l'alimentation du moteur 2
coupée par des movens électroniques connus en soi, le
ressort 7 prenant appui sur le chariot 4 repousse
l'écrou & vers l1l'avant (dans la direction de la fléche
D), et «ce grace a la réversibilité de 1'ensemble. Le
téton 8 quitte la rampe 9 pour attaquer par sa face B8e
la rampe 10a, provoquant ainsi une deuxiéme transla-
tion vers 1le haut de la came 13 (Figures 2c¢ et 2d),
dont le sabot 15 vient en position 15b au-dessous du
talon 16 (Figure 2). L'ensemble est alors en équilibre
en position condamnée, prét pour 1l'une quelconque des
opérations suivantes : verrouillage électrique,
décondamnation électrique, décondamnation manuelle.

2) Verrouillage électrigue

) A partir de la position de la Figure 2d ou
la serrure est condamnée électriquement, une nouvelle
imp5151on donnée au moteur 2 dans le méme sens provo-
gue un nouveau recul de 1'écrou 6 paralléle a la di-
rection C de condamnation, et son téton 8 vient donc
en contact par sa face 8¢ avec la rampe 11, ce qui
provoque un nouveau glissement vers le haut de la came
13 (Figures 2e et 2f). La came 13 se déplace ainsi

vers 1le haut d'une course suffisante pour verrouiller
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par son sabot 15 le talon 16 du chariot 4 (Figure 2
sur laquelle le sabot occupe la position 15¢c devant le
talon 16, et Figure 3), ce qui interdit toute trans-
lation manuelle du chariot 4 et donc la décondamnation
manuelle de la serrure, méme aprés un bris éventuel
des glaces du véhicule (Figure 2f).

Le moteur 2 n’'étant plus sous tension, le
ressort 7 raméne 1'écrou 6 et son téton B dans leur
position d’'équilibre (Figure 2g), tandis que la came
13 continue a bloquer le chariot &.

ta seule phase suivante possible est alors
le déverrouillage électrique.

3) Déverroyillage électriguye

A partir de la position verrouillée (Figure
2g), une nouvelle alimentation du moteur 2 dans le
sens approprié pousse l'écrou 6 vers l'avant. Le téton
8 entre alors en contact par sa face inclinée 8f avec
la rampe 12 (Figure 2h), obligeant de ce fait la came
13 & coulisser vers le bas dans la paroci du boitigr 1.
Dans un premier temps, le sabot 15 libeére donc le ta-
lon 16 et par conséquent le chariot 4, le sabot 15
venant prendre la position 15b (Figure 2), puis
1'écrou 6 poursuivant sa course vers l'avant (Figure
23), vient en appui sur le chariot 4 pour 1'amener de
la position condamnée x a la position décondamnée vy,
tandis oque son téton 8 arrive par sa face inférieure
8b sur la rampe 19 (Figure 2k). La serrure est alors
déverrouillée électriquement et en posaition
décondamnée.

4) Décondamnation électrigue

On part alors de la position de l'actionneur
illustrée a la Figure 2d, obtenue a la suite d’'une
condamnation électrique. L 'écrou 6, entrainé vers

1'avant dans le sens de la fléche D par le moteur 2,
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vient pousser le chariot 4 alors que le téeton 8 est en
contact avec la rampe 12 (Figure 23j). Le chariot 4
passe ainsl de la position condamnée x (Figure 2d) a
la position décondamnée y (Figure 2k) pendant que la
came 13 revient a sa position la plus basse. Apreés
coupure de l'alimentation du moteur 2, l'ensemble est
en eéquilibre en position décondamnée, prét pour 1'une
des opérations suivantes : condamnation manuelle,
condamnation électrique.

Il convient de remarquer que dans le cas
d'une décondamnation électrique succédant a une con-
damnation manuelle, le processus est identique hormis
les mouvements de la came 13, celle-ci étant restée en
position basse lors de la condamnation (position de 1la
Figure 21).

5) Condamnation manuelle

A partir de la position décondamnée x (Fi-
gure 2k), 11 est possible de condamner manuellement la
serrure en poussant la tirette de frise et donc 1 'em-
bout de commande 5 vers l'arriére, dans le sens de la
fleche C. Le moteur 2 n'étant pas alimenté, on pousse
alors 1le <chariot &4 de la position y vers la position
X, ce qui entraine, du fait de la réversibilité de
l'ensemble, 1l'écrou 6 vers 1l'arriére, sans que le
téton 8 ait la moindre action sur la came 13 (Figure
21). L'ensemble est alors en équilibre en position
condamnée manuellement, le téton 8 étant par sa face

inférieure 8b en contact avec la face horizontale

supérieure de la piéce 17, prét pour 1l'une des
opérations suivantes : verrouillage électrique (apreés
condamnation électrique), décondamnation électrique,

décondamnation manuelle.

6) Décondamnation manuelle

Apres condamnation électrique, la satuation
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de départ de 1l'actionneur est illustrée a la Figure
2d, correspondant a la position condamnée x. Le moteur
2 n'étant pas alimenté, on tire le chariot 4 par son
embout de commande 5 de la position x vers la position
y, ce qui entraine l'écrou 6 vers l'avant grace a la
réversibilité du dispositif. Le téton 8 entre en
contact avec la rampe 12 par sa face inclinée 8f¥
{Figure 25), et fait ainsi glisser la came 13 Jjusqu'a
sa position la plus basse (Figure 2k).

L 'ensemble est en équilibre en position dé-
condamnée, prét pour 1l'une des fonctions suivantes :
condamnation électrique, condamnation manuelle.

On remarquera que dans le cas d'une décon-
damnation manuelle succédant a une condamnation ma-
nuelle, 1le processus est identique hormis les mou-
vements de 1la came 13, qui reste en position basse
lors de la condamnation (Figure 21, dont on part pour
arriver a la Figure 2k).

On a représenté aux Figures 3a, 31 une se-
conde forme de réalisation du téton de l'écrou 6 ainsa
gue de la seconde rampe centrale 10.

Celle-ci est ici constituée par deux protu-
bérances 21, 22 de la came 23, disposées 1'une au-
dessus de l'autre en saillie a l'intérieur du boitier
1, en étant séparées par une distance d permettant le
passage entre elles du téton 24 de l'écrou 6. Les
protubérances 21, 22 présentent ainsa respectivemént
deu£ faces horizontales superposées 21a, 21b et 22a,
22b, réunies par deux faces d'inclinaisons opposées,
respectivement 21c, 21d et 22c, 22d, profilées pour
permettre le glissement sur celles-ci du téton 24.

Ce dernier est constitué en deux parties, a
savoir une premiére partie 25 profilée de maniére si-

milaire au téton 8 de la réalisation précédente, et
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11

une seconde partie constituée par un doigt 26 (Figure
5) saillant de la partie 25, laquelle présente une
premiére série de faces avant la méme inclinaison que
les premiere 9, troisiéme 11 et quatriéme rampes 12,
tandis que la seconde série de faces est ménagée sur
le doigt 26 et adaptée pour glisser sur les
protubérances 21, 22 profilées en correspondance,
constituant la seconde rampe. Le doigt 26 est ainsi
pourvu de deux fages horizontales 26a, 26b réunies par
quatre faces in-clinées en V.

Le <cycle de fonctionnement 3a....31 est
similaire a celui illustré aux Figures 2a a 21, mais
permet en outre grace aux particularités décrites
ci-dessus, 1l1'immobilisation de la came 23 en position
condamnée (Figure 3d) grace a l'interposition du doigt
26 entre les protubérances 21, 22 sur lesquelles il
est en appui par ses faces supérieure et inférieure
26a, 26b, en position verrouillée (Figure 3g) dans la-
Quelle le doigt 26 est situé sous la protubérance 22
avec laquelle il est en contact par sa face supérieure
26a, et en position décondamnée (Figure 3k) dans
laquelle la partie 25 est en contact avec la rampe 19.
On comprend donc que les protubérances 21, 22 et le
doigt profilé 26 interdisent a la came 23 tout
mouvement en dehors de ceux provoqués par l'action du
téton 24.

En outre, 1 ' aménagement des rampes de la
camé 23 permet le fonctionnement du systéme, notamment
le verrouillage du talon 16 par le sabot 15, pour une
position condamnée x du chariot 4 variable dans une
plage de guelques millimétres. Ceci autorise un posi-
tionnement moins précis de l'actionneur sur la serrure
(les positions x et y étant définies'par les butées du

levier de condamnation intérieure sur la serrure et
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non par l'actionneur).

Le troisiéme mode de réalisation de 1'ac-
tionneur illustré a la Figure 4 permet la combinaison
des états “condamnation”, “décondamnation", “ver-
rouillage” et "déverrouillage®” suivant un enchainement
différent de celui décrit précédemment, afin de reé-
pondre a d'autres exigences fonctionnelles qui peuvent
se présenter.

Dans la came 27 (Figure &), la premiére ram-
pe 28 et 1la troisieme rampe 29 sont similaires aux
rampes 9 et 11 des Figures 3a-31 et de la méme manié-
re, reliées entre elles par un gradin 31 délimitant
entre ces deux rampes un évidement 32 agencé pour
recevoir le téton 24, lequel est identique a celui des
Figures 3a-31. Par contre, la quatriéme rampe 33, mé-
nagée du co6té de 1l'embout de commande 5, a une
géométrie similaire a celle du profil des éléments 28,
31, 32, 29, mais inversée, c'est-a-dire qu'elle com-
porte une partie inférieure 34 analogue a la rampe 28,
agencée au niveau du sabot 15 et de la troisiéme rampe
29, un évidement 35 correspondant a l'évidement 32, un
gradin supérieur 36 correspondant au gradin 31, une
rampe supérieure 37 correspondant a la rampe 28 avec
la méme inclinaison, et enfin une rampe terminale ho-
rizontale 38.

Par ailleurs, .les protubérances 21, 22 sont
ici remplacées par deux ergots 39, 41 identiques, sé-
parés par un intervalle permettant le passage du téton
24, et présentant respectivement deux faces horizon-
tales paralléles 38%a, 39b, 41a, 41b et deux faces la-
térales paralleles 38c, 39d, 41c, 41d. Les faces 39c
et 41c ont la meme inclinaison que les faces profilées
correspondantes du doigt 26 et ont des inclinaisons

respectivement opposées a celles des rampes en regard
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28, és et 34, 37.

Compléementairement, 1l'actionneur est équipé
d'un second ressort (non représenté), analogue au res-
sort 7 et intercalé entre l'écrou 6 et 1l'extrémité du
chariot &4 opposée a celle sur laquelle peut agir le
ressort 7.

Le trajet pouvant étre suivi par le téton 24
et son doigt 26 dans la came 27 par des impulsions
succe551zes données au moteur 2, est symbolisé par le
circuit fléché, sur lequel les impulsions successives
du moteur et les déplacements provoqués par les rap-
pels des deux ressorts sont référencés comme suit :
les parties de trajet pourvues de fléches simples M1
sont empruntées par une premiére impulsion du moteur,
les parties de trajet portant des fléches doubles M2
sont empruntées apreés une deuxiéme impulsion de meme
sens du moteur, les parties pourvues d’'une fléche
simple référencée R1 sont parcourues sous l'action du
premier ressort de rappel 7, la partie référencee R3
est suivie par action du second ressort de rappel, les
références M4 et M5 indiquent le trajet parcouru par
le téton 24 de sa position de condamnation C a sa po-
sition de décondamantion D sans passer par la position
de verrouillage V.

CR1 est 1la course du ressort de rappel 7,
CR2 est la course du second ressort de rappel. A»x est
la wvariation sur la position condamnée x du chariot 4
par— rapport a la came 27, elle est donc égale a 1la
valeur maximum du jeu J entre le talon 16 du chariot 4
et le sabot 15 de la came (Figures 2 et 3). Cette va-
riation Aﬁ x correspondant a la variation de posaition-
nement de 1l 'actionneur sur la serrure.

Les cycles de fonctionnement de ce systéme

sont les suivants
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Condamnation-Décondsmnation : Partant de la
posation décondamnée D, on donne une impulsion M1 au
moteur pour deéplacer le teéeton 24 vers l'arriére
jusqu'a le faire glisser sur la premiére rampe 28 puis
jusqu’'a une position P comprise entre le fond du loge-
ment 32, ouU le centre du téton occupe la position P2
et 1la posaition P1. Aprés coupure de l'alimentation du
moteur, le ressort 7 rappelle le téton 24 (trajet R1)
jusqu'a la position condamnée C comprise entr& C1 et
C2, dans laquelle le téton 24 est arété entre les
ergots 39, 41, sur lesquels s'appuie son doigt 26. Si
l'on veut alors repasser en position décondamnée D, on
donne une seconde impulsion M4 au moteur dans le sens
opposé au précédent, et le téton 24 suit le trajet M4,
M5, entre l'ergot 39 et la rampe 37 sur laquelle il
glisse jusqu’'a la posation D.

Verrguillage : Partant de la posaition con-
damnée C, on donne une seconde impulsion M2 au moteur
dans le meme sens gue le précédent, M1, de sorte que
le téton 24 glisse sur la rampe 29 Jjusqu'a un point P1
compris entre P3 et P&, soulevant ainsi la came 27
jusqu'a sa position de verrouillage du chariot 4.
Apres coupure du moteur, le ressort 7 rappelle le té-
ton 24 dans sa position verrouilllée V {(comprise entre
Vi et V2) sous l'ergot 41, en lui faisant suivre le

trajet R2, le ressort 7 effectuant la course CR1.

Déverrouillage {(retour en position condam-
née; :

Partant de la position de verrouillage V
obtenue, on donne une premiére impulsion M3 au moteur

dans le sens qui fait glisser le téton 24 sur la rampe
34, jusqu’'a ce qu'il vienne se placer dans le logement
35. Dans le méme temps, 1 écrou 6 par l'intermédiaire

du second ressort pousse le chariot 4 dans le sens de
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la décondamnation, matérialisé par la fléche D, Jjus-
Qu'a ce que le talon 16 du chariot 4 vienne en butée
sur le sabot 15 de la came 27, réduisant ainsi le Jjeu
J a zéro (Figures 2 et 3). Aprés coupure de 1l'alimen-
tation du moteur, le second ressort rappelle 1‘'écrou 6
et le téton 24 jusqu'a la position condamnée C2 cor-
respondant a 1la position condamnée x du chariot 4 la
plus sortie.

Decondamnation

Une seconde 1impulsion M4, M5 donnée au
moteur dans le meme sens entraine le téton 24 jusqu'a
la rampe 37 sur laquelle il glisse, ce qui provoque
l'abaissement de 1la came 27 jusqu'a 1'arrivée du téton
24 sur la rampe supérieure 38, en position décondamnée
D.

On comprend ainsi qu‘'il est possible, apreés
un verrouillage électrique, de faire passer aprés un
nouvel ordre électrique le téton 24 et donc la came 27
dans 1la position condamnée C, et enfin en posaition
décondamnée D par une seconde impulsion donnée au
moteur. Ce passage en deux temps de 1la position
verrouillée V a la position décondamnée D n'était pas
possible avec les deux réalisations précédentes, dans
lesquelles en effet 1'ordre de déverrouillage élec-
trique ameéne automatiquement et nécessairement Jle
téton 8, 24 Jjusqu’'a la position décondamnée {Figures
2k et 3k), en raison de la configuration de 1la rampe
12. Cet avantage de la réalisation de la Figure 4 est
donc rendu possible par la géométrie particuliére de
la quatrieme rampe 34, 37 et la présence d'un second
organe de rappel du chariot 6.

Un tel agencement permet de ce fait 1'uti-
lisation d'un systéme de détection de pannes élec-

triques ramenant automatiquement 1'ensemble de 1la
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position verrouillée & la position simplement con-
damnée, ce qui offre la possabilité d'un secours
mécanique par la clé ou la tirette de frise.

L'invention n'est pas limitée aux formes de
réalisation décrites ci-dessus et peut comporter de
nombreuses variantes d'exécution,
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REVENDICATIONS

1 - Actionneur de condamnation pour serrure
de porte de véhicule, caractérisé en ce qu'il comprend
les éléments suivants, logés dans un boitier (1):

a) un moteur électrique (2) pouvant entrai-
ner en rotation wune vis réversible (3) sur laquelle
est monté un chariot (4) librement coulissant et 1ié
mécaniquement a un levier de condamnation de la
serrure;

b) un écrou (6) monté sur la vis (3) a 1'in-
térieur du chariot, fixe en rotation par guidage dans
le chariot, et muni, d’'une part d'un organe élastique
(7) susceptible d'étre comprimé entre le chariot (4)
et la vis (3) pour rappeler 1l'écrou (6) lorsque cet
organe est comprimé, d’'autre part d'un téton (8, 24)
adapté pour pouvoir coopérer avec des rampes (9, 10,
11, 12) formées sur une came (13, 23) déplacable ver-
ticalement dans le boitier par les mouvements de
translation de l'écrou (6) et de son téton (8, 24) de
commande de la came (13, 23);

c) cette came (13, 23) étant pourvue d'un
sabot (15) susceptible de verrouiller le chariot (4)
en position condamnée électriquement, lorsqu’'elle a

été déplacée dans sa position la plus haute par le

téton (8, 24) glissant sur lesdites rampes, inter-
disant ainsi tout décondamnation manuelle de 1la
serrure.

2 - Actionneur selon 1la revendication 1,

caractérisé en ce que le chariot (4) est égquipé d'un
talon (16) pouvant coopérer avec le sabot (15) de la
came (13, 23) pour verrouiller le chariot (k) en po-
sition de condamnation électrique de la serrure.

3 - Actionneur selon l'une des revendica-



10

15

20

25 -

30

0213993

18
tions 1 et 2, caractérisé en ce que des moyens sont
prévus pour permettre & la came (13, 23) de rester en
équilibre dans l'une des positions qu'elle peut pren-
dre par coulissement dans le boitier (1) sous Ll'action
combinée du téton (8, 24) et de l'une des rampes (8,
10, 11, 12) de la came.

4 - Actionneur selon l'une des revendica-
tions 1 a 3, caractérisé en ce que la came (13)
présente :

a) une premiére rampe (8) inclinée dans la
direction de la position décondamnée (D) du levier de
commande, de telle sorte que le téton entrainé vers
cette rampe (9) par le moteur (2) dans la direction de
condamnation C puisse glisser sur ladite rampe (9) et
ainsi soulever la came en translation verticale, tan-
dis que 1'écrou (6) continue son déplacement en com-
primant son organe eélastique (7) contre le chariot
(4);

b) une seconde rampe (10) séparée de la pre-
miére rampe (9) par un intervalle suffisant pour per-
mettre le passage du téton (8) entre ces deux rampes
pendant la translation verticale de la came (13) sous
la poussée du téton (8), et sur laquelle ce dernier
peut venir glisser aprés interruption de l‘'alimenta-

tion du moteur (2) et qu'il soit repoussé par la dé-

tente de 1'organe élastique de rappel (7) de 1'écrou

{6) _jusqu‘é' ce que le téton (8) vienne occuper sous
cette seconde rampe (10) une position de condamnation
électrique de la serrure; A

c) une troisieme rampe (11) prolongeant la
premiére (9) dont elle est séparée par un gradin {(18),
et inclinée également vers la direction de décondamna-
tion (D) du levier, de telle sorte que le téton (8),

aprés un nouvel entrainement de 1l'écrou (6) vers cette
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troisiéme rampe (11) par le moteur IZ). puilso olissor
sur celle-ci et faire. oxicutor & la came (13) une nou-_
velle translation vorticalo é 1 ilsuo de llquollo 1;:
came vient verrouiller le chariot (4).Luprés quoi 1a

TF sem

ditonto de 1°' organe élastiquo (1) raminoil écrou ot le
téton (86) dans une position d oquilibro. tandis quo la

+ L@

serrure reste vorrouillé-- . ‘

d) et wune quatriéme rampo (12). séparée de
la seconde rampe t10) Par un 1ntorvallo pormottant 1;
passage du teéton (8) entre cellos_c; _sonsibloment
paralléle a 1la premiiro'(s)nétﬂi la iro:szepq rampe
(11), et inclinée vers 1la difeétibn de condnmn;tién €.
de maniére que le téton (é) partant do sa poszt;on‘
d’'équilibre de verrouillage, puxsse etro ontraino par)
le moteur (2)‘ en gllssemant sur cetto rampe (12) en
faisant subir & la came une. translatxon vers le bas.

qui déverrouille 1e chlrzot (4) jusqu a ce que le

téton (8) sorte completement des rampes et parv;enne a

une position permettant‘la decondamnatxon

1

5 - Actionnour selon 1 une des revendxca-

LaE TSR W )

tions 1 a 4,vcaractérisé en cg quehle tetop_(alrptef_
sente lui-méme des flancs profilés pour lui permettre
de glisser sur les rampes (9, 10, 11, 12) 69 ;a caﬁe\
(13). ) / SR o
| 6 - Actxonneur selon la revendacatxon 4,
caracter;se en ce que la quatrzeme rampe (12) est pro-‘;;

longee par une cinquiéme rampe (19) parallele a 1a da-

L L

. 3

by - ';‘i‘&g;

ey ¥

rection de déplacement (CD) du 1evxer de condamnatzon-

décondamnation, et sur laquelle le teton (8, 2&) vxent

glisser en position de docondamnatxan (D) de 1a s-r-) ’

Trure.

®

T - Actionneur sélon l;une'dos revendica- .
tions 4 a 6, caracterzso en ce que ladzte secondo ram-

pe est const;tuee par deux protubérances (21 22) de

£
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1a came (23) disposées 1'une au-dessus de l’'autre,
séparées par une distance permettant le passage entre
elles du téton (24) de la came (23), et profilées pour
permettre le glissement de ce téton, et ce dernier
comporte deux séries de faces, la premiére série étant
formée de faces ayant la méme inclinaison que lesdites
premieére (9), troisiéme (11) et quatriéme rampes (12)
et adaptées pour glisser sur celles-ci, tandis que 1la
seconde série de faces est ménagée sur un doigt (26)
s2illant du téton (24) et adaptée pour glisser sur les
protubérances (21, 22) profilées en correspondance de
la seconde rampe, ces protubérances ayant pour fonc-
tion d ' immobiliser la came (23) en position condamnée
ou verrouillée.

8 - Actionneur selon 1la revendication 7,
caractérisé en ce que la premiére (28) et la troisiéme
rampe (29) étant reliées par un gradin (31) délimitant
entre ces deux rampes un évidement (32) agencé pour
recevoir le téton (24), la quatriéme rampe (33), mé-
nagée du coté du levier de commande manuelle, est
constituée de maniére similaire aux premiére (28) et
troisiéeme rampes (29) mais inversée, c'est-a-dire
Qu'elle comporte une partie inférieure (34, 35),
agencée au niveau du sabot (15) de la came et de la
troisiéeme rampe (29), de méme profil que la premiére
rampe (28) et 1l'évidement (32), et une partie
supérieure (37) de méme profil que la troisiéme rampe
(29; et reliée a la partie inférieure (34, 35) par un
gradin (36) délimitant partiellement 1 'évidement (35),
tandis que chaque protubérance (39, 41) est pourvue de
deux faces latérales inclinées et paralléles (39c,
39d; 41¢c, &1d) sur lesquelles peuvent glisser les
faces associées du téton (24) et de son doigt saillant
(26).
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