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Vynalez se tyké zpasobu vytvafeni zalohy pfize pti
vyméné navinuté civky za prazdnou dutinku na
pracovnim misté dopfadaciho stroje, zvlaste
poloautomatického rotorového doptadaciho stroje, pfi
kterém se po zastaveni navijeciho dstroji (4) a preruSeni
vypiadané ptize (2) ped navijecim strojim (4)
vypiadana ptize (2) nasava do podtlakové smekaci hubice
(7). po vyméné navinuté civky (44) za prazdnou dutinku
(42) se vyptadana ptize (2) smekaci hubici (7) piemisti

k navijecimu ustroji (4), kde se piize zachyti zubem (422)
talitku (421) navijeciho ustroji, ¢imZ se p¥ize prerusi,
volny konec ptize (2) se odsaje do smekaci hubice (7)a
zahdji se navijeni zalohy prize (2) na dutinku (42). Po
premisténi smekaci hubice (7) k navijecimu Gstroji (4) se
smekaci hubice (7) umisti do parkovaci polohy, v niZz se
vyptadand ptize (2) vede mimo rozvadéci zatizeni (43)
plize (2), ptize (2) se zachyti a pferusi zubem (422)
talitku (421) navijeciho Gstroji a fidici jednotce (8) se
vy3le signal o zahdjeni navijeni zalohy prize (2), pfitemz
b&hem navijeni zalohy prize (2) se ptize (2) vede pies
usmériiovat (61) uspotadany na pracovnim misté a
navijeni zalohy ptize (2) se ukonti po pfedem
stanoveném &asovém intervalu uvolngnim piize (2)

7 usmériiovade do rozvadéciho zatizeni (43). Vynalez se
také tyka zaiizeni k vytvéafeni zalohy ptize (2).




2

-1 - T

Zpusob a zafizeni k vytvareni zalohy pfize pfi vymeéné navinuté civky za

prazdnou dutinku na pracovnim misté dopfadaciho stroje

Oblast techniky

Vynalez se tyka zpUsobu vytvafeni zalohy pfize pfi vyméné navinute
civky za prazdnou dutinku na pracovnim misté dopfadaciho stroje, zvlasté
poloautomatického rotorového dopradaciho stroje, pfi kterém se po zastaveni
navijeciho Ustroji a prerueni vypfadané pfize pred navijecim Ustrojim
vypfadana pfize nasava do podtlakové smekaci hubice, po vyméné navinuté
civky za prazdnou dutinku se vypfadana pfize smekaci hubici premisti
k navijecimu ustroji, kde se pfize zachyti zubem talifku navijeciho astroji, &imz
se pfize prerusi, volny konec pfize se odsaje do smekaci hubice a zahdji se

navijeni zalohy pfize na dutinku.

Vynalez se také tyka zafizeni k vytvafeni zalohy prize pfi vyméné
navinuté civky za prazdnou dutinku na pracovnim misté dopradaciho stroje,
zejména poloautomatického rotorového dopfadaciho stroje, které obsahuje
podtlakovou smekaci hubici pfipojitelnou na pracovnim misté k podtlakovému

kanalu stroje a navijeci Ustroji s rozvadécim zafizenim pfize.

Dosavadni stav techniky
Pro pfedeni na vysoce vykonnych dopfadacich strojich je
charakteristicka snaha o zkracovani, resp. odstrafiovani véech neproduktivnich

gasu, které obecné sniZuji vykonnost stroje.

Z tohoto pohledu je problematickou obsiuha stroje pfi vyméné piného
navinu za prazdnou dutinku. Tato ¢innost vyzaduje vykonat na pracovnim misté
poloautomatického stroje, ktery neni opatfen pojizdnym obsluznym zafizenim,
Fadu krok(, pfi nichZ je pracovni misto v chodu.

Pfi vyméné navinuté civky za prazdnou dutinku obsluha pfipoji
podtlakovou smekaci hubici k podtlakovému kanalu stroje a umisti ji nasavacim
otvorem proti draze pfize mezi odtahovym Ustrojim pracovniho mista a

navijecim Ustrojim. Obsluha pfizi pferusi pfed navijecim ustrojim a vypradana
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pfize je po celou dobu vymény civky za dutinku nasavana do podtlakové
smekaci hubice. Po ukon&eni vymény civky za prazdnou dutinku obsluha spusti
navijeci Ustroji a pfenese smekaci hubici k navijecimu Ustroji. Vypfadana pfize
je pfitom stale nasavana do smekaci hubice a prochazi pomocnym vodiéem,
ktery je uloZen na smekaci hubici. Pri pfiblizeni k navijecimu Ustroji je
vypfadana pfize mezi nasavacim otvorem smekaci hubice a pomocnym
vodiCem zachycena a pferuSena zubem talitku navijeciho Ustroji, pficemz stale
prochazi pomocnym vodiéem uspofadanym na smekaci hubici a tim je vedena
mimo rozvadéci ustroji pracovniho mista. Po zachyceni zubem talifku
navijeciho Ustroji se pfize zacne navijet na dutinku a obsluha vytvaii zalohu
pfize, jejiz delka je zavisla na Uvaze obsluhy. Jakmile se obsluha rozhodne, Ze
délka zalohy je dostate€nd, vypusti vypfadanou pfizi z pomocného vodiée na
smekaci hubice a pfize pfejde do rozvadéciho Ustroji a zahaji se navijeni pfize

do civky pozadovaného tvaru.

Zasadni nevyhodou znamych feSeni je nedodrZeni konstantni délky
zalohy pfize. To je dano tim, Ze doba, po kterou se naviji zaloha a tim i délka
zalohy, je ovliviiovana pusobenim lidského Cinitele. Dal$i zpracovani pfize
napfiklad u snovacich stroju nebo u tkalcovskych stavli piitom vyZaduje, aby
zaloha pfize méla stale stejnou definovanou délku. Jenom za tohoto
pfedpokiadu Ize proces vyjmuti prazdné civky a navazani piné civky bezpetné
automatizovat. Cilem vynalezu je odstranit nebo podstatné zmirnit tento

nedostatek dosavadniho stavu techniky.

Podstata vynalezu

Cile vynalezu je dosaZeno zplsobem vytvareni zalohy pfize pfi vyméné
navinuté civky za prazdnou dutinku na pracovnim misté dopradaciho stroje,
jehoZ podstatou je to, Ze po pfemisténi smekaci hubice k navijecimu Ustroji se
smekaci hubice umisti do parkovaci polohy, v niZz se vypfadana pfize vede
mimo rozvadéci zafizeni pfize, pfize se zachyti a prerusi zubem talifku
navijeciho ustroji a fidici jednotce se vysle signal o zahajeni navijeni zalohy
pfize, pfiéemz béhem navijeni zalohy pfize se pfize vede pfes usmérfiovac

usporadany na pracovnim misté a navijeni zalohy pfize se ukonci po pfedem
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stanoveném &asovém intervalu uvoinénim pfize z usmérfiovace do rozvadeciho

ustroji.

Doba navijeni zalohy pfize je tak pfesné definovana, ¢imz je vzhledem

ke znamé rychlosti navijeni stanovena pfesné i délka zalohy pfize.

Pfed zahajenim navijeni zalohy vypfadané pfize na dutinku se zvysi
rychlost navijeni. V dobg, kdy neni v Einnosti rozvadéci Ustroji, se tak dosahne

pozadovaného utazeni ovinll zalohy pfize na dutince.

Cile vynalezu je rovnéz dosaZeno zafizenim k vytvafeni zalohy pfize
pfivyméné navinuté civky za prazdnou dutinku na pracovnim misté
dopradaciho stroje podle vynalezu, jehoz podstatou je to, ze na navijecim
ustroji je vytvofeno parkovaci misto pro podtiakovou smekaci hubici opatfené
snima&em piitomnosti podtiakové smekaci hubice, pficemz pfed navijecim
ustrojim je usporadan ovladatelny usmérfiovaé pfize k docasnému vedeni pfize
mimo rozvadéci zafizeni po dobu navijeni zalohy pfize, pfi¢emz snimac a
usmériiovad jsou propojeny s fidici jednotkou pracovniho mista stroje. Tim je

pfesné a opakovatelné definovana doba navijeni zalohy pfize.

Ovladatelny usmérriova¢ pfize obsahuje téleso upevnéné na pevne Casti
stroje, které je opatfeno vysuvnym vodicim &epem pfize. Tim je dosazeno
pozadovaného vychyleni drahy pfize, pficemZz pouZite prostredky nejsou

nakladné a nemaji zvlastni prostorové naroky.

Objasnéni vykresu

Pfikladné provedeni zafizeni podle vynalezu je schematicky znazornéno

na obr. 1.

Pfiklady uskuteénéni vynalezu

Na obrazku je schematicky znazornéna spfadaci jednotka 1 pracovniho
mista dopradaciho stroje, zniZz je vypradana pfize 2 odtahovana valecky
odtahového Ustroji 3. V navijecim Ustroji 4 je v tfecim kontaktu s hnacim
navijecim valem 41 uloZzena prazdna dutinka 42, ktera je znamym zpusobem

seviena mezi rameny navijeciho Ustroji 4, z nichZ jedno je opatreno talifkem
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421, ktery je opatien zuby 422 pro zachyceni vypiadané pfize 2 pfed zahajenim

navijeni pfize na prdzdnou dutinku.

Za odtahovymi valec¢ky odtahového ustroji 3 je v blizkosti drahy pfize 2
vedené knavijecimu Ustroji 4 umisténo asti do€asného podtlakového
zasobniku | pfizel 5, pfipojeného k neznazom&nému podtiakovému systému
stroje. Pred navijg(;m ustrojim 4 je mimo drahu pfize 2 do ro;véfjéciho astroji
pfi navijeni uspofadano zafizeni 6 pro tvorbu zélohy pFizg?iiiteré obsahuje
usmeérnovac¢ 61 s vysuvnym vodicim ¢epem 62 pfize..;i:’ .

Pro kazdé pracovni misto jsou na stroji vytvofeny prostiedky pro
pfipojeni znamé podtlakové smekaci hubice 7 kneznazornénému
podtlakovému kanalu stroje. Smekaci hubice 7 je nakreslena Carkované,

pfitemz je znazornéna ve dvou rdznych pracovnich polohach (77, 77); které

jsou popsany dale.

Zarizeni 6 pro tvorbu zalohy pFizef‘\éﬁsahuje parkovaci misto 63 pro
uloZeni smekaci hubice 7. Parkovaci misto 63 je opatfeno snimaiem 64
reagujicim na okamzik vloZeni smekaci hubice 7, a tim na pfitomnost pﬁze.g:/ .
V piikladném provedeni se jedna o kontaktni snimaé reagujici na vioZeni
smekaci hubice 7, vjiném provedeni mizZe byt vyuZito znamého snimace,

napfiklad bezkontaktniho snimace sledujiciho pfimo pfitomnost pfize 2.

Navijeci Ustroji 4 je vybaveno znamym rozvadécim zafizenim 43 s vratné
[

se pohybujicim neznazornénym vodi¢em pfize...~’

Spfadaci jednotka 1 a s ni i ovliadani dal$ich fizenych prostfedkd, véetné
snimade 64 na parkovacim misté 63 smekaci hubice 7 na navijecim ustroji 4 a
usmérriovate 61 jsou propojeny s fidici jednotkou 8, ktera je opatrena
startovacim tlacitkem 81 pro zahajeni vymeény civky za prazdnou dutinku a

tlacitkem 82 rozbé&hu navijeni.

V oblasti navijeciho ustroji 4 je &astecné naznaCena navinuta finalni

civka 44 pfed jejim sejmutim z blize neznazornéného drzaku 45.

Pii dosaZeni pozadované velikosti navinu na finalni civce 44 obsluha na
pfislusném pracovnim misté pfipoji podtlakovou smekaci hubici 7
k neznazornénému podtlakovému kanalu stroje a umisti ji nasavacim otvorem

proti draze pfize 2 mezi odtahovym Ustrojim 3 a navijecim ustrojim 4 a
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odstartuje za¢atek vymény navinuté finélni civky 44 za prazdnou dutinku 42
tiagitkem 81. Tim je fidici jednotce 8 dan signal, po kterém se zvétsi pomér
rychlosti odtahu k rychlosti navijeni, ¢imz se navolni vypradana pfize mez
odtahovym Ustrojim 3 a navijecim Ustrojim 4. Navolnéna prlze-se nasava do
smekaci hubice 7', jejiz Usti je pfilozeno k vypfadané pfizi 2 v oblasti za

odtahovym ustrojim 3 pfize.

Ridici jednotka 8 da impuls ke znameému prerusenl vyp fad an%gpze 2-

JTRAAAAN "(‘L’/’ L

(nakreslena pinou Carou) v oblasti mezi ustim smekaci hubnce f navijecim

ustrojim 4 a k zastaveni chodu navijeciho Ustroji 4.

Nasleduje znamé sejmuti plné finalni civky 44 zramena drzaku 45 a
nasazeni prazdné dutinky 42. Pfitom se kontinualné vypradana pfize 2 stale
nasava do podtlakové smekaci hubice 7.

Obsluha zahdji tlagitkem 82 rozbéh navijeciho ustroji 4. Pfitom se
nejdiive rozb&hne hnaci navijeci val 41 do urCenych vy§Sich otatek. Tyto
rozb&hové otacky jsou vyssi napiiklad o 1(?2’/0, neZ pracovni otacky pfi pfedeni.
To je dulezité proto, Ze pfize 2 pfi vytvafeni zalohy prize neprochazi pres
rozvadéci Ustroji 43 a oviny vytvafené zalohy pfize 2 by na dutince 42 nebyly

utazeny.

Obsluha pfenese smekaci hubici 7 s vypfadanou pfizi 2 (nakreslena
prerusovanou &arou) do parkovaciho mista 63 na navijecim astroji 4. Pfize 2
pfitom prochazi mimo rozvadeca zafizeni 43 vpravo od vysunutého vodiciho
gepu 62 usmériiovate 61 prlze;f Po vlozeni smekaci hubice 7 do parkovaciho
mista 63 prlze,{a vodicim cepem 62 protne obvod talitku 421, pficemz dojde
k zachyceni a pferuSeni pfize; fzubem 422 talifku 421 a pfize 2 se vedle talirku
421 zaéne navijet na dutinku 42 a vytvafet zalohu pfize 2, pficemz je vedena po
vodicim éepu 62. Okamzik vioZzeni smekaci hubice 7 se do parkovaciho mista
63 snima snima¢ 64, ktery vysle pfisludny signal o zahdjeni navijeni zalohy
pfize 2 na dutinku fidici jednotce 8. Od tohoto okamziku se nacita ¢as navijeni
pFize 2 zachycené na dutince 42, tedy Cas navijeni zalohy pfize 2. Volny konec
pfize 2 po pferudeni je odsat pfes smekaci hubici 7’ do podtlakového systému

stroje.
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Po uplynuti ¢asu uréeného pro tvorbu zalohy pﬁze)dé Fidic_iljednotka 8
impuls k zasunuti vysuvného &epu 62 usmérfiovage pfize 61 ‘a pfize $e premisti
do své navijeci drahy, v niZ je zachycena rozvadécim ustféjim 43 a rozvadéna
pro vytvafeni navinu na dutince. Nasledné fidici jednotka 8 snizi otacky pohonu

civky 44 na normaini pracovni rychiost.

Vyhodou zafizeni podle vynalezu je dosazeni jednotné definované delky
zalohy piize pii vyméné pinych finalnich civek za prazdné dutinky. Zafizeni je
zvlasté pfinosné u poloautomaticky Fizenych vykonnych rotorovych dopfadacich

strojl.
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Seznam vztahovych znacek

61
62
63
64

81
82

spradaci jednotka

pfize

odtahovy valecek

navijeci ustroji

navijeci val

prazdna dutinka

talifek dutinky

zub talifku

rozvadéci zafizeni

civka

drzak navijené civky

podtlakovy do€asny zasobnik prize

zafizeni pro tvorbu zalohy pfize

usmeérmiovac pfize

vysuvny vodici &ep pfize (usmérfiovace pfize)
parkovaci misto (smekaci hubice)

snima¢ okamziku vioZeni smekaci hubice do parkovaciho mista
smekaci hubice

smekaci hubice v poloze pfed nasatim a pfenosem pfize
smekaci hubice v parkovacim misté

fidici jednotka

tlagitko pro zahajeni vymény civek

tlagitko rozbéhu navijeni
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PATENTOVE NAROKY

1. ZpUsob vytvareni zalohy pfize pfi vyméné navinuté civky za prazdnou

dutinku na pracovnim misté dopfadaciho stroje, zvlasté poloautomatického

;‘{ rotorového dopfadaciho stroje, pfi kterém se po zastaveni navijeciho Ustroji (4)
a pferueni vypradané pfize (2) pfed navijecim Ustrojim (4) vypradana pfize (2)
nasava do podtiakové smekaci hubice (7), po vymeéne navinuté civky (44) za
prazdnou dutinku (42) se vypfadana pfize (2) smekaci hubici (7) pfemisti

k navijecimu UStI’O}I (4), kde seﬂpjrlze{ zachyti zubem (422) tallrku 421)

1{ navijeciho ustrou/ gimz se prize /pferusi, volny konec prlzé ét?/ Lojc/isaje do
smekaci hubice (7) a zahdji se navijeni zalohy pfize (2) na dutlnku; ‘vyznacujici

se tim, Ze po premisténi smekaci hubice (7) k navijecimu ustroji (4) se smekaci
hubice (7) umisti do parkovaci polohy, v niz se vypfadana prlze/iede mimo
rozvadéci zafizeni (43) pfize, pnze s’éf zachyti a pferusi zubem (422) talirku

1 (421) navijeciho Ustroji a fidici jednotce (8) se vysle signal o zahajeni navijeni
zalohy pfize (2), pfic¢emz b&hem navijeni zalohy pfize (2) se pfizéi ede pfes
usmériiovaé (61) uspofadany na pracovnim misté a navijeni zalohy pfize (2) se
ukon&i po predem stanoveném &asovém intervalu uvolnénim pfize (2)

z usmériiovade (61) do rozvadéciho zafizeni (43).

24 2. Zpusob podle néaroku 1, vyznacuym se tim, ze pred zahajenim

navijeni zalohy vypradané pfize (2) na dutinku /se zvy$i rychlost navijeni.

3. Zafizeni k vytvateni zalohy pfize pfi vymene navmute civky za
o At~ HA AL

prazdnou dutinku na pracovnim misté dopradé’E’ iho s’frofﬁ zvlasté ;,%r‘ o

7,
A

{ ..

poloautomatického rotorového dopfadaciho stroje, obsahujici podtlakovou /*

28

smekaci hubici (7) pfipojitelnou na pracovnim mist& k podtlakovemu kanalu
stroje a navijeci Ustroji (4) s rozvadécim zafizenim (43) prize (2), vyznacuijici
se tim, ze na navijecim Ustroji (4) je vytvofeno parkovaci misto (63) pro
podtlakovou smekaci hubici (7) opatiené snimadem (64) pfitomnosti podtlakoveé
smekaci hubice (7), pficemz pied navijecim Ustrojim (4) je uspofadan
‘3{1/ oviadatelny usmérfiovaé (61) piize (2) k doCasnému vedeni pfize (2) mimo
rozvadéci zafizeni (43) po dobu navijeni zalohy pfize (2), pficemz snimac (64)

a usmérfovag (61) jsou propojeny s fidici jednotkou pracovniho mista stroje.
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4. Zafizeni podle naroku 3, vyznacujici se tim, Ze ovladatelny
usmérfiovaé (61) pfize (2) obsahuje téleso upevnéné na pevné cCasti stroje,

které je opatreno vysuvnym vodicim cepem (62) pfize (2).
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