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L'invention a pour objet un dispositif de
commande pour eéssuie-glace de véhicules, comportant une manivel-
le disposée sur un arbre de sortie et constitude par deux élé-
ments assemblds 3 articulation, cette manivelle entratnant au
moins un essuie-glace suivant un mouvement pendulaire par 1'ine
termédiaire d'une bielle articulde sur elle, des moyens étant
prévus pour déplacer radialement un maneton de manivelle apparte
nant & 1l'assemblage 3 articulation entre la manivelle et la
bielle, ce maneton étant disposé sur l'un des éléments de mani-
velle, ces moyens entrant en action lors de la préparation de
1'arrét de la commande et déplagant alors, par l'intermédiaire
du maneton de manivelle, l'essu1eeg1ace dans une position de ga-
rage située en dehors du champ d'essuyage,.

On connalt déja un dispositif de commande de
ce type dans lequel les moyens pour aceroftre la distance entre
le maneton de manivelle et 1'axe de rotation de manivelle sont
constitués par un électro-aimant dont llarmature s’engage, pour
préparer l'arrét du dispositif de commande, dans la trajectoire
de la manivelle et uéplace par pivotement 1'élément de manivel-
le muni du maneton, de telle sorie gque ce maneton s'déloigne de
1l'axe de rotation de la manivelle,

Ltinvention a pour but de gimplifier le digw
positif connu et concerne, 3 cet effet, un dispositif du type
ci~dessus, caractérisé en ce que 1l'un des &léments de manivelle
est gnidé & coulisse sur un élément de eonstruction/monté & ro-
tation sur l'arbre de sortie, de telle manidre que le maneton de
manivelle s'éloigne de l'axe de rotation de la manivelle lorsque
le sens de rotation de la menivslle est inversé rour préparer
1'arrét de la commande.

Par rapport & la réalisation connue, le dispo=
8itif de commande conforme 3 1'invention a pour avantage d'&tre
simplifié car 1'électro-aimant peut 8tre supprimé, La préparation
de 1l'arr8t de la commande est assurde par inversion du sens de
rotation dtun moteur électrique appartenant au dispositif de
commande, ¢ qui est obtenu par une disposition simple, connue
dans la technique des circuits,

Des dispositions indigquées dans la suite pernet-
tent 4'obtenir des modes de réalisation aventageux et des per-—
fectionnements du dispositif conforme & 1'invention,.

L'invention sera mieux comprise d'aprées la
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description ci-aprés et les dessins annexés représentant un
exemple de réalisation de l'invention, dessins dans lesquels

~ la figure 1 est une vue en partie schématique
d'un dispositif de commande destiné a déplacer un balai d'es-
suie-glace, ce dispositif étant en position de fonctionnement,

‘ ~ la figure 2 est une vue en coupe du disposi-
tif de commande effectude suivant la ligne II-II de la figure 1,
~ la figure 3 représente la situation lorsque
le sens de rotation de l'arbre de sortie est inversé pour prépae-
rer 1l'arr8t du dispositif,

- la figure 4 représente la situation lorsque
le dispositif de commande est mis & 1'arr8t, c'est-d-dire lors-
que l'essuie-glace est au repos,

- la figure 5 est une vue en élévation d'un
levier d'encliquetage & deux bras appartenant au dispositif de
commande, '

Le dispositif de commande suivant la figure 1
comporte un arbre de sortie 10 appartenant & une unité de comman-—
de comprenant un moteur électrique. Sur l'arbre de sortie 10 est
calée une manivelle 12 en deux €léments, Les deux éldments de
manivelle 14 et 16 sont reliés par une articulation 18, Un ma-
neton de manivelle 20 est fixé & l'extrémité de 1'élément de ma-
nivelle 14 éloignée de 1l'articulation 18, Ce maneton de manivel-
le 20 appartient & un joint & articulation par lequel une biel~
le 22 est assemblée 3 articulation avec la manivelle 12,

A 1l'extrémité de la bielle 22 situde i 1'oppo-
8é du maneton de manivelle 20, cette bielle est assemblée i
articulation avec un balancier 24 dont 1l'autre extrémité est
assemblée solidairement avec un arbre d'essuie-glace 26, Un
bras d'essuie-glace 28 est en outre disposé sur 1l'arbre d'es-
suie-glace 26. L'extrémité du bras d'essuie-glace 28 situde A
1topposé de 1l'arbre d'essuie-glace 26 est munie d'une lame d'es-
suyage 30. Sur l'arbre de sortie 10 est en outre monté 2 rota=-
tion, un élément de construction 32 en forme de plaque., L'arbre
de sortie 10 traverse cet élément de construction 32 dans un
percage, Il n'y a pas de liaison d'entrainement directe entre

: 1'élément de construction 32 et lfarbre de sortie 10, de sorte

@ﬁe 1'arbre de sortie 10 pourrait tourner dans 1'élément de

construction 32,
A proximité de son extrémité situde & 1'opposé
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de ltarbre de sortie, 1l'élément de construction 32 présente un
évidement incurvé 34 servant de coulisse de guidage pour une
partie 36 du maneton de manivelle 20 disposée pour se déplacer
dans la coulisse de guidage 34, Ia coulisse de guidage 34 a un
tracé incurvé et s'étend & l'une de ses extrémités 38 dans une
direction sensiblement radiale & l'axe de rotation de 1l'arbre
de sortie 10. L%autre extrémité 40 de la coulisse de guidage
34 est sensiblement tangente & l'axe de rotation de 1l'arbre de
sortie 10, ILa courbure de la coulisse de guidage 34 est choisie
de telle manidre que son tracé s'écarte d'abord de l'articula-
tion 18 et passe ensuite dans le domaine radial 38, L'extrémité
radiale intérieure 40 de la coulisse de guidage 34 est formée
par deux faces convergentes 42 et 44, de sorte qu'on a un appui
sang jeu pour la partie 36 du maneton de manivelle 20 lorsque
celui-ci se trouve dans le domaine de cette extrémité 40 de la
coulisse, o '

Sur 1'élément de construction en forme de pla-
que 32 est en outre monté X pivot, au moyen d'un axe d'articula-
tion 48, un levier d'encliquetage 46 3 deux bras, L'axe d'arti-
culation 48 traverse un pergage 50 pratiqué dans la partie cen=-
trale du levier d'encliquetage 46 (figure 5), de telle sorte
qu'on obtient deux bras de levier 52 et 54, Le bras de levier
52 est muni d'une dent d'enclenchement 55, tandis que l'autre
bras de levier 54'comporte une came de guidage 56 se terminant
par une butée 58, Ia came de guidage 56 et la butée 58 coopirent
avec la partie 36 du maneton de manivelle 20. A la dent d'en-
clenchement 55 du bras de levier 52, est associé un logement
d'enclenchement 60 se trouvant sur le pourtour d'une bague 62
entourant l'arbre de sortie 10 et assemblée solidairement avec
un carter du groupe de commande, La disposition et le tracé de
la came de guidage 56 sont tels qulelle coXncide avec un bord
de guidage 64 de la coulisse de guidage 34, lorsque la dent d'en
clenchement 55 se trouve dans soh logement d'enclenchement 60
(figure 4). Pour que la partie 36 du maneton de manivelle 20
puisse se déplacer avec un faible frottement dans la coulisse

de guidage 34, la partie 36 est munie d'une douille tournante

66, ,

Lorsqu'on doit mettre la lame d'essuyage 30
en action, on met en circuit le groupe de commande (non repré-
senté), l'arbre de sortie 10 faisant ainsi tourner la manivelle
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12 dans le sens de la fldche 68 (figure 1). Le maneton de mani-
velle 20 se déplace alors sur une trajectoire circulaire 70
présentant un rayon 72 (figure 1), Le mouvement circulaire du
maneton de manivelle 20 est converti en un mouvement pendulaire
par la bielle 22 et le balancier 24, ce mouvement étant trans-
mis & la lame d'essuyage 30 par l'arbre d'essuie~glace 26 et le
bras d'essuie-~glace 28, La lame 30 est ainsi pivotée dans un
sens et dans l'autre entre deux positions de renversement de
marche 74 et 76 en balayant un champ d'essuyage 78.

Comme le montre en outre la figure 1, la par-
tie 36 et la douille 66 du maneton de manivelle 20 se trouvent,
en outre, de fagon nettement définie sur les deux faces 42 et
44 de la coulisse de guidage 34, de sorte que 1l!'élément de cons-
truction en forme de plaque 32 rarticipe également au mouvement
de rotation de la manivelle 12, Etent donné qu'en méme temps
la partie 36 du maneton de manivelle 20 s'applique contre le
domaine de butée 58 de la came de guidage 56 du levier d'encli-
quetage 46, la dent d'enclenchement 55 est séparde du pourtour
de la bague 62 dans une mesure telle que l'enclentchement de cet-

te dent 55 dans le logement d'enclenchement 60 qui lui est af=

fecté est exclus. Par conséquent, tant que la manivelle 12
tourne dans le sens de la fldche 68, 1'essuie-glace 28 30 effec-
tue un mouvement pendulaire suivant 1'angle &

Pour mettre 1l'essuie-glace 28, 30 & l'arrét,
on inverse le sens de rotation du moteur pour préparer l'arrsdt
de la commande., Cela peut &tre obtenu par une disposition sim-
ple de la technique des circuits et déclenché en actionnant
un interrupteur dans le circuit électrique de commande du mo-
teur d'entratnement (non représentéd). Ensuite, la manivelle 12
‘tourne encore dans le sens de la fldche 68, Jusqu'd ce que soit
attéinte la position de service représentée sur la figure 3.
Dans cette position, la dent d'enclenchement 55 se trouve exac-
tement en face de son logement d'enclenchement 60 pratiqué dans
la bague 62, Dans cette position a lieu le renversement du sens
de rotation de la manivelle 12, de sorte que celle-ci tourne
maintenant dans le sens de la fliche 80 (figure 3). La manivel-
le 12 pousse alors le maneton de manivelle 20 dans le sens ine
verse de celul des aiguilles d'une montre et, par suite, la par-
tie 36 dans le sens de la fliche 80, Cependant, le mouvement du
maneton de manivelle 20 est déterminé par le tracé de la coulis-
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se de guidage 34, notamment par le tracé du bord de guidage 64,
Par le déplacement du maneton de manivelle 20 et de la partie

36 dens la coulisse de guidage 34, la butée 58 du bras de levier
54 est 1libvérée et la partie 36 se déplace contre le bord de gui-
dage 56 du bras de levier 54 en faisant pivoter le levier d'en-
cliquetage 46 autour de 1l'articulation 48, 50, de sorte que la
dent d’eneliqﬁetage 55 vient dans son logement d'encliquetage 60,
Cette position est représentde sur la Pigure 4. Pendant le fai-
ble mouvement de rotation de la manivelle 12, le maneton de ma-
nivelle 20 s'est déplacé de la position représentde sur la figue
re 3 dans la position représentée sur la figure 4, & une distan=-
ce ou cote 82 de 1l'axe de rotation de la masnivelle, Par 1l'ac-
croissement du rayon de la manivelle de la cote 72 & la cote 82,
un mouvement est évidemment aussi transmis au balacier 24, ce
qui a pour conséquence un déplacemeht supplénentaire de 1l'essuie-
glace 28, 30, suivant un angle /ﬁ e Llogssuie~glace est mainte-
nant arrivé dans sa Fosition de garage qui se trouve an dehors
du champ d'essuyags 79,

' 3i le dispositif est remis en fonctionnement,
l'arbre de sortie 10 Hourne & nouveau dans le sens de la £l&che
68 (figure 1), clest-d~dire dans le sens des ailguilles d'une mon-
tre. Btant donné que 1!'élément de construction 32 est maintenu
solidaire du chfissis par 1ltintermédiaire du levier diencliqueta-
ge 46, clest-d-dire de la dent dienclenchement 55 me trouvant
dans le logement d'erclenchement 60, le mancton de manivelle 20
eat immédiatement déplacé dans la coulisse de gnidage 34 vers
1'arbre de sortie 10, jusgu'd ce que la partie 36 vieune sur la
butde 58 aprés dégagement de la came ds guidage 56 et dcarte
ensuite la dent d'enclenchement 55 de son logement 60, tandis
que la partie 36 parcourt le trajet restant vers les faces 42,

44 de 1l'extrémité intérieure 40 de la coulisse, La condition de

foncticnnement représentée sur la Figure 1 est alors réiablie,
Une variation de la distance entre 1'axe de ro-

tation de la memivelie et le naneton de manivelie 20 est rendue

possible parce'qué 1'élément de manivelis 14 zortand le maneton

de manivelle 20 peut pivoter dans l'ariiculsdica 18 paT rapport

& 1'élément de manivelle 16 assemblé avec i'arbre de sortis 10.

' Le dispositif de commande conforme A 1'inven-
tion se distingue, par exemple, en ce que sans mode de construc-
tion onéreux et en ne modifiant qu'un petit nombre dtéléments, on
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preut obtenir un plus grand angle /3 de supplément pour garage.

Il peut aisément 8tre adapté & des installations d'essuyage exis-
tantes et, en outre, 1'agencement cinématique garantit une ré-
ponse immédiate du déplacement du maneton de manivelle,

La construction économique du dispositif est
également avantageuse ainsi que son faible supplément de poids
rar rapport aux dispositifs de commande qui ne sont pas prévus
pour une position de garage de ll'essuie-glace,
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REVENDICATIONS
: 1o~ Dispositif de commande pour essuie-glace
de véhicules, comportant une manivelle disposée sur un arbre
de sortie et constitude par deux éléments assemblés & articula-
tion, cette manivelle entratnant au moins un essuie-glace sui-
vant un mouvement pendulsire par 1'intermédiaire d'une bielle
articulée sur elle, des moyens étant prévus pour déplacer radia-

~ lement un maneton de manivelle appartenant & l'assemblage & arti-

culation entre la manivelle et la bielle, ce maneton étant dispo-
sé sur l'un des éléments de manivelle, ces moyens entrant en ace

"~ tion lors de la préparation de 1'arrét de la commande et dépla-

gant alors, par ll'intermédiaire du maneton de manivelle, lessuie-
glace dans une position de garage situde en dehors du champ
d'essuyage, caractérisé en ce qutun (14) des éléments de mani-
velle est guidé & coulisse sur un élément de construction (32)
monté & rotation sur 1l'arbre de sortie (10), de telle manidre
que le maneton de manivelle (20) s'éloigne de 1l'axe de rotation
de la manivelle lorsque le sens de rotation de la manivelle (12)
est inversé pour préparer 1l'arrét de la commande,

2.~ Dispositif de commande selon la revendicae
tlon 1, caractérisé en ce que le maneton de manivelle (20) pé=-
nétre par une partie (36) dans une coulisse de guidage (34) de
1'é1ément de construction (32), cette coulisse g'étendant, au
moins partiellement, en direction radiale.

3e= Dispositif de commande selon la revendica~
tion 2, caractérisé en ce que la coulisse de guidage (34) pré=-
sente un trajet incurvé,

4.~ Dispositif de commande selon l'une ou l'au-
tre des revendications 2 et 3, caractérisé en ce que la partie
(36) du maneton de manivelle (20) est munie d'une douille tour—
nante (66). ,
X ' 5¢= Dispositif de commande selon l'une quelcon-
que des revendicatlons 2 3 4, caractérisé en ce que la coulisse
de guidage (34) est formée par un évidement pratiqué dans 1'é1é-
ment de construction (32). ,

6.~ Dispositif de commande selon l'une quelcon-
que des revendications 2 & 5, caractérisé en ce que llextrémité
(40), située radialement 3 1'intérieur de la coulisse de guidage
(34) est formée par deux faces convergentes (42, 44),

Te= Dispositif de commande selon l'une quelcon-
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que des revendications 1 & 6, caractérisé en ce qu'un levier
d'encliquetage (46) & deux bras, est monté pour tourner suivant
un mouvement pendulaire sur 1'élément de construction (32), 1'un
(52) des bras de ce levier comportant une dent d'enclenchement

~ (55) coopérant avec un logement d'enclenchement (60) solidaire

du chéissis, l'autre bras de levier (54) coopérant avec le mane-
ton de manivelle (20),

84~ Dispositif de commande selon la revendica-
tion 7, caractérisé en ce que l'autre bras de levier (54) compr-
te une came de guidage (56) coopérant avec le maneton de mani-
velle (20), cette came amenant obligatoirement la dent d'enclene
chement (55)dans son logement d'enclenchement (60) lorsque le
maneton de manivelle (20) s'éloigne de 1'axe de rotation de la
manivelle, ' '

Qe Disposition de commande selon l'une ou 1'au-
tre des revendications 7 et 8, caractérisé en ce que l'autre
bras de levier (54) comporte une butée (58) coopérant avec le
meneton de manivelle (20), cette butée faisant pivoter la dent
d'enclenchement (55) hors de son logement d'enclenchement (60)
lorsque le maneton de manivelle (20) s'approche de 1'extrémité
rediale intérieure (40) réalisée notamment en forme de coin,
de la coulisse de guidage (34).

‘ 10.~ Dispositif de commande selon 1l'une quelconm
que des revendications 7 & 9, caractérisé en ce que le logement
d'enclenchement (60) est pratiqué dans une bague £62) assemblée
solidairement avec le carter du groupe de commande et entourant
1l'arbre de sortie (10).
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