
(19)中华人民共和国国家知识产权局

(12)发明专利

(10)授权公告号 

(45)授权公告日 

(21)申请号 201610658520.0

(22)申请日 2016.08.11

(65)同一申请的已公布的文献号 

申请公布号 CN 106115370 A

(43)申请公布日 2016.11.16

(73)专利权人 常州长荣纺织有限公司

地址 213000 江苏省常州市金坛区河山环

路8号

    专利权人 曾发扬

(72)发明人 曾发扬　王俊杰　王辰　

(74)专利代理机构 南京创略知识产权代理事务

所(普通合伙) 32358

代理人 王丹

(51)Int.Cl.

B65H 67/06(2006.01)

B65G 47/88(2006.01)

B65H 67/08(2006.01)

B65G 47/04(2006.01)

B65G 47/34(2006.01)

(56)对比文件

CN 202063604U ,2011.12.07,

JP 特开平7-133074 ,1995.05.23,

CN 201236242Y ,2009.05.13,

CN 103171932A ,2013.06.26,

CN 105800387A ,2016.07.27,

CN 202089645U ,2011.12.28,

CN 105819279A ,2016.08.03,

CN 103213876A ,2013.07.24,

CN 205257658U ,2016.05.25,

CN 202089645 ,2011.12.28,

CN 1152640A ,1997.06.25,

审查员 李元康

 

(54)发明名称

托盘移动装置

(57)摘要

本发明涉及一种托盘移动装置，包括运送托

盘的通路一、安装于通路一上方的将纱管安装在

空托盘上的纱管上管装置、输入端连接于通路一

输出端的将纱管线头找到的自动找头装置、输入

端均与自动找头装置输出端连接的通路二和通

路三，通路二上设有将没有找到纱头的纱管分离

出托盘的纱管脱离装置，通路二的输出端与通路

一的输入端连通将空托盘回收，通路三的输出端

连接有纱线留头装置的输入端，纱线留头装置的

输出端将空托盘掉落在下方的下输送皮带，下输

送皮带的输出端设有将空托盘输送至通路一输

入端的上升皮带。本发明的有益效果是：结构简

单，使用便捷，托盘和纱管分离后能自动收集和

重新循环利用，自动化程度高，提高工作效率。
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1.一种托盘移动装置，其特征是：包括运送托盘的通路一(5)、安装于通路一(5)上方的

将纱管安装在空托盘上的纱管上管装置(1)、输入端连接于通路一(5)输出端的将纱管线头

找到的自动找头装置(2)、输入端均与自动找头装置(2)输出端连接的通路二(6)和通路三

(7)，通路二(6)上设有将没有找到纱头的纱管分离出托盘的纱管脱离装置(3)，通路二(6)

的输出端与通路一(5)的输入端连通将空托盘回收，通路三(7)的输出端连接有纱线留头装

置(4)的输入端，纱线留头装置(4)的输出端将空托盘掉落在下方的下输送皮带(8)，下输送

皮带(8)的输出端设有将空托盘输送至通路一(5)输入端的上升皮带(9)；

所述的纱线留头装置(4)包括具有若干容腔的转动的开放式纱库(4-1)、固定于开放式

纱库(4-1)中央的吸风管道(4-2)和位于开放式纱库(4-1)底部下方的用于分离纱管托盘的

斜轨道二(4-3)，开放式纱库(4-1)外侧开设有便于纱管进出的开口，吸风管道(4-2)外侧套

设有与开放式纱库(4-1)一体设置的芯管(4-4)，芯管(4-4)底部设有外周呈锯齿状的转盘

(4-5)，转盘(4-5)一侧安装有内侧带有棘齿(4-6)的推动板(4-7)，推动板(4-7)前侧呈与托

盘贴合并推动托盘前行的弧形，推动板(4-7)后侧连接有气缸，棘齿(4-6)与转盘(4-5)配合

推动开放式纱库(4-1)转动，同时推动带有纱管的托盘往斜轨道二(4-3)上移动并实现纱管

与托盘分离，吸风管道(4-2)的吸风口正对即将往斜轨道二(4-3)上移动的纱管的小头。

2.根据权利要求1所述的托盘移动装置，其特征是：所述的纱管上管装置(1)包括对称

设置的两个侧壁(1-1)、两个基座(1-1)和两个拉板(1-3)，侧壁(1-1)呈半圆筒状，两个侧壁

(1-1)合并成容纳纱管的圆筒，基座(1-2)安装于侧壁(1-1)底部，拉板(1-3)的前端连接于

基座(1-2)上，两个拉板(1-3)的前端部抵接成将侧壁(1-1)内的纱管托住的平台，两个拉板

(1-3)的前端部张开成将侧壁(1-1)内的纱管掉落的开口，两个拉板(1-3)的中部连接有控

制其前端部抵接或张开的气缸。

3.根据权利要求1所述的托盘移动装置，其特征是：所述的自动找头装置(2)包括分别

安装于纱管上方和下方的上吸风装置和下吸风装置，上吸风装置包括上管道、设置于上管

道上下端部的上进风口和上吸风口(2-1)，上进风口内侧的上管道上开设有吹风口(2-2)，

吹风口(2-1)内侧的上管道上嵌设有伸缩软管(2-3)，伸缩软管(2-3)与上吸风口(2-1)之间

的上管道上依次安装有将管道闭合的上挡风板(2-5)、便于剪断纱头的剪刀(2-4)和检测管

路内纱头的纱头检测装置(2-6)，上吸风装置底部设有将纱管小头定位的夹头(2-7)，下吸

风装置包括下管道、设置于下管道上下端部的下进风口和下吸风口(2-8)，下进风口与纱管

托盘底部通孔连通，下进风口和下吸风口(2-8)之间的下管道上设有将管道闭合的下挡风

板(2-9)。

4.根据权利要求1所述的托盘移动装置，其特征是：所述的纱管脱离装置(3)包括旋转

推动托盘做圆弧形运动的推动盘(3-1)、将纱管和托盘分离的斜轨道一(3-2)，推动盘(3-1)

的与托盘接触的一侧呈与托盘相适应的圆弧形，推动盘(3-1)的另一侧连接有推动其转动

的气缸，斜轨道一(3-2)位于托盘圆弧形运动路径的上方，斜轨道一(3-2)呈圆弧形中空的

坡状结构，斜轨道一(3-2)坡面的中间开设有圆弧形的分离道(3-4)，分离道(3-4)的宽度大

于托盘顶柱(3-5)的外径同时小于纱管大头的外径，分离道(3-4)的最高处的高度大于托盘

顶柱(3-5)的高度。

5.根据权利要求1所述的托盘移动装置，其特征是：所述的托盘移动装置还包括位于通

路一、通路二、通路三上控制托盘停放的托盘停放装置(10)，托盘停放装置(10)包括位于托
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盘侧面控制其停放的拨动板、控制拨动板转动的气缸，拨动板包括长臂(10-1)、内短臂(10-

2)和外短臂(10-3)，长臂(10-1)、内短臂(10-2)和外短臂(10-3)之间呈Y字形，外短臂(10-

3)与气缸连接，内短臂(10-2)与长臂(10-1)的外侧面连接成内凹的弧形拨动面，长臂(10-

1)、内短臂(10-2)和外短臂(10-3)的连接处设有转动轴(10-4)，内短臂(10-2)位于前后两

个托盘接触处的外侧。
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托盘移动装置

技术领域

[0001] 本发明涉及一种托盘移动装置。

背景技术

[0002] 络筒机的的运转过程中，纱管的运送和移动大多靠人工的搬运，耗费人力且精度

不高，严重影响生产效率，因此需设计一种托盘移动装置，用托盘对纱管进行通路运送，实

现纱管与托盘的便捷分离，并且利于空托盘的收集和回收利用。

发明内容

[0003] 基于上述问题，本发明提供一种托盘移动装置。

[0004] 本发明解决其技术问题所采用的一个技术方案是：一种托盘移动装置，包括运送

托盘的通路一、安装于通路一上方的将纱管安装在空托盘上的纱管上管装置、输入端连接

于通路一输出端的将纱管线头找到的自动找头装置、输入端均与自动找头装置输出端连接

的通路二和通路三，通路二上设有将没有找到纱头的纱管分离出托盘的纱管脱离装置，通

路二的输出端与通路一的输入端连通将空托盘回收，通路三的输出端连接有纱线留头装置

的输入端，纱线留头装置的输出端将空托盘掉落在下方的下输送皮带，下输送皮带的输出

端设有将空托盘输送至通路一输入端的上升皮带。

[0005] 进一步地，纱管上管装置包括对称设置的两个侧壁、两个基座和两个拉板，侧壁呈

半圆筒状，两个侧壁合并成容纳纱管的圆筒，基座安装于侧壁底部，拉板的前端连接于基座

上，两个拉板的前端部抵接成将侧壁内的纱管托住的平台，两个拉板的前端部张开成将侧

壁内的纱管掉落的开口，两个拉板的中部连接有控制其前端部抵接或张开的气缸。

[0006] 进一步地，自动找头装置包括分别安装于纱管上方和下方的上吸风装置和下吸风

装置，上吸风装置包括上管道、设置于上管道上下端部的上进风口和上吸风口，上进风口内

侧的上管道上开设有吹风口，吹风口内侧的上管道上嵌设有伸缩软管，伸缩软管与上吸风

口之间的上管道上依次安装有将管道闭合的上挡风板、便于剪断纱头的剪刀和检测管路内

纱头的纱头检测装置，上吸风装置底部设有将纱管小头定位的夹头，下吸风装置包括下管

道、设置于下管道上下端部的下进风口和下吸风口，下进风口与纱管托盘底部通孔连通，下

进风口和下吸风口之间的下管道上设有将管道闭合的下挡风板。

[0007] 进一步地，纱管脱离装置包括旋转推动托盘做圆弧形运动的推动盘、将纱管和托

盘分离的斜轨道一，推动盘的与托盘接触的一侧呈与托盘相适应的圆弧形，推动盘的另一

侧连接有推动其转动的气缸，斜轨道一位于托盘圆弧形运动路径的上方，斜轨道一呈圆弧

形中空的坡状结构，斜轨道一坡面的中间开设有圆弧形的分离道，分离道的宽度大于托盘

顶柱的外径同时小于纱管大头的外径，分离道的最高处的高度大于托盘顶柱的高度。

[0008] 进一步地，纱线留头装置包括具有若干容腔的转动的开放式纱库、固定于开放式

纱库中央的吸风管道和位于开放式纱库底部下方的用于分离纱管托盘的斜轨道二，开放式

纱库外侧开设有便于纱管进出的开口，吸风管道外侧套设有与开放式纱库一体设置的芯
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管，芯管底部设有外周呈锯齿状的转盘，转盘一侧安装有内侧带有棘齿的推动板，推动板前

侧呈与托盘贴合并推动托盘前行的弧形，推动板后侧连接有气缸，棘齿与转盘配合推动开

放式纱库转动，同时推动带有纱管的托盘往斜轨道二上移动并实现纱管与托盘分离，吸风

管道的吸风口正对即将往斜轨道二上移动的纱管的小头。

[0009] 进一步地，托盘移动装置还包括位于通路一、通路二、通路三上控制托盘停放的托

盘停放装置，托盘停放装置包括位于托盘侧面控制其停放的拨动板、控制拨动板转动的气

缸，拨动板包括长臂、内短臂和外短臂，长臂、内短臂和外短臂之间呈Y字形，外短臂与气缸

连接，内短臂与长臂的外侧面连接成内凹的弧形拨动面，长臂、内短臂和外短臂的连接处设

有转动轴，内短臂位于前后两个托盘接触处的外侧。

[0010] 本发明的有益效果是：结构简单，使用便捷，托盘和纱管分离后能自动收集和重新

循环利用，自动化程度高，提高工作效率。

附图说明

[0011] 下面结合附图对本发明进一步说明。

[0012] 图1是本发明的结构示意图一；

[0013] 图2是本发明的结构示意图二；

[0014] 图3是纱管上管装置的结构示意图；

[0015] 图4是自动找头装置的结构示意图；

[0016] 图5是纱管脱离装置的结构示意图；

[0017] 图6是纱线留头装置的结构示意图；

[0018] 图7是托盘停放装置的结构示意图；

[0019] 其中：1.纱管上管装置，1-1.侧壁，1-2.基座，1-3.拉板，2.自动找头装置，2-1.上

吸风口，2-2.吹风口，2-3.伸缩软管，2-4.剪刀，2-5.上挡风板，2-6.纱头检测装置，2-7.夹

头，2-8.下吸风口，2-9.下挡风板，3.纱管脱离装置，3-1.推动盘，3-2.斜轨道一，3-4.分离

道，3-5.托盘顶柱，4.纱线留头装置，4-1.开放式纱库，4-2.吸风管道，4-3.斜轨道二，4-4.

芯管，4-5.转盘，4-6.棘齿，4-7.推动板，5.通路一，6.通路二，7.通路三，8.下输送皮带，9.

上升皮带，10.托盘停放装置，10-1.长臂，10-2.内短臂，10-3.外短臂，10-4.转动轴。

具体实施方式

[0020] 现在结合具体实施例对本发明作进一步说明，以下实施例旨在说明本发明而不是

对本发明的进一步限定。

[0021] 如图1、2所示的一种托盘移动装置，包括运送托盘的通路一5、安装于通路一5上方

的将纱管安装在空托盘上的纱管上管装置1、输入端连接于通路一5输出端的将纱管线头找

到的自动找头装置2、输入端均与自动找头装置2输出端连接的通路二6和通路三7，通路二6

上设有将没有找到纱头的纱管分离出托盘的纱管脱离装置3，通路二6的输出端与通路一5

的输入端连通将空托盘回收，通路三7的输出端连接有纱线留头装置4的输入端，纱线留头

装置4的输出端将空托盘掉落在下方的下输送皮带8，下输送皮带8的输出端设有将空托盘

输送至通路一5输入端的上升皮带9。

[0022] 如图3示的纱管上管装置1包括对称设置的两个侧壁1-1、两个基座1-2和两个拉板
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1-3，侧壁1-1呈半圆筒状，两个侧壁1-1合并成容纳纱管的圆筒，基座1-2安装于侧壁1-1底

部，拉板1-3的前端连接于基座1-2上，两个拉板1-3的前端部抵接成将侧壁1-1内的纱管托

住的平台，两个拉板1-3的前端部张开成将侧壁1-1内的纱管掉落的开口，两个拉板1-3的中

部连接有控制其前端部抵接或张开的气缸。

[0023] 如图4示的自动找头装置2包括分别安装于纱管上方和下方的上吸风装置和下吸

风装置，上吸风装置包括上管道、设置于上管道上下端部的上进风口和上吸风口2-1，上进

风口内侧的上管道上开设有吹风口2-2，吹风口2-1内侧的上管道上嵌设有伸缩软管2-3，伸

缩软管2-3与上吸风口2-1之间的上管道上依次安装有将管道闭合的上挡风板2-5、便于剪

断纱头的剪刀2-4和检测管路内纱头的纱头检测装置2-6，上吸风装置底部设有将纱管小头

定位的夹头2-7，下吸风装置包括下管道、设置于下管道上下端部的下进风口和下吸风口2-

8，下进风口与纱管托盘底部通孔连通，下进风口和下吸风口2-8之间的下管道上设有将管

道闭合的下挡风板2-9。

[0024] 如图5示的纱管脱离装置3包括旋转推动托盘做圆弧形运动的推动盘3-1、将纱管

和托盘分离的斜轨道一3-2，推动盘3-1的与托盘接触的一侧呈与托盘相适应的圆弧形，推

动盘3-1的另一侧连接有推动其转动的气缸，斜轨道一3-2位于托盘圆弧形运动路径的上

方，斜轨道一3-2呈圆弧形中空的坡状结构，斜轨道一3-2坡面的中间开设有圆弧形的分离

道3-4，分离道3-4的宽度大于托盘顶柱3-5的外径同时小于纱管大头的外径，分离道3-4的

最高处的高度大于托盘顶柱3-5的高度。

[0025] 如图6示的纱线留头装置4包括具有若干容腔的转动的开放式纱库4-1、固定于开

放式纱库4-1中央的吸风管道4-2和位于开放式纱库4-1底部下方的用于分离纱管托盘的斜

轨道二4-3，开放式纱库4-1外侧开设有便于纱管进出的开口，吸风管道4-2外侧套设有与开

放式纱库4-1一体设置的芯管4-4，芯管4-4底部设有外周呈锯齿状的转盘4-5，转盘4-5一侧

安装有内侧带有棘齿4-6的推动板4-7，推动板4-7前侧呈与托盘贴合并推动托盘前行的弧

形，推动板4-7后侧连接有气缸，棘齿4-6与转盘4-5配合推动开放式纱库4-1转动，同时推动

带有纱管的托盘往斜轨道二4-3上移动并实现纱管与托盘分离，吸风管道4-2的吸风口正对

即将往斜轨道二4-3上移动的纱管的小头。

[0026] 如图7所示，托盘移动装置还包括位于通路一、通路二、通路三上控制托盘停放的

托盘停放装置10，托盘停放装置10包括位于托盘侧面控制其停放的拨动板、控制拨动板转

动的气缸，拨动板包括长臂10-1、内短臂10-2和外短臂10-3，长臂10-1、内短臂10-2和外短

臂10-3之间呈Y字形，外短臂10-3与气缸10-1连接，内短臂10-2与长臂10-1的外侧面连接成

内凹的弧形拨动面，长臂10-1、内短臂10-2和外短臂10-3的连接处设有转动轴10-4，内短臂

10-2位于前后两个托盘接触处的外侧。

[0027] 纱管上管装置上脱离的纱管正好安装到通路一上的托盘上，托盘将纱管运输到自

动找头装置，自动找头装置对纱管进行找纱头，没有找到纱头的纱管被运送到通路二，在通

路二上没有找到纱头的纱管与托盘通过纱管脱离装置将纱管脱离，空托盘经通路二转运到

通路一，重新被利用；找到纱头的纱管被运送到通路三，通过通路三输出端的纱线留头装置

将纱管的纱头留住，并将纱管送入上纱机器，同时托盘与纱管分离，空托盘掉落在下方的下

输送皮带，下输送皮带的输出端设有将空托盘输送至通路一输入端的上升皮带，空托盘经

上升皮带转运到通路一，重新被利用。通路二和通路三并列设置。托盘停放装置位于通路
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一、通路二、通路三上，气缸带动拨动板的一次转动，实现一个托盘的放行，有效控制托盘的

传输速度。

[0028] 以上述依据本发明的理想实施例为启示，通过上述的说明内容，相关工作人员完

全可以在不偏离本项发明技术思想的范围内，进行多样的变更以及修改。本项发明的技术

性范围并不局限于说明书上的内容，必须要根据权利要求范围来确定其技术性范围。
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图1
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