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(54) Zafizeni pro pfimoé&aré posouvani strojnich &asti

Ocelem Yefenf je dosaZeni co moZn& nej-
véts{ jednoduchosti a zéroven zvySeni pro-
vozni spolehlivosti se soufasnym sniZenim
ndrokd na prostor pY¥i t¥fstupnhovém p¥esou-
véni strojnich &asti. Uvedeného ulelu se
doséhne za¥izenim, kde ve valci hydromotoru
situovany hlavni pfst m& na svém p¥ednim
gele vytvo¥enu pomocnou pistni ty¢. Na hlav-
nim pistu je navlelen pomocny pist ut&snény

=
proti valci hydromotoru i hlavnimu pistu
pryZovymi té&snénimi mimo spdru ponechanou o
mezi pomocnym pistem a pomocnou pistni ty- RN =
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&i. Na zadnim &ele hlavnfho pistu je vytvo-
¥ena ovladac{ pistni ty¢ nesouc{ na své

odvrdcené strand ovladaci vidlici, kterd ~ |5
je pfesuvovym prvkem pro p¥esuvné ozubené k\ gn K\
kolo. Vyvody z p¥imodarého hydromotoru : e < ] I by
jsou spojeny do t¥ipolohového rozvadé&cle, ~ aligt ~
ktery tvo¥i ovlédaci prvek pro jednotlivé i - o
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Vynélez se tyk4 za¥fzeni pro pifimoZaré posouvéni strojnich 84sti do t¥{ stdlych poloh,
zejména pro pfesouvéani ozubeny¢h kol p¥evodovych skiini.

Dosud znamé zatrizeni pouifvajf{ pro p¥imoaré piesouvani ozubenych kol do t¥{ poloh
p¥imofarych hydromotord se dvéma pisty ovlddanymi dvéma rozvad&¥i. Toto Fefeni je ndkladné
a naro&né na prostor. Jiné ¥edeni pouZivaji hydromotory s jednim pistem a tYemi vyvody z val-
ce. Stiednfi poloha pistu je u nich urfena polohou st¥edntho vyvodu, ktery je uzavirdn pistem.
Tyto typy Fe¥enf nedovoluji pouift pryZové tésnénf pistu a navic je zde nebezped{ kmitédni
pistu ve st¥fednf poloze. K ¥fzeni &innosti za¥izen{ je zapot¥ebf dvou rozvadé&ll.

Uvedené nevyhody odstraﬂuje zatizenf podle vyndlezu, jehoZ podstatou je, Ze hlavni
pist p¥imo&arého hydromotoru méd na svém p¥ednim &ele vytvofenu pomec:inou pistni tyé a to
tak, %e pracovn{ plocha pfedniho Zela je mend{ ne? pracovni plocha zadnihobéela. Na zadnim
%ele je situovéna ovlddaci pistni ty€ nesouci na své odvrdcené strang ovlidac{ vidlici,
které je presuvovym prvkem pro pIesuvné ozubené kolo. Na hlavn{ pist je navleden pomocny
pist, ktery je utdgnén pryZovymi t&sndnimi proti vAdlci p¥imofarého hydromotoru i hlavnimu
pistu. Zistdv4 ale zachovdna neutésn&nd spdra mezi pomocnym pistem a pomocnou pistni ty&i.
Vnit¥n{ osazeni pomocného pistu tak tvofi &elni doraz proti hlavnimu pistu. Pracovni prostory
primo&arého hydromotoru uspo¥éddané na vnéjsich elech hlavniho a pomocného pistu jsou apojuny
prednim a zadnim kanélem s vyvody t¥{polohového rozvddé&e, kterym jsou, kdyZ je ve své _tred-
ni poloze, propojovény pfedni a zadni kan&l s pfivodem tlaku a prostor za posuvnym pistem
p¥imodarého hydromotoru je prostfednim kan&lem trvale spojen s odpadem.

Pokrok dosaZeny zaflzenim podle vyndlezu spo&ivd v jednoduchesti a ve zvy&eni spolehli-
vosti celého zatizeni snifenim po&tu ¥idicich prvkd a ve zmen8enych n&rocich na prostor.

Na vykrese je zndzornéno pfikladné provedeni za¥fzeni pro pfimoéaré posouvdni strojnich
4st{ i se schematickym zndzorn&nim rozvad&le, hydraulického obvodu a ozubenych kol.

Hlavni pist 2 pfimodarého hydromotoru 1 ulofeny posuvné ve vdlci uzavieném vikem 7
m& na svém prednim Zele 5 vytvoFenu pomocnou pistni tyé 8, kterd prochdzi vikem 7. Na zadnim
%ele 6 hlavniho pistu 2 je osové soum&rnd situovana ovlddaci pfstni ty& 3 nesoucl na své
odvricend strand ovladaci vidlici 16, kterd tvoff{ pfesuvovy prvek pro ptesuvné ozubené kolo
17. Pracovn{ plocha pfedniho %ela 5 hlavniho pistu 2 je menSi ne% pracovni plocha jeho
zadntho %ela 6. Na hlavni pist 2 je navle&en pomocny pist 4, ktery je utésnén pryzovymi
t8snéni{mi proti vélci p¥imodarého hydromotoru 1 i hlavnimu pfstu 2. Mezi pomocnym pistem
4 a pomocnou pistni ty&{ 8 je zachovéna neut®sn&né spéra 15. Vnit¥ni osazeni pomocného pistu
4 tvo¥{ Zelni doraz proti hlavnfmu pistu 2. Pracovni prostory piimoCarého hydromotrou 1
vytvofené mezi vnéjsimi Cely hlavniho pistu 2, pomocného pistu 4 a dutinou jeho védlce jsou
spojeny pYednim, prostfednim a zadn{m kan&lem 9, 10, 11 s vyvody tf{polohového roz?adéée
12, jimiZ jsou p¥ivod tlakového média 23 a odpad 21 v zdvislosti na poloze hlavniho a pomoc-
ného pistu 2, 4. Samotny rozvad&& 12 je ovl4dén elektromagnety 13 a vratnymi pruZinami 14.
presouvané ozubené kolo 17 polohov& svdzané pies ovlddac{ vidlici 16 s ovladdaci pfstni ty&d
3 hlavnfho pfstu 2, je podle jeho polohy bud ve styku s prvnim pohdnécfm ozubenym kolem
20 a to pfes zubovou spojku 18 a pohdnéné ozubené kolo 19 nebo s druhym pohdn&cim ozubenym

kolem 22 pomoci svého obvodového ozubeni, pfipadn& se nachdzi v rozpojené poloze.

Vlastn{ funkce zatfzeni spo&ivd v piimofarém posouvéini strojnich souddsti v p¥ikladném

provedeni podle vyndlezu ptedstavovanych pfesouvanym ozubenym kolem 17. Funkce posouvéni

je fizena t¥{polohovym rozvadéfem 12 a to tak, %e je-li t¥ipolohovy rozvadd& 12 ve stfedni
poloze, jsou p¥ednf a zadni kandl 9, 10 spojeny s pifivodem tlakového média 23 a prostor

za pomocnym pistem 4 je prostfednim kandlem 11 trvale spojen s odpadem 21. Pomocny pist

4 je p¥estaven doprava, hlavni pist 2 je zleva pritladen k pomocnému pistu 4. ovléddaci
pistn! ty& 3 s ovlddacf vidlic{ 16 zaujimajf st¥edni polohu a ozubené kolo 17 se nachézi

v rozpojené poloze. Je-li t¥{polohovy rozvad&® 12 v pravé krajni poloze, je pfivod média
23 propojen se zadnim kandlem 10, pfedni kandl 9 je spojen s odpadem 21. Tlakové médium
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pisob{ na zadni &elo 6 hlavnfho pistu 2, ktery se p¥esune zcela vlevo, ovl&dac{i pistni tyd&
3 s ovlddact vidlici 16 zaujimaji levou polohu, zubovd spojka 18 je spojena a prvnf{ pohdnéct
ozubené kolo 20 p¥es poh&néné ozubené kolo 19 a zubovou spojku 18 preddvd s\}ﬂj kroutic{
moment na ozubené kolo 17. Je-1i t¥ipolohovy rozvadéd 12 v levé krajni poloze, je p¥ivod
tlakového média 23 propojen s prednim kandlem 9, zadni kandl 10 je propojen s odpadem 21.
Tlakové médium plsobf na predn{ &elo 3 hlavniho pistu 2, ktery se ptesune doprava, ovladac{
pistni ty¢ 3 s ovlddaci vidlict 16 zaujimaji pravou polohu a ozubené kolo 17 je presunuto

do z&b&ru s druhym pohandcim ozubenym kolem 22, které mu tak preddvd svij kroutic{ moment.

PREDMET VYNALEGZU

Za¥f{zen{ pro p¥imodaré posouvini strojnich &4stf{, a to do t¥{i stalych poloh, zejména
pro pfesouvdni ozubenych kol pfevodovych sk¥in{ sestévajic{ z rozvaddle a pfimo¢arého hydro-
motoru vyinaéujici se tim, Ze hlavn{i pist (2) p¥fmodarého hydromotoru (1) m& na svém p¥ednim
Zele (5) vytvo¥enou pomocnou pistn{ ty& (8) a to tak, %e pracovni plocha pfedniho &ela (5)
je menS{ neZ pracovni plocha zadnfho &ela (6), na n&mZ je situovéna ovlddaci pistni tyé
(3), na které je upevnéna ovlidaci vidlice pfesouvaného ozubeného kola (17), pf¥i¢emZ na
hlavni pfst (2) je navleden pomocny pist (4), utdsnény pryfovymi t&sn&nimi proti védlci bfimo—
Zarého hydromotoru (1) i hlavnfimu pistu (2) a vytvofeny tak, ¥e mezi pomocnym pistem (4)

a pomocrnou pistni ty&f (8) je neut&snéni spira (15), pEidem¥ vnitfni osazent pomocného pistu
(4) tvo¥{ &elnf doraz proti hlavnimu pistu (2) a pracovni prostory p¥imo&arého hydromotoru
(1) uspo¥ddané na vnéjSich &elech hlavniho pistu (2) a pomocného pistu (4) jsou jednotlivé
spojeny pfednim, st¥ednim a zadnim kan&lem (9, 10, 11) s vyvody t¥ipolohového rozvadéde,
kterymi jsou p¥fvod tlaku (23) a odpad (21).

1 vykres
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