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(57)摘要

本发明提供一种具有携载翻转功能的AGV，

其包括AGV小车、支撑导向组件、翻转组件、翻转

驱动组件及支撑销，所述支撑导向组件对称固定

安装于AGV小车上表面，所述翻转组件转动安装

于支撑导向组件上，所述翻转驱动组件设置在

AGV小车上方，所述支撑销固定安装于翻转组件

上，所述翻转组件包括翻转臂、限位块、同步带及

连接杆，所述连接杆固定连接两组翻转臂，所述

同步带放置于翻转臂外圆弧侧，同步带两端分别

固定安装于翻转臂的直臂上。所述具有携载翻转

功能的AGV能够依据工艺需求，调整被载物品姿

态，更好地适应操作工人，降低操作难度，提升工

作效率。
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1.一种具有携载翻转功能的AGV，其特征在于：所述AGV包括AGV小车（1）、支撑导向组件

（2）、翻转组件（3）、翻转驱动组件（4）及支撑销（5），所述支撑导向组件（2）对称固定安装于

AGV小车（1）上表面，所述翻转组件（3）转动安装于支撑导向组件（2）上，所述翻转驱动组件

（4）设置在AGV小车（1）上方，所述支撑销（5）固定安装于翻转组件（3）上，所述翻转组件（3）

包括翻转臂（3.1）、限位块（3.2）、同步带（3.3）及连接杆（3.4），所述连接杆（3.4）固定连接

两组翻转臂（3.1），所述同步带（3.3）放置于翻转臂（3.1）外圆弧侧，翻转臂（3.1）两侧对称

固定安装有四个限位块（3.2）。

2.如权利要求1所述的一种具有携载翻转功能的AGV，其特征在于：所述支撑导向组件

（2）包括支撑座（2.1）、支撑张紧轮（2.2）及导向轮（2.3）；所述支撑座（2.1）固定安装于AGV

小车（1）上表面，支撑座（2.1）的内侧对称转动安装有两组支撑张紧轮（2.2），支撑座（2.1）

的外侧对称转动安装有四组导向轮（2.3）。

3.如权利要求1所述的一种具有携载翻转功能的AGV，其特征在于：所述翻转驱动组件

（4）包括驱动电机（4.1）、轴承座（4.2）、带轮（4.3）、传动轴（4.4）及联轴器（4.5）；所述驱动

电机（4.1）固定放置于AGV小车（1）上表面，所述轴承座（4.2）固定放置于支撑座（2.1）上，所

述轴承座（4.1）上转动安装有传动轴（4.4），所述传动轴（4.4）上安装有带轮（4.3），所述带

轮（4.3）位于支撑座（2.1）内侧，所述联轴器（4.5）连接两个传动轴（4.4）。

4.如权利要求1所述的一种具有携载翻转功能的AGV，其特征在于：所述支撑销（5）固定

安装于翻转臂（3.1）的端部。

5.如权利要求1所述的一种具有携载翻转功能的AGV，其特征在于：所述翻转臂（3.1）由

弯臂（3.1 .1）及两端的直臂（3.1 .2）焊接组成，同步带（3.3）两端分别固定安装于翻转臂

（3.1）的直臂（3.1.2）上。

权　利　要　求　书 1/1 页

2

CN 112644360 A

2



一种具有携载翻转功能的AGV

技术领域

[0001] 本发明涉及机器人结构技术领域，具体涉及一种具有携载翻转功能的AGV。

背景技术

[0002] AGV是一种具有自动导引功能的行驶装置，其具有自动化、行动灵敏等特点，在汽

车生产线、码头货运等领域都有不同程度的应用。随着制造业的发展，人们对设备的智能

化、人机协同性能等要求越来越高，由于汽车生产工艺复杂，为提升AGV对工艺的适用性，往

往需集成升降、翻转等附加功能。现有汽车生产用AGV主要集中于升降功能的集成和改善，

如专利号ZL201821135072.7、ZL201620115374.2所述AGV，而具有携载翻转功能的AGV处于

技术空缺状态。

发明内容

[0003] 本发明的目的在于克服现有技术存在的上述不足，从而提供一种降低操作难度、

提升人机工效的具有携载翻转功能的AGV。

[0004] 按照本发明提供的技术方案，一种具有携载翻转功能的AGV，所述AGV包括AGV小

车、支撑导向组件、翻转组件、翻转驱动组件及支撑销，所述支撑导向组件对称固定安装于

AGV小车上表面，所述翻转组件转动安装于支撑导向组件上，所述翻转驱动组件设置在AGV

小车上方，所述支撑销固定安装于翻转组件上，所述翻转组件包括翻转臂、限位块、同步带

及连接杆，所述连接杆固定连接两组翻转臂，所述同步带放置于翻转臂外圆弧侧，翻转臂两

侧对称固定安装有四个限位块。

[0005] 进一步地，所述支撑导向组件包括支撑座、支撑张紧轮及导向轮；所述支撑座固定

安装于AGV小车上表面，支撑座的内侧对称转动安装有两组支撑张紧轮，支撑座的外侧对称

转动安装有四组导向轮，所述导向轮位于支撑张紧轮的上方。

[0006] 进一步地，所述翻转驱动组件包括驱动电机、轴承座、带轮、传动轴及联轴器；所述

驱动电机固定放置于AGV小车上表面，所述轴承座固定放置于支撑座上，所述轴承座上转动

安装有传动轴，所述传动轴上安装有带轮，所述带轮位于支撑座内侧，所述联轴器连接两个

传动轴。

[0007] 进一步地，所述支撑销固定安装于翻转臂的端部。

[0008] 进一步地，所述翻转臂由弯臂及两端的直臂焊接组成，同步带两端分别固定安装

于翻转臂的直臂上。

[0009] 本发明的优点在于，结构简单，操作方便，能适应多种工况下作业，对于特殊材料

运输及装卸起到了较为明显的效果。

附图说明

[0010] 图1为本发明的翻转状态的结构示意图。

[0011] 图2为本发明的未翻转状态的结构示意图。
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[0012] 图3为图2的左视图。

[0013] 附图标记说明：  AGV小车1、支撑导向组件2、支撑座2.1、带轮2.2、支撑导向轮2.3、

翻转组件3、翻转臂3.1、弯臂3.1.1、直臂3.1.2、限位块3.2、同步带3.3、连接杆3.4、翻转驱

动组件4、驱动电机4.1、轴承座4.2、带轮4.3、传动轴4.4、联轴器4.5、支撑销5。

具体实施方式

[0014] 下面结合附图和实施例对本发明作进一步地描述。

[0015] 如图1、3所示，一种具有携载翻转功能的AGV包括AGV小车1、支撑导向组件2、翻转

组件3、翻转驱动组件4及支撑销5，支撑导向组件2对称固定安装于AGV小车1上表面，翻转组

件3转动安装于支撑导向组件2上，翻转驱动组件3设置在AGV小车1上方，支撑销5固定安装

于翻转组件3上，当AGV携载时，支撑销5支撑并锁紧被载物品，防止翻转组件3翻转时被载物

品掉落。

[0016] 如图2、3所示，支撑导向组件2包括支撑座2.1、支撑张紧轮2.2及导向轮2.3，支撑

座2.1固定安装于AGV小车1上表面，支撑座2.1的内侧对称转动安装有两组支撑张紧轮2.2，

两组支撑张紧轮2.2共同支撑翻转组件3，支撑座2.1的外侧对称转动安装有四组导向轮

2.3，导向轮2.3位于支撑张紧轮2.2的上方。

[0017] 如图2、3所示，翻转组件3包括翻转臂3.1、限位块3.2、同步带3.3及连接杆3.4，翻

转臂3.1由弯臂3.1.1及两端的直臂3.1.2组成，直臂3.1.2的一端与弯臂3.1.1焊接连接，另

一端与支撑销5固定连接，翻转臂3.1两侧对称固定安装有四个限位块3.2，限位块3.2通过

限制导向轮2.3的转动，实现翻转组件的翻转行程的约束，同步带3.3放置于翻转臂3.2外圆

弧侧，同步带3.3两端分别固定安装于翻转臂3.1的两端直臂3.1.2上，连接杆3.4固定连接

两组翻转臂3.1。本实施例中，翻转臂3.1一侧的两个限位块3.2高度不同

如图2、3所示，翻转驱动组件4包括驱动电机4.1、轴承座4.2、带轮4.3、传动轴4.4

及联轴器4.5；驱动电机4.1固定放置于AGV小车1上表面，轴承座4.2固定放置于支撑座2.1

上，轴承座4.2上转动安装有传动轴4.4，带轮4.3安装在传动轴4.4上，带轮4.3位于支撑座

2.1内侧，联轴器4.5连接两个传动轴4.4，实现驱动电机4.1对带轮4.3的同步驱动。

[0018] 如图2所示，带轮4.3、支撑张紧轮2.2位于翻转组件的下方，支撑张紧轮2.2对称位

于带轮4.3的两侧，带轮4.3与同步带3.3保持挤压接触，支撑张紧轮2.2与同步带3.3保持挤

压接触，同步带3.3提供足够的张紧力。

[0019] 如图3所示，翻转臂3.1安装在支撑座2.1的内侧，安装于支撑座2.1的外侧四组导

向轮2.3与翻转臂3.1的两侧滚动接触。

[0020] 本发明的原理为：

一种具有携载翻转功能的AGV实现翻转功能：翻转驱动组件4的驱动电机4.1通过

联轴器4.5同时带动两组传动轴4.3转动，传动轴4.3上的带轮4.2转动，带轮4.2带动同步带

3.2转动，同步带3.2带动翻转组件3转动，从而实现携载翻转功能。
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图1

图2
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图3
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