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@ Dispositif de convoyage & vis sans fin perfectionné.

@ Dispositif de convoyage d'objets 14 a des fins de traite-
ment séquentiel desdits objets dans lequel il est nécessaire de
libérer temporairement de tout contact la périphérie latérale

d’au moins un des objets en un emplacement prédéterminé, du ﬂ\ 2 20 0b Y
type comprenant au moins une vis sans fin 10a, 105, 10¢ dans - s 5 30 P

laquelle est ménagé au moins un filet hélicoidal en creux 12 23, 2NN

normalement en contact avec une partie de ladite périphérie

latérale des objets, caractérisé en ce qu'it comprend en outre ’ [ﬁ % Z

des moyens 18, 22. 24, 28, 30 pour réaliser un décalage radial
d'un trongon axial 106 de ladite vis sans fin au cours d'une
periode de temps pendant laquelle la position anguiaire de la
vis sans fin est telle que ledit décalage entraine un éloigne- sa 8b 12 20 2428 &
ment dudit trongon 10b par rapport 4 l'objet 3 soumettre audit

traitement séquentiel, et ce sans interrompré la rotation de

ladite vis sans fin 10a, 108, 10c.
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La présente invention -concerne d'ume fagon générale
les dispositifs de convoyage dlobjets, et en particulier les con-
voyeurs de type & vis sans fin agencés lors de leur rotation pour

domner un mouvement linéaire & des objets tels que des récipients ou
apnalogues, i des fins de traitement séquentiel de ceux-ci tel que

 remplissage, étiquettage, identification, etec.

On connait déja dens la technique des convoyeurs &
vis sans fin dans lesquels au moins ume vis sans fin s'étend paral-
lélement & la direction dans laquelle les objets sont a entraz_ner et
présente un filet hélicoidal creux dont la section ’cra.nsversa.le
correspond sensiblement & celle de la partie de 1l'objet avec laquelle
le filet coopdre pour l'entrainer.

Cependant, en particuli<r dans les convoyeurs a vis

by

y 11 est néceasa.ire'que les objets ou récipients 2

convoyer solent fermement maintenus enserrds entre les deux vis sans
fin ou, dans le cas on seule une vis sens fin est prévue, entre cette
vis et une barre ou plaque d'appv;i. latérale opposée, Ceci est destind
a éviter toute vibration ou oscilla.‘:ion des objets au cours de leur
trensport, qui s'avére dens de nombrux cas désavantageuse,

Ainsi la périphérie latérale de chaque objet ou réeci-
pient est en contact ferme au moins partiel avec la ou les vis sans
fin., I1 existe cependant de nombreux cas dans lesquels il est sou~
haitable, voire indispensable, de libérer entidrement cette pe’riphérie‘
de tout contact. A titre d'exemple, on citera les traitements dréti-
quetage, dans lesquels un menchon en matidre thermorétractable ou
autre est . déposé vers le bas autour d'un objet i revétir

» les traliements d'identification dens lesquels l'objet est
exposé & wne pluralité de faisceaux lumineux pour la détermination
optique de se forme et/ou de ses dimensions & des fins d'identifica-
tion ou de tri, ou encore, plus simplement le cas ol les objets
doivent &tre retirds de la position qutils occupent 7entre les vis
sans f£in.

Certes on pourraii concevoir de momentenément Légdire-
ment écarter les deux vis sans fin péur permetire l'accéds & un objet

en cours de convoyage sux fins de traitement ci-dessus, mais le

trensport des autres objets de la chalne serait bien évidemment gé-
rieusement affecté, au détriment du rendement et de la qualité du

traitement.
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On constate donc en pratique qu'un dispositif de
convoyage de type & vis sans fin, pourtant tout & fait avantageux
sous certains aspects, s'avére mal adapié dés qu'il est nécessaire,
pour les raisons précitées ou pour d'autres, d'accdder a la totalit§
de la périphérie latérale des objets, récipients, etc., convoyés par
ce type de dispositif. 7

La présente invention vise & pallier cet inconvénient
et & proposer un dispositif de convoyage du type a vis sens fin dans
lequel 1'un 2u moins des objets convoyés puisse &ire locelement et
momentenément 1ibéré de toute contrainte mécanique extérieure, exer—

cée en particulier par la ou les vis sans fin, sans que le transport

-des autres objets ne soit d'une quelconque menidre affecté.

A cet effet, la présente invention concerme un dispo-
sitif de convoyage d'objets & des fins de iraitement séquentiel des-
dits objets dans lequel il est nécessaire de libérer de tout contact
la périphérie latérale dtau moins un des objeis en un emplacement
prédéterminé, du type comprenent aun moins wme vis sams fin dans la-
quelle est ménagé au moins un filet en creux normelement en contact
avec une pariie de ladite périphérie latérale des 6bjets, caractérisé
en ce qu'il comprend en outre des moyens pour réaliser un décalage
radial d'un trongon axial de ladite vis sans fin au cours d'une
période de temps péﬁdant laquelle la position angulaire de la
vis sens fin est tolle que ledit décelage emtrafne un éloignement
dudit trongon par rapport i 1l'objet & soumettre audit traitement sé-
quentiel, et ce ‘sans interrompre la rotaiion de ladite vis sams fin.

Ltinvention sera mieux comprise a la lecture de la
description détailléde suivente d'une forme de réalisation préférée
du dispositif de convoyage selon l'invention, domnde & titre d'exemple
et faite en référence aux dessins annexés, sur lesquels : '

- la figure 1 est une vue de dessus partiellement en
coupe d'un dispositif de convoyage selon 1l'invention,

= la figure 2 est vme vue en coupe iransversale du
dispositif de la figure 1, dans une premiére position,

- la figure 3 est une vue anelogue a la figure 2, le
disposlitif ocoupant une seconde position, et :

~ les figures 4 2 6 sont des vues schématiques des-
tinées & illustrer le fonctiommement du dispesitif des figures 1 a 3.

En référence aux dessins, et en particulier aux figures
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1 a.3, le dispositif de convoyage de la préaen'i;e invention comprend

une vis sans fin, globelement indiqude en 10, qui est consti‘suee de
trois trongons 10a, 10b, 10c. Chaque irongon est cons‘bitué dtun

corps cylindrique, en une matidie appropride rigide et résis-
tant a 1'abrasion, dens lequel est ménagé un filet en creux 12 qui, '
dans le cas présent, est de section semsiblement i-ectangulaire. Cette
vis sans fin est agencée, lors de sa rotation, pour imprimer un mou-
vement linéaire & wne plurelité d'objets & traiter séquentiellement,
tels que des récipients de section tremaversale rectangulaire ou Pt
tiellement rectangulaire, dont un est schématiquement indiqué en 14.
Bien entendu, le dispositif de convoyage comprendra également, selon
les cas, soit une barre d'appui (non représentée) opposée & le vis
10 par rapport aux récipient;l@, sur laquelle le bord opposé de ceux-
ci glissera au cours de l'action. de convoyage exercée par la vis, soit
une seconde vis sans fin (également non représentée) raralléle & la
premidére et dont la forme, les dimensions et les mouvements seront
1'image par miroir de ceux de la premidre, Les récipients 14 seront
dans ce cas emprisonnés entre les filets respectifs-des deux vis, pour
leur convoyage rectiligne de manidre conventionnelle. o
Dans la position indiquée sur les figures 1 et 2, les
trois trongons de la vis sont alignés pour définir un filet continu ,
dont le pas est non nul et régulier au nivesu des trongons latéraux

10a et 10c, pour devenir progressivement nul dams le trongon central

10b, de manidre & ce que, sans interrompre la rotation de la vis,

les récipients 14 soient successivement immobilisés pendant une

durée prédéterminée au cours de leur Pessage sur ledit trongon 10bd.
Chaque trongon de vis 10a, 10b, 10c est treverad '

ceniralement par un arbre d'entrafnement creux, respec;civement l6a,

16b et 16¢ dont il est solidaire en rotation. Au niveau des- jonc-

tions entre les trongons, les arbres d'entrafnement sont solidarisds

par tout moyen approprié tel qu'emmenchement a force, collage, clave-

tage, ete.

) Des moyens moteurs (non représentés) sont prévus a
une extrémité de 1a vis seas fin 10 (& droite sur la figure 1) pour
entrafner la vis 10 en permenence et & une vitesse de rotation uni-
forme. Notons que, dans le cas ol le convoyeur compremnd dewx vis
symétmques celles~ci sexont en’crainéea en synchronisme, mais dans
dans des sens de rotation opposés, de menidre conventiomnelle.
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On a ainsi défini un convoyeur a4 vis sans fin dans
lequel des objets & traiter tels que des récipients 14 sont uniformé-
ment entreinés le long de la vis 10, pour 8tre temporairement immobi-
lisés au niveau du trongon 10b & des fins de traitement, et ce sans '
interrompre la rotation de la vis. Comme on 1l'a dit plus haut, il ’
existe un certain nombre de iraitements dens lesquels il est néces-
saire de libérer la périphérie latérale des objets 14 de tout contact
avec l'extérieur, Par exemple on congoit que, dens le cas ol le trai-
tement consiste i falre descendre sur le récipient, & ltaide d'wn
mandrin approprié, un manchon dlemballage en matidre thermorétracfai;le,
de menidre & ce que ce dernier atteigne 1l'extrémité inférieure dun ré- ’
cipient, le contact d'appul entre lé fond du filet 12 et la suxface o
latérale adjacente du récipient 14 fait obstacle i cette descente.

I1 est donc nécesmaire de temporairement libérer ladite
surface latérale de son contact avec le fond du filet.du trongon 10b.

A cet égard, dans le coz;ps du trongon 10b est ménagde
une ouverture traversanie dans laguelle est regue intimement une cage
18, Dans le cas présent, le trongon 10b et sa cage 18 soni rendus soli-
daires en rotation en leur donnent respectivement des sec‘l;ions trans-
versales de forme polygonale complémentaires, comme 1*illustre la
figure 2. Dans la cage 18 est ménagé un passage traversent 20 dont
la section itransversale est de forme oblongue, et qui est traversé
par l'arbre creux 16b, la cage 18 étant ainsi libre de coulisser, de
haut en bas sur la figure 1, sur ledii arbre 16b.

A 1'intérieur de l'arbre creux 16b est regu en cou-
lissement axial un noyau de commande 22 sur une exirémité duquel est '
montée, pai exemple par vissage,une tige de commande 23 s!'étendant
librement & 1l'intérieur de 1l'arbre creux 1l6a du trongon 10a, et dont
1lextrémité libre (non visible sur la figure 1) est reliéde i des
moyens de connﬁa.nde, comme on le verra plus en détail par la suite.

Sont en outre prévus deux goujons 24 selidaires de -
la cage 18 et f£ixés & celle-ci par tout moyen approprié. Les gou-
jons 24 traversent radialement 1*ouverture de section oblongue' 20
de la cage 18 dans la direction du grand axe de celle-ci. Bien en-
{tendun,y des trous appropriés sont ménagés dans 1'arbre creux 16b pour
permetire le passage des goujons 24, Notons ici que clest de cette
menidre que l'arbre creux d'entrainement 16b et le corps de vis éentra.l

10b sont rendus sgolidaires en rotation. Chaque goujon 24 traverse
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également une fente oblongue associde 26 ménagée dens le noyau de
commande 22, le noyau étant ainsi libre d'8tre entrainé axialement .
par sa tige de commande 23,

En référence particulidre & la figure 1, on peut
observer que chaque fente oblongue 26 du noyau de commande 22'présénte,
sur chacune de ses grandes faces, une ner%ure inclinéde 28, de préfé-
rence de section carréde ou rectangulaire, s'étendant sensiblement entre
son bord supérieur gauche et son bord inférieur droit. De fagon corres-
pondante, chaque goujon 24 comporte, sur chacune de ges faces respec—
tivement tournédes vers lesdites grandes faces des fentes 26, wne
rainure 30 d'inclinaison correspondante, et dont la section est com-
Plémentaire & celle des nervures 28.

Le fonctionnement du dispositif déerit ci-dessus est
le suivant: .

En référence aux figures 1 & 5, lorsque le noyau
de commande 22 occupe sa position d'extension maximale vers la droite
sur la figure 1, qui pourra &tre définie par une butée de fin de
course appropriée prévue soit A Liintérieur du tube creuxz dlentraine-
ment 16b, soit sur les moyens de commande, alors les rainuves 30
des goujons 24 coopérent avec la partie supérieure, & gauche sur la
figure 1, des nervures assocides 28 et, par voie de conséquence,
le trongon central 10b &e la vis sans fin occupe une position dans
laquelle il est axialement aligné avec les trongomns adjacents 10a et
10c.(figures 1, 2, 4). C'est dens cette position que les récipients
14 peuvent &tre acheminéds du trongon de vis sans fin "amont"™ 102 vers
le trongon 10b & filet de pas nul, dit "tour moxt".

Dés qu'un récipient & traiter em 10b est immobilisé
dens le tour mort, et qu'il est nécessaire de libérer sa périphérie
latérale de tout contact, pour l'une des raisons envisagées plus
haut, alors la tige de commande 23 est entraifnéde vers la gauche sur
la figure 1, par les moyens de commende déorits plus lein, ce mou-.
vement étant transformé par le biais des rainures 30 et nervures 28
inclinées en coopération, en un mouvement de haut en bas des gounjons
24, et par conséquent de la cage associde 18 et du trongon de vis
sans fin 10b (position illustrée sur les figures 3 et 5), On réelise
ainsi un effacement localisé de la vis sans fin 10 pour permetire,
comme on l'a dit, de libérer de tout contact la périphérie latdrale
du récipient 14 & traiter situé dens le tour mort sus-mentionnd.
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I1 faut noter que le mdcanisme d'effacement da -trongon
de vis sans fin 10b décrit plus haut agit de fagon tout & fait indépen-
dante de la rotation de la vis sans fin, Tous les éléments constitutifs
de celui-ci tourneront avec la vis, y compris la tige de commande 23, '
qui sera regue & son extrémité libre dens un roulement ou palier '
approprié.

En référence aux figures 4 et 5, les moyens de commande
de 1'effacement du tromgon de vis sans fin 10b comprennent, dans le
présent exemple, un vérin ‘hydraulique 32 & double effet monté fixe
sur le b8ti de la machine de traitement sur laquelle est instalié le
présent convoyeur. La tige de piston 34 du vérin 32 agit sur 1'extré-
mité libre de la tige de commende 23, qui est congue de manidre 2
déborder du palier d'extrémité associde de la wis 10, par 1l'intermé-
diaire d'une biellette 36 montée pivotante en 38 sur le b&ti. Une
rotule & roulement & bille 40 iransmet les mouvements de 1'extrémité
de la biellette associde a la tige de commende 23, afin d*antoriser
4 la fois la rotation de ladite tige 23, comme on 1'a dit plus haut,
et les écaris angulaires entre la biellette et la tige inhérents au
mouvement de commande.

Bien entendn, l'effacement du irongon ceniral ].Oh de
la vis sera déclenché en synchronisme avec 1la rotation de celle~ci,
par exemple par l'intermédiaire d'impulsions éleciriques représen~
tatives de la positien angulaire de la vis et commandant des élec-
trovennes faisant partie du circuit hydraulique du vérin 32.

A cet égard est représenté sur la figure 6 le trajet
réellement effectué par le irongon 10b au cours d'un tour effectud
rar la vis. Bien entendu, la valeur de l'angle x, représeniative
de la durée pendant laquelle le ou les tzjongozzs 10b seront effacés
par rapport au resite de la vis ou des vis sans fin, sera choisie
en fonction des exigences du traitement. On comprend qu'elle ne gera
en aucun cas supérieure a 180°,

Bien entendu, la présente invention n'est pas 1limitéde
a4 la forme de réalisation décrite, et inclut toute variante ou modi-
fication apportée par 1 'homme de 1tart.

En particulier, et comme on 1%'a dit, le dispogitif de
convoyage pourra comprendre goit une vis sans fin, une simple plaque
ou rambarde d‘appui étent prévue de l'autre ¢dté des récipienis,
goit deux vis, toutes les caractérisiiques statiques ou dynamiques
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de 1la seconde étant les images par miroir de celles de 1a premiere.
Dans Ll'exemple déerit, la partie de la vie sens fin -

qui est apte & s'effacer correspond i 1'emplacement d'un tour mort

du filet de celle-ci (filet de pas nul). Bien entendu, on pourra

prévoir sur la vis un nombre de trongons effagables quelc@nque,,co:"rea-

ponda.n'b ou non 4 1'emplacement d'un tour mort. En outre, il est pos-

si'ble‘zJ &és trongons de vcs effagables & filet de pas non nul, auquel

cas on pourra prevoi:;/sons la cu les vis sens fin,un moyen du type 7

tapis roulant destiné &4 assurer 1'entrainement lindaire de l%bjet

ou du récipient une fois qutil a été 1ibéré du feait de l'effacement

du ou des trongons, et qu'iliest donc plus soumis & leur action

De plus, les moyens de commende de l'effacement agis-
sant sur la tige 23 pourront &tre constituds d'un vérin hydraulique,
d'un vérin pneumatique, d'un électrofamant, d'un systdme i cames
entrainé en synchronisme avec la rotation de la vis, ete.

Selon les applications, l'effacement pourra &ire
progressif ou brutal. ' )

Enfin 1l'invention d'applique aux convoyeurs destinés
au transport rectiligne d'objets de types et de formes quelconques,
par exemple de récipients de section ti-anavqrsale arrondie, polygonale,

ou autre., La section du filet 12 sera alors modifige en conséquence.
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REVENDICATIONS

1. Dispositif de convoyage d'objets (14) & des fins
de traitement séquentiel desdits objets dems lequel il eat nécessaire
de libérer temporeirement de tout contact la périphérie latérale .
d'au moins un des objets en un emplacement prédéterminé, du type com-
prenant su moins une vis sans fin (10a, 10b, 10c) dans laguelle est
ménagé au moins un filet hélicoXdal em creux (12) normelement en con-
tact avec une partie de ladite périphérie latérale des objets, carac-
térisé en ce qu'il comprend en outre des moyens (18, 22, 24, 28, 30)
pour réaliser un décalage radial d'un trongon axial (10b) de ladite
vis sans fin au cours d'une période de temps pendant laquelle la po~
sition angulaire de la vis sans f£in est telle que ledit décalage
entratneé un éloignement dudit trongon (10b) par rapport & l'objet a
soumettre audit traitement séquentiel, et ce sans interrompre la
rotetion de ladite vis sans fin (10a, 10b, 10c).

2. Dispositif selon la revendication 1, caractérisé
en ce que le pas du filet (12) dans ledit trongon (10b) est au moins
partiellement nul. '

3., Dispositif selon 1l'une quelconque des revendications
1 et 2, caractérisé en ce que les moyens de décalage sont commandés en
synchronisme avec la rotation de la vis sans fin (10).

4., Dispositif selon 1'une quelcongue des revendications
1 4 3, caractérisé en ce que les moyens de décelage compremnent un
noyesu central (22) mobile axialement & 1l'intérieur dudit trongon (10b),
sur lequel est ménagée au moins une nervure (28) inclinée par rapport
3 1l'axe de la vis, et une cage (18) entourant ledit noyau et dans une
partie (24) de laquelle est ménagée au moins une rainure (30) en en-
gagement mutuel avec ladite nervure (28), un déplacement axiel dudit
noyeu (22) étent ainsi transformé en un _de‘placemexit radial correspon-
dant de ladite cage, et donc du trongon (10b).

5. Dispoéitif selon la revendication 4, dans lequel la
vis sans fin (10) est entrainde en rotation par un arbre creux (16)
1a traversent au moins partiellement, caractérisé en ce gque les dé-
placements dudit noyau sont réalisés par l'intermédiaire d'ume tige
de commende (23) & déplacements libres & l'intérieur dudit arbre
et relide & des moyens de commande (32) & une extrémité de la vis

sans fin.
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6. Dispositif selon la revendication 5, caractérisé en
ce que les moyens de commande comprennent un vérin hydraulique &
double effet (32) domt la tige est accouplée & ladite tige de commande
(23) par 1tintermédiaire de moyens & rotule et & voulement & bille (40).

7. Dispositif selon 1‘'une quelconque des revendica‘bioz;s-
4 & 6, caractérisé en ce que ladite partie de la cage comprend au
moins un goujon (24) traversant une ouverture oblongue (20) de ladite
cage recevant ledit noyau (22), ainsi gu'une fente associde dudit
noyeu dens les faces opposdes de laguelle sont ménagées lesdites ner—
vures (28), un arbre creux (16b) étant prévu entre la cege (18) et le
noyau (22) & la fois pour assurer la transmisgsion de la rotation entre
les parties de la vis sang fin (10a, 10c) situdes de rart et dtautre
dudit trongon (10b) et pour tremsmetire cette rotation & celui-ci.
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