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(57)摘要

一种智能衣柜，包括一前侧开口的柜体，所

述柜体内设有若干隔板以将柜体分成N行M列的

小格，其特征在于：所述柜体外还设有一控制器，

所述控制器包括主控模块、以及与主控模块电连

接的输入模块和显示模块，各小格内均设有一箱

体，所述隔板上设有使各箱体通过的升降口，所

述各小格的底板与相应的箱体的底部之间设有

一可向前直推的自动门，所述各小格的底板与相

应的箱体的底部上还设有磁悬浮组件，所述柜体

的前侧还设有叉车组件，所述各箱体上均设有与

叉车组件相配合的叉车孔，所述自动门、磁悬浮

组件、叉车组件均与主控模块电连接。该智能衣

柜在换季时无需重新对衣物进行整理、非常省时

省力。
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1.一种智能衣柜，包括一前侧开口的柜体(1)，所述柜体(1)内设有若干隔板(2)以将柜

体(1)分成N行M列的小格(3)，其特征在于：所述柜体(1)外还设有一控制器(4)，所述控制器

(4)包括主控模块(5)、以及与主控模块(5)电连接的输入模块(6)和显示模块(7)，各小格

(3)内均设有一箱体(8)，所述隔板(2)上设有使各箱体(8)通过的升降口(9)，所述各小格

(3)的底板与相应的箱体(8)的底部之间设有一可向前直推的自动门(10)，所述各小格(3)

的底板与相应的箱体(8)的底部上还设有磁悬浮组件(11)，所述柜体(1)的前侧还设有叉车

组件(13)，所述各箱体(8)上均设有与叉车组件(13)相配合的叉车孔(14)，所述自动门

(10)、磁悬浮组件(11)、叉车组件(13)均与主控模块(5)电连接。

2.根据权利要求1所述的一种智能衣柜，其特征在于：所述各小格(3)内且位于箱体(8)

的左右两侧还设有用于引导箱体(8)竖直方向运动的导向组件(15)。

3.根据权利要求2所述的一种智能衣柜，其特征在于：所述导向组件(15)包括设置在小

格(3)内且位于箱体(8)左右两侧的第一导轨(16)以及设置在箱体(8)两侧的与第一导轨

(16)相配合的滑块(17)，所述升降口(9)的形状与箱体(8)的形状和滑块(17)的形状相匹

配。

4.根据权利要求1所述的一种智能衣柜，其特征在于：所述自动门(10)包括门体(23)、

设置在门体(23)左右两侧的第二导轨(22)，以及设置在门体(23)正下方且位于升降口(9)

前面的前后驱动机构(12)，所述自动门(10)与主控模块(5)电连接，是指前后驱动机构(12)

与主控模块(5)电连接。

5.根据权利要求1所述的一种智能衣柜，其特征在于：所述箱体(8)上还设有位置检测

组件(18)，所述位置检测组件(18)与主控模块(5)电连接。

6.根据权利要求1所述的一种智能衣柜，其特征在于：所述各箱体(8)的外侧面上设有

用于存储衣物种类信息的RFID卡(19)，所述各小格(3)内设有用于读取RFID卡(19)的RFID

阅读器(20)，所述RFID阅读器(20)与主控模块(5)电连接。

7.根据权利要求6所述的一种智能衣柜，其特征在于：所述各箱体(8)的前侧面上还设

有用于获取衣物图片的图像采集装置(21)，所述图像采集装置(21)与主控模块(5)电连接。
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一种智能衣柜

技术领域

[0001] 本发明智能家居设备技术领域，具体涉及一种智能衣柜。

背景技术

[0002] 现有的衣柜一般通过在柜体内设置若干隔板，来将柜体分成多个小格，每个小格

可以叠放不同种类的衣物。

[0003] 但是现有的衣柜存在以下技术问题：由于使用时，一般是将当季的衣物存放在容

易够到的小格里，而过季的衣物存放在相对比较难够到的小格里，这样在换季的时候，我们

为了拿取方便，需要重新再对衣物进行整理，非常费时费力。

发明内容

[0004] 本发明要解决的技术问题是：提供一种在换季时无需重新对衣物进行整理、非常

省时省力的智能衣柜。

[0005] 本发明的技术解决方案是：一种智能衣柜，包括一前侧开口的柜体，所述柜体内设

有若干隔板以将柜体分成N行M列的小格，其特征在于：所述柜体外还设有一控制器，所述控

制器包括主控模块、以及与主控模块电连接的输入模块和显示模块，各小格内均设有一箱

体，所述隔板上设有使各箱体通过的升降口，所述各小格的底板与相应的箱体的底部之间

设有一可向前直推的自动门，所述各小格的底板与相应的箱体的底部上还设有磁悬浮组

件，所述柜体的前侧还设有叉车组件，所述各箱体上均设有与叉车组件相配合的叉车孔，所

述自动门、磁悬浮组件、叉车组件均与主控模块电连接。

[0006] 本发明智能衣柜工作原理：

[0007] 通过控制器的输入模块调换各箱体在小格内的位置，并通过显示模块实时显示各

箱体与各小格的配合关系；控制器根据调整后的位置，以上下相邻的两个小格调换箱体为

例，先利用自动门将上层小格内的箱体推出，然后该箱体将要被放入的下层小格的自动门

也向前推出，同时该下层小格内的磁悬浮组件也开始工作，使下层小格内失去自动门支撑

的原来存放的箱体能在磁悬浮力的作用下稳定悬浮，然后利用叉车组件将上层小格已经推

出来的箱体放置到下层小格的自动门上，同时下层小格内原来存放的箱体，在磁悬浮组件

的控制下向上悬浮，并控制相应的自动门打开，以使其能顺利通过上层小格的升降口而进

入到上层小格内，待下层小格内的箱体位置空出后，利用自动门将上层小格内搬出的箱体

推入到下层小格内，而对于上下非相邻的小格调换箱体，针对中间不需要改变位置的箱体，

还可利用自动门向外推出临时存放箱体，依此方法，可对多个小格内的箱体的位置进行调

节。

[0008] 采用上述结构后，本发明具有以下优点：

[0009] 本发明智能衣柜只要将衣物整理好放置在箱体内，然后将箱体放置在对应的小格

里，在换季的时候，只需通过控制器重新设置箱体在小格中的位置，即可由控制器控制各部

件协同工作，自动完成箱体在小格内的摆放，整个过程无需整理衣物，而是由控制系统自动
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控制，非常省时省力；另外在不调整位置时，可关闭自动门，就可以支撑箱体，而不需要磁悬

浮组件一直工作提供悬浮力来平衡箱体的重力，也非常节能省电；而且自动门不仅具有支

撑箱体的作用，还具有推拉作用和打开升降口的作用，提高了结构的复用率，使结构设计更

简单合理；另外利用磁悬浮升降机构，结构进一步简化。

[0010] 作为优选，所述各小格内且位于箱体的左右两侧还设有用于引导箱体竖直方向运

动的导向组件。该设置可使箱体的竖直运动方向更加准确，从而能保证箱体顺利通过上一

层小格的升降口。

[0011] 作为优选，所述导向组件包括设置在小格内且位于箱体左右两侧的第一导轨以及

设置在箱体两侧的与第一导轨相配合的滑块，所述升降口的形状与箱体的形状和滑块的形

状相匹配。该导向组件结构简单，导向平稳可靠。

[0012] 作为优选，所述自动门包括门体、设置在门体左右两侧的第二导轨，以及设置在门

体正下方且位于升降口前面的前后驱动机构，所述自动门与主控模块电连接，是指前后驱

动机构与主控模块电连接。该自动门结构简单，且第二导轨与前后驱动机构的位置设置，相

当于形成一个稳定的支撑面，能对放置在自动门上的箱体进行可靠的支撑。

[0013] 作为优选，所述箱体上还设有位置检测组件，所述位置检测组件与主控模块电连

接。该设置可实时反馈箱体的当前悬浮位置，以方便控制器对悬浮箱体进行准确的控制。

[0014] 作为优选，所述各箱体的外侧面上设有用于存储衣物种类信息的RFID卡，所述各

小格内设有用于读取RFID卡的RFID阅读器，所述RFID阅读器与主控模块电连接。该设置可

通过RFID卡和RFID阅读器快速获取箱体与小格的配对关系。

[0015] 作为优选，所述各箱体的前侧面上还设有用于获取衣物图片的图像采集装置，所

述图像采集装置与主控模块电连接。该设置可利用图像采集装置获取各箱体内的衣物，再

结合RFID卡和RFID阅读器，就可以知道各个小格内存放的衣物种类以及相应的衣物种类下

具体存放了哪些衣物，从而可以利用控制器的显示模块显示的图片信息及输入模块，快速

获取需要查找的衣物的具体位置。

附图说明：

[0016] 图1为本发明智能衣柜的正面结构示意图；

[0017] 图2为图1中A处的局部放大示意图；

[0018] 图3为本发明智能衣柜的侧面结构示意图；

[0019] 图4为图3中沿B-B’的剖视图；

[0020] 图5-7为图4之后的步骤图；

[0021] 图8为本发明智能衣柜的电气功能原理图；

[0022] 图中：1-柜体，2-隔板，3-小格，4-控制器，5-主控模块，6-输入模块，7-显示模块，

8-箱体，9-升降口，10-自动门，11-磁悬浮组件，12-前后驱动机构，13-叉车组件，14-叉车

孔，15-导向组件，16-第一导轨，17-滑块，18-位置检测组件，19-RFID卡，20-RFID阅读器，

21-图像采集装置，22-第二导轨，23-门体。

具体实施方式

[0023] 下面结合附图，并结合实施例对本发明做进一步的说明。
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[0024] 实施例：

[0025] 一种智能衣柜，包括一前侧开口的柜体1，所述柜体1内设有若干隔板2以将柜体1

分成N行M列的小格3，所述柜体1外还设有一控制器4，所述控制器4包括主控模块5、以及与

主控模块5电连接的输入模块6和显示模块7，主控模块5的核心部件是单片机或DSP，输入模

块6例如键盘、鼠标或触摸屏，显示模块7例如液晶显示屏，各小格3内均设有一箱体8，所述

隔板2上设有使各箱体8通过的升降口9，所述各小格3的底板与相应的箱体8的底部之间设

有一可向前直推的自动门10，所述各小格3的底板与相应的箱体8的底部上还设有磁悬浮组

件11，所述磁悬浮组件11及其控制均为现有技术，这里不再赘述，所述柜体1的前侧还设有

叉车组件13，所述叉车组件13也为现有技术，所述各箱体8上均设有与叉车组件13相配合的

叉车孔14，所述自动门10、磁悬浮组件11、叉车组件13均与主控模块5电连接。

[0026] 本发明智能衣柜工作原理：

[0027] 通过控制器4的输入模块6调换各箱体8在小格3内的位置，并通过显示模块7实时

显示各箱体8与各小格3的配合关系；控制器4根据调整后的位置，以上下相邻的两个小格3

调换箱体8为例，利用自动门10将上层小格3内的箱体8推出，然后该箱体8将要被放入的下

层小格3的自动门10也向前推出，同时该下层小格3内的磁悬浮组件11也开始工作，使下层

小格3内失去自动门10支撑的原来存放的箱体8能在磁悬浮力的作用下稳定悬浮，然后利用

叉车组件13将上层小格3已经推出来的箱体8放置到下层小格3的自动门10上，同时下层小

格3内原来存放的箱体8，在磁悬浮组件11的控制下向上悬浮，并控制相应的自动门10打开，

以使其能顺利通过上层小格3的升降口9而进入到上层小格3内，待下层小格3内的箱体8位

置空出后，利用自动门10将上层小格3内搬出的箱体8推入到下层小格3内，而对于上下非相

邻的小格3调换箱体8，针对中间不需要改变位置的箱体8，还可利用自动门10向外推出临时

存放箱体8，依此方法，可对多个小格3内的箱体8的位置进行调节。

[0028] 本发明智能衣柜只要将衣物整理好放置在箱体8内，然后将箱体8放置在对应的小

格3里，在换季的时候，只需通过控制器4重新设置箱体8在小格3中的位置，即可由控制器4

控制各部件协同工作，自动完成箱体8在小格3内的摆放，整个过程无需整理衣物，而是由控

制系统自动控制，非常省时省力；另外在不调整位置时，可关闭自动门10，就可以支撑箱体

8，而不需要磁悬浮组件11一直工作提供悬浮力来平衡箱体8的重力，也非常节能省电；而且

自动门10不仅具有支撑箱体8的作用，还具有推拉作用和打开升降口9的作用，提高了结构

的复用率，使结构设计更简单合理；另外利用磁悬浮升降机构，结构进一步简化。

[0029] 作为优选，所述各小格3内且位于箱体8的左右两侧还设有用于引导箱体8竖直方

向运动的导向组件15。该设置可使箱体8的竖直运动方向更加准确，从而能保证箱体8顺利

通过上一层小格3的升降口9。

[0030] 作为优选，所述导向组件15包括设置在小格3内且位于箱体8左右两侧的第一导轨

16以及设置在箱体8两侧的与第一导轨16相配合的滑块17，所述升降口9的形状与箱体8的

形状和滑块17的形状相匹配。该导向组件15结构简单，导向平稳可靠。

[0031] 作为优选，所述自动门10包括门体23、设置在门体23左右两侧的第二导轨22，以及

设置在门体23正下方且位于升降口9前面的前后驱动机构12，所述自动门10与主控模块5电

连接，是指前后驱动机构12与主控模块5电连接。该自动门10结构简单，且第二导轨22与前

后驱动机构12的位置设置，相当于形成一个稳定的支撑面，能对放置在自动门10上的箱体8
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进行可靠的支撑。

[0032] 作为优选，所述箱体8上还设有位置检测组件18，所述位置检测组件18与主控模块

5电连接。该设置可实时反馈箱体8的当前悬浮位置，以方便控制器4对悬浮箱体8进行准确

的控制。

[0033] 作为优选，所述各箱体8的外侧面上设有用于存储衣物种类信息的RFID卡19，所述

各小格3内设有用于读取RFID卡19的RFID阅读器20，所述RFID阅读器20与主控模块5电连

接。该设置可通过RFID卡19和RFID阅读器20快速获取箱体8与小格3的配对关系。

[0034] 作为优选，所述各箱体8的前侧面上还设有用于获取衣物图片的图像采集装置21，

所述图像采集装置21与主控模块5电连接，图像采集装置21例如摄像头。该设置可利用图像

采集装置21获取各箱体8内的衣物，再结合RFID卡19和RFID阅读器20，就可以知道各个小格

3内存放的衣物种类以及相应的衣物种类下具体存放了哪些衣物，从而可以利用控制器4的

显示模块7显示的图片信息及输入模块6，快速获取需要查找的衣物的具体位置。
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图1
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图2
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图3
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图4
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图5
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图6
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图7
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图8
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