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Przedmiotem wynalazku jest urzadzenie do reje-
strowania komend, oraz do kontroli czasowego
przebiegu manewréw statku.

W celu kontroli i nadzoru na pokladzie statku
prowadzi sie dziennik maszynowy. Poniewaz za$
prowadzenie tego dziennika pismem recznym jest
czasochlonne, przeto opracowano rozne urzgdze-
nia do wykonywania tej czynnosSci.

Znane jest na przyklad urzadzenie rejestrujace,
w ktorym prowadzenie dziennika dokonuje sie
przez ciggle fotografowanie skal przyrzadow wska-
zujacych. Inne znane urzadzenie rejestrujace sto-
suje sie przy urzgdzeniach telegrafu maszynowego.
Dziei i godzina wydania komendy oraz potwier-
dzenie jej odbioru sg tu drukowane w postaci
cyfr. Znane sg réwniez przyrzady, ktére umozli-
wiaja analogowy zapis poszczegblnych faz jazdy.
Znana aparatura do rejestracji zmiany kierunku
ruchu pracuje przy uzyciu nadajnikéw i odbiorni-
kéw obrotéw, przy czym umozliwia ona zapisy-
wanie komend i ich wykonania w okreS§lonej skali
czasowej. o

Te znane urzadzenia i przyrzady maja jednak
r6zne wady. Ocena wskazain na poszczegdlnych
skalach, zastosowanych na drodze fotograficznej,
jest mozliwa dopiero po wywotaniu filmu. Orzecze-
nie o wykonaniu manewru jest tylko warunkowe,
poniewaz nie §wiadczy ono o przebiegu manewru,
lecz utrwala tylko wskazania poszczegbélnych przy-
rzadéw podczas wykonywania manewru. Podobng
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wade ma réwniez to urzadzenie rejestrujgce, ktére
stosuje sie przy telegrafach maszynowych. Dane
o dniu i godzinie s3 notowane cyfrowo, a wydana
komenda jest drukowana za pomocg symboli. Po-
niewaz za§ warto§é poczgtkowa lub inna wartosé
w czasie nie jest przez te przyrzady rejestrowana,
przeto nie umozliwiajg one jednoznacznego odtwo-
rzenia przebiegu manewru. Przyrzady notujgce
analogowo ' nastawianie poszczegélnych faz jazdy
réwniez nie daja mozliwo$ci orzeczenia co do prze-
biegu manewru statku w funkcji czasu, poniewaz
notowane sg tylko wartoSci miedzy rozpoczeciem
manewru i jego zakonczeniem.

Pewne korzy$ci w stosunku do znanych przyrza-
déw do rejestracji komend daje aparatura do reje-
stracji zmiany kierunku ruchu, jednakze notowanie
przebiegu w funkecji czasu dokonuje sie¢ w niej na
papierze rejestrujacym zaopatrzona w skale cza-
sowa. Dopiero po przeliczeniu, czesto do§¢ skom-
plikowanym, mozna wydaé dokladne orzeczenie
o przebiegu manewru.

Wynalazek ma na celu opracowanie urzadzenia,
ktére przy wydaniu komendy notuje godzine oraz
przebieg manewru statku w funkcji czasu, a jedno-
cze$nie stanowi podstawe umozliwiajacg natych-
miastowe orzeczenie o przebiegu manewru. Przy
wydaniu komendy za pomocg elementu przeznaczo-
nego do obslugi sterowania urzadzenie wedlug wy-
nalazku, skladajgce sie z aparatury do rejestracji
czasu oraz z aparatury drukujgcej i z urzadzenia
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piszacego, ma za zadanie zapisanie czasowego prze-
biegu przeprowadzanych przez statek manewréw.

Wedlug wynalazku urzadzenie przeznaczone do
sterowania maszynami, na przyklad telegraf ma-
szynowy, jest sprzezone z zestykiem, ktéry jest
polaczony z elektromagnesem w celu wydrukowa-
nia dnia i godziny wydania komendy za pomoca
odpowiedniego urzadzenia drukujgcego i rejestru-
jgcego czas, a ktéry ponadto jest polaczony przez
przekaznik czasowy z napedem papierowej taSmy
rejestrujacej. Natomiast droga polaczen urzadzenia
przeznaczonego do sterowania i/lub odpowiedniego
urzadzenia nastawczego jest przedstawiona analo-
gowo przez pisak polgczony przez urzadzenie diwi-
gniowe, lgczace go kinematycznie ze znanym urza-
dzeniem nadawczo-odbiprezym. ’

Inng cechg wynalazku jest‘to, Zze zapis wyko-
nywanych komend nastepuje na papierze rejestru-
jacym za pomoca urzadzenia rejestrujgcego samo-
piszacego, ktére przez uklad nadawczo-odbiorczy
jest sprzezone z organem wykonawczym.

Szczegblna zaleta urzadzenia wedlug wynalazku
polega na tym, Ze odpowiedzialny personel na po-
kladzie statku jest zwolniony od czasochtonnego
prowadzenia dziennika wykonywanych manewrow.

Dalsza korzystna cecha urzadzenia wedlug wy-
nalazku jest to, ze bez wiekszych kosztéw mozna
je wbudowaé do istniejgcych urzadzen kierowania
statkiem. Przez dobudowanie -dodatkowych urza-
dzeh piszgcych mozna notowaé wiele warto§ci in-
teresujgcych dowédztwo statku. Uzyskane zapisy
utatwiaja bardzo orzeczenie, gdyz mozna z nich
rozpoznaé réwniez szczeg6ly przebiegu wydawania
i wykonywania komendy w czasie.

Wynalazek jest wyjasniony w odniesieniu do
dwéch przykladéw wykonania urzadzenia, uwido-
cznionych na rysunku, na ktérym fig. 1 przedstawia
uklad polgczen urzadzenia wedlug wynalazku,
fig. 2 — wykres manewru, fig. 3 — uklad polgczen
innej postaci wykonania urzadzenia wedlug wyna-
lazku, a fig. 4 — wykres przebiegu manewru w od-
niesieniu do przykladu wykonania wedlug fig. 3.

Przy wydaniu komendy zostaje uruchomione urzg-
dzenie 1 sterujgce bieg maszyny, na przyklad te-
legraf maszynowy. Wskutek tego zostaje zamkniety
zestyk 2 sprzezony z tym urzgdzeniem 1, wilgczajac
napiecie w obw6d elektromagnesu 3, co powoduje
wydrukowanie daty i godziny za pomocg czcionek
drukujgcych 4 urzadzenia drukujgcego i rejestru-
jacego czas, pracujacego w spos6b ciggly. Jedno-
czeSnie zestyk 2, sprzezony z urzadzeniem 1, wia-
cza napiecie w obwéd przekaZnika czasowego 5,
ktéry wlacza silnik elektryczny 6, przesuwajacy
pPapier rejestracyjny 7 za pomoca znanych urzg-
dzen.

Przy telegrafie maszynowym 1 znajduje sie na-
dajnik, ktéry moze byé wykonany w postaci na-
dajnika selsynowego, a ktéry jest polgczony z od-
biornikiem selsynowym 8. Z odbiornikiem selsyno-
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4
wym 8 jest polgczony kinematycznie za pomoca
ukladu diwigniowego 9 pisak 10. W ten sposéb
przebieg potgczenn dokonywanych przez urzadzenie
1 zostaje zapisany analogowo. Urzadzenie moze
wiec notowaé na papierze rejestrujacym kolejne
fazy jazdy oraz godziny. Dzieki odpowiedniemu

-ukladowi, urzadzenie 4 rejestrujgce czas i druku-

jace, drukuje godzine w okre§lonych odstepach
czasu podczas przebiegu manewru. W tfen ’Sposéb
mozna uzyskaé dokladny zapis przebiegu wydawa-
nia komend w funkcji czasu. Rejestracje wykony-
wanej komendy, oraz zanotowanie ich przebiegu
w czasie umozliwia urzadzenie piszace 11, notujace
liczbe obrot6w na papierze rejestracyjnym 7. Szcze-
ogélnie korzystne jest to przy statkach o przestaw-
nym napedzie §rubowym 2z dodatkowa regulacja
liczby obrotéw. Dla zanotowania liczby obrotéw
§ruby urzadzenie piszgace jest polgczone urzadze-
niem nadawczo-odbiorczym z walém $ruby okreto-
wej.

Odmiana urzadzenia do rejestracji komend i kon-
troli czasowego przebiegu manewréw statku jest
przedstawione na fig. 3. Urzadzenie to jest prze-
znaczone do statkbw o napedzie Sruby ze stalg
liczbg obrotéw. Przy wydaniu komendy, tak jak
w poprzednim urzadzeniu zostaje uruchomione
urzadzenie do rejestracji czasu i drukowania go-
dziny, oraz naped rolki 7 papieru rejestracyjnego.
Urzadzenie 1 dziala na nie przedstawiony na ry-
sunku uklad zdalnego sterowania nachylenia §ruby.
Wykonanie komendy zostaje potwierdzone przez
uklad sterowania §ruby polaczony przez uklad na-
dawczo-odbiorczy z opisanym poprzednio ukladem
dzwigniowym 9, do ktérego jest dolaczony pisak 10,
a przebieg wykonania zostaje zapisany na papierze
rejestracyjnym.

Zastrzezenie patentowe

Urzadzenie do rejestrowania komend i do kon-
troli czasowego przebiegu manewr6éw statku na
zasadzie ukladu nadawczo-odbiorczego znamienne
tym, ze urzgdzenie (1) do sterowania maszynami,
zwlaszcza telegraf maszynowy, jest sprzezone z ze-
stykiem (2) polaczonym z elektromagnesem (3), stu-
zacym do drukowania dnia i godziny wydawania
komendy, za pomoca dzialajgcego w spos6b ciggly
urzadzenia (4) drukujacego i rejestrujgcego czas
i polaczony poprzez czasowy przekaZnik (5) z urzg-
dzeniem napedowym rolki (7) papieru rejestracyj-
nego, a przebieg polgczen urzgdzenia (1) do stero-
wania urzadzenia nastawczego (9) jest nastawiany
analogowo za pomocg pisaka (10) polaczonego Kki-
netycznie ze znanym ukladem nadawczo-odbior-
czym, przy czym do notowania przebiegu wykony-
wania komend zawiera urzadzenie (11) notujgce na
papierze rejestracyjnym liczbe obrotéw, ktére jest
polaczone przz uklad nadawczo-odbiorczy z walem
napedowym statku.
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