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(54) OUTIL D’APPLICATION POUR PLAFOND
(57) 1. La présente invention concerne un ensemble
d’application de matiere sur une surface comprenant un
outil d’application (10), ledit outil d’application compre-
nant un manche (11) a une extrémité duquel une téte
d’application (12) est agencée, caractérisé en ce que le-
dit ensemble d’application comprend un support (20) ap-
te a étre porté par un opérateur, en ce que le manche
comprend a son autre extrémité une téte d’appui (14),
ledit support comprenant une surface de réception (22)
agencée pour coopérer avec la téte d’appui.

[Fig 10]
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Description

[0001] L’invention concerne un outil d’application pour
plafond ou mur ou sol.

Art antérieur

[0002] L’invention concerne un outil d’application,
d’étalement, de lissage d'un enduit ou peinture pour pla-
fond.

[0003] Actuellement, I'application d’'une peinture ou
d’un enduit sur un plafond se fait a I'aide d’un outil com-
prenantun manche al’extrémité duquel un élémentd’ap-
plication est agencé. Cet outil est tenu par I'opérateur via
le manche a deux mains. L'opérateur effectue un mou-
vement, par exemple de va et vient, avec l'outil sur la
surface du plafond afin de I'enduire ou de la peindre. Le
manche peut étre réglable enfonction de la taille de 'opé-
rateur.

[0004] Néanmoins, I'inconvénient de cet outil est qu'il
nécessite pour l'opérateur d’avoir les bras en hauteur
comme visible a la figure 1 pour porter ledit outil tout en
les bougeant pour étaler I'enduit ou la peinture. Une telle
position est inconfortable et peut entrainer, a terme, des
troubles musculosquelettiques. En effet, lors de I'utilisa-
tion dudit outil, la totalité du poids de I'outil repose sur
les bras de 'opérateur. Par ailleurs, I'opérateur doit re-
garder le plafond en permanence pour étre sire d’avoir
le contact entre I'outil et le plafond et pour le guidage.

Résumé de I'invention

[0005] La présente invention a pour but de fournir un
outil qui résout les problémes de l'art antérieur en pro-
posant un outil d’application d’un enduit /d’'une peinture
qui soit plus confortable.

[0006] A cette effet, I'invention concerne un ensemble
d’application de matiere sur une surface comprenant un
outil d’application, ledit outil d’application comprenant un
manche a une extrémité duquel une téte d’application
est agencée, caractérisé en ce que ledit ensemble d’ap-
plication comprend un support apte a étre porté par un
opérateur, en ce que le manche comprend a son autre
extrémité une téte d’appui , ledit support comprenantune
surface de réception agencé pour coopérer avec la téte
d’appui.

[0007] Laprésenteinvention permet dévier le poids de
I'outil des bras de I'utilisateur vers le support porté par
I'opérateur. Cela permet de soulager les bras de I'opé-
rateur.

[0008] De plus, la présence de la téte d’application et
du support permet un engagement / désengagement fa-
cile.

[0009] Selon un exemple, la téte d’appui est au moins
partiellement sphérique, ladite surface de réception étant
concave.

[0010] Selon un exemple, la téte d’appui est triangu-
laire ou parallélépipédique, ladite surface de réception
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étant l'inverse de la téte d’appui.

[0011] Selon un exemple, la téte d’appui est montée
pivotante par rapport au manche.

[0012] Selon un exemple, la téte d’application est rap-
portée au manche.

[0013] Selonunexemple,latéte d’application est mon-
tée pivotante par rapport au manche.

[0014] Selon un exemple, le manche est réglable en
longueur.
[0015] Selon unexemple, le support est monté surune

ceinture ou un harnais.

[0016] L’invention concerne en outre une méthode
d’application d’'un enduit ou d’'une peinture sur une sur-
face, ladite méthode utilisantl'ensemble d’application se-
lon I'une des revendications précédentes, dans laquelle
la méthode comprend les étapes suivantes :

- Se munir du support et de I'outil d’application ;
- Mettre en place le support ;

- Faire coopérer la téte d’appui du manche avec la
surface de réception du support ;

- Manipuler le manche pour appliquer ledit enduit ou
ladite peinture.

Description des figures

[0017] D’autres particularités etavantages ressortiront
clairement de la description qui en est faite ci-aprés, a
titre indicatif et nullement limitatif, en référence aux des-
sins annexés, dans lesquels :

- la figure 1 représente une vue d’'un opérateur qui
porte un outil d’application selon I'art antérieur;

- lafigure 2 représente une vue d’un outil d’application
selon l'invention;

- lafigure 3 représente une variante réglable en lon-
gueur d’un outil d’application selon I'invention;

- la figure 4 représente une vue d’'un support avec
surface de réception ;

- les figures 5 et 6 représentent des vues d’'une téte
d’appui sphérique ou partiellement sphérique d’'un
outil d’application de I'invention;

- lesfigures 5 et 6 représentent des vues d’'une téte
d’appuinon sphérique d’un outil d’application de I'in-

vention;

- les figures 9 a 11 représentent des vues d’un en-
semble d’application selon I'invention;

- lesfigures 12 et 13 représentent des vues d’une va-
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riante d’un outil d’application selon l'invention;

- la figure 14 représente une vue d’'un support avec
surface de réception orienté pour une application sur
le sol;

Description détaillée de I'invention

[0018] L’invention représentée sur la figure 2 montre
un outil d’application 10 selon l'invention. L’outil d’appli-
cation 10 comprend un manche 11 sous forme d’'une tige
ou d’un tube. Sur une premiére extrémité du manche, un
élément d’application 12 est agencé. Cet élément d’ap-
plication 12 est un élément permettant a un enduit ou
une peinture ou autre d’étre appliqué, étalé sur une sur-
face. Parexemple, I'élémentd’application 12 se présente
sous la forme d’un rouleau ou d’une taloche ou d’'un ra-
cloir. L’outil d’application permet d’appliquer, d’étaler, de
lisser un enduit ou une colle ou une peinture ou un joint
ou tout autre matériau étalable.

[0019] Le manche 11 est agencé pour étre réglable
pour s’adapter a la morphologie, plus précisément la
taille, de I'opérateur comme visible a la figure 3. Pour
cela, le manche 11 comprend deux portions coulissantes
I'une dans I'autre et associées a un moyen de verrouilla-
ge pour verrouiller la portion des deux portions 11a, 11b
'une par rapport a l'autre.

[0020] Selonlinvention, I'outil 10 est associé a un sup-
port 20 pour former un ensemble d’application 1. Cet
ensemble d’application 1 se présente sous la forme d’'un
kit.

[0021] Le support 20 comprend une surface de récep-
tion 22 comme visible a la figure 4. Cette surface de ré-
ception 22 est agencée pour coopérer avec la seconde
extrémité du manche. En effet, la seconde extrémité du
manche 11 comprend une téte d’appui 14. Cette téte
d’appui 14 présente une forme telle qu’elle coopére avec
la surface de réception 22 du support 20. Cette coopé-
ration permet au manche 11 de prendre appui sur le sup-
port. Le manche 11 ainsi supporté par le support 20,
'opérateur n’a pas besoin de lever ses bras pour amener
le support et la téte d’application au plafond comme vi-
sible a la figure 10.

[0022] Dans un premier mode de réalisation visible a
lafigure 5, la téte d’appui 14 est de forme circulaire, sphé-
rique. La surface de réception est également de forme
sensiblement circulaire, sphérique.

[0023] La téte d’appui 14 présente une forme partiel-
lement sphérique et la surface de réception 22 présente
une forme concave, de préférence inverse a cette sphere
partielle. Cette premiére exécution permet ala forme par-
tiellement sphérique de la téte d’appui de coopérer par-
faitement avec la forme inverse de la surface de récep-
tion. Ainsi, une fois le manche 11 en appui sur le support,
celapermetal’opérateurde déplacerle manche. Lazone
de déplacement du manche est un céne, on comprend
alors que la téte d’appui est le sommet de cette zone de
déplacement en forme de cone.
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[0024] La téte d’appui 14 est, de préférence, demi-
sphérique, et encore plus de préférence sphérique com-
me visible a la figure 6. Dans ce cas, la surface de ré-
ception 22 est partiellement sphérique, demi sphérique
ou sous la forme d’un cylindre muni d’'un fond partielle-
ment sphérique. La surface de réception se présente ain-
si sous la forme d’'un logement. Dans ce cas, la téte d’ap-
pui 14 est coincée dans la surface de réception 22, em-
péchant ainsi ladite téte d’appui de sortir.

[0025] Dans un second mode réalisation visible a la
figure 7, latéte d’appui 14 présente une forme triangulaire
ou parallélépipédique. La téte d’appui est alors, option-
nellement, reli€e au manche par un systéeme de rotule
14’ comme visible a la figure 8. La téte d’appui 14 est
apte a s’insérer dans la surface de réception 22 qui se
présente sous la forme d’'un logement donc la forme per-
metI’emboitement de la téte d’appui dans leditlogement.
L’association de la forme triangulaire ou parallélépipédi-
que avec le systéme de rotule 14’ permet d’éviter que la
téte d’appui ne sorte de son logement tout en assurant
une bonne maniabilité de I'outil.

[0026] Ce second mode de réalisation permet d’avoir
la téte d’appui 14 qui est maintenue dans le logement
tout en permettant au manche 11 de se déplacer dans
un cbne grace a la rotule.

[0027] Selon l'invention, le support 20 est agencé pour
étre porté par I'opérateur comme visible a la figure 9. Le
support est alors associé a un élément d’attache 30. Cet
élément d’attache 30 se présente sous la forme d’'une
ceinture ou d’un harnais. Une telle ceinture ou harnais
se fixe sur 'opérateur. En fonctionnement, I'opérateur se
munit du harnais 30 ou de la ceinture 30 et I'attache. Il
se munit ensuite de I'outil d’application. Il régle la lon-
gueur du manche, si possible, et fait coopérer la téte
d’appui avec la surface de réception comme visible a la
figure 10. Cette coopération entre la téte d’appui 14 et la
surface de réception 22 permet de bloquer I'outil d’appli-
cation 10 avec la surface de réception comme visible a
la figure 11. Comme la surface de réception du support
fait partie de I'élément d’attache (ceinture ou harnais),
I'outild’application 10 est donc porté parle corps de I'opé-
rateur, non ses bras. Les bras de I'opérateur sont alors
utilisés pour déplacer 'outil d’application et appliquer
I'enduit ou la peinture.

[0028] Dans une variante, le manche 11 de I'outil d’ap-
plication 10 est agencé pour que la téte d’application 12
soitangulairementréglable. Ce réglage angulaire permet
d’avoir un angle entre I'axe du manche et la téte d’appli-
cation pour améliorer la manipulation de la téte d’appli-
cation. Pour cela, plusieurs solutions sont envisagea-
bles.

[0029] La premiére solution, la plus simple, consiste a
avoir une téte d’application qui est interchangeable. On
comprend alors que la téte d’application est une piéce
rapportée comme visible a la figure 12. Cette téte d’ap-
plication 12 est alors fixée au manche 11 par vissage ou
encliquetage ou par fixation a baionnette. Dans cette so-
lution, la téte d’application est alors associée a une por-
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tion de fixation qui consiste en une portion tubulaire se
fixant au manche.

[0030] Cette solution permet de monter une téte d’ap-
plication qui présente une portion de fixation courbe ou
qui présente un angle par rapport a 'axe du manche.
[0031] Une seconde solution consiste a avoir une téte
d’application 12 montée pivotante comme visible a la fi-
gure 13. Pour cela, un premier montage consiste a avoir
une interface pivotante entre le manche 11 etlatéte d’ap-
plication 12. Cette interface pivotante comprend une ro-
tule ou un cardan ou une fourche portant un axe. Cette
interface pivotante permet a la téte d’application d’étre
pivotante sur au moins 180 degrés. Cette interface pivo-
tante permetainsialatéte d’application de rester plaquée
sur la surface a enduire lors de I'application par I'opéra-
teur et ses mouvements de I'outil.

[0032] Bienentendu,lapremiére solutionetlaseconde
solution ne sont pas incompatibles. En effet, il est pos-
sible d’avoir une téte d’application montée pivotante sur
roture ou cardan mais qui est également une piece rap-
portée.

[0033] Bienentendu, la présente invention ne se limite
pas a I'exemple illustré mais est susceptible de diverses
variantes et modifications qui apparaitront a 'lhomme de
l'art.

[0034] En effet, silinvention décrite est utilisable pour
I'application d’enduit ou peinture sur un plafond, elle est
aussi utilisable pour I'application sur des murs notam-
ment pour des murs de grande hauteur.

[0035] L’invention est également utilisable pour endui-
re des sols. Dans ce cas, la surface réceptrice est posi-
tionnée sur le support en conséquence comme visible a
la figure 14. Plus particulierement, la surface de réception
est orientée dans une direction paralléle au sol contrai-
rement a la position de la surface de réception qui, pour
une action d’enduire un plafond, va étre orientée dans
une direction perpendiculaire au plan du sol.

Revendications

1. Ensemble d’application (1) de matiére sur une sur-
face comprenant un outil d’application (10), ledit outil
d’application comprenant un manche (11) a une ex-
trémité duquel une téte d’application (12) est agen-
cée, caractérisé en ce que ledit ensemble d’appli-
cation comprend un support (20) apte a étre porté
par un opérateur, en ce que le manche comprend
ason autre extrémité une téte d’appui (14), ledit sup-
portcomprenant une surface de réception (22) agen-
cée pour coopérer avec la téte d’appui.

2. Ensemble selon la revendication précédente, dans
lequel la téte d’appui (14) est au moins partiellement
sphérique, ladite surface de réception étant conca-
ve.

3. Ensemble selon la revendication précédente, dans
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lequel la téte d’appui (14) est triangulaire ou paral-
lélépipédique, ladite surface de réception étant I'in-
verse de la téte d’appui.

Ensemble d’application selon la revendication pré-
cédente, dans lequel la téte d’appui est montée pi-
votante par rapport au manche.

Ensemble d’application selon I'une des revendica-
tions précédentes, dans lequel la téte d’application
est rapportée au manche.

Ensemble d’application selon I'une des revendica-
tions précédentes, dans lequel la téte d’application
est montée pivotante par rapport au manche.

Ensemble d’application selon I'une des revendica-
tions précédentes, dans lequel le support est monté
sur une ceinture ou un harnais.

Ensemble d’application selon I'une des revendica-
tions précédentes, dans lequel le manche est régla-
ble en longueur.

Méthode d’application d’'un enduit ou d’'une peinture
sur une surface, ladite méthode utilisant 'ensemble
d’application selon I'une des revendications précé-
dentes, dans laquelle la méthode comprend les éta-
pes suivantes :

- Se munir du support et de I'outil d’application ;
- Mettre en place le support ;

- Faire coopérer la téte d’appui du manche avec
la surface de réception du support ;

- Manipuler le manche pour appliquer ledit en-
duit ou ladite peinture.
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