POLSKA
RZEGZPOSPOLITA
LUDOWA

OPIS PATENTOWY

48541

Patent dodatkowy
do palentu

Zgloszono:

Pierwszenstwo:

URZAD
PATENTOWY
PRL

Opublikowano-

11.II1.1963 (P 100 979)

28.IX.1964

Kl.  55d.11/10

MKP D 21 f [/3;

UKD

Wspéltwoérey wynalazku: Adam Kubala, Franciszek Matuszak.

Wlasciciel patentu: Fabryka Maszyn Papierniczych, Cieplice Slaskie

Zdréj (Polska).

Automatyczny regulator biegu tasmy
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Automatyczny regulator biegu tasmy stuzy do
samoczynnego naprowadzania zbiegajacej poprzecz-
nie taSmy ruchomej do polozenia Srodkowego to
jest do polozenia pracy.

Zasadnicze zastosowanie przewidziane jest dla
maszyn papierniczych, gdzie zachodzi koniecznosé
automatycznego utrzymywania we wtaSciwym po-
tozeniu pracy biegngcej ta$émy sita lub filcu.

Przedstawiony regulator jest urzgdzeniem hydra-
ulicznym pracujgcym na olej maszynowy.

Dotychczas stosowane automatyczne regulatory
w masznyach papierniczych w wykonaniu krajo-
wym s3 urzgdzeniami pneumatycznymi lub mecha-
nicznymi. Regulatory pneumatyczne majg duze
rozmiary i ograniczone mozliwo$ci zabudowy oraz
wymagajg sieci sprezonego powietrza. Regulatory
. mechaniczne sg zawodne w dzialaniu.

Opracowany regulator hydrauliczny eliminuje
wady stosowanych regulatoré6w krajowych. Nowo-
czesne regulatory automatyczne wykonywane przez
firmy zagraniczne nie sg w kraju dostatecznie
rozeznane konstrukcyjnie.

Regulator wedlug wynalazku pzredstawiony jest
na rysunku, na ktérym fig. 1 przedstawia regulator
wlasciwy, fig. 2 przedstawia zabudowe regulatora
W maszynie papierniczej w widoku z przodu,
fig. 3 — w widoku z géry, a fig. 4 pokazuje schemat
-hydrauliczny calego ukladu.

Automatyczny regulator biegu taémy sklada sie
z regulatora wlasciwego fig. 1, urzadzenia impulso-
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wego fig. 2, aparatury rozrzadczej hydrauliczno-
-elektrycznej fig. 4 oraz z agregatu zasilajgcego 13,
w wypadku gdy regulator nie jest zasilany ze Zrédia
obcego.

Regulator wtaSciwy fig. 1 sklada sie z zeliwnej
skrzynki 1 z prowadnicami dla przesuwmego su-
portu 2 walca regulacyjnego 14. Wewnatrz skrzyn-
ki znajduje sie ruchomy cylinder hydrauliczny 3,
powigzany zabierakiem z suportem 2. Cylinder
przesuwa sie na nieruchomym tloczysku 4, ktérego
oba konce przymocowane sg do bocznych pokryw 5.
Olej jest doprowadzany do cylindra otworami prze-
chodzgcymi z obu stron przez tloczysko poprzez
koncowki 6, podigczone do przewod6w hydraulicz-
nych. Urzadzenie impulsowe fig. 2 sklada sie
z plytki przechylnej 7, przymocowanej do puszki,
zawierajgcej rteciowy przechylny przekaZnik elek-
tryczny 8. Puszka ta jest zawieszona na stojacz-
ku 9, umozliwiajgcym regulacje poziomg i pionowa
w stosunku do krawedzi przebiegajacej taSmy 15.
Aparatura rozrzagdcza hydrauliczno-elektryczna
fig. 4 obejmuje elektromagnetyczny zawoér steru-
jacy 10 dla oleju, dwa zawory hydrauliczne blo-
kujgce 11 dwa wylgczniki krancowe 12 zabudo-
wane na skrzynce regulatora 1 z krzywka przymo-
cowang do przesuwmnego suportu 2, oraz przewody
olejowe 16 i elektryczne 17. Agregat zasilajacy 13,
sklada sie z pompki olejowej zebatej napedzanej
silnikiem elektrycznym, zbiornika oleju i zaworu
przelewowego, zabudowanych w pulpicie wraz
z aparaturg rozrzadcza.
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Dzialanie automatycznego regulatora biegu tas-
my oparte jest na zasadzie sko§nego ustawiania
walca regulacyjnego, po ktérym przebiega tasma,
co powoduje naprowadzanie do wla§ciwego potoze-
nia pracy fig. 3. Przesunigcie suportu 2 walca
regulacyjnego odbywa sie przy pomocy regulatora
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wlasciwego. Przy niezbiegajgcej ta$mie suport 2 -~

znajduje sie w polozeniu Srodkowym, jest w mim
utrzymywany olejem wypelniajgcym cylinder 3
i zablokowanym w przewodach zaworami bloku-
jacymi 11. W momencie zbiegania poprzecznego
taémy plytka 7 przechyla sie w kierunku zalez-
nym od kierunku zbiegania ta$my, ktérej krawedz
ociera sie o mig. Z chwilg przekroczenia okreslo-
nej wielko$ci przechylu nastepuje zwarcie stykow
w rteciowym przekazniku elektrycznym 8. Jest to
impuls, ktéry powoduje zadzialanie elektromagne-
tycznego zaworu 10 i skierowanie oleju do odpo-
wiedniej komory cylindra 3. Nastepuje przesunie-
cie suportu 2 do skrajnego polozenia, a co za tym
idzie sko$ne ustawienie walca regulacyjnego, ktory
zaczyna naprowadzaé taSme na przeciwny kierunek
zbiegania. Z chwilg doj$cia taSmy do wlasciwego
potozenia, plytka 7 powraca do potezenia $rodko-
wego, a przekaznik rteciowy 8 przekazuje impuls
na zawoér elektromagnetyczny 10, ktéry kieruje
z kolei olej -do przeciwnej komory cylindra 3.
Suport 2 wraca w kierunku polozenia §rodkowego,
w ktéorym to polozeniu nastepuje zadzialanie wy-
1gcznika krancowego 12, przekazujacego impuls na
zamkniecie elektromagnetycznego zaworu 10. Z tg
chwilg zawory blokujgce 11 zamykajg obieg oleju
w przewodach blokujgc sztywno suport 2 w polo-
zeniu ‘Srodkowym. Ten sam przebieg regulacji za-
chodzi przy zbieganiu taémy na przeciwng strone
z tym, ze impulsy kierowane s na elementy prze-
* ciwstawne. .

W przedstawionym regulatorze mozna zastosowaé
dwojaki program pracy: moze on dzialaé tylko
jako regulator biegu tasmy, lub tez jako regulator
i oscylator w tych wypadkach gdy wskazana jest
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oscylacja tasmy. W tym drugimi ‘wypadku wyldcza
si¢ z pracy wylaczniki krancowe 12 co eliminuje
zatrzymywanie sie suportu 2 w polozeniu srodko-
wym. W wyniku tego suport przechodzi z jednego
polozenia skrajnego w drugie, co powoduje stalg
oscylacje taSémy przy amplitudzie ustalonej zakre-

- -sem regulacyjnym.

W zaprojektowanym regulatorze zastosowno
produkowne w kraju typowe elementy sterowania
hydraulicznego i elektrycznego. Zaletami przed-
stawionego regulatora sg:

Male rozmiary i mozliwo§é ustawienia go w do-
wolnym potozeniu, czego brak dotychczas stosowa-
nym regulatorom krajowym i zagranicznym.

Uniezaleznienie sie od sieci sprezonego powietrza,
w poréwnaniu z regulatormi pneumatycznymi oraz
mozliwo§é podigczenia do istniejgcych w maszynie
ukladéw hydraulicznych.

Mozliwo§é pracy z programowang oscylacjg re-
gulowana. ’ ) T ’

Zastrzezenia patentowe

1. Automatyczny regulator biegu tasmy typu
hydraulicznego z elektrycznym przekazywaniem
impulséw, znamienny tym, ze przesuw suportu
regulacyjnego (2) uzyskuje sie¢ przy pomocy
ruchomego cylindra hydraulicznego (3), wbudo-
wanego w regulator wtasciwy, przy czym impul-
sowanie nastepuje od piytki przechylnej (7)
poprzez rteciowy przechylny przekaznik elek-
tryczny (8) na elektromagnetyczny zawoér steru-
jacy (10).

2. Automatyczny regulator biegu tasmy wedlug
zastrz. 1., znamienny tym, Ze przez wylaczenie
wylgceznikéw krancowych (12) regulator pracuje
réwnocze$nie jako oscylator, przy czym zmiane
sposobu pracy dokonuje sie podczas postoju lub
biegu maszyny przy pomocy przycisku elek-
trycznego,
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