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Opis wynalazku

Przedmiotem wynalazku jest mechanizm teleskopowy tukowy do stosowania w maszynach do
zbioru owocoéw z drzew, przeznaczony do rozwijania i zwijania plandeki.

Stan Techniki

Znana jest ze wspélnotowego wzoru przemystowego RCD 1689308-0002, maszyna do zbioru
owocow pestkowych, zbudowana z ramy wspartej w tylnej czesci na kotach jezdnych a w przedniej na
dyszlu zaczepianym do ciggnika rolniczego. Na ramie zabudowany jest transporter wzdtuzny poziomy,
transporter wzdtuzny uko$ny, wentylator czyszczacy, ruszt na skrzynki i pomost obstugowy. Na maszy-
nie ponadto umieszczony jest wat do odwijania i nawijania plandeki, napedzany silnikiem hydraulicznym
a luzny koniec plandeki odciggany jest recznie, za drgzki przymocowane do plandeki. Plandeka w swojej
osi symetrii rozcieta jest do okoto potowy swojej dlugosci, w ktére wchodzi pien drzewa przy rozwijaniu
plandeki a zewnetrzny jej koniec posiada zawiniecie w ksztaicie ucha, w ktére wtozone sg drazki do
recznego chwytania plandeki. Na ramie zabudowany jest réwniez otrzasacz, sktadajacy sie z gtowicy
bezwtadnosSciowej z przytwierdzong do niej rurg, zakonczong czescig chwytajgcg za pien drzewa
a cze$¢ chwytajgca sktada sie ze szczeki statej, wytozonej wktadkg gumowg zamocowang uchylnie oraz
z podobnej szczeki ruchomej, dociskanej sitownikiem hydraulicznym. Na ramie usadowiona jest ko-
lumna pionowa a do tej kolumny pionowej przymocowana jest przegubowo, wysuwna belka pozioma,
na ktérej na elastycznych pasach zawieszony jest otrzgsacz, posiadajgcy mozliwo$é obrotu wokét swo-
jej wzdtuznej osi symetrii.

Znana jest z niemieckiego wzoru uzytkowego nr DE 20 2014 100-403-U1, ogtoszonego w 2014 r.
maszyna zbudowana z ramy wspartej w tylnej czesci na kotach a w przedniej, na dyszlu zaczepianym
do ciggnika rolniczego. Do ramy przymocowane sg dwie kolumny pionowe a na tych kolumnach umiesz-
czone sg prowadnice, posiadajgce na obu konncach gérne i doine rolki a miedzy a miedzy te rolki wpro-
wadzona jest belka wygieta w ksztatcie tuku a belki przesuwajg sie miedzy tymi rolkami. Wedtug powyz-
szego Wzoru, naped moze by¢ wykonany alternatywnie z zastosowaniem silnika, zebatego kota nape-
dowego oraz zebatki przymocowanej do belki tukowej, wzglednie moze sktada¢ sie z pasa zebatego
przymocowanego do koncéw belek tukowych i z napedowego zebatego kota pasowego, zamocowa-
nego na watku silnika, albo z rolek gtadkich, napedzanych silnikiem, ktére przenoszg naped tukéw za
pomocy sity tarcia. Kazdy z fukéw sktada sie z dwdch czesci potgczonych ze sobg za pomocg zawiasu
lub za pomocg sworzni, z ktérych jeden stanowi 0$ obrotu przy sktadaniu fuku w pozycje transportowg
a inny jest przetyczka do usztywnienia tuku po roztozeniu w pozycje robocza.

Znane jest z polskiego opisu patentowego P.424251 ,Urzadzenie do zbioru owocoéw poprzez po-
trzgsanie drzewami”, sktadajace sie z ramy nosénej, wyposazonej w zestaw jezdny i dyszel przystoso-
wany do podpiecia do ciggnika rolniczego a na ramie zabudowany jest otrzgsacz, wat z nawinietg plan-
dekg a obok tego watu osadzony jest wzdtuznie przenos$nik taSmowy z dmuchawg oczyszczania i dalej
ruszt do podstawiania skrzynek, przy czym zespoty robocze napedzane sg hydraulicznie. Urzgdzenie
to zawiera zespdt podktadania plandeki, skfadajacy sie z korpusu i prowadnicy plandeki, ktére za po-
mocg konstrukcji przymocowane sg do ramy no$nej. Na obu koncach korpusu zabudowane sg rolki
gorne i dolne a w Srodkowej czesci rowniez rolki boczne. Osie rolek posiadajg system przesuwu
w kierunku poprzecznym, realizowany za pomocg $rub i nakretek. Ponadto na jednej Sciance bocznej
korpusu osadzona jest podstawa z silnikiem hydraulicznym napedzajgcym koto zebate, natomiast sys-
tem prowadzenia plandeki sktada sie z dwdch belek wygietych w tuk, utworzonych z rurowej belki
0 przekroju poprzecznym zblizonym do prostokata a na dolnej powierzchni belki przymocowana jest
listwa zebata, wspotpracujgca z kotem zebatym. Na koncu dolnej czesci belek umiejscowiony jest za-
czep, do ktérego przymocowana jest przetyczka a na przetyczce zamocowana jest plandeka. Belki tu-
kowe przechodzg przez kanat utworzony z rolek dolnych, rolek gérnych i rolek bocznych. Belki mogag
sie przesuwac w skrajne potozenie dolne lub gérne, ale zawsze muszg znajdowac sie miedzy skrajnymi
rolkami. Gorne konce belek spiete sg ze sobg opcjonalnie tgcznikiem, co powoduje, ze obie belki sg ze
sobg potgczone sztywno w celu uzyskania rownomiernego przesuwu. Kazda z tych belek sktada sie
z dwdch czesci: gornej i doinej, potgczonych ze sobg przegubowo za pomocg $rub, z ktérych jedna
stanowi 0$ obrotu przy recznym sktadaniu belki dolnej na gérng a inne stuzg usztywnienia po roztozeniu
belek w pozycje roboczg. Plandeka posiada rozciecie o dtugos$ci 2700 mm. a poty tego rozciecia zacho-
dzg na siebie na szeroko$ci 100 mm. Na koncu plandeki jest pas uksztattowany w przekroju w postaci
ucha, przez ktére przechodzi przetyczka.
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Znany jest z polskiego opisu wzoru uzytkowego W. 128114  ,Agregat z automatycznie rozwijang
i zwijang plandeka, przeznaczony do zbioru wiéni i innych owocéw pestkowych”, sktadajgcy sie z ramy
zbudowanej z gtéwnej belki no$nej oraz ze wzdtuznej belki pomocniczej, potgczonych ze sobg belkami
poprzecznymi. W tylnej czeSci rama wsparta jest na skretnych kotach jezdnych, posiadajgcych wysuw
w kierunku wzdtuznym, realizowanym za pomocg sitownikéw hydraulicznych a w przedniej cze$ci rama
wsparta jest na dyszlu zaczepianym do ciggnika rolniczego. Na ramie zabudowany jest transporter
wzdtuzny, transporter ukosny, wentylator czyszczacy owoce a pod koncowg czescig transportera uko-
$nego zamocowany jest ruszt na skrzynki. Ponadto na bocznej cze$ci ramy zabudowany jest ruszt na
puste zapasowe skrzynki. W tylnej cze$ci ramy usytuowany jest pomost obstugowy. Na gtéwnej wzdtuz-
nej belce ramy zabudowane sg przesuwnie dwie pionowe kolumny, posiadajgce w dolnej czesSci po-
przeczne belki pomocnicze, umocowane jednym koncem do kolumn pionowych a drugim koncem
wsparte na wzdtuznej belce pomocniczej. Do gérnej czesci tych kolumn przymocowane sg prowadnice
wysiegnikéw fukowych. Prowadnice posiadajg zamontowane trzy zespoty rolek. Kazdy zespét rolek
sktada sie z rolki gérnej i dwoch rolek dolnych, osadzonych na tozyskach tocznych a tozyska te osa-
dzone sg na osiach przytwierdzonych na state do Scianek bocznych prowadnicy. Wszystkie rolki posia-
dajg poziomg 0$ obrotu i wyposazone sg w kotnierze do bocznego prowadzenia wysiegnikdéw tukowych.
Miedzy rolkami dolnymi i gérnymi usytuowane sg przesuwnie wysiegniki fukowe, napedzane przez sil-
niki hydrauliczne za posrednictwem napedowego kota zebatego i zebatki przytwierdzonej do wysiegnika
tukowego. Wysiegnikifukowe sktadajg sie zdwdch czesci: dolnej i gornej, potaczonych ze sobg Srubami,
z ktérych jedna stanowi 0$ obrotu. Na kofcu dolnej czesci wysiegnika przymocowany jest wspornik
skierowany ku dotowi a do tego wspornika przymocowany jest dragzek poprzeczny, na ktéry zaktadany
jest koniec plandeki. Na ramie zabudowany jest wat nawijajacy plandeke, napedzany silnikiem hydrau-
licznym. Do tylnej kolumny pionowej przytwierdzone jest przegubowo i wysuwnie ramie a na koncu
ramienia zamocowana jest wahliwie belka a na tej belce na pasach elastycznych, zawieszony jest ze-
spét otrzgsajgcy. Plandeka wychwytujgca otrzgéniete owoce wykonana jest z tworzywa sztucznego,
posiada od strony drgzkéw poprzecznych rozciecie wzdtuz swojej osi symetrii i wyposazona jest w progi
a na koncach tych progéw zamocowane sg sprezyny, na ktdére natozone sg wymienne naktadki przy-
mocowane do plandeki. Do zasygnalizowania zatrzymania ciggnika i jednocze$nie agregatu w momen-
cie, gdy rozciecie plandeki znajdzie sie naprzeciw pnia drzewa, agregat wyposazony jest w kamere.

Zidentyfikowane problemy wedtug stanu techniki:

W maszynach wedtug opisanego wyzej dotychczasowego stanu techniki, gérne konce wysiegni-
kéw z przegubem wysuwane sg na wysokosci do okoto 7 metréw od powierzchni sadu w czasie pracy
lub przejazdéw i sg one wtedy najwyzszym punktem maszyny. Konieczno$¢ wzniesienia koncow wy-
siegnikéw na wysoko$é do 7 metréw powtarza sie za kazdym cyklem otrzgsania drzewa. W takiej sytu-
acji zachodzi realne niebezpieczenstwo kolizji podniesionych wysiegnikéw z obiektami inzynieryjnymi
i instalacjami energetycznymi, co zostato potwierdzone w praktyce.

Duzym utrudnieniem eksploatacyjnym przy kazdym przyjezdzie do sadu, jest konieczno$¢ recz-
nego rozktadania i sktadania wysiegnikéw ztozonych z segmentéw, potgczonych przegubowo, wyma-
gajacych czesciowego demontazu przegubu wysiegnika a nastepnie wypychaniem recznie segmentu
wysiegnika do pozycji pracy lub transportowe;.

Kolejng czynnoécig pochtaniajgcg czas dla maszyn z wysiegnikami przegubowymi jest niezbed-
nos$¢ roztgczania wysiegnikdw od plandeki, a nastepnie ztgczania, przy kazdym przejezdzie transporto-
wym lub przy przemieszczaniu maszyny do kolejnej lokalizaciji.

Ponadto kazdorazowe rozkfadanie i sktadanie wysiegnikow z przegubem, razem z przymoco-
wang do nich plandekg, jest niezbedne przy kazdym rozpoczeciu i zakonczeniu pracy. Niestety zdarza
sie, ze operatorzy, z uwagi na naktad pracy, ignorujg niezbednos$¢ sktadania wysiegnikéw, co stwarza
powazne niebezpieczenstwo dla ludzi i maszyn.

Kolejnym duzym utrudnieniem i kosztem jest konieczno$¢ stosowania niskopodwoziowych na-
czep do transportu samochodowego zmontowanej maszyny a takze brak mozliwosci transportu tych
maszyn w kontenerach morskich, bez istotnego demontazu maszyny, z uwagi na zbyt duze gabaryty
szerokosci i wysokoSci.

Istota Rozwigzania

Istote rozwigzania wedtug wynalazku stanowi mechanizm teleskopowy tukowy, do stosowania
w urzgdzeniach do zbierania owocow, zwtaszcza do zbierania owocow z drzew poprzez otrzgsanie.
Mechanizm ten sktada sie z prowadnicy, zamocowanej na state lub obrotowo, na pionowej kolumnie
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dowolnej maszyny, oraz z teleskopowego wysiegnika tukowego, usytuowanego wysuwnie w prowad-
nicy. Do kofAca wysiegnika tukowego zamocowany jest wspornik a do wspornika przymocowany jest
drazek, a do tego drazka przymocowany jest koniec plandeki rozwijanej pod korone drzewa. Obrotowe
zamocowanie prowadnicy na pionowej kolumnie stosowane jest wtedy, gdy zachodzi potrzeba maksy-
malnego zmniejszenia szerokosSci catej maszyny, umozliwiajgcej transport w kontenerach na przyktad
do transportu morskiego.

Prowadnica teleskopowego wysiegnika tukowego zbudowana jest z dwéch réwnolegtych Scianek
bocznych oraz z tgczacych je $cianek: gérnej i dolnej. Do $cianek bocznych prowadnicy zabudowane
€0 najmniej dwa zespoty elementéw prowadzacych przesuwnie belke zewnetrzng wysiegnika, przy
czym jeden zespdt elementéw prowadzgcych osadzony jest blisko dolnej krawedzi prowadnicy i jeden
zespot elementdédw prowadzgcych zamocowany jest blisko gérnej krawedzi prowadnicy. Kazdy zespot
korzystnie sktada sie z rolek dolnych i rolek gérnych a miedzy rolkami dolnymi i gérnymi usytuowany
jest przesuwnie teleskopowy wysiegnik tukowy. Elementami prowadzgcymi wysiegnik teleskopowy
mogq by¢ korzystnie rolki lub inne elementy Slizgowe. Rolki wyposazone sg korzystnie w kotnierze pro-
wadzace wysiegnik teleskopowy w kierunkach bocznych.

W celu zmniejszenia dtugosci ztozonego wysiegnika tukowego, umozliwiajgcej transport samo-
chodowy maszyny z zabudowanym mechanizmem, prowadnica moze byé wydtuzona w swojej dolnej
czesci, korzystnie do lewego obrysu maszyny, na ktérej jest zabudowana i moze posiadaé korzystnie
trzy zespoty elementéw prowadzacych wysiegnik teleskopowy: zespdt dolnych elementéw prowadza-
cych, zabudowany w dolnej wydtuzonej czesci prowadnicy, zesp6t srodkowych elementéw prowadza-
cych, zabudowanych w $rodkowej czesci prowadnicy i zespét gérnych elementéw prowadzacych, za-
budowanych w gérnej czesci prowadnicy.

W wariancie, prowadnica moze by¢ wyposazona w rolki bez kotnierzy, ale w takim przypadku
korzystne jest zastosowanie dodatkowych rolek bocznych, prowadzacych teleskopowe wysiegniki tu-
kowe w kierunku bocznym.

Teleskopowy wysiegnik tukowy sktada sie z belki zewnetrznej o ksztatcie tukowym, przemiesz-
czajacej sie miedzy rolkami prowadnicy i z belki wewnetrznej, réwniez o ksztatcie tukowym, usytuowanej
przesuwnie w Srodku belki zewnetrznej. Wielko$¢ promienia tuku belki zewnetrznej jest dowolna, dosto-
sowana do pokroju otrzgsanych drzew, natomiast promien belki wewnetrznej musi byé dopasowany do
promienia belki zewnetrznej. W skrajnym przypadku, promien fuku wysiegnikéw moze by¢ réwniez do-
wolnie tak duzy, ze praktycznie wysiegniki mogg stanowié odcinki proste. Zaréwno belka zewnetrzna
jak i wewnetrzna teleskopowego wysiegnika tukowego jest rurg o ksztatcie prostokata.

Belka zewnetrzna wysiegnika tukowego w swojej doinej czesci przy przedniej krawedzi, posiada
dwie rolki: gérng i dolng a miedzy te rolki wprowadzona jest belka wewnetrzna wysiegnika tukowego,
ktéra w gérnym swoim koncu posiada usytuowany zespo6t rolek, prowadzacych ten koniec belki we-
wnetrznej wysiegnika po wewnetrznej powierzchni belki zewnetrznej wysiegnika.

Do prowadzenia belki wewnetrznej wzgledem belki zewnetrznej, zamiast rolek prowadzgcych
mogq byé zastosowane $lizgi.

W mechanizmie teleskopowym tukowym wysuw belki zewnetrznej wysiegnika napedzany jest za
pomocg silnika lub sitownika, natomiast wysuw belki wewnetrznej wysiegnika napedzany jest przez
belke zewnetrzng wysiegnika poprzez powigzanie kinematyczne obu belek.

Naped wysuwu belki zewnetrznej wysiegnika odbywa sie za pomocg silnika poprzez koto nape-
dowe, ktore nastepnie przekazuje naped na belke zewnetrzng wysiegnika za posrednictwem wspétpra-
cujgcego z kotem napedowym elementu przyjmujgcego naped. Kotem napedowym moze by¢ koto ze-
bate, koto tancuchowe, koto pasowe lub koto linowe a elementem osadzonym na belce zewnetrznej
wysiegnika i przyjmujacym naped, moze byé zebatka, fancuch, pas lub lina. Koto napedowe moze byé
osadzone bezposrednio na watku silnika lub na watku po$rednim, utozyskowanym w $ciankach prowad-
nicy, a naped od silnika przekazywany jest wtedy na watek posredni za pomocg sprzegta. Naped prze-
suwu zewnetrznej belki wysiegnika moze by¢ réwniez realizowany za pomocg sitownika najkorzystniej
hydraulicznego, ktérego jeden koniec przymocowany jest wahliwie do prowadnicy a drugi do zewnetrz-
nej belki wysiegnika.

Naped wysuwu belki wewnetrznej wysiegnika realizowany jest przez belke zewnetrzng wysie-
gnika poprzez powigzanie kinematyczne, polegajace na tym, ze na obu koncach belki zewnetrznej wy-
siegnika tukowego zamocowane sg elementy przewijajace, przez ktére przewiniety jest niesztywny li-
niowy element napedowy, biegngcy miedzy tymi elementami przez wewnetrzng przestrzen belki ze-
wnetrznej wysiegnika, a nastepnie po przewinieciu przez elementy przewijajgce, wyprowadzony jest na
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zewnetrzng strone belki zewnetrznej wysiegnika tukowego i przymocowany jest oboma koncami na
state do prowadnicy, powodujgc, przy wysuwie belki zewnetrznej wysiegnika tukowego, przesuw nie-
sztywnego liniowego elementu napedowego na przestrzeni wewnatrz belki zewnetrznej wysiegnika.
Belka wewnetrzna wysiegnika przymocowana jest punktowo do niesztywnego liniowego elementu na-
pedowego i razem z nim przesuwa sie z szybkoscig jak niesztywny napedowy element liniowy, powo-
dujgc wydtuzenie wysiegnika.

Naped wysuwu belki wewnetrznej moze odbywagé sie za pomocg silnika, korzystnie hydraulicz-
nego, zamocowanego na belce zewnetrznej, przekazujgcego naped za posrednictwem kota napedo-
wego osadzonego na watku silnika, wspotpracujgcego z zebatkg przymocowang wzdtuznie do belki
wewnetrznej, korzystnie do jej dolnej wypuktej powierzchni.

Teleskopowy wysiegnik tukowy moze skfadaé sie z wiekszej iloSci belek, korzystnie z trzech
belek.

Teleskopowy wysiegnik fukowy sktadajacy sie z trzech belek posiada belke zewnetrzng usytuo-
wang przesuwnie w prowadnicy, belke srodkowg usytuowang wewnatrz belki zewnetrznej oraz belke
wewnetrzng usytuowang wewnatrz belki Srodkowej. Belka srodkowa jest usytuowana przesuwnie we-
wnatrz belki zewnetrznej miedzy elementami prowadzgcymi umieszczonymi w lewym koncu belki ze-
wnetrznej a na prawym swoim koncu posiada zamontowane elementy prowadzace koniec belki $rod-
kowej po wewnetrznej powierzchni belki zewnetrznej. Belka wewnetrzna jest usytuowana przesuwnie
wewnatrz belki Srodkowej miedzy elementami prowadzgcymi umieszczonymi w lewym korcu belki $rod-
kowej a na swoim prawym koAcu posiada zamontowane elementy prowadzgce belke wewnetrzng po
wewnetrznej powierzchni belki srodkowej. Na lewym koricu belki wewnetrznej przytwierdzony jest
wspornik a do tego wspornika zamocowany jest drgzek, natomiast do drgzka zaczepiony jest koniec
rozwijanej i zwijanej plandeki.

W teleskopowym wysiegniku fukowym sktadajgcym sie z trzech belek, napedzana jest przez silnik
tylko belka zewnetrzna natomiast naped belki Srodkowej i belki wewnetrznej realizowany jest poprzez
powigzanie kinematyczne sgsiadujgcych ze sobg belek, polegajgce na tym, ze belka wewnetrzna jest
powigzana z belkg Srodkowg przez niesztywny liniowy element, przy czym liniowy element jest przeto-
zony przez przestrzen miedzy wewnetrzng powierzchnig Scian belki srodkowej a zewnetrzng powierzch-
nig $cian belki wewnetrznej, a nastepnie liniowy element wyprowadzony jest z wnetrza belki Srodkowej
i jest przewiniety przez gorny i przez dolny element przewijajgcy, przy czym elementy przewijajgce sg
zamocowane do belki srodkowej, korzystnie na koncach tej belki. Nastepnie liniowy element jest zamo-
cowany oboma koncami do wnetrza belki zewnetrznej, korzystnie po wypukiej stronie belki wewnetrznej.
Punkty mocowania koncéw liniowego elementu sg usytuowane pomiedzy elementami przewijajgcymi
poza zakresem przesuwu kazdego z elementéw przewijajgcych. Liniowy element jest przymocowany
do belki wewnetrznej za pomocg ptytki co najmniej w jednym punkcie usytuowanym pomiedzy elemen-
tami przewijajacymi i przy przesuwie belki Srodkowej wprawia w ruch belke wewnetrzng.

Belka $srodkowa jest powigzana kinematycznie z belkg zewnetrzng przez nastepny niesztywny
liniowy element, przy czym ten liniowy element jest przetozony przez przestrzen miedzy wewnetrzng
powierzchnig Scian belki zewnetrznej a zewnetrzng powierzchnig Scian belki Srodkowej i jest wyprowa-
dzony z wnetrza belki zewnetrznej, a nastepnie jest przewiniety przez gérne i przez dolne elementy
przewijajgce zamocowane do belki zewnetrznej, korzystnie na koncach tej belki i jest zamocowany ob-
oma koncami do prowadnicy, korzystnie po wypuktej stronie belki zewnetrznej. Liniowy element jest
przymocowany do belki srodkowej za pomocg ptytki co najmniej w jednym punkcie usytuowanym
pomiedzy elementami przewijajgcymi i przy przesuwie belki zewnetrznej powoduje przesuw belki $rod-
kowej.

Belka zewnetrzna jest napedzana silnikiem, korzystnie hydraulicznym, zamocowanym do pro-
wadnicy, przy czym silnik ten jest sprzezony z kotem napedowym, a koto napedowe jest sprzezone
z elementem odbierajgcym naped, przymocowanym wzdtuz belki zewnetrznej, korzystnie na jej wypu-
ktej powierzchni.

Zwiekszenie iloSci czesci sktadowych wysiegnika wprawdzie rozbudowuje wysiegnik fukowy, ale
daje mozliwo$¢ zmniejszenia gabarytow catego mechanizmu teleskopowego po zsunieciu, co jest
istotne ze wzgleddéw transportowych.

Korzystne Skutki Wynalazku:

Korzystnym skutkiem wynalazku jest zapewnienie bezpiecznej pracy dzieki zastosowaniu wysie-
gnikéw teleskopowych, zmniejszajgcych maksymalng roboczg wysokosci maszyny, do wysokosci
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umozliwiajgcej prace pod liniami energetycznymi a takze umozliwiajgcej bezpieczny przejazd pod wia-
duktami i innymi tego typu obiektami inzynieryjnymi nawet w przypadku pozostawienia wysiegnikow
teleskopowych wysunietych maksymalnie do goéry.

Korzystnym skutkiem zastosowania wysiegnikéw teleskopowych jest wyeliminowanie pracy recz-
nej przy przygotowywaniu wysiegnikéw do pracy, przy zmianie miejsca pracy a takze po zakonczeniu
pracy. Praca reczna przy rozktadaniu i sktadaniu wysiegnikdéw wg dotychczasowego stanu techniki stwa-
rzata niebezpieczenstwo wypadku. Zastgpienie pracy recznej pracg mechanizmoéw teleskopowych pod-
wyzszyto komfort obstugi.

Korzystnym skutkiem zastosowania wysiegnikow teleskopowych jest istotne skrécenie czasu ob-
stugi maszyny wyposazonej w wynalazek dzieki brakowi czynnosci rozktadania i sktadania wysiegnika
teleskopowego a takze dzieki brakowi koniecznosci odtgczania plandeki od wysiegnika przy sytuacjach
transportu maszyny.

Korzystnym skutkiem wynalazku jest mozliwo$¢é transportu maszyny wyposazonej w taki mecha-
nizm teleskopowo-tukowy w kontenerze morskim bez demontazu, co korzystnie wptywa na czas i koszty
przygotowania maszyny do transportu a takze eliminuje mozliwo$é popetnienia btedéw i uszkodzenia
maszyny przy montazu po transporcie w kontenerze.

Objasnienia Figur Rysunku
Mechanizm tukowo-teleskopowy jest przedstawiony na figurach rysunkéw, gdzie:

Fig. 1 —  przedstawia przyktadowg maszyne w widoku perspektywicznym, uwidacznia-
jacym, jaka funkcje spetniajg mechanizmy teleskopowe do rozwijania i zwijania
plandeki.

Fig. 2 —  przedstawia uproszczony przekroj wzdtuzny mechanizmu teleskopowego tu-

kowego, z wysiegnikiem sktadajgcym sie z belki wewnetrznej i z belki ze-
wnetrznej napedzanej za pomocg kota zebatego i zebatki, z umieszczonymi
w prowadnicy dwoma zespotami rolek prowadzgcych zewnetrzng belke wysie-
gnika teleskopowego.

Fig. 3 —  przedstawia uproszczony przekroj wzdtuzny mechanizmu teleskopowego tu-
kowego, z wysiegnikiem sktadajgcym sie z belki wewnetrznej i z belki ze-
wnetrznej, napedzanej za pomocg kofa zebatego i zebatki, z umieszczonymi
w prowadnicy trzema zespotami rolek prowadzgcych zewnetrzng belke wysie-
gnika teleskopowego.

Fig. 4 —  przedstawia uproszczony przekroj wzdtuzny mechanizmu teleskopowego tu-
kowego, zamontowanego na dowolnej maszynie, z umieszczonymi w prowad-
nicy dwoma zespotami rolek prowadzgcych zewnetrzng belke wysiegnika te-
leskopowego, z wysunietym maksymalnie wysiegnikiem.

Fig. 5 —  przedstawia uproszczony przekroj wzdtuzny mechanizmu teleskopowego tu-
kowego, zamontowanego na dowolnej maszynie, z umieszczonymi w prowad-
nicy dwoma zespotami rolek prowadzgcych zewnetrzng belke wysiegnika te-
leskopowego, z wsunietym maksymalnie wysiegnikiem.

Fig. 6 —  przedstawia uproszczony przekroj mechanizmu teleskopowego tukowego, za-
montowanego na dowolnej maszynie, z umieszczonymi w prowadnicy trzema
zespotami rolek prowadzacych zewnetrzng belke wysiegnika teleskopowego,
Z wysunietym maksymalnie wysiegnikiem.

Fig. 7 —  przedstawia przekroj wzdtuzny mechanizmu teleskopowego tukowego, za-
montowanego na dowolnej maszynie, z umieszczonymi w prowadnicy trzema
zespotami rolek prowadzacych zewnetrzng belke wysiegnika teleskopowego,
z wsunietym maksymalnie wysiegnikiem.

Fig. 8 —  przedstawia uproszczony przekréj poprzeczny mechanizmu teleskopowego tu-
kowego, w miejscu dolnych rolek prowadzacych wewnetrzng belke wysie-
gnika.

Fig. 9 — przedstawia widok wewnetrznej belki teleskopowego wysiegnika fukowego
w miejscu gornych rolek prowadzacych.

Fig. 10 —  przedstawia przekréj poprzeczny prowadnicy mechanizmu teleskopowego tu-
kowego, w miejscu rolek prowadzacych belke zewnetrzng wysiegnika.

Fig. 11 —  przedstawia przekr6j poprzeczny mechanizmu teleskopowego tukowego ze

Slizgami prowadzgcymi zamiast rolek.
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Fig. 12 —  przedstawia przekrdj poprzeczny mechanizmu teleskopowego tukowego,
w miejscu napedu belki zewnetrznej wysiegnika, za pomocg zebatego kota na-
pedowego, osadzonego na watku silnika i zebatki, osadzonej na belce ze-
wnetrznej wysiegnika.

Fig. 13 —  przedstawia uproszczony przekréj wzdtuzny mechanizmu teleskopowego tu-
kowego z napedem belki zewnetrznej wysiegnika za pomocg sitownika hydrau-
licznego.

Fig. 14 —  przedstawia przekréj poprzeczny mechanizmu teleskopowego tukowego z rol-

kami prowadzgcymi bez kotnierzy i z dodatkowymi bocznymi rolkami prowa-
dzacymi belke zewnetrzng wysiegnika.

Fig. 15 —  przedstawia przekréj poprzeczny mechanizmu teleskopowego tukowego z al-
ternatywnie osadzonym kotem napedowym na watku po$rednim, napedzanym
przez silnik za posrednictwem sprzegta.

Fig. 16 —  przedstawia przekroj poprzeczny mechanizmu teleskopowych tukowego, z rol-
kami prowadzacymi zewnetrzng belke wysiegnika teleskopowego, alternatyw-
nie osadzonych na state na watkach, utozyskowanych na bocznych $ciankach
prowadnicy.

Fig. 17 —  przedstawia uproszczony przekroj wzdtuzny mechanizmu teleskopowego tu-
kowego, z wysiegnikiem sktadajgcym sie z trzech belek, z umieszczonymi
w prowadnicy dwoma zespotami rolek prowadzgcych belke zewnetrzng wysie-
gnika.

Fig. 18 — przedstawia schematycznie dowolng przyktadowg maszyne ,M” w widoku
z gory, ze skreconymi mechanizmami teleskopowymi tukowymi, zwezajgcymi
szerokos$¢ tej maszyny w celu przystosowania do transportu samochodowego.

Fig. 19 —  przedstawia uproszczony widok napedu belki wewnetrznej za pomocg silnika
umieszczonego na belce zewnetrzne;.

Przykiad Wykonania Wynalazku

W przyktadzie wykonania wynalazku, mechanizm teleskopowy tukowy sktada sie z prowadnicy
(2) wysiegnika fukowego teleskopowego (8), zawieszonej na state lub obrotowo na pionowej kolumnie
(1) dowolnej maszyny M, oraz z teleskopowego wysiegnika tukowego (8), usytuowanego wysuwnie
w prowadnicy (2), w ktorym do konca wysiegnika tukowego (8), zamocowany jest wspornik (23) a do
tego wspornika zamocowany jest drazek (22), natomiast do drgzka (22) przymocowany jest koniec roz-
wijanej i zwijanej plandeki P. Obrotowe zamocowanie prowadnicy (2) na kolumnie (1), pozwala na
zmniejszenie szerokosci catej maszyny M, umozliwiajgcej transport samochodowy lub morski w konte-
nerach.

Prowadnica (2) teleskopowego wysiegnika tukowego (8), zbudowana jest z dwdch réwnolegtych
Scianek bocznych (3) o zarysie zblizonym do tukowego, oraz z tgczacych je Scianek: gérnej (4) i dolnej
(8). Prowadnica (2) posiada zabudowane dwa zespoty rolek: zesp6t rolek osadzonych w dolnej czesci
prowadnicy (2) blisko krawedzi (49) i zespot rolek osadzonych w gornej czesci prowadnicy (2) blisko
krawedzi (60). Kazdy zesp6t sktada sie z rolki dolnej i rolki gérnej (12), ktére sg osadzone obrotowo na
osiach (13) a miedzy rolkami dolnymi i géornymi (12) usytuowany jest przesuwnie teleskopowy wysiegnik
tukowy (8).

Rolki (12) moga by¢ rowniez osadzone na state na watkach (27) a wafki (27) zamocowane sg
obrotowo na tozyskach usytuowanych na $ciankach bocznych (3) prowadnicy (2). Rolki (12) wyposa-
zone sg w kotnierze prowadzace wysiegnik fukowy (8) w kierunkach bocznych.

W wariancie prowadnica (2) moze posiada¢ zabudowane trzy zespoty rolek: zespét rolek dolnych
osadzonych blisko dolnej krawedzi (49), zespdt rolek gornych osadzonych blisko krawedzi gérnej (50)
i zespot rolek Srodkowych, usytuowanych korzystnie w Srodku odlegto$ci miedzy zespotami rolek dol-
nych irolek gornych. Kazdy z tych zespotdw rolek sktada sie z rolki dolnej i rolki gornej (12). W wariancie,
rolki (12) moga by¢ wykonane bez kotnierzy a do prowadzenia wysiegnika (8) w kierunkach bocznych
stuzg wtedy rolki boczne (26).

Teleskopowy wysiegnik tukowy (8) sktada sie z belki zewnetrznej (9) o ksztatcie tukowym, prze-
mieszczajgcej sie miedzy rolkami (12) i z belki wewnetrznej (10), réwniez o ksztatcie fukowym, usytuo-
wanej przesuwnie wewnatrz belki zewnetrznej (9). Zaréwno belka zewnetrzna (9) jak i belka wewnetrzna
(10) stanowig rure, posiadajgcg w przekroju poprzecznym ksztaft prostokata. Belka zewnetrzna (9)
w swojej dolnej czesci przy dolnym koncu (81), posiada zabudowane dwie rolki: gérng i doing (14)
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a miedzy te rolki wprowadzona jest belka wewnetrzna (10), ktéra na prawym swoim koncu (52) posiada
usytuowany zespo6t rolek, skfadajgcych sie z rolek pionowych (7), osadzonych na osi (6) i rolek pozio-
mych (15) osadzonych na osiach (25), prowadzgcych ten koniec belki wewnetrznej (10) po wewnetrznej
powierzchni belki zewnetrznej (9).

Do prowadzenia belki wewnetrznej (10) wzgledem belki zewnetrznej (9), zamiast rolek (7), (14)
i (15), moga by¢ zastosowane $lizgi (38), podobnie do prowadzenia belki zewnetrznej (9) w prowadnicy
(2) mogg by¢ zastosowane $lizgi (37).

Naped wysuwu belki zewnetrznej (9), dokonywany jest za pomocg silnika hydraulicznego (19),
poprzez koto napedowe (20) osadzone na watku tego silnika, ktére nastepnie przekazuje naped na
belke zewnetrzng (9) wysiegnika za posrednictwem zebatki (21), przymocowanej do tej belki. Alterna-
tywnie, naped belki zewnetrznej (9) wysiegnika, moze byc¢ realizowany z pomocg sitownika hydraulicz-
nego (39), przymocowanego jednym koncem do belki zewnetrznej (9) wysiegnika a drugim do prowad-
nicy (2).

Naped wysuwu belki wewnetrznej (10), realizowany jest prze belke zewnetrzng (9), poprzez po-
wigzanie kinematyczne obu belek, polegajgce na tym, ze na gérnym koricu belki zewnetrznej (9), za-
mocowana jest na osi (29) rolka (16) a na doinym koncu (81) belki zewnetrznej (9) zamocowana jest
obrotowo rolka (83), natomiast przez te rolki (16) i (83) przewiniety jest niesztywny liniowy element
napedowy (17), biegnacy miedzy tymi rolkami przez wewnetrzng przestrzen belki zewnetrznej (9),
a nastepnie po przewinieciu przez rolki (16) i (63) wyprowadzony jest na zewnetrzng strone belki ze-
wnetrznej (9) i przymocowany jest na state oboma koricami do prowadnicy (2), powodujac przy wysuwie
belki zewnetrznej (9) przesuw niesztywnego liniowego elementu napedowego (17) na wewnetrznej
przestrzeni belki (9) miedzy rolkami (16) i (63). Belka wewnetrzna (10), przymocowana jest do niesztyw-
nego elementu napedowego (17) za pomocg ptytki (18) i razem z nim przesuwa sie, powodujgc wydtu-
zenie wysiegnika tukowego (8).

W wariancie wykonania, belka wewnetrzna (10), moze by¢ napedzana silnikiem (46), korzystnie
hydraulicznym, zamocowanym na lewym korncu (81) belki zewnetrznej (9), przekazujgcym naped za
pomocy kota napedowego (48), osadzonego na watku silnika (46), a koto napedowe (48), sprzezone
jest z elementem przyjmujgcym naped (47), przymocowanym wzdtuznie do belki wewnetrznej (10).

Do lewego korica (56) belki wewnetrznej (10), przytwierdzony jest wspornik (23), a do tego wspor-
nika zamocowany jest drgzek (22), natomiast do drgzka (22) zaczepiony jest koniec rozwijanej i zwijane;j
plandeki P.

W przyktadzie wykonania wynalazku, prowadnice (2) teleskopowych wysiegnikéw tukowych, za-
konczone sa tulejg (34) i zamocowane sg obrotowo na czopach (33) kolumn pionowych (1), zabudowa-
nych na dowolnej maszynie M. Do kolumny pionowej (1) przymocowane sg piyty (35) stuzgce do bloko-
wania potozenia prowadnicy (2) za pomoca elementu blokujgcego (36). Przy zwezaniu szeroko$ci ma-
szyny M z mechanizmami teleskopowymi poprzez skret prowadnicy (2), nalezy odczepié¢ plandeke P od
dragzka (22).

W przykfadzie wykonania wynalazku opisano powyzej mechanizm teleskopowy tukowy z wysie-
gnikiem tukowym (8), sktadajgcym sie z dwoch czeéci: belki zewnetrznej (9) i z belki wewnetrznej (10).
Natomiast mechanizm teleskopowy tukowy wedtug wynalazku, posiadajacy wysiegnik tukowy telesko-
powy (8), sktadajacy sie z trzech belek, w przyktadzie wykonania pokazany jest na rysunku Fig. 17, na
ktorym wysiegnik teleskopowy tukowy (8), sktada sie z belki wewnetrznej (10), belki $rodkowej (40),
oraz belki zewnetrznej (9).

Belka zewnetrzna (9) w swojej dolnej cze$ci przy lewym koncu (51), posiada zabudowane dwie
rolki: gérng i doing (45) a miedzy te rolki wprowadzona jest belka $rodkowa (40), ktéra na prawym swoim
koncu (55) posiada usytuowany zespdt rolek, sktadajgcy sie z rolek pionowych (41) i rolek poziomych
(42), prowadzgcych ten koniec belki Srodkowej (40) po wewnetrznej powierzchni belki (9).

Naped wysuwu belki (9) wysiegnika, dokonywany jest za pomocg silnika hydraulicznego (19),
poprzez koto napedowe (20) osadzone na watku tego silnika, ktére nastepnie przekazuje naped na
belke zewnetrzng (9) wysiegnika za posrednictwem zebatki (21) przymocowanej do tej belki.

Alternatywnie, naped belki zewnetrznej (9) wysiegnika, moze by¢ realizowany za pomocg sitow-
nika hydraulicznego (39), przymocowanego jednym koricem do belki zewnetrznej (9) wysiegnika a dru-
gim do prowadnicy (2).

Naped wysuwu belki Srodkowej (40), realizowany jest przez belke zewnetrzng (9) poprzez powig-
zanie kinematyczne obu belek, polegajgce na tym, ze blisko gérnego konca (61) belki zewnetrznej (9)
zamocowana jest rolka (62) oraz blisko lewego konca (51) koncu belki zewnetrznej (9), zamocowana
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jest rolka (60) a przez te rolki przewiniety jest niesztywny liniowy element napedowy (43) biegnacy mie-
dzy rolkami (60) i (62) przez wewnetrzng przestrzen belki zewnetrznej (9), a nastepnie po przewinieciu
przez rolki (60) i (62) wyprowadzony jest na zewnetrzng strone belki zewnetrznej (9) i przymocowany
jest na state oboma konncami do prowadnicy (2), powodujac przy wysuwie belki zewnetrznej (9) przesuw
niesztywnego liniowego elementu napedowego (43) w wewnetrznej przestrzeni belki (9) miedzy rolkami
(60) i (62), przymocowana jest do niesztywnego elementu liniowego (43) za pomocg ptytki (44) i razem
z tym elementem przesuwa sie w stosunku do belki zewnetrznej (9).

Belka $rodkowa (40), w swojej dolnej czeSci przy przedniej krawedzi, posiada zabudowane dwie
rolki: gérng i doing (14) a miedzy te rolki wprowadzona jest belka wewnetrzna (10), ktéra na prawym
swoim koricu (52) posiada usytuowany zespo6t rolek, sktadajacy sie z rolek pionowych (7), osadzonych
na osi (6) i rolek poziomych (15) osadzonych na osiach (25), prowadzacych ten koniec belki wewnetrz-
nej (10) po wewnetrznej powierzchni belki Srodkowej (40).

Naped wysuwu belki wewnetrznej (10), realizowany jest przez belke $rodkowg (40) poprzez po-
wigzanie kinematyczne obu belek, polegajgce na tym, ze na prawym koncu (§85) belki $rodkowej (40)
zamontowana jest obrotowo rolka (58) a na lewym konicu (63) belki $rodkowej (40) zamontowana jest
obrotowo rolka (69) a miedzy tymi rolkami (58) i (69) przebiega przez wewnetrzng przestrzen wewnetrz-
nej belki Srodkowej (40), niesztywny liniowy element napedowy (87) i po przewinieciu przez rolki (68)
i (89) wyprowadzony jest na zewnetrzng strone belki $Srodkowej (40) i przymocowany jest oboma kon-
cami na state do belki zewnetrznej (9), powodujac przy wysuwie belki Srodkowej (40) przesuw niesztyw-
nego liniowego elementu napedowego (57) w wewnetrznej przestrzeni belki Srodkowej (40) miedzy rol-
kami (58) i (§9). Belka wewnetrzna (10) przymocowana jest do niesztywnego liniowego elementu nape-
dowego (67) za pomocg plytki (18) i przesuwa sie z tg samg predko$cig co niesztywny liniowy element
napedowy (57), powodujgc wydtuzenie wysiegnika tukowego (8).

Do lewego korica (66) wewnetrznej belki (10), przytwierdzony jest wspornik (23), a do tego wspor-
nika zamocowany jest drgzek (22), natomiast do drazka (22) zaczepiony jest koniec rozwijanej i zwijane;j
plandeki P.

Zastrzezenia patentowe

1. Mechanizm teleskopowy tukowy do stosowania w maszynach do otrzgsania owocéw z drzew,
przeznaczony do rozwijania i zwijania plandeki, znamienny tym, ze zawiera prowadnice (2)
i teleskopowy wysiegnik tukowy (8) sktadajacy sie z belki zewnetrznej (9) usytuowanej prze-
suwnie w prowadnicy (2) oraz z belki wewnetrznej (10) usytuowanej przesuwnie wewnatrz
belki zewnetrznej (9) przy czym belka wewnetrzna (10) jest powigzana kinematycznie z belkg
zewnetrzng (9) a belka zewnetrzna (9) jest powigzana kinematycznie z napedem zamocowa-
nym do prowadnicy (2) a ponadto belka zewnetrzna (9) i belka wewnetrzna (10) posiadaja
ksztatt tuku 0 dowolnym promieniu.

2. Mechanizm teleskopowy fukowy wg zastrzezenia 1, znamienny tym, ze prowadnica (2) zbu-
dowana jest ze $cian bocznych (3) potgczonych ze sobg $ciang gérng (4) i $ciang dolng (5)
a do Scian prowadnicy (2) przytwierdzone sg co najmniej dwa zespoty elementéw prowadzg-
cych przesuwnie belke zewnetrzng (9) przy czym zespo6t elementdw prowadzacych sktada sie
z rolek (12) osadzonych obrotowo na osiach (13) a ponadto jeden z zespotéw elementow
prowadzacych jest osadzony korzystnie blisko dolnej krawedzi (49) prowadnicy (2) a kolejny
zespot elementéw prowadzacych jest osadzony korzystnie blisko gornej krawedzi (50) pro-
wadnicy (2).

3. Mechanizm teleskopowy tukowy wedtug zastrzezenia 1, znamienny tym, ze prowadnica (2)
zbudowana jest ze $cian bocznych (3) potaczonych ze sobg $ciang gorng (4) i Sciang doing
(8) a do Scian prowadnicy (2) przytwierdzone sg co najmniej trzy zespoty elementéw prowa-
dzacych przesuwnie belke zewnetrzng (9) przy czym zespét elementéw prowadzgcych sktada
sie z rolek (12) osadzonych obrotowo na osiach (13) a ponadto pierwszy z zespotdéw elemen-
tow prowadzacych jest osadzony korzystnie blisko dolnej krawedzi (49) prowadnicy (2)
a ostatni zespdt elementéw prowadzacych jest osadzony korzystnie blisko gornej krawedzi
(80) prowadnicy (2) przy czym jeden z zespotdéw elementéw prowadzgcych jest osadzony mie-
dzy skrajnymi zespotami elementéw prowadzacych korzystnie w $rodku odlegtoéci miedzy
skrajnymi zespotami elementéw prowadzgcych.
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Mechanizm teleskopowy tukowy wedtug zastrzezenia 2 lub 3, znamienny tym, ze zespét ele-
mentow prowadzacych zawiera rolki (12) a ponadto zesp6t elementéw prowadzacych zawiera
rolki boczne (26) osadzone obrotowo na osiach (30) zamocowane do $cian bocznych (3) pro-
wadnicy (2).

Mechanizm teleskopowy tukowy wedtug zastrzezenia 1-4, znamienny tym, ze w poblizu le-
wego korica (51) belki zewnetrznej (9) usytuowane sg elementy prowadzgce (14) prowadzace
belke wewnetrzng (10).

Mechanizm teleskopowy fukowy wedtug zastrzezenia 1-5, znamienny tym, ze w poblizu pra-
wego konca (52) belki wewnetrznej (10) usytuowane sg elementy (7) i (15) prowadzace belke
wewnetrzng (10) po wewnetrznej powierzchni belki zewnetrznej (9).

Mechanizm teleskopowy fukowy wedtug zastrzezenia 2-6, znamienny tym, ze element (7),
(12), (14), (15), (26) moze byc¢ rolkg gtadka, rolkg z kotnierzem, tozyskiem lub Slizgiem.
Mechanizm teleskopowy tukowy wedtug zastrzezenia 1-7, znamienny tym, ze belka ze-
wnetrzna (9) jest napedzana silnikiem (19) korzystnie hydraulicznym zamocowanym do pro-
wadnicy (2) przy czym silnik ten jest sprzezony z kotem napedowym (20) a koto napedowe
(20) jest sprzezone z elementem (21) odbierajgcym naped, a ponadto element (21) jest usy-
tuowany wzdtuz belki zewnetrznej (9) korzystnie na jej wypuktej powierzchni.

Mechanizm teleskopowy fukowy wedtug zastrzezenia 8, znamienny tym, ze koto napedowe
(20) osadzone jest bezposrednio na watku silnika (19).

Mechanizm teleskopowy tukowy zgodnie z zastrzezeniem 8, znamienny tym, ze kofo nape-
dowe (20) osadzone jest na watku podrednim (31) tozyskowanym na $cianach bocznych (3)
prowadnicy (2) a ponadto watek posredni (31) jest sprzezony z silnikiem (19) za posrednic-
twem sprzegta (32).

Mechanizm teleskopowy tukowy wedtug zastrzezenia 8—10, znamienny tym, ze kotem nape-
dowym (20) jest koto zebate, koto taricuchowe, koto pasowe zebate lub koto pasowe gtadkie
a elementem (21) odbierajacym naped jest zebatka, fanicuch, pas zebaty lub pas gfadki.
Mechanizm teleskopowy tukowy wedtug zastrzezenia 1-7, znamienny tym, ze belka ze-
wnetrzna (9) napedzana jest sitownikiem (39) korzystnie hydraulicznym zamocowanym jed-
nym koncem do belki zewnetrznej (9) a drugim koincem do prowadnicy (2) przy czym sitownik
(39) zamocowany jest przegubowo,

Mechanizm teleskopowy tukowy wedtug zastrzezenia 1-12, znamienny tym, ze belka we-
wnetrzna (10) jest powigzana z belkg zewnetrzng (9) przez niesztywny liniowy element (17)
przy czym liniowy element (17) jest przetozony przez przestrzern miedzy wewnetrzng po-
wierzchnig Scian belki zewnetrznej (9) a zewnetrzng powierzchnig $cian belki wewnetrznej
(10) a ponadto liniowy element (17) wyprowadzony jest z wnetrza belki zewnetrznej (9) a na-
stepnie liniowy element (17) jest przewiniety przez gorny element przewijajacy (16) i przez
dolny element przewijajacy (83) przy czym elementy przewijajace (16) i (63) sa zamocowane
do belki zewnetrznej (9) korzystnie na koncach tej belki, a ponadto liniowy element (17) jest
zamocowany oboma koricami do prowadnicy (2) korzystnie po wypukiej stronie belki ze-
wnetrznej (9) przy czym koniec liniowego elementu (17) przewiniety przez gorny element prze-
wijajacy (16) jest zamocowany korzystnie w ptaszczyznie prostopadtej do kierunku przesuwu
belek przechodzacej przez skrajny zesp6t elementéw prowadzgcych osadzony korzystnie bli-
sko dolnej krawedzi (49) prowadnicy (2) natomiast koniec liniowego elementu (17) przewiniety
przez dolny element przewijajacy (83) jest zamocowany korzystnie w ptaszczyznie prostopa-
dtej do kierunku przesuwu belek przechodzgcej przez skrajny zespét elementéw prowadza-
cych osadzony korzystnie blisko gornej krawedzi (580) prowadnicy (2) a ponadto liniowy ele-
ment (17) jest zamocowany do belki wewnetrznej (10) za pomocg ptytki (18) co najmniej
w jednym punkcie usytuowanym pomiedzy elementami przewijajgcymi (16) i (83).
Mechanizm teleskopowy tukowy wedtug zastrzezenia 13, znamienny tym, ze elementy prze-
wijajgce (16) i (53) sg rolkami lub Slizgami.

Mechanizm teleskopowy fukowy wedtug zastrzezenia 13, znamienny tym, ze niesztywnym
liniowym elementem (17) jest pas gtadki, pas zebaty, tafncuch lub lina.

Mechanizm teleskopowy tukowy wedtug zastrzezenia 13—-15, znamienny tym, ze w skitad li-
niowego elementu (17) wchodzi sprezyna naciggowa (54) przy czym sprezyna ta jest zamo-
cowana do jednego z koncow liniowego elementu (17).
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Mechanizm teleskopowy tukowy wedtug zastrzezenia 1-12, znamienny tym, ze belka we-
wnetrzna (10) jest napedzana silnikiem (46) korzystnie hydraulicznym zamocowanym na le-
wym koricu (61) belki zewnetrznej (9) przy czym koto napedowe (48) jest osadzone na watku
silnika (46) a koto napedowe (48) jest sprzezone z elementem przyjmujacym naped (47)
a ponadto element przyjmujacy naped (47) jest przymocowany wzdtuznie do belki wewnetrz-
nej (10) korzystnie po jej wypuktej stronie.

Mechanizm teleskopowy tukowy wedtug zastrzezenia 1-17, znamienny tym, ze belki wcho-
dzgce w sktad wysiegnika teleskopowego (8) w przekroju poprzecznym posiadajg ksztatt ko-
rzystnie zblizony do rury prostokatne;.

Mechanizm teleskopowy tukowy wedtug zastrzezenia 1-18, znamienny tym, ze belki wcho-
dzgce w skfad wysiegnika teleskopowego (8) sg odcinkami prostymi.

Mechanizm teleskopowy tukowy wedtug zastrzezenia 1-19, znamienny tym, ze teleskopowy
wysiegnik fukowy (8) sktada sie z trzech belek: z belki zewnetrznej (9) usytuowanej przesuw-
nie w prowadnicy (2) z belki $rodkowej (40) oraz z belki wewnetrznej (10) przy czym belka
Srodkowa (40) jest usytuowana przesuwnie wewnatrz belki zewnetrznej (9) miedzy elemen-
tami prowadzgcymi (45) i posiada na prawym swoim koricu (§5) zamontowane elementy (41)
i (42) prowadzace prawy koniec (55) belki Srodkowej (40) po wewnetrznej powierzchni belki
zewnetrznej (9) a ponadto belka wewnetrzna (10) jest usytuowana przesuwnie wewnatrz belki
Srodkowej (40) miedzy elementami prowadzacymi (14) przy czym belka wewnetrzna (10) za-
wiera na swoim prawym koncu (82) zamontowane elementy (7) i (15), prowadzgce belke we-
wnetrzng (10) po wewnetrznej powierzchni belki Srodkowej (40) a na lewym koncu (56) belki
wewnetrznej (10) przytwierdzony jest wspornik (23) a do tego wspornika zamocowany jest
drgzek (22) natomiast do drgzka (22) zaczepiony jest koniec plandeki P.

Mechanizm teleskopowy fukowy wedtug zastrzezenia 20, znamienny tym, ze belka we-
wnetrzna (10) jest powigzana z belkg $rodkowg (40) przez niesztywny liniowy element (§7)
przy czym liniowy element (87) jest przetozony przez przestrzen miedzy wewnetrzng po-
wierzchnig $cian belki Srodkowej (40) a zewnetrzng powierzchnig $cian belki wewnetrznej
(10), a ponadto liniowy element (57) wyprowadzony jest z wnetrza belki Srodkowej (40) a na-
stepnie liniowy element (57) jest przewiniety przez gorny element przewijajacy (58) i przez
dolny element przewijajacy (89) przy czym elementy przewijajace (58) i (§9) sa zamocowane
do belki Srodkowej (40) korzystnie na korncach tej belki, a ponadto liniowy element (57) jest
zamocowany oboma koricami do wnetrza belki Srodkowej (40) korzystnie po wypuktej stronie
belki wewnetrznej (10) przy czym punkty mocowania koncéw liniowego elementu (57) sg usy-
tuowane pomiedzy elementami przewijajgcymi (88) i (89) poza zakresem przesuwu kazdego
z elementéw przewijajacych (88) lub (6§9) a liniowy element (57) jest zamocowany do belki
wewnetrznej (10) za pomocg ptytki (18) co najmniej w jednym punkcie usytuowanym pomiedzy
elementami przewijajgcymi (68) i (69) a ponadto belka srodkowa (40) jest powigzana z belkg
zewnetrzng (9) przez niesztywny liniowy element (43) przy czym liniowy element (43) jest
przetozony przez przestrzen miedzy wewnetrzng powierzchnig $cian belki zewnetrznej (9)
a zewnetrzng powierzchnig Scian belki Srodkowej (40) a ponadto liniowy element (43) jest
wyprowadzony z wnetrza belki zewnetrznej (9) a nastepnie liniowy element (43) jest przewi-
niety przez gorny element przewijajacy (62) i przez dolny element przewijajgcy (60) przy czym
elementy przewijajgce (62) i (60) sg zamocowane do belki zewnetrznej (9) korzystnie na korn-
cach tej belki, a ponadto liniowy element (43) jest zamocowany oboma koncami do prowadnicy
(2) korzystnie po wypuktej stronie belki zewnetrznej (9), przy czym liniowy element (43) jest
zamocowany do belki $rodkowej (40) za pomocg ptytki (44) co najmniej w jednym punkcie
usytuowanym pomiedzy elementami przewijajacymi (62) i (60) a ponadto belka zewnetrzna
(9) jest napedzana silnikiem (19) korzystnie hydraulicznym zamocowanym do prowadnicy (2),
przy czym silnik ten jest sprzezony z kotem napedowym (20) a koto napedowe (20) jest sprze-
zone z elementem (21) odbierajgcym naped, a ponadto element (21) jest usytuowany wzdtuz
belki zewnetrznej (9) korzystnie na jej wypukfej powierzchni.

Mechanizm teleskopowy tukowy wedtug zastrzezenia 20, znamienny tym, ze belka ze-
wnetrzna (9), napedzana jest sitownikiem (39) korzystnie hydraulicznym zamocowanym jed-
nym koncem do belki zewnetrznej (9) a drugim koricem do prowadnicy (2), przy czym sitownik
(39) zamocowany jest przegubowo.
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Mechanizm teleskopowy tukowy wedtug zastrzezenia 1-22, znamienny tym, ze wysiegnik
tukowy (8) sktada sie z dowolnej iloSci belek wsunietych w siebie, przy czym ostatnia ze-
wnetrzna belka jest belkg zewnetrzng (9) a ostatnia wewnetrzna belka jest belkg wewnetrzng
(10), a pozostate belki sg belkami o budowie belki $rodkowej (40), przy czym belka zewnetrzna
(9) jest napedzana za posrednictwem silnika (19) lub sitownika (39), przy czym pierwsza belka
Srodkowa (40) odbiera naped od belki zewnetrznej (9) poprzez powigzanie kinematyczne sg-
siadujgcych ze sobg belek za posrednictwem niesztywnego liniowego elementu (43) nato-
miast pozostate belki odbierajg naped od pierwszej belki Srodkowej (40) poprzez powigzanie
kinematyczne sgsiadujgcych ze sobg belek za posrednictwem niesztywnych liniowych ele-
mentow (57).

Mechanizm teleskopowy fukowy wedtug zastrzezenia 1-23, znamienny tym, ze prowadnica
(2) jest zamocowana na pionowej kolumnie (1) usytuowanej na dowolnej maszynie.
Mechanizm teleskopowy tukowy wedtug zastrzezenia 1-24, znamienny tym, ze do prowad-
nicy (2) jest przytwierdzona tuleja (34), a tuleja ta jest zamocowana obrotowo na czopie (33)
kolumny (1) a do kolumny (1) jest przytwierdzona ptyta (35) stuzgca do blokowania potozenia
roboczego lub transportowego prowadnicy (2) za pomocg elementu blokujgcego (36).
Mechanizm teleskopowy tukowy wedtug zastrzezenia 1-25, znamienny tym, ze na lewym
koricu (56) belki wewnetrznej (10), jest usytuowany wspornik (23), do ktérego przymocowany
jest drazek (22), stuzgcy do mocowania plandeki P.

Mechanizm teleskopowy fukowy wedtug zastrzezenia 1-26, znamienny tym, ze rolki prowa-
dzgce (12) osadzone sg na state na watkach (27) a walki (27) osadzone sg obrotowo w fozy-
skach (28) zamocowanych na $ciankach bocznych (3) prowadnicy (2).
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