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(54) Zapojeni systému vyhodnoceni magnetického zaznamu na povrchu
dopravnich prostiedk -

Zapojeni systému vyhodnoceni magnetic-
kého zdznamu napovrchu dopravnich prostfed-
k4 lze uplatnit v konstrukci za¥fzenf,
kterd vyhodnocuji magneticky zdznam na
povrchu dopravnich prost¥edki. Skl4d4
se z mikroprocesorového zdznamu, dvou
&tecich systémi, vystupni jednotky a 17
napdjectho zdroje. Zapojenf{ pracuje tak,

%e mikroprocesorovd Fi{dici jednotka se
prost¥ednictvim sb&rnice v uzavieném cyklu
dotazuje jednotek vyhodnocenf magnetického
zédznamu, spojenych se &tecimi systémy,

zda se v blfzkosti Ctecfch systéml

vyskytuje magneticky zdznam. P¥i p¥iblfiZent
bo¢énich st&n dopravnfho prost¥edku vznadené-
ho magnetickym z&znamem ke &tecim systémim
obdr%{ ¥{dic{ jednotka prvni informaci

o druhu magnetického zdznamu, kterou zpracu-
je, ulo%{ do své pamé&ti a tak pokraduje

a%¥ do napln&nf vyhrazeného prostoru své

pam&ti nebo do odjezdu dopravniho prostfedku. \2
Statisticky zpracovanou informaci o magne~

tickém zdznamu pak p¥edd prost¥fednictvim

shbérnice do v¢stupni jednotky. Hlavni

pfednost{ zapojeni je vysoki spolehlivost

p¥i vyhodnocovdni magnetického z&znamu. S
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vjnélez se tykd zapojeni systému vyhodnoceni magnetického z&znamu na povrchu dopravnich
prost¥edkd, zejména dilnich vozi. \ ' .

oznadovani dopravnich prostfedkd magnetickym zpisobem je zndmé a zv14%t& vyhodné pro
ddlni provoz. Tento zpisob umo%fiuje automatické po&ftdni ddlnfch vozl oznafenych dle dilnich
dsekld, jejich registraci a t#{d¥nf. NosiZem identifika&nich informaci u tohoto systému je
boéni st&na dopravniho prostfedku, nap¥fklad dilniho vozu. pilni vozy v tomto systému nemusi
byt nikterak mé&n&ny 5 nevy¥aduji{ dalfich ptidavnych za¥{zenf.

Hlavnim nedostatkem, ktery bréni Sirokému vyuZitf, je velmi nizkd spolehlivost p¥i
vyhodnocovani zdznami, kterd je z velké miry podmin&na zapojenim systému vyhodnoceni magnetické-
ho z&znamu. Dosavadni systémy jsou schopny vyhodnotit magneticky zdznam jen s pouZitim jednoho
nebo ndkolika vzorkd mé¥eni. V pfipadé, kdy je bo&ni st&na dopravniho prost¥edku po¥kozena
nap¥iklad deformaci, mife snadno dojit k chybnému vyhodnoceni magnetického zéznamu.

Uvedéné nedostatky do zna&né miry odstrafiuje zapojeni systému vyhodnocenf magnetického
z&znamu na povrchu dopravnich prost¥edkd podle vynédlezu. Jeho podstata spolfivé v tom, zZe
mikroprocesorovd ¥Ffdict jednotka je sb&rnic{ spojena se dvéma jednotkami vyhodnoceni magnetické-
ho z&znamu a s vystupni jednotkou. S prvni{ jednotkou vyhodnocent magnetického zéznamu je
svym vstupem budicfho signilu a svymi vystupnimi signdly spojen &teci systém prvni bo&ni
stény. S druhou jednotkou vyhodnoceni magnetického zéznamu je svym vstupem budiciho signélu
a vystupnimi signély spojen &teci systém druhé bo¥ni stény. S mikroprocesorovou f{dic{ jednot-
kou je vystupy nap4jecich nap&ti spojen napéjeci zdroj , ktery je spojen vystupem napédjeciho
napst{ s ob&ma jednotkami vyhodnoceni magnetického z&znamu a dale je spojen vgstupem napajecich
napéti s vgstupni jednotkou, kxter4 je spojena s vystupem v¢sledku vyhodnoceni.

Na pfiloZeném vgkresu je zndzorné&no zapojeni systému vyhodnoceni magnetického zéznamu
na povrchu dopravnich prostfedkd, kde jsou schematicky vyznaleny mikroprocesorovd ¥idici
jednotka 1, sb&rnice 2, dvé jednotky 3, 5 vyhodnoceni magnetického zéznamu, dva tteci systémy

4, 6, vystupni jednotka 7 a napdjeci zdroj 8.

, 13 budicich signdlt, vystupy 12, 14 vystupnich signéiﬁ
16, 17 napajecich nap&tl napéjeciho zdroje a vgstup

pdle jsou vyzna&eny vstupy 1
&tecich systémi.12, 14, vgstupy 1
a vgsledku vyhodnocent.

i
S,

zapojeni dle vyndlezu pracuje tak, Ze jednotky 3, S vyhodnoceni{ magnetického zéznamu
p¥ivad&ji budici signédl pfes vstupy 11, 13 do &tecich systémi 4, 6 a ze signdld na jejich
v¢stupech 12, 14 zjisfujf p¥ftomnost a druh magnetického zéznamu. Steci systémy 4, 6 jsou
umistdny zpravidla tak, Ze ka¥dy z nich se p¥i prijezdu dopravniho prostfedku ptibliz{ k jedné

jeho bo¥ni st&n&. Mikroprocesorova ffdici jednotka 1 se prost¥ednictvim sb&rnice 2 v uzavieném

cyklu dotazuje jednotek 3, 5 vyhodnoceni magnetického zéznamu zda se V blizkosti &tecich
systémi 4, & vyskytuje magneticky zdznam. V tomto cyklu setrvd a%f do ptijezdu dopravniho

prostiedku do blizkosti &tecich systémd 4, 6.

Jestlife dostane prvni informaci o druhu magnetického zéznamu, pék ji zpracuje uloZf
do své pam®ti a tak pokraduje a¥ do naplnéni vyhrazeného prostoru své pamdti nebo do- odjezdu
dopravniho prostiedku z blizkosti &tecich systémi 4, 6. Statisticky zpracovanou informaci
"o magnetickém zdznamu pak ptedd prostfednictvim sbdrnice 2 do vystupni jednotky 7, kterd
‘" je schopna pfedat tuto informaci k dal¥imu zpracovani sv§m vystupem a. pak ¥idici jednotka
1 op&t pfejde do uzav¥eného cyklu. . :

Ke své &innosti potfebuje mikroprocesorovéa ¥{dic{ jednotka 1, jednotky ;; 5 vyhodnoceni
magnetického zdznamu i vystupni jednotka 7 napédjeci napéti, kterd jim doddva svymi vystupy
15, 16, 17 napajeci zdroj 8.
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Popsané zapojen{ systému vyhodnoceni magnetického zdznamu na povrchu dopravnich prostied-
ki podle vyndlezu lze uplatnit v konstrukci za¥izenf, kterd vyhodnocuji magneticky zédznam
na povrchu dopravnich prostfedki. Jeho hlavni pfednostf je vysokd spolehlivost p¥i vyhodnocovi-
ni{ magnetického z&znamu.

PREDMET VYNALEGZU

Zapojeni systému vyhodnoceni magnetického zdznamu na povrchu dopravnfch prost¥edkd
vyznafené tim, Ze mikroprocesorovd ¥fdicf jednotka (1) je sbérnici (2) spojena jednak se
dvéma jednotkami (3, 5) vyhodnocen{ magnetického z&znamu a jednak s v¢stupni jednotkou (7),
kde s prvn{ jednotkou (3) vyhodnocen{ magnetického zaznamu‘je svym vstupem (11) budicfho
signdlu a vystupem (12) v¢stupniho signélu spojen &teci systém (4) prvni bo&ni stény, zatimco
8 druhou jednotkou (5) vyhodnoceni magnetického z&znamu je svym vstupem (13) budicfho sign&lu
a vystupem (14) v¥stupnfho signdlu spojen Steci systém (6) druhé bodnf st&ny, zatimco s mikro-
procesorovou Ffdic{ jednotkou (1) je prvni vystup (15) napdjecich napéti spojen napaject
zdroj (8), ktery je spojen druhym vstupem (16) napdjecfch napdt{ s obdma jednotkami (3, 5)
vyhodnoceni{ magnetického z&znamu a ddle je spojen t¥etfm vystupem (17) napdjecfch napé&tf
s v§stupni jednotkou (7), kterd je spojena s vystupem (a) vysledku vyhodnocenf.
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