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(54) Zar{zeni pro pripinénf a odepinéni p¥imé regulece tehu v regulétoru

tehového mechanismu

Vynélez se tyké zafizeni pro pfipinént a odepinéni p¥imé regulace tehu v regulétoru
tehového mechenismu, nepi. navijedel, odvijedel, tahovych S-vdlcl, aped.

Jednim ze zékladnich pPedpokladl pro za jisténi -poZadovenych toleranci hetovni
tloudtky vélcovensdho pésu je dodrient konstantnfho tahu v pésu pri vieeh pracovnich
re¥imech vélcovéni, & to vietn¥ rozbdhu a brzd¥ni trati a pri vlestnim procesu regulace
tloué%ky.’Vzhledem k promdnnosti peremetrd pohonu tahového mechenismu, napi, nelineérnim ‘
cherakteristikém motort, rychlostnd zévislym ztrétdm, atd., Je ne joptimdlné j8{im
zpisobem dodrZeni konstantni hednoty tehu jeho primé regulace v uzeviené ishové smylce.
Dynemickd néro&nost p¥imé regulace tahu, kters je déna prdénymi &leny tehové regulatni
smy&ky, Jje respektovéné pou?itfm stabilizadnich &lend. Piipnuti primé regulece tahu,
tj. uvedeni regulétoru tahu v ginhost, vdak neni moZno provést v libovolném okamZiku,
nebot zp¥tnd vazby je uzaviréna pies vélcoveny pés. To znamend, %e je tleba nejprve
uzaviit zp&tnou tahovou vazbu nepnutim pdsu v rdmci otevdené tahové smylky. Napinaci
teh je vyvozen pozvolnym néristem kotevniho proudu motoru; tJj. ¥4dand hodnote kotefniho
proudu motoru je upravena omezovelem strmosti néristu, & teprve potom lze p¥ipojit

piimou regulaci tahu.

224 884



224 884 2

Nevyhodou dosavadniho FeSenf byl jednak nespojity pfechod z reZimu napinactho
tehu do reZimu p¥imé regulace tahu, takZe dochédzelo k opdtovnému povoleni pésu, jednsk
nebyla zejisténe kontrola uzavieni zp&tné tahové vazby a konedn¥ bylo moZno ponechat
v re¥imu pfimé regelace tshu zeddni napinactho tshu., Tento pak piisobf v tahovém
regulainim obvodu jeko porucha, kterd je odregulovéna tahovym regulétorem, Um&rnd
dosaZitelnému zesileni tahového reguladnfho obvodu. Pritom ztréta zp&tné tehové
vazby vede k okamiitému zadéni meximélniho proudu m&nife, rozb¥hu motoru s meximdlnim
zrychlenim a .ndslednému prudkému vypnutf pdsu. Tim dochdsf ke vamiku nepfipustné -
proudové 3pilky, kterd vede k odstaveni‘pohonu, pokud meml mutno odstevif*bohon, 7¢
z titulu pretrZeni pdsu. Z toho v3eho vypl&vé, Ze kvedits pfimé,regulace.tahu byle
.:znehodnocovéna nedokonaelym ovldddnim tahového pohopu v okamZiku pfipojeni pfimé
regulace tahu v reguldtoru tahového'mechanismu. Toto pFipojenf zdviselo totiZ na
kvalit& a zrudnosti obsluhy a tim tedy na subjektu obsluhy zdvisela jak kvalita, tek
i kvantita védlcoveného materidlu.

Uvedené nevyhody odstranuje za¥fzent pro pfipinégi a ‘odepindni p¥imé regulace
tahu v reguldtoru tahového mechanismu podle vynélezu;‘ktebé sestdvd z &idla tshu,
vyhodnocovaeiho bloku, napdjecfho bloku, &idla kotevniho proudu pohédnécfho motoru
tathého mechanismu, dvou souftovych blokl, omezovecfho bloku, reguldtoru tehu,

korekénfiho bloku t¥{ hradel a dvou rozhodovacich blokl.

Podstatou zafizeni podle. vyndlezu je to, %e vystup &idla tahu je spojen s méFicim
vstupem vyhodnocovaciho bloku, JjehoZ vystup je parelelhé piipojen né zpétnovazebni
vstup druhého soudtového bloku & ne informedni vstup druhého rozhodovaciho bloku,

JjehoZ vystup je zepojen jednsk na ovlédaci vstup druhého hradle a jednak na ovléddect
vstup prvniho hradla. Vystup prvnfho hradle je spojen s blokovacim vstupem reguldtoru -
tehu, na jeho% odchylkovy vstup je zapojen vystup druhého souéfového bloku, k Jjeho#
zadévacimu vstupu je pripojen vystup druhého hredle. Zaddveci vstup druhého hradla

je pak'paralelné propojen se zedévacim vstupem t¥etfho hradle a s druhym informednfm
vstupem prvnfho rozhodovaciho bloku, jeho¥ vystupy Jjsou spojeny s korespondujfcimi
ovlédecimi vstupy tretiho hradla, jeho# vystup je pres omezovaci blok zapo jen ne '
prvni zadévaci vstup prvniho soudtového bloku. Druhy zaddvaci vstup prvniho soudtového
bloku Jje perelelné propojen‘se zadédvacim vstupen prvniho‘hradla,vvybtupem regulétoru
tahu, prvnim informe&nim vstupem prvniho rozhodovacfho bloku & odchylkovym vstupem
korekéniho bloku, jeho#Z vystup je spojen s korek¥nim vstupem druhého soudtového

bloku. Na vystup pfvniho soustového bloku je pak zapojen odchylkovy vstup napdjeciho
bloku a na zp&tnovazebni vstup vystup éidla kotevniho proudu pohdn$ciho motoru tshového
mechenismu, pfes které Je silovy vetup napdjecfho bloku spojen s nezakreslenym nepdjecim

vedenim.

Vyhodou zerfzeni podle vyndlezu je to, Ze zaji§¥uje plynulé p¥ipojeni piimé
regulace tahu a ndsledné aﬁtomatické odpojeni obvodl nepiimé regulace tahu, potFebnych
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pro vyvozeni napinactho tshu, bez nebezped{ pretrZeni pésu, &1 odstaveni ménile z titulu
nep¥ipustnd velikého kotevnfho proudu. Tim jsou zkréceny manipuladni doby, souvisejfci
se zehéjenim vliastnfho vélcovaciho procesu; je sni¥eno mechenické nemdhéni jednotlivych
stroji a vélcoveného pésu a je zajist&no presné dodrZeni poZedoveného tshu. Zafizend
podle vyndlezu mé tedy vliv jak na dodrZeni poZadovanych tolerancy tloudtky, tek na
zlepdeni kvelity povrchu pésu.

Zab{zeni pro pPipinéni = odepindni p¥imé regulace tahu v reguldtoru tahového mecha-

nismu podle vynédlezu je p¥fkladn¥ schematicky znézorn&no blokovym schématem na vykresu.

Jek patrno z blokového schématu sestdvéd zafizeni podle vynédlezu z gidla 3.1

tehu nap¥. presduktoru, které je souéésﬁi prevddéciho véleékuhl pésu, nepnutého

mezi rychlostné‘fizenym'mechanismem 2, naph védlcovaci stolici a tahovym mechenismem

1, napf. nevijedlem a vyhodnocovectho bloku J.2, tvoteného nap¥. kombineci operainich.
zesilova®i, Déle pek za¥fzeni podle vynélezu sestévd z napdjeciho bloku 3, coZ Je
v.daném pPipadd tyristopovy méni&, slou%fci pro napsjeni pohdénciho motoru 4 fahového
.mechanismu 1, ¢idla § kotevniho proudu pohén¥ciho motoru 4, coZ Jje nap¥. mEficd
transformétor proudu, dvou soudtovych blokd 1,.1;, realizovanych pasivnimi prvky,
omezovaciho bloku 8, co% jsou napt. operaini zesilovate s prisludnymi vazbemi a
reguldtoru g tehu, realizovenym v deném piipadd opaeradnim zesilovadem. Souéésti
zadizeni podle vynélezu je Jedtd blok 10, realizovany kombinaci opera&nich zesilovadl
a pfisluéhych vazeb, t¥i hredla 12, 13, 14, realizovené nap¥. kontekty p¥isludnych
relé a dva rozhodovaci bloky 15, 16, cof jsou kompardtory. Jednotlivé bloky J.1 8%

16 jsou pak zapojeny tak, %o vystup Eidla 31 tehu je-spojen s m&Ficim vstupem p
vyhodhocovaciho bloku 3.2, jehoZ v§stup je paraleln& piipojen na zp&tnovazebni vstup
kK druhého soudtového bloku 11 a ne informe¥nf vstup % druhého rozhodovaciho bloku

16, JehoZ #{dicf vstup y je spojen se spinaem - piipojeni primé regulace - v nezakres-
leném ovlddecim pultu. V§stup druhého rozhodovaeciho bloku 16 je pak zapojen jednak '
na ovlédeci vstup u druhého hradla 13 a jednak na ovlddaci vstup x prvniho hradla

12, Jjeho% vystup je spojen s blokovacim vstupem ¥ reguldétoru § tahu, na JehoZ odchylkovy
vstup b je zepojen vystup druhého souftového bloku Lll, JehoZ zadédvacimu vetupu J Jje
pPipo jen vystup‘drhhého hradla 13. Zedévaci vstup j druhého hredla 13 Jje perelelng
propojen s ovlédadem - %4dend hodnota tehu - v nezakresleném ovlddacim pultu, se
zaddvacim vstupem g t¥etfho hradla J4 a s druhym informednim vstupem p prvniho rozho-
"dovaefho bloku 15, jeho¥ ¥{dici vstup g Je spojen se spinadem - p¥ipojeni napinactiho
tshu - v nezakresleném ovlédacim pultu. Vystupy &, z prvaniho rozhodovaciho bloku

15 jsou pak spojeny s korespondujicimi ovliddacimi vstupy p, o tfetihb hredle 14,
jeho# vystup je piipojen na zeddvacl vstup £ omezovactho bloku 8, JehoZ vystup Je
" spojen s prvnim zaddvecim vstupem g prvntho sou¥tového bloku I. Druhy zadéveci vstup
4 prvniho souttového bloku 7 je paraleln¥ propojen se zaddvacim vstupem ¥ prvniho
hradia 12, vystupem régulétoru 9 tahu,_prvnim informe&nim vstupem g prvntho rozhodova-
ctho bloku 15 a odchyikbvym vstupem p korekdniho bloku 10, JjehoZ vystup je spojen
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8 korekénim vstupem } druhého soudtového bloku ale Wa vystup prvatho soudtového bloku
1 js pek zapojen odchylkovy vstup g napdjeetho bloku 5, k Jehoi vyatupu Je pfipojen'
pohéndci! motor 4 teshového mechanismu 1, p¥*idem# na zp&tnovazebn! vstup ¢ napéjeciho
bloku 3 Jje zepojen vystup &idla § kotevnfho proudu pohdnctho motoru 4 tshového
mechenismu }, p¥es které Je silovy vstup b nepdjecfho bloku 2 spojeh & nezakreslenym

napdjecim vedenim,

Funkce zar{zent podle vyndlezu je nédsledujfci. Spinesdem - p¥ipojeni napinaciho
tahu - v nezakresleném ovlédacim pultu je vyddn povel na ¥fdfef vstup g prvniho ‘
rozhodovactho bloku 15 pro odblokovéni tietfho hradla 44 ovlddecim signdlem, pfivedenyﬁ
na Jeho druhy ovlddaci vstup p. Odblokovénf t¥etfho hradla lgvje v3ak provedenc pouze
PFi nulovém zeddni %4dané hodnoty tshu z ovlddade - ¥4dend hodnota tehu - umistédného
v nezakresleném ovlddacim pultu, o 8em¥ je prvni rozhodovac{ blok 43 informovén
signédlem, pfivedenym na jeho druhy informadni vstup p. Po odblokovén{ t¥etfho hradle
L4 Je Zé&dand hodnote tshu privedena na zeddvaci vstup £ omezovaciho bloku 8, kde je
upravena Jjeji strmost a Je d4le zavedena nsa prﬁni zaddvacl vstup g prvntho soudtového
bloku 7, kde Jje porovndns se signélem skutené hodnoty kotevniho proudu pohdn¥ciho
motoru 4 tehového mechanismu L. Tento signdl je ziskén ¥idlem & kotevniho pfoudu
pohén&ctho motoru 4 tshového mechanismu 1. Tento signdl je ziskén didlem & kotevniho
proudu pohénéctho motoru 4 tshového mechenismu i & pPivédd{ se ne zp¥tnovazebni vstup
¢ prvniho soudtového bloku J, jeho¥ vystupnfm signélem, pifivéd&nym na odchylkovy
vstup g napdjectho bloku 3, Je ¥fzen kotevnf proud pohdndciho motoru 4 tahového
mechanismu L. Napfnac{f tsh, kterym je napnut pés, Je pak m&¥en &idlem 3a1 tehu,

Jeho# vystupni signdl je pies vyhodnocovacf blok 222 pfiveden do druhého rozhodovectho
bloku )6, kde po dosa¥enf nastevené minimélni hodnoty napfnactho tshu Je vyhodnocen
signél pro odblokovéni druhého hredle 13 a prvnfho hradle 22. To se viak d&je za.
predpokladu, %e spinsSem - p¥ipojeni primé regulace - umistdnym v nezakreslendém
ovlédacim pultu, Jje poZXedovéno piipojeni piimé regulace prostirednictvim signélu,
pfivedeného ne #f{dici vstup ¥ druhého rozhodovaectho bloku 46. V tomto pFipeds je

od oviada¥e - %4danéd hodnota tshu - umfst&ném v nezakreslendm ovlddacim pultu,
ptiveden signél pies druhé hradlo 13 a ne zaddvaci vetup i druhého soudtového bloku
il, na jehoZ zp&tnovazebni vstup k jiZ byla piivedena informace o skutedné hodnotd
napinscfho tehu, m&¥ené &idlem 3,1 tahu, Vystupnim signélem soudtového bloku 11 je
r{zen odblokovany reguldtor 9 tshu, jeho¥ vy¥stupni signél, privédény na druhy zaddvact
vstup 4 prvntho soudtového bloku 7, pék predstavuje zédanou hodnotu kotevnfho proudu
pohénéciho motoru 4 tahového mechenismu &+ Pritom pro zajistén{ stability tehového
regulaénfho obvodu je vystupni Qignél reguldtoru g tshu je¥t¥ zaveden pies korek¥nt
blok 10 na korek&nf vstup 1 druhého soudtového bloku 11. Vystupnf{ signdl reguldtoru

9 tshu, po dosaZent nastavehé miniméln{ hodnoty, té% zajié%uje‘prostfednictvim prvatho
rozhodovaciho bloku 15 uzev¥eni trettho hradle 14. T{m dojde automaticky k odpojent
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obvodl neprimé regulace tahu, zajidtujifcich nastavenf nspinaciho tshu, tak¥e ddle je

teh v pédsu regulovéan a ovlivhovén pouze v rémci primé regulace tahu.

PREDMETT VINALEZU

Za¥izen{ pro piipindni a odepindnf p¥imé regulece tahu v regulédtoru tahového
mechanismu, sestévajfc{ z &idls tehu, vyhodnocovaciho bloku, napdjeciho bloku, &idla
kotevniho proudu pohédndcfho motoru tshového mechenismu, dvou soudtovych blokd,
omezovactho bloku regulétoru tehu korek&niho bloku, t¥{ hradel a dvou rozhodovecich
blokd, vyznedujfcl se tim, ¥%e vystup 8idle (3.1) tehu je spojen s m&¥icim vstupem (m)
vyhodnocovactho bloku (3.2), jehoZ v¥stup je paraleln& p¥ipojen na zp&tnovazebni
vstup (k) druhého soudtového bloku (11) a ne informedni vstup (%) druhého rozhodovaeciho
bloku (16), jeho% vystup je zapojen jednek na ovlédaci vstup (u) druhého hradla (13)

a jednak na ovléddact vstup (x) prvntho hradla (12), Jjeho% vystup Jje spojen s blokovacim
vstupem (w) reguldtoru (9) tshu, na jeho% odchylkovy vstup (h) je zapojen vgstup
druhého soudtového bloku (11), k jeho¥ zedévecimu vstupu (i) je pfipojen vystup |
druhého hradla (13), jeho%Z zaddvacf vstup (j) je paralelnd propojen se zaddvacim
vatupem (g) t¥etfho hradla (14) a s Qruhym‘informaénim vstupem (r) prvniho rozhodova-
etho bloku (15), jeho¥ vystupy (o, z) jsou spojeny s korespondujfcimi ovlddecimi
vstupy (p, o) t¥etfho hradla (14), jeho% vystup je pies omezovaci blok (8) zapojen

na prvni zaddvaci vstup (e) prvnfho soudtového bloku (7), jeho¥ druhy zaddvaeci vstup
{d) Jje pereleln¥ propojen se zadévacim vstupem (v) prvafho hradla (12), vyétupem
reguldtoru (9) tehu, prvnim informe&nim vstupem (q) prvnfho rozhodovactho bloku (15)

a odchylkovym vstupem (n) korek¥nfho bloku (10), jeho¥ vystup je spojen s korekinim
vstupem (1) druhého soudtového bloku (11), pifem¥ na vystup prvniho soudtového

bloku (7) je zapojen odchylkovy vstup (a) napé jecfho bloku (5) a na zp&tnovezebny
vstup (¢) vystup ¥idle (6) kotevnfho proudu pohédn&ctho motoru (4) tshového mechanismu
(1), pri které je silovy vstup (b) nepdjectho bloku (5) spojen s nezakreslenym

nepéjecim vedenim.
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