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Maschine zum Zusammenndhen von Werkstiickteilen

mittels einsr Wulstnaht

Anvendungsgebiet der Erfindung:

Die vorliegende Erfindung bezieht sich im allgemeinen auf Ver-
besserungen in N&hmaschinen zum Zusammennihen von Werkstiicke
teilen mit gleichen oder ungleicheén Kantenlingen mittels einer
Wulstnaht, und auf Verbesserungen in s,g., schweren Nahmaschi-
nen zur Verarbeitung schwerer Materialien, wie Leder., Insbeson-
dere bezieht sich die Erfindung auf Verbesserungen in Maschinen
zum Ndhen der Kante des Bodenschaftteiles (Schaft) an die Kante
des Herzeinsatzstiickes (Blatt) echter Mokassin-Schuhe wihrend
die Mehrweite der lingeren Kante des Schaftes eingehalten wird,
so daBl sie sich der Kantenlinge des Blattes anpaft,

Ein "echter Mokassin" ist ein Schuh, wobei sich der Schaft, ein
Teil des Schuhoberteiles, den Besonderheiten des Trdgers FuB im
Zehenabschnitt anpaBt und mittels einer Naht an das die Zehen
bedeckende Blatt angeniht wird.

Charakteristik der bekannten technischen Lésungen:

Herkdmmlicherweise werden Mokassin-Schuhe mit handgefertigter
Naht hergestellt, Dies ist jedoch, wie in der US-PS Nr., 3 530 808
vom 2,6,1969 beschrieben, ein kostspieligar und zeitraubender

Prozefl, der eine betrdchtliche Geschicklichkeit der. Bedienungs-
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person verlangt, Aus diesem Grund sind viele Vérsuche gemacht
,: vworden, um eine Maschine zur Herstellung von Mokassin-Schuhen
zu entwickeln, die insbesondere dazu geeignet ist, eine Naht
Zu biiden, die die HuBere Kante des Blattes mit der HuBeren
Kante des Schaftes verbindet, wéhrehd die Mehrweite des Schaf-
tes eingehalten w;#d, um sich der kleinqren Unfangslidnge des
Blattes anzupassen, Es ist ein kennzeichnendes Merkmal der oben
ervdhnten US-PS, eine Steppstichnéhmaschine mit zvei einstell=-
baren Werkstiickvorschubvorrichtungen mit Mitteln zu-versehen,
die dem Schaft Mehrweite einhaltende Bewegungenlin Léngsein- ‘
richtung erteilen, wobei die eingehaltene Kante des Schaftes
mit dem Rand des Blattes mittels Stichen verbunden wird. Die )
"~ Anvwendungsmoglichkeit der Erfindung gemiB dem obigen US-PS ist
jedoch auf s.g., offenkantige Raffndhte beschrédnkt. Da diese
Néht keine Wasserdichtigkeit garantiert, erfolgt die Anwendung
hauptsidchlich bei billigem Mokassin-Schuhwerk, Qualitdts- Mo-
kassin-Schuhe werden mit einer Wulstnaht hergestellt, wobel die
iiberstehende Kante des Blattes um die Kante des Schaftes gefal-

tet und das Blatt und der Schaft zusammengendght werden,

Um den Anforderungen der Schuhindustrie gerecht zu werden, ei-
nem maschinengefertigten Mokassin-Schuh ein handgenZhtes Aus-
sehen zu geben, wurde ein neues Verfahren in der DNZ Nr. 4/1977
verdffentlicht, welches drei Ndhmaschinen zur Herstellung von
Mokassin-Schuhen mit dem gewiinschten Qualifétsfaktor und dem

- handgendhten Aussehen und zur Erzielung einer groferen Wirt-
schaftlichkeit vorsieht, Dieses verdffentlichte Verfahren be-

steht aus den folgenden drei Sufen:

a) Eine erste Ndhmaschine arbeitet automatisch die Mehrweite
des Schaftes ein, wobei die Mehrweitenbetrige iiber eine Pro-

grammvorwahl oder mechanisch einstellbar sind. Eine gleichzeitig
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mitgenshtes Bindchen fixiert die Mehrweite,

b) Einsteppen des Blattes an den Schaft auf einer SHulen-

nédhmaschine,

c) Steppen der Flecht- und Grobstichnaht mit Fdden bis zu 0,6
mm Stidrke bei gleichzeitigem Umlegen der iiberstehenden Kante
des Blattes um die Kante des Schaftes zur Bildung einer Wulst-

naht.

GemiB einem Verfahren in einem Prospekt der Anmelderin werden
zur Herstellung von echten Mokassin-Schuhen und zum Einhalten
der Mehrweite nur zwei Spezialmaschinen bendtigt. Die erste
Néhmaschine ist zum Einhalten der Mehrweite und zum gleichzei-
tigen Einsteppen des Blattes vorgesehen, wobei eine Metallzunge .
zwischen Blatt und Schaft liegt zum Trenmen der beiden Teile,
damit die Raffung mdglich ist, Die zweite Maschine steppt die
Wulstnaht mit starkem Garn bei gleichzeitigem manuellen Umlegen

der iiberstehenden Kante des Blattes um die Kante des Schaftes,

Die obigen Verfahren schlieflen drei'bzw. zvei Stufen zum Zusam~
menniéhen des Schaftes und des Blattes ein., Bei dem ersten Ver-
fahren sind zwei Hilfsnihte und bei dem zweiten Verfahren eine
Hilfsnaht erforderlich zur Vorbereitung der Lederzuschnitte vor
dem endgiiltigen Zusammennghen mittels einer Steppstichnaht mit
starkem Garn, Neben der Tatsache, dal die Hilfsnihte durch diese
Steppsfichnaht nicht verdeckt werden kdnnen, verursacht das zvei-
bis-dreimalige Ndhen eine mehrfache Durchlocherung des Materials

und somit eine betrdchtliche Nahtschwiche.

-
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Ziel der Erfindung:

‘Mit der Erfindung sollen die Méngel des Standes der Technik
beseitigt werden,

Darlegung des Wesens der Erfindung:

Es ist eine Aufgabe der vorliegenden Erfiﬁdung, éine Nﬁhma-
schine, die Stichbildewerkzeuge, Werkstiick-Vorschubmittel, ei=
nen Werkstiick-Niederhalter und eine Werkstiick-Kantenfihrung
einschlieflich, mit Mittelnvzu ﬁersehan, zum Bilden einer Wulst-
naht wéhrend des Zusammenndhens einer Kante eines ersten Zuschnit-
tes an die Kante eines zweiten Zuschnittes mit einer ﬁberstéhen-

den Kante, die das Bilden der Wulstnaht ermdglicht,

Die Aufgabe des Zusémmennﬁhens von zweil Zuschnitten relativ
schver zu verarbeitender Materialien, wie Weichleder, wird dadurch
bgelﬁst, daBl eine Formkante an der Kantenfiihrung vorgesehen wird
zum Vorfalten der iiberstehenden Kante des zweiten Zuschnittes, und
" ein angetriebenes Faltmittel, das im Bereich vor der Nadel und
synchron mit derselben wirksam ist zum Umlegen der iiberstehenden
Kante um die Kante des ersten Zuschnittes und um der iiberstehenden
Kante Bewegung in Richtung zu der Nadel zu erteilen., Um welche ‘
Leder verarbeiten zu konnen, kann ein Zwischenglied iiber dem er-
sten Zuschnitt und vor der Nadel angeordnet werden, Gemi#B einem
veiteren Merkmal der Erfindung ist der Niederhalter mit einer Zun~
ge veréehen, die als Zwischenglied vor der Nadel und zwischen dem

ersten Zuschnitt und der umgelegten Kante angeordnet ist,

Es ist eine andere Aufgabe der vorliegenden Erfindung, eine N&h~-
maschine vorzusehen zum N&hen der Kante eines Mokassin-Schaftes

an die Kante eines Mokassin-Blattes mittels einer Naht, wéhrend
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die Mehrweite des Schaftes eingehalten wird, um seine Kante
der des Blattes anzupassen, und gleichzeitig die Wulstnaht ge-
bildet wird,

Es ist eine Hauptaufgabe der vorliegenden Erfindung, die hohen
Herstellungskosten fiir Mokassin-Schuhe zu senken, die sich auf~
grund der herkodmmlichen handgefertigten Verfahren bzw. der oben
ervdhnten mechanischen Verfahren, wofiir zwei oder drei Nghma-
schihen erforderlich sind, ergeben, insbesondere wenn der Schaft
und das Blatt mittels einerWulsinaht zusammengendht werden sollen.

Die vorstehende Aufgabe wird geldst in Form einer N&hmaschine

zum Zusammenndhen des Schaftes und des Blattes, die vorsehen ist

- niit Stichbildewerkzeugen, einer Kantenfilhrung zur Filhrung des
 Schaf£es und des Blattes mit einer i{iberstehenden Kante und zum
'Vorfalten dieser Kante, Vorschubmitteln fir das Blatt, Einstell-
nitteln fiir die Vorschubmittel fiir das Blatt zur Bestimmung der
Stichlénge, Vorschubmitteln, um den Schqft Mehrvweite einhalten=-
de Béwegunggen in Li#ngsrichtung zu erteilen, und einem Zwischen-
giied zwischen den Vorschubmitteln fiir das Blatt und den Vorschub-
uitteln fiir den Schaft, um zu verhindern, daB das Blatt durch den

Vorschubmechanismus fiir den Schaft gerafft vird.

Gem#dB einemMerkmal der Erfindung ist diese Maschine mit einem an-
getriebenen zusitzlichen Raffmittel versehen, welches vor der
Né@hmaschinennadel angeordnet ist zum Umlegen der vorgefalteten
Kante des Blattes Mehrweite einhaltende Bewegung in Léngsrichtung
zu erteilen vor dem Zusammenndhen der drei Materiallagen mittels

einer einzigen Naht,

Eine weitere Aufgabe dieser Erfindung ist, den gerafften Abschnitt

des Schaftes zwangsldufig zu transportieren und eine Verschiebung
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der Raffung durch die Reibung zwischen Schaft und der umge-

legten Kante des Blattes zu verhindern,

Die vorstehende Aufgabe wird dadurch geldst, daB ein zweites
Zwischenglied vorgesehen wird, welches zwischen dem Schaft und
der umgelegten Kante des Blattes vor der Nadel angeordnet ist,

GemidB einem weiteren Merkmal der Erfindung, wobei die Vorschub-
mittel zur Erteilung von Mehrweite einhaltenden Bewegungen in
Lﬁngsxichtung fiir den Schaft aus einem Stoffschieber bestehen,
der eine Viereckbewegung in N&he und gegeniiber der Nadel und

der Kantenfilhrung ausfiihrt, ist ein zweites Zwischenglied mit
einer Gleitfléche ein Teil des Stoffschiebers und zwischen Schaft
und der umgelegten iiberstehenden Kante des Blattes vor der Nadel
angeordnet, Der Stoffschieber und das zweite Zwischengliéd sind

mit Zdzhnen zum Angreifen der Oberflidche des Schaftes versehen.

In einem bevorzugteh Ausfithrungsbeispiel besteht das zusdtzliche
Raffmittel zum Umlegen der vorgefalteten iliberstehenden Kante des
Blattes um die Kante des Schaftes und um der umgelegten Kante
des Blattes Mehrweite einhaltende Bevegungen in Ldngsrichtung zu
erteilen, aus einem Raffinger, der an der Unterseite mit Z&hnen,
die senkrecht zur Vorschﬁbrichtung des Schaftes und des Blattes
angeordnet sind, versehen ist und mit einem Ausschnitt fir die
Nadel, und einem Steuermechanismus, der dem Raffinger dreidimen-
sionale elleipsenfarmigé Bewegungen synchron zu der Bewegung der
Nadel erteilt.

In dem bevorzugten Ausfiihrungsbeispiel der Erfindung schlieft der
Steuermechanismus einen zweiarmigen Hebel, wobei ein Arm den Raf~
finger trégt, eine senkrechte Welle, die drehbar in der Werkstiick-

fpagplatte und dem N&hmaschinenarm gelagert ist und in Antriebs-
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verbindung mit der Armwelle steht, einen Exzentef, der an der
senkrechten Welle befestigt ist, einen Tréger, der mit einenm

. Lager zur Aufnahme des doppelarmigen Hebels versehen ist, eilnem
Loch in einem Ende des Trédgers zur Aufnahme des Exzenters, der
dem Raffinger ellipsenfdrmige Bewegungen erteilt, und einem
Drehmittel an dem anderen Ende des TrHgers, einen Nockénnach-
folger, der an dem anderen Arm des doppelarmigen Hebels ange-
ordnet ist, eine Nockenscheibe, die mit dem Nockennachfolger
zusammenarbeitet, um dem Raffingar Auf- und Abbewegungen zu er-
teilen, und Federmittel zwischen dem Triger und dem anderen Arm
des doppelarmigen Hebels zum Niederhalter des Raffingers in Rich-
tung der ﬁbersteﬁenden Kante des Blattes. Ferner sind Einstell~
mittel vorgesehen zur Verdnderung der ellipsenfdrmigen Bewegungs-
bahn des Raffingers. A

Gem#3 einem abgeinderten Merkmal der Erfindung besteht das zu-
sdtzliche Raffmittel vor der Nadel aus einem Raff- und Faltfin~
ger, der mit einer ebenen Unterflédche, einer Auflaufkante in Vor-
schubrichtung und einem Ausschnitt fiir die Nadel versehen ist,

und einem Steuermechanismus, um dem Raff- und Faltfinger ellipsen-

formige Bewegungen synchron zur Bewegung der Nadel zu erteilen, der
einschlieflt Federmittel zum Niederhalten des Raff- und Faltfingers '

in Richtung zur iberstehenden Kante des Blattes, Einstellmittel zur
Hohenverstellung des Raff- und Faltfingers und Einstellmittel zur

Verdnderung der Federspannung.

Gemdf noch einem anderen Merkmal der Erfindung iét die N&hmaschi-

ne zum Zusammenndhen von echten Mokassin~Zuschnitten, Schaft und

Blatt, mit Mitteln versehen zur Bildung einer Wulstnaht mittels ei-

nes Blattes mit einem faltbaren Rand, der iiber die Kante des Schaf=~
tes ragt, bestehend aus einer Rolle mit einem gerdndelten Profil

zum Umlegen der iiberstehenden Kante um die Kante des Schaftes und



-8- 210717
das Zwischenglied vor dem N#hen, und einem Freilauf, um der Rol-
le Drehung nur in einer Richtung zu erlauben, einem Schwenkhe-.
bel, der drehbar angebracht ist unddie Rolle trdgt, und einem
Antriebsmittel zur Bewegung des Schwenkarmes mit der Rolle syn-
chron zu den Stichbildewerkzeugen der N&hmaschine, um der Kante
des Blattes mittels der Rolle Mehrweite einhaltende Bewegungén

zu erteilen wenn der Freilauf gesperrt ist, und um die Kante vor-

zufalten venn der Freilauf frei ist,

Ausfihrungsbeispiele:

An mehreren Ausfiihrungsbeispielen soll die Erfindung nachfolgend

niher erliutert werden., Aus diesen sind, ebenso wie aus dem Er-

findungsanspruch, weitere Merkmale der Erfindung ersichtlich, In

den zugehorigen Zeichnungeﬂ zeigen:

Fig. 11 eine Seitenansicht von links eines Gestelles und einer
Néhmaschine mit einem bevorzugten Ausfiihrungsbeispiel

der vorliegenden Erfindung,

Fig. 2: eine Hinteransicht der in Fig. 1 gezeigten Ndhmaschine,

“Flg, 3: die Nﬁhmaschine in Richtung des Pfeiles III in Fig, 2,

Fig. 4: .eine schematische Ansicht von hinten der wesentlichen
Innenteile der NZhmaschine und Teile des Mechanismus ge-

mdB der Erfindung,

Fig, 5: eine perspektivische Draufsicht auf die Werkstﬁcklageﬁ
und Werkzeuge der Ndhmaschine zum Verbinden der Lagen mit-
tels einer Wulstnaht ohne Raffung der Lagen,

Fig, 6: eine perspektivische Draufsicht shnlich der Fig. 5, je~

doch mit einem ge&nderten DriickerfuB,



Fig. 7:

Fig., 8:

Fig. 9:

Fig.10:

Fig.11
und 12:

- Fig.13:

Fig.1b:

Fig.15:
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den DriickerfuB von Fig, 6 in einer perspektivischen

Draufsicht,

eine teilweise perspektivische Ansicht eines Schaftes
und eines Blattes eines echten Mokassin-Schuhes, die
miteinander verbunden worden sind mittels einer offe~

nen Kantenraffnaht,

eine teilweise perspektivische Ansicht eines echten

Mokassin~-Schuhes, in welcher der Schaft und mit dem

"Blatt mittels einer Wulstnaht verbunden ist,

eine vergroflerte Teilansicht der Fig, 3, welche Teile
der Vorschubvorrichtungen und Stichbildewerkzeuge und
deren Relativwirkﬁng auf die verschiedenen Werkstiick-
lagen zeigt, die mittels einer Wulstnaht zusammenge~

niht werden sollen,

dhnliche Ansichten wie in Fig, 10, in welchen die Vor-
richtungen jedoch in anderen wirksamen Positionen ge-
zeigt werden,

'
eine teilweise Vorderansicht in einer von oben gesehenen
Perspektive eines oberen Stoffschiebers und anderer in

Fig. 10 bis 12 gezeigten Mechanisuen,

eine &hnliche Teilansicht wie in Fig, 13 gezeigt, je-

doch mit einem gednderten oberen Stoffschieber,

den gednderten oberen Stoffschieber gemdB Fig,14 in ei-

ner perspektivischen Seitenansicht,
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eine Vorderansicht der NiZhmaschine mit einem Teil des

Verkstiicktragarmes und dem bevorzugten Ausfilhrungsbei~

spiel einer Hilfs-Raff~- und Wulstnahtfalt-Vorrichtung,

eine Draufsicht auf den Werkstiicktragarm gem#B Fig, 16,

_ist ein Teilausschnitt gemdf der Linie XIIX-XIIX der

Fig, 17,

ein verérbﬁerter Teil des Hilfsraffingers und die Bewe-
gungsbahn des Fingers,

eine Hinteransicht des Werkstiicktragarmes gemiéf Pfeil

XX in Fig. 17 und ein Einstellteil fiir den oberen Stoff-
schieber,

einen Teil des Werkstiicktragarmes mit einer Hilfsraff-
und Wulstnaht-Faltvorrichtung in einer Teilansicht

von vorn,

eine Draufsicht auf den Wérkstﬁcktragarm gemdB Fig. 21,

in Vergrodferung einen Teil des Raffinger gemdf Fig., 21
und die ellipsenformige Bewegungsbahn dieses Fingers,

ist eine perspektivische Ansicht eines Trdgers und Teiw~
le der Einstellmittel fiir den Raffinger,

in einer Vorderansicht noch eine andere geiénderte
Hilfsraff- und Wulstnaht-Faltvorrichtung,

eine Draufsicht auf den Werkstiicktragarm gemdB Fig, 25,
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eine vergrdfierte Vorderansicht des Raffingers in
Form einer Rolle mit einem Freilauf, wie in Fig,

25 gezeigt,

ist eine Draufsicht auf die Rolle gemdB Fig, 27,

eine Vorderansicht einer weiteren ge&énderten Hilfs-
raff~ und Wulstnaht-Faltvorrichtung,

eine Draufsicht auf den Werkstiicktragarm gemiB Fig.E%:
den Schnitt XXXI-XXXI von Fig; 29;
den Schnitt XXXII-XXXII von Fig; 29;
den Schnitt XXXIII-XXXIII §on Fig; 29;

eine teilweise Draufsicht von vorn in vergréfBertenm

MaBstab auf einen Teil der Raff- und Wulstnaht-Falt-

vorrichtung,

eine perspektivische Explosivzeichnung des Stoffschie=-

bertréigers mit Kupplungsteilen und den das Werkstiick
behandelnden Teilen,

Im einzelnen weiter bezugnehmend auf die verschiedenen Zeichnun-

gen sei bemerkt, daB es sich bei der in vorliegender Erfindung

verwendeten Nihmaschine um eine sog. Grobstich-Armnihmaschine
Adler K1, 105-RM/Sp 75 der Anmelderin handelt, die in den Fig.
1, 2 und 3 éllgemein mit 4 bezeichnet wird,

Die auf einem Gestell 2 angebrachte NiZhmaschine 1, das einen von
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einem Pedal 4ibe£§tigten und mittels éines Riemens 5 mfﬁ der
Nahmaschine 1 in Antriebsverbindung stehenden Antriebsmotor
3 trigt, besteht, wie aus deh Fig., 1 bis 3 und 410 bis 12 er-
sichtlich ist, aus einem Stdnder 6, einer sich von dem Sténder
6 erstreckenden Werkstdcktragplatte 7, einem eine Armwelle 9
tragenden Arm 8, der in einem Ndhkopf 10 endet, Unter Beriick-
sichtigung der in Fig., 4 in schematischer Darstellung von hin-
ten gezeigten wesentlichen inneren Teile besteht die Néhmaschi-~
ne 1 ferner aus einer eine fadenfiihrende Nadel 12 tragenden Na-
delstange 11, die von einem eine Kurbel 413 und ein Gelenk 14
 bestehenden Kurbelantrieb angetrieben wird, Die Armwelle 9 trdgt
das iibliche Schwungrad 15, eine Kellriemenschelba 16, eine Ex~
zenterscheibe 417, eine Nockenscheibe 19 und ist versehen mit
einer Kurbel 18,

In dem Werkstiicktragarm 7 ist eine Greiferwelle 20 drehbar gela-
gert, die einen Greifer 21 tridgt (in Fig, 1,.3 und 10 bis 12 ein
Barrelschiffchen), einen Hubexzenter 22 (Fig. 4, 31) und eine
Kurbel 23 (Fig. 1). Der Hubexzenter 22 ist in einem Gabelteil

25 eines Stoffschiebertrégers 24 (Fig. 410 bis 12 und 29, 30) auf-
genommen, an dem ein gezahnter Stoffschieber 26 mittels einer
Schraube 27 (Fig, 29) befestigt ist, Wie in Fig. 4 gezeigt, ist
ein doppelarmiger Hebel 28 in der Werkstiicktragplatte 7 angebracht,
Ein Arm 29vdes doppelarmigen Hebels 28 ist mittels eines Gelenks.
30 mit der Kurbel 18 der Armwelle 9 verbunden, der andere gegabel-
te Arm 31 ist an der Kurbel 23 angelenkt,

Eine in dem Werkstiicktragarm 7 schwenkbar.angebrachte Vorschub- .-

vwelle 32 ist mit einer Kurbel 34 versehen. Ein Gelenk 35 ist dreh=-.
bar in der Kurbel 33 und dem Stoffschiebertriger 24 mittels Stiften
(Fig. 31) gelagert. An der Kurbel 34 ist eine Verbindungsstange 37

(Fig. %) angelenkt, die am oberen Ende eine die Exzenterscheibe 17
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umgebenen Gabel 38 trigt und einen Kulissenstein 39, der in
einer Kulissenbahn 40 eines in dem Stiénder 6 (Fig. 4 und 3)
drehbar gelagerten Kulissenblocks 41 gefiihrt wird und mit

einem Stellhebel 42 zur Einstellung der Stichlénge vérsehen
ist, '

Wie in Fig., 5 gezeigt, ist die vorstehend beschriebene Néhma-
schine 1 ferner versehen mit einem an einer senkfechten Welle
44 befestigten DriickerfuB 43, einer Stichplatte 45 und einer
Kantenfithrung 46, die an der Stichplatte 45 befestigt ist, zur
Fiihrung einer ersten Werkstiicklage 47 zu einer zweiten Werk=-
stiicklage 48 eines Werkstiickes 49, Zum Zusammenfiigen der beiden
Lagen 47; 48 mittels einer Wulstnaht 50 ist die zweite Lage 48
mit einer iiberstehenden Kante 51 in Bezug zu der Kante 52 der

ersten Lage 47 versehen,

Zur Bildung der Wulstnaht 50 sind die Kantenfiihrung 46 mit ei-
ner Formkante 54 und eine Faltvorrichtung 53, die in Fig, 21

bis 24 gezeigt wird, vorgesehen,

An dem Werkstiicktragarm 7 (Fig, 21; 22) ist eine Trdgerplatte
55 mittels Schrauben 56 befestigt, Die Kanfenfﬁhrung 46 ist an
der Trigerplatte 55 mittels Schrauben 57 befestigt. Zwei Stege
58 iiberbriicken eine Aussparung 59 in der Tridgerplatte 55 und
sind an der letzteren mittels-Schraubenmitteln 60.befestigt,
Zwischen den beiden Stegen 58 ist ein Kulissenstein 61 drehbar
befestigt, der in einem Gabelteil 62 eines Tridgers 63 aufgeﬂém-

men ist,

Der Trédger 63 ist mit Lageraugen 64 zur drehbaren Aufnahme ei-
nes doppelarmigen Hebels 66 mittels eines Stiftes 67 versehen.
An einem Arm 68 des doppelarmigen Hebels 66 ist mittels einer
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Schraube 70 ein Faitfinger 69 befestigt, der iiber die Kanten- -
filhrung 46 ragt und mit einer glatten Unterseite 71 (Fig. 23),
eiher Auflaufkante 72 und einer Aussparung 73 vor und seite
lich der Nadel 12 versehen.ist. Der zweite Arm 74 des doppel=~
armigen Hebels isé in Fithrungsblocken 75 des Trdgers 63 aﬁfge-
nommen, In Bohrungen 76-in den Fﬁhrungsblacken‘?S ist ein Ein-
stellmittel 77 gelagert, das aus einem Stellknopf 78 mit einen
Bolsen 79 zum Einsatz in die Bohrungen 76 und einem Anschlag
80 besteht, der zwischen den Filhrungsbldcken 75 angeordnet und
an dem Bolzen 79 mittels eines Stiftes 81 befestigt ist und
Anschlagfldchen 82 bis 85 mit unterschiedlichem Abstand zum
Drehpunkt des Bolzens 79 aufweist, Das Ende des zweiten Armes
74 liegt an einer der Anschlagflichen 82 bis 85 des Anschlags
80 mittels einer Feder 86 an, die einstellbar ist durch eine
in dem Triger angeordneten Einstellschraube 87 mit einer Mutter
87a,

Eine in dem Arm 8 und der Werkstiicktragplatte 7 (Fig. 2) dreh-
bar gelagerte senkrechte Welle 88 (Fig. 2; 4; 21 und 22) steht
in Antriebsverbindung mit der Armwelle 9 durch ein Kegelradpaar
89. o |

Der Triger 63 ist in seinem Lochv65 mit Spiel durch einen mit-
tels einer Stellschraube 92 an der senkrechten Welle 88.befestig-
ten Exzenter 90 aufgenommen, Der Exzenter 90 besteht aus einem
Exzenterkdrper 91 und einer Deckscheibe 94, die an dem Kdrper 91
mittels zwei Schrauben 93 befestigt ist, ‘

GemdB den Fig, 4, 5 und 21 bis 24 kann die Arbeitsweise der Nihe
maschine zum Zusammennghen eines aus einer ersten Lage 47 und ei-
ner zweiten Lage 48 mit einer iiberstehenden Kante 51 bestehendden

Werkstiickes wie folgt beschrieben werden:
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Die beiden Lagen 47; 48 werden ﬁbereipanqer angeordnet, wobei
.die Kante 51 die erste Lage 47 (Fig. 5) ilberragt und per Hand
um die Kante 52 der ersten Lage 47 gefaltet wird, und durch
die Kantenfilhrung 46 unter den angehobenen DriickerfuB 43 und
die Nadel 12 gefilhrt. Aufgrund der Dicke der zu vernihenden
Lagen (erste Lage 47, zweite Lage 48 und gefaltete Kante 51
der zweiten Lage 48), kann die Hﬁhenverstellung des Faltfin-
gers 69 durch Drehen des Anschlagé 80 mittels des Stellkopfes
78 (Fig. 21 bis 23) vorgenommen werden, -

Bei Beginn der Stichbildung bewegt sich der Faltfingef 69 in
einer ellipsenfdrmigen Bahn 95 in Richtung des Pfeiles 96 (Fig,
23), wobei der mit "a" und "b" bezeichnete ellipsenfOrmige Ab-
schnitt den Wirkungsbereich des Fingers 69 nach Ablaufen der
Kente 51 zeigt., Die Auflaufkante bewirkt hierdurch ein Unmfal-
ten der iberstehenden, von der Formkante der Kantenfiihrung 46
vorgefalteten Kante 51 um die XKante 52 der ersten Lage 47, und
zwar dadurch, daB der Finger 69 iiber die Kante der ersten Lage
streicht, und mit Unterstiitzung des unteren Stoffschiebers 26
vidhrend des Vorschubes des Werkstiickes 49 in Vorschubrichtung
durch den Finger 69, der durch die Feder 86 (Fig., 21; 22) ange-
driickt wird,

Fig, 6 und 7 zeigen einen ge#inderten DriickerfuB 97, dessen Soh-
le 98 mit einem Zwischenglied 99 ausgebildet ist, Das letztere
befindet sich vor der Nadel 12 und zwischen der ersten Lage 47
und der gefalteten iberstehenden Kante 51 der zweiten Lage 48
und unterstiitzt das endgiiltige Umfalten der iiberstehden Kante

51 durch den Finger 69 vor dem Zusammennihen,

Die Nzhmaschine (Fig. 2 bis 4 und 10 bis 413) ist ferner mit ei~
nem oberen, eine Viereckbewegung ausfiihrenden Stoffschieber 400
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versehen, der mittels einer Schraube 4102 an einem, mit seinem
oberen Ende um einen von einem Tridger 404 getragenen Stift 3
(Fig. 2 bis 4) drehbar gelagerten Schwinghebel 101 (Fig. 13)
befestigt ist, Dieser Triger 104 ist an einer DriickerfuBstan-

ge 105 befestigt, die gleitend im Néﬁmaschinenkopf 10 gefﬁhft
ist und mittels einer Druckfeder 106 (Fig, 4) zusammen nmit dem
Schwinghebal 101 und dem oberen Stoffschieber 100 niedergedriickt
vwird, Die DriickerfuBstange 105 trigt an ihrem freine Ende eine
Gabelfiihrung 107; in der der Schwinghebel 101 gleitend gefiihrt
und in Vorschubrichtung bewegbar ist,iund eine zweite Gabel-
 fihrung 108, an die ein Arm 109 eines in dem Nzhkopf 10 dreh-
bar gelagerten Winkelhebels 110 angebracht ist, wdhrend der an-
dere Arm 141 einen Schlepphebel 412 zur Zusammenarbeit mit einem
Nocken 113 in‘der Kurbel 13 trigt, um-den oberen Stoffschieber
100 in einer senkrechten Ebene zu bewegen, Mittels,einer aus ei-
ner in den Arm 111 geschraubten Einstellschraube 115 bestehenden
Einstellvorrichtung 114 (Fig. 314) kann der an den Arm 4111 ange-
lenkte Schlepphebel 413 mehr oder weniger in den Wirkungsbereich
des Nockens 413 gebracht werden.,

Zur Bewegung des oberen Stoffschiebers 100 in Léngsrichtung ist
eine Schwingwelle 116 drehbar in dem Arm 8 angeordnet und mit

einem eine Rolle 118 tragendeh Arm 117 versehen, die eine Nute

119 der Nockenscheibe 19 angreift. An dem anderen Ende der Schwing-

velle 116 befindet sich ein Kulissenhebel 120, in dem ein Kulissen=-

stein 121 aufgenommen ist, Ein Verbindungshebel 4122 ist drehbar in

dem Arm 8 gelagert, dessen einer Arm 4123 als Gabel 4124 ausgebildet

ist, die den Schwinghebel 101 gleitend angreift, wihrend der andere

Arm 125 mit einem Schlitz versehen ist zur Aufnahme eines Kulissen-

steines 126, der in einer Stange 127 und einer Buchse 428 gefiihrt

ist. Die Kullssenstelne 121 und 126 sind mittels elner Verbindungse~

stange 129 unter der Spannung einer Feder 130 verbunden, deren
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freies Ende von dem Arm 125 getragen ist, Die Verbindungs-
stange 129 ist mittels einer Kette 131 an dem doppelarmigen
Hebel 132 angelenkt, der drehbar an dem Arm 8 durch einen
Bolzen 133 angebracht und betdtigt werden kannvdurch das Pe~
dal 134 (Fig. 1), welches mittels einer Kette 135 mit dem
doppelarmigen Hebel 132 ‘verbunden ist.

Ein Bolzen 133 (Fig, 2) trigt éinen Hebel 136, der einstell-
bar an einem doppelarmigen Hebel 132 mittels einer Schraube,

137 befestlgt ist, Angelenkt an den Hebel 136 ist eine Ver=-
bindungsstange 138 (Fig, 2, 16, 17 und 20), die mit einem Lang~
loch 139 versehen ist und einem vorstehenden Anschlag 440 (Fig.
17; 20),

An einer Welle 4141 in dem Werkstiicktragarm 7 sind eine Steuer=
scheibe 142 und ein Einstellknopf 143 mit einer Skala 144 ange-
klemmt, Die Verbindungsstange 138 ist gleitend in dem Langloch
139 auf der Welle 141 zwischen einer Scheibe 145 und der Steuer=
scheibe 142 (Fig, 17) gefiihrt, so daB der Anschlag 140 an der
Steuerscheibe 142 anliegt, Der Einstellknopf 143 dient dazu, den
Wirkungsbereich des doppelarmigen Hebels 132, der durch das Pe=-
dal 134 betdtigbar ist, zu begrenzen.

Zum Anheben des oberen Stoffschiebers 100 (Fig, 2 und 3) ist

an dem Ndhmaschinenkopf 410 ein Nocken 446 drehbar angebracht,

der den Trkger 104 mittels eines Handhebels 147 (Fig, 1) angrei-
fen kann, Ein Luftzylinder 148 ist drehbar an dem Stinder 6 ange-
bracht und mit einem Ubertragungshebel 149 verbunden, dessen frei=-
65 Ende 150 an einem Ansatz 409a des Armes 109 (Fig., %) anliegen

kann,

In dem bevorzugten Ausfilhrungsbeispiel einer Nihmaschine zum Zu-
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sammennahen eines Schaftes 151 und elnes Blattes 152 eines
echten Mokassin-Schuhes 454 mittels ‘einer Wulstnaht 153 (Fig.
9) besteht die Nihmaschine, wie in Fig. 4 und 16 bis 19 ge-
zeigt, ferner aus einenm Exzenter 155 und einer Exzenterschei-

be 157, die an der senkrechten Welle 88 mit Befestlgungsschrau-
ben 156 und 158 angebracht sind,

Ein Triger 159 ist an seinem Ende mit einem Loch 160 vorgese-
hen zur Aufnahme des Exzenters 155, einem Lager 162, in vel=-
chem ein zweiarmiger Hebel 163 drehbar gelagert ist, und einem
Gabelteil an seinem freien Ende &hnlich wie in Fig, 24 gezeigt
und mit 164 bezeichnet, Die Gabel 165 (Fig, 4; 17) nimmt einen
Gleitstein 166 auf, der drehbar in einem an der Grundplatte 168
angelenkten Hebel 167 gelagert ist. Die Grundplatte 168 ist mit-
tels Schrauben 172 an‘dem Werkstiicktragarm 7 befestigt. Die Stel=~
lung des Hebels 167 wird in einem Langloch 169 mittels eines
Gewindebolzens 170 und einer Rindelschraube 171 verstellbar be-
festigt,

Ein Arm 173 des doppelarmigen Hebels 163 trigt einen Faltfinger
174, der mit einer Schraube 175 béfestigt ist, Der Faltfinger
175 (Fig. 16, 17 und 19) ist mit Zi#hnen 176 an der Unterseite
177 versehen und mit einer Aussparung 178 zum Durchgang der Na-
del 12, Der endere Arm 179 ist in einer Seitenfiihrung 180 ge-
fiihrt und mit einem Nockennachfolger 4181 versehen, der an deﬁ
Nockenscheibe 157 anliegt. Eine Feder 182 ist zwischen dem dop~
pelarmigen Hebel 163 und einer Stellschraube 483 in den Trédger
159 angeordnet und mittels einer Befestigungsschraube 184 befe-
stigt,

An den Werkstﬁcktragarm‘T ist ein Tréger'185 mit einer Schraube
186 (Fig. 2, 3, 10 bis 14 und 16, 17) angebracht, der ein Zwi-
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schenglie& 187 trigt, welches mit Schrauben 188 befestigt ist
und vor der Nadel endet,

Bezugnehmend auf die Fig, 9 bis 13 und 17 und 19, kann die Ar-
beitsweise der Nzhmaschine zum Zusammennihen eines Schaftes 151
eines Blattes 152 eines echten Mokassin-Schuhes 454 mittels ei-

ner Wulstnaht 153 wie folgt beschrieben werden:

Angenommen, daB die Nadel 12, der oberen Stoffschieber 4100 und‘
der zu diesem Zweck durch eine, in dem Schwinghebel 101 (Fig, 2)
angebrachte Stange 190 angehobene Faltfinger 174 in Hochstellung
sind, wird zundchst das Blatt ﬁ52 zwischen den unteren Stoff-
schieber 26 und das Zwischenglied 187 gelegt, so daB die iiber-
stehende Kante 189 des Blattes 152 nach oben vorgefaltet wird
von der Formkante 54 der Kantenfiihrung 46, Dann wird der Schaft
151 auf das Zwischenglied 187 und unter den oberen Stoffschie~
ber 100 gelegt, Vor dem Senken des oberen Stoffschiebers 400 und
des angelepkten Faltfingers 174 muB die iiberstehende Kante 189
des Blattes 152 mit der Hand um die Kante 191 des Schaftes 151
gefaltet werden, so daB der Faltfinger 174 auf der gefalteten
iberstehenden Kante 4189 ruht, Wenn die Nadel 42 nach unten geht
und der untere Stoffschieber 26 das Blatt 152 zu der Nadel 42
vorschiebt, bewegt sich dernFaltfinger 174 in einer dreidimen-
sionalen Bahn 192 (Fig, 19) von "A" zu "B", um nicht nur mit
dem Stoffschieber 26 zusammenzuarbeiten, sondern auch die ijber-
stehde Kante 189 endgiiltig umzufalten, zwangsliufig zu trans-
portieren und niederzuhalten bis die Nadel 42 die Zuschnitte
durchsticht, Dann fahrt der Faltfinger 174 fort, sich in der
dreidimensionalen Bahn 192 zu bewegen, was durch die iberlage~
rung der Bewegungeh des Exzenters 155 und der Nockenscheibe (Fig.,
4, 16) erfolgt, Der Wirkungsbereich mit den Abmessungen "X" und
"Y" kann nittels Verstellung des Hebels 4167 verindert werden,
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- wihrend die Abmessung "2z" durch Einstellung der Nockenscheibe

157 axial verdndert werden kann,

Da die Stichldnge mit dem, mit dem unteren Stoffschieber 26
zusammenarbeitenden Stellhebel 42 (Fig 3 und 4) eingestellt
werden kann,'kannvdie Vorschubgeschwindigkeit des oberen Stoff~
schiebers 100; der auf den Schaft einwirkt, durch Treten des
Pedals‘134 (Fig. 1) verindert werden zur Erteilung von Mehrwei-
te einhaltenden Bewegungen in Lingsrichtung wihrend des Arbeits-
vorganges, Die Grﬁndgeschwindigkeit des oberen Stoffschiebers
100 kann vorgewdhlt werden mittels des Stellknopfes 143 und der
Skala 144, wobei die Anordnung des Pedals 134 ein Uiberschreiten
eines hoheren als mit dem Knopf 143 vorgewidhlten Wertes ge;tat-
tet,

Khnlich wie schén in Verbindung mit den Fig, 6 und 7 beschrieben,
kann der in den Fig, 14 und 15 gezeigte obere Stoffschieber 193
auch mit einem zweiten Zwischenglied 194 versehen werden, an des-
sen Unterseite sich Zdhne 195 befinden, so daB schvere Materia~
lien leicht verarbeitet und durch die Mehrweite des Schaftes 151
entstandene Falten von der iiberstehenden Kante 181 des Blattes
152 nicht nach hinten verschoben werden kdnnen. Die Gleitfléche
196 des zweiten Zwischengliedes 194 ist poliert und unterstiitzt
den Faltprozéﬁ.

Bezugnehmend auf die Fig, 25 bis 28, wird.eine geﬁndefte Wulst-
naht bildende Vofrichtung 197 dargestellt, in welcher der Falt-
finger und die.Kantenfﬁhrung der vorstehenden Faltvorrichtung
vegfallen und durch eine Ro;le ersetzt werden,

Die Rolle 198 hat ein halbkreisfdrmiges gerindeltes Profil 199
(Fig., 27) und eine Welle 200, die in einem Freilauf 201 aufge-
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nommen und axial mittels einer Scheibe 202 und einem Sicherungs-
ring 203 befestigt ist. Der Freilauf 201 ist in einem, an das
Ende 205 eines Schwinghebels 206 angebrachten Arm 204 aufgenom=
men und mittels einer Schraube 207 Vefestigt, Der Schwinghebel
207 befestigt, Der Schwinghebel 207 ist drehbar durch einen Bol-
zen 208 in, in dem Tréigex" 210 befindlichen Lagern 209 aufgenom-
men und seitlich in Gleitbldcken 211 des Trdgers 210 gefiihrt,
Die Gleitbldcke 211 sind mit Lagern 212 zur Aufnahme eines Ein-
stellmittels 213 versehen, Der Triger 210 ist um einern Bolzen
214 drehbar gelagert, der mittels eines Stellrings 215 befestigt
und in einer an dem Werkstiickarm 7 mittels Schraube 217 ange-
brachten Platte 216 aufgenommen ist, Das freie Ende 218 des Tri-
gers 210 ist an einer, von einem Exzenter 220 aufgenommenen Ver-
bindungsstange 219 angelenkt, der an der senkrechten Welle 88
befestigt ist und eine Deckscheibe 221 aufweist, welche Mittels

Schrauben 222 an dem Exzenter angebracht ist,

Das Einstellmittel 243 und die Anordnung einer Einstellschraube
223, die den Schwinghebel 206 veranlassen, die Rolle 4198 auf die

Werkstiicklagen zu driicken, sind #hnlich ausgebildet wie in Fig,
21 bis 24 gezeigt. '

Die Arbeitsweise der oben, in Verbindung mit den Fig, 25 bis 28

beschriebenen Wulstnaht bildenden Vorrichtung kann wie folgt be-
schrieben werden:

Wahrend des Umlaufens der senkrechten Welle 88 fiihrt der Triger
210 Schwingbewegungen um den Bolzen 214 aus, so daB der Schwing~
hebel 206 die Rolle 198 synchron mit der Nadel 12 bewegt. Wenn
die Nadel 12 das Werkstiick durchsticht und einen Stich bildet auf
dem Weg in Nadelhochstellung, wird die Rolle 198 in Richtung "R"
(Fig, 28) bewegt und faltet, wdhrend sie um ihre Welle 200 dreht,
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die liberstehende Kante 189 des Blattes 152 (Fig, 9) vor. Wenn
die Nadel 12 sich nach unten bewegt, bewegt sich die nicht
.umlaufende Rolle 4198 in Vorschubrichtung "V", was durch den
Freilauf 201 bewirkt wird, und erteilt dem Werkstiick Mehrwei=-
te einhaltende- und Vorschubbewegungen in Zusammenarbeit mit
dem unteren Stoffschieber 26, Das halbkreisfSrmige geréndelte
Profil der Rolle 198 dient als Kantenfiihrung, da die Riéndelung
wie ein gezahntes Teil wirkt und die intermittierende Bewegung
der Rolle 198 zum Vorfalten und Mehrweiteeinhalten fordert,

SchlieBlich wird ein weiteres Ausfilhrungsbeispiel einer Wulst-
naht bildenden Vorrichtung in den Fig., 29 bis 35 dargestellt,

Auf der senkrechten Welle 88 sind ein axial durch einen Siche~
rungsring 225 befestigter Triédger 224 drehbar angeordnet und ein -
Exzenter 226, der mittels einer Schraube 227 befestigt ist, Der
Triger 224 ist mit Lagern 228 versehen zur Aufnahme einer mit
einer Befestigungsschraube 230 befestigten Stange 229, und mit
einer Aussparﬁng 231 sowie einer Seitenfiihrung 232 zum Fiihren
eines Gleitteiles 233. Das Gleitteil 233 ist bewegbar innerhalb
der Aussparung 231 aufgenommen und auf der Stange 229 und zwi-
schen der Seitenfiihrung 232 gefilhrt und ferner mit einem Bolzen
234 versehen, der mittels einer Schraube 235 befestigt ist., Ei-
ne Verbindungsstange 236 ist an das Gleitteil 233 mittels des
Bolzens 234 angelenkt und an dem freien Ende des Exzenters 226
aufgenommen, Dem letzteren liegt eine Deckscheibe 237 auf, die
zwischen dem Exzénter 226 und dem Triger 224 angeordnet und
drehbar mittels eines Stiftes 238 befestigt ist. An dem freien
Ende des Trégers 224 ist mittels Schrauben 240 eine {ibertragungs-
platte 239 befestigt, die in senkrecher Richtung innerhalb einer
Uiberbriickung 241 gefiihrt ist, die an einer Filhrungsplatte 242 und
dem Werkstiicktragarm 7 mittels Schrauben 243 befestigt ist,
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Zvischen der Ubertragungsplatte 239 und dem Stoffschiebertriger
24 (Fig, 25) befindet sich ein Kupplungsteil 244, das aus einem
gleitend in einer L&ngsbohrung 246 einer Verléngerung 247 an dem
Stoffschiebertréger 24 (Fig, 35) aufgenommenen Zylinderteil 245
besteht, Ein, an der Ubertragungsplatte 239 befestigter zylindri-
scher Antriebsbolzen 267 ist mit Spiel innerhalb einer senkrech-
ten Bohrung 248 der Verlénéerung 247 bevwegbar und in einer radi-
alen Bohrung fiir den Bolzen in dem Zylinderteil 245 gefiihrt. Die
Verlingerung 247 des Stoffschiebertridgers 24 ist innerhalbd der
Aussparung 262 in der Fithrunssplatte 242 gefiihrt, die an dem
Werkstiicktragarm 7 mittels Schrauben 250 befestigt ist, Der Stoff-
schieber 26 ist an dem Stoffschiebertriger 24 mittels einer Schrau~
be 27 befestigt und mit einer Befestigungsfliche 263 zur Aufnahme
eines Kantenfilhrungsteiles 252 versehen, das mittels einer Schrau-
be 261 angeschraubt und mit einer Formwand 253 und einer Ausspa-—~
rung 254 ausgebildet ist, Der Stoffschieber 26 mit dem Kantenfiih-
rungéteil 252 kann innerhalb einer Aussparung 251 der Stichplatte
45 bewegt werden,
Das Gleitteil 233 trdgt einen Schwinghebel 256 (Fig, 29 bis 32),
der durch einen Bolzen 264 drehbar gelagert ist, Das eine Hebel=
ende 258 ist mit einenm Anschlag 257 ausgebildet, der an einer Ein-
stellvorrichtung 259 mittels einer Feder 260, die zwischen dem
Gleitteil 233 und dem Hebelende 258 (Fig. 29) angeordnet ist, an-
liegt, Das freie Ende des Schwinghebels 256 trdgt einen Faltfin-
ger 255 mittels einer Schraube 265, Das Vorderteil 266 des Faltfin-
gers 255 endet in der Aussparung 254 des Kantenfilhrungsteiles 252
(Fig. 34). '
Die oben beschriebene Wulstnaht bildende Vorrichtung arbeitet wie
folgt:
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"Der Exzenter 226 erteilt dem Gleitteil 233 hin-~ und hergehends
'Béwegungen und somit auch dem Faltfinger 255 bzw, dem Vorder-
teil 266, Diese Bewegungen werden senkrecht zur Vorschubrich-
tung der Werkstiicke erteilt, iiberlagert von Mehrweite einhal-
tende Bewegungen in Liéngsrichtung, die von dem Stoffschieber-
triger 24.ﬁber das’Kupplhngstéil 244 dem, um die senkrechte
Welle 88 drehbar gélagerten Trdger 224 erteilt werden,

Wenn die Werkstiickteile von dem Stoffschieber 26 zur Nadel 12
transportiert werden, faltet die Formwand 253 die iiberstehende
Kante 189 des Blattes 151 (Fig, 9) durch senkrechte und Vor-
| schubbewegungen vor, widhrend das Vorderteil 266 des Faltfingers’
255 vor dem Nd#hvorgang endgiiltig umfaltet, die Mehrweite einhidlt
und die iiberstehende Kante 181 in Zusammenarbeit mit dem oberen
Stoffschieber 193 und dessen zweites Zwischenglied 194 (Fig.15)
zu einer Wulstnaht streicht, Abhingend von der Dicke der Werk-
stiickteile kann die senkrechte Ausgangsposition des Faltfingers
255 mittels der Einstellvorrichiung 259 verdndert werden, so daB
die Streich~ und Mehrweite einhaltende Wirkung erzielt wird. Da
der Stoffschieber 26 mittels des Kupplungsteiles 244 an der Wulst-
naht bildenden Vorrichtung angelenkt ist, bewirkt eine Verinderung
der Stichlédnge mittels des Stellhebels 42 (Fig. 1 und 3) ebenfalls
Bewegungen der Wulstnaht bildenden Werkzeuge, d.h. der Formkante
253 und des Vorderteiles 266 des Faltflngers 255.

Wehrend sich die oben beschriebenen ﬁnd in den Zéichnungen darge-
stellten Vorrichtungen auf das Zusammenndhen von Werkstiicketeilen
mittels einer Wulstnaht beziehen, ist es auch méglich, zwei Werk-
stiickteile mittels einer offenen Kantennaht einer offenen Kanten-

raffnaht eines echten Mokassin—Schuhés.
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Erfindungsanspruch:

Te Ndhmaschine zum Zusammenndhen eines Werkstlickes beste~

hend aus einer ersten Lage und einer zweiten Lage mit einer
{iberstehenden Kante, ge kennezeichnet dadurch,
daB sie aus stichbildenden Werkzeugen mit einer Nadel (12) und ei- .
nem Greifermechanismus (21), einem Werkstiick-Vorschubmittel (26),
einem Werkstiick-Niederhalter (43) einer Kantenfﬁhrung (46) fiir
besagte erste Lage (47) und besagter zweite Lage (48) und Mit-
teln zum Formen besagter iiberstehender Kante (51) besagter zwei-
ten Lage (48) zu einer Wulsinaht (50), bestehend aus einer Form- '
kante (54) an besagter Kantenfiihrung (46) zum Vorfalten besagter
{iberstehenden Kante (51) besagter zweiten Lage (48) besteht, und
daB ferner ein angetriebenes Faltmittel (53), das vor der Nadel
(12) wirksam ist zum Falten besagter vorgefalteten iiberstehenden
Kante (51) um die Kante (52) besagter ersten Lage (47) und um
besagter iiberstehenden Kante (51) Bewegungen in Richtung zu besag-
ter Nadel (12) zu erteilen besteht.

2. N#hmaschine nach Punkt 1, ge kennze i chnet

dadur c h, daB besagte Mittel zum Formen besagter ilberstehen~
den Kanto (51) besagter zweiten Lage (48) zu einer Wulstnaht (50)
ferner aus einem Zwischenglied (99), das iiber besagter ersten La-

ge (47) und vor besagter Nadel (412) angeordnet ist, bestehen,

3. *N#éhmaschine nach Punkt 1, ge kennzeichnet

d adur ch, daB besagter Werkstiick-Niederhalter (97) mit einer
Zunge (99) versehen ist, die zwischen besagter ersten Lage (47)
und besagter gefalteten iiberstehenden Kante (51) und vor der be=-
sagter Nadel (12) angeordnet ist, ‘

b, Ndhmaschine nach Punkt 1, ge kennzeichnet
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d adur ¢ h, daB-besagter Mittel zum Formen besagter iiberste-
henden Kante (51) besagter zweiten Lage (48) zu einer Wulstnaht

(50) aus Antriebsmitteln zum Bewegen besagter Faltmittel (53)
synchron mit besagter Nadel (12) bestehen.

5e N&hmaschine zum Zusammennihen eines Werkstiickes besteﬁend
aus einer ersten Lage mit einer relativ langen Kante, und einer
zweiten Lage mit einer relativ kurzen iiberstehenden Kante (51)
gekennzeichnet dadu r ¢ h, daB sie aus stich~-
bildenden Werkzeugen besteht, die ihrerseits aus einer Nadel (12)
und einem Greifermechanismus (21) bestehen, Vorschubmitteln (26)
fiir besagter zweite Lage (48), Vorschubmitteln (4100), um der er-
sten Lage (47) Mehrweite einhaltende Bewegungen in Lidngsrichtung
zu erteilen, einem Zwischenglied (487), das vor der besagten Na-
del (12) und zwischen besagter ersten Lage (47) und besagter zwei=~
ten Lage (48) angeordnet ist, um ein Raffen besagter zweiten La-
ge (48) durch besagte Vorschubmittel (100) fiir besagte erste Lage
(47) zu verhindern, einer Kantenfithrung (46) fiir besagté Lagen
(47;48) und Mitteln zum Formen besagter iiberstehenden Kante (51)
besagter zweiten Lage (48) zu einer Wulstnaht (50) bestehend aus
einer Formkante (54) an besagter Kantenfithrung (46) zum Vorfalten
. besagter iiberstehenden Kante (51) besagter zweiten Lage (48) und
einem angetriebenen Hilfs-Raffmittel (53), das vor besagter Nadsl
(12) angeordnet ist zum Falten besagier iiberstehenden Kante (51)
besagter zweiten Lage (48) um die Kante (52) besagter ersten Lage
(47) und um der besagten gefalteten iiberstehenden Kante (51) be-
sagter zweiten Lage (48) Mghrweite einhaltende Bewegungen in Léngs-'

richtung zu erteilen, besteht,

6. Ndhmaschine pach Punkt 4,_3 e ke nnzelchnet
d adurch, daB sie ferner besteht aus Einstellmitteln (42) fiir
besagter Vorschubmittel (26) fiir besagte zweite Lage (48) zur Ein-
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stellung der Stichldnge, Einstellmitteln (134, 443) fiir besagte
Vorschubmittel (100), um der besagten ersten Lage (47) Mehrweite

einhaltende Bewegungen in Léngsrichtung zu’efteilen zur Verdnde-~
A rung der Raffgeschwindigkeit wihrend des Nihens, einem zweiten
Zuischenglied (194), das zwischen besagter ersten Lage (47) und
besagter gefalteten iiberstehenden Kante (51) besagter zwei ten
Lage (48) und vor der besagten Nadel (412) angeordnet ist, und
Antriebsmitteln (90) zum Bewegen besagten Hilfs-Raffmittels (53)
synchron mit der besagten Nadel (42).

T Maschine zum Zusammennihen eines Schafies und eines Blat -
tes mit einer iliberstehenden Kante, die zur Bildung einer Wulst-
naht auf einem Mokassin-Schuh vorgesehen ist, ge kennzeich~
net dadu r.c h, daB sie aus stichbildenden Werkzeugen be-
stehend aus einer Nadel (42) und einem Greifermechanismus 1),
einer Kantenfiihrung (46) zum FUhren besagten Schaftes (151) und
besagten Blattes (152) und Vorfalten besagter ilberstehenden Kante
(189) besagten Blattes (152), Vorschubmitteln (26) fiir bésagtes
Blatt (152), Einstellmitteln (42) fiir besagte Vorschubmittel (26)
fir besagtes Blatt (152) zur Einstellung der Stichlénge, Vorschub~
mitteln (100); um besagtem Schaft (151) Mehrweite einhaltende Be-
vegungen in Léngsrichtung zu erteilen, Mitteln zum Einstellen der
Mehrweite einhaltenden Bewegungen in Léngsrichtung fiir besagten
Schaft (151), und einem Zwischenglied (187) zwischen besagten Vor-
schubmitteln (26) fiir besagtes Blatt (152) und besagten Vorschub-
mitteln (400) fiir besagten Schaft (151), um ein Raffen des besagm
ten Blattes (152) durch besagte Vorschubmittel (100) fiir besagten
Schaft (151) zu verhindern, ein angetriebenes Hilfs~-Raffmittel
(174), das vor besagter Nadel (12) angeordnet ist zum Falten be-
sagter vorgefalteten Uberstehenden Kante (189) besagten Blattes
(152) um die Kante (191) besagten Schaftes (151) und um der ge=
falteten Kante (489) beségten Blattes (152) Mehrweite einhaltende
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Bewegungen in L#ngsrichtung zu erteilen; besteht.

'8. Maschine nach Punkt 7, ge kennzeichnet

d adur c¢ch, daB sie ferner besteht aus einem zwei ten Zwi-
schenglied (194), das zwischen besagten Schaft (151) und besag-
ter gefalteten iiberstehenden Kante (189) besagten Blattes (152)
und vor der Nadel (12) angeordnet ist,

9. Maschine nach Punkt'7, geken nzeichnet
dadurch, daB besagte Vorschubmittel zur Erteilung Mehrvei-
te einhaltender Bewegungen in Léngsrichtung fiir beségten Schaft
(151) einschlieBen einen Stoffschieber (4193), der eine Viereck-
bewegung in der ndhe und gegeniiber der besagten Nadel (42) und
besagter Kantenfiihrung (46) ausfiihrt und mit einem zweiten Zwi=-
schenglied (194) versehen ist mit einer Gleitflidche (196), das
zwischen besagten Schaft (151) und besagter gefalteten iiberste-
“henden Kante (189) besagten Blattes (152) und vor besagter Nadel
(12) angeordnet ist, und Z#hne (195) in besagtem Stoffschieber
(193) und besagtem zweiten Zwischenglied (194), die besagten Schaft
(151) angreifen, ‘ '

10, = Maschine nach Punkt 7, ge kennzeichnet
dadur ch, daB besagtes Hilfs-Raffmittel (474) zum Falten be-
sagter iiberstehenden Kante (189) besagten Blattes (15?) um die
Kante (191) besagten Schaftes (151) und zur Erteilung Mehrweite
einhaltender Bewegungen in Lingsrichtung fiir besagte gefaltete
Kante (191) besteht aus einem Raffinger (174), der mit ZHhnen
(176) an der Unterseite (177) versehen ist senkrecht zur Vorschub-
richtung besagten Schaftes (151) und mit einem Ausschnitt (4178)
fiir besagte Nadel (12), und einem Steuermechanismus (155,157), um
besagtem Raffinger (174) dreidimensionale ellipsenférmige Bewegun~ = -

gen synchron mit besagter Nadel (412) zu erteilen,
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114 Maschine nach Punkt 10, ge ke nnzeichnet
dadurch, daB sie einem Gehiuse (6) das einschlieBt einen
Stdnder (6), einen Werksticktragarm (7), der sich von besagten
Stinder (6) erstreckt, und einem Nzharm (8), der eine Armwelle
(9) trdgt und in einem Ndhkopf (10) endet, und worin besagter
Steuermechanismus (155,157) zur Erteilung dreimimensionaler
ellipsenformiger Bewegungen fiir besagten Raffinger (174) syn-
chronvmitbder Nadel (12) einschlieBt einen zweiarmigen Hebel
(163), dessen einer Arm (173) besagten Raffinger (174) trigt,
eine senkrechte Welle (88), die in besagtem Werkstiicktragarm
(7) und besagtem Ndharm (8) drehbar gelagert ist und in.Antriebs:
verbindung mit besagter Armwelle (9) steht, einen Exzenter (1555,
der an der senkrechten Welle (88) befestigt ist, einen Triger
(159), der mit Lagern (162) versehen ist zur Aufnahme besagten
zveiarmigen Hebels (163), einem Loch (160) an einem Ende (161) _
des besagten Trigers (159) zur Aufnahme besagten Exzeners (155),
der besagtem Raffinger (174) ellipsenfdrmige Bewegungen erteilt,
und mit Drehmitteln an dem anderen Ende besagten Tridgers (159),
einen Nockennachfolger (181), der an dem anderen Arm (179) des
besagten zweiarmigen Hebels angeordnet ist, eine Nockenscheibe
(187), die mit besagtem Nockennachfolger (4181) zusammenarbeitet
zur Erteilung auf- und abgehender Bewegung fiir besagten Raffinger
(174), und Federmittel (482) zwischen besagtem Triger (159) und
besagtem anderen Arm (179) besagten zweiarmigen Hebels (163) zum
Niederhalten besagten Raffingers (174) in Richtung besagter iber-
stehenden Kante (189) besagten Blattes (152).
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12, Nahmaschlne nach Punkt 11, gekennzeichne t

d adur ch, daB besagte Drehmittel besagten Trigers (159)
bestehen aus einem gegabelten Teil (165) am Ende besagten Tri-
gers (159), einem Gleitblock (166),-der ein dem gegabelten Teil
(165) aufgenommen isf, Mitteln zum Verschieben besagten'Gleif-
blockes innerhalb besagtém gegabelten Teil (165) besagten Tri-
gers (159), die einschlieBen einen Hebel (167), der drehbar in
besagtem Werkstiicktragarm (7) gelagert ist, Mittel zum drehba-
ren Lagern des besagten Gleitblockes (166) in besagtem Hebel
(167), und Einstellmittel (167 bis 171) fiir besagten Hebel (167)
und besagten Gleitblock (166) zur Verinderung der elllpsenforml-
| gen Bewegungsbahn besagten Rafflngers (174).,

13. Maschine nach Punkt 7, ge kennze ichn é t
dadur ch, daB sie ferner_besfeht aus einem Gehduse, welches
einschlieBt einen Sténder (6), einen Werkstiicktragarm (7), der
sich von besagtem Stinder (6) erstreckt, einem Niharm (8), der
eine Armwelle (9) trégt und in einem Nihkopf (10) endet, und wo=-
rin besagtes Hilfs-Raffmittel, das vor der besagten Nadel (12)
wirksam ist, besteht aus einem Raff-Faltfinger (69) mit einer ebe-
nen Unterseite (71), einer Auflaufkante (72) in Vorschubrichtung,
und einer Aussparung (73) fiir besagte Nadel (12) und einem Steuer~
mechanismus (90), um besagtem Raff- und Faltfinger (69) ellipsen-
formige Bewegungen synchron mlt der Bewegung besagter Nadel (12)
zu erteilen, bestehend aus einem zweiarmigen Hebel (66), dessen
einer Arm (68) besagten Raff- und Faltfinger (69) tragt, einer
senkrechten Welle (88), die in besagtem Werkstiicktragarm (7) und
besagtem Niharm (8) drehbar gelagert ist und in Antriebsvorbindung
mit besagier Armwelle steht, einem Exzenter (90), der an besagter
senkrechter Welle (88) befestigt ist, einem Triger (63), der ver~ -
sehen ist mit einem Lager (64) zur Aufnahme des zweiarmigen Hebels

(66) einem Loch (65) an einem Ende besagten Trégers (63) zur Auf-



nahme besagten Exzenters (90) zur Erteilung ellipsenfSrmiger
Bewegungen (95) fiir besagten Raff- und Faltfinger (69), und
Drehmitteln (67) am anderen Ende besagten Trigers (63), Feder-
mitteln (86) zwischen besagtem Triger (63) undddem zweiten Arm
(74) besagten zwelarmigen Hebels (66), um besagten Raff- und
Faltfinger (69) in Richtung besagter iiberstehenden Kante (189)
besagten Blattes (152) niederzuhalten, und Einstellmitteln (78)
zur Verdnderung der Hoheneinstellung besagten Raff- und Falt~
fingers (69),

14, Maschine nach Punkt 13, ge kennzeichnet

d adur ch, daB besagte Federmittel (86) zwischen besagtem
Trdger (63) und dem anderen Arm (74) des besagten zweiarmigen
Hebels (66) aus einer Druckfeder (86) und siner Einstellschrau-
be (87) zur Verdnderung der Spannung besagter Druckfeder (86),
bestehen,

15, Maschine zum Zusammenn&hen echter Mokassinschuhtéile, be~
stehend aus einem Schaft und einen Blatt, gekennzeicha=
net dadur ch, daB durch Mittel zur Bildung einer Wulst-
naht §197) mittels des Blattes (152), das einen faltbaren Rand _
(189) aufweist, der die Kante besagten Schaftes (151) iiberragt,
bestehend aus einem Zwischenglied (194), das zwischen besagtem
Schaft (151) und besagtem Rand (189) besagtem Rand (189) besagten
Blattes (152) angeordnet ist, einer Rolle (1498), die mit einem
halbkreisformigen gerdndelten Profil (4199) versehen ist zum Falten
besagter iiberstehenden Kante (189) um die Kante (191) besagten
Schaftes (151) und besagtes Zwischenglied (194) vor dem N&hen, und
einem Freilauf (201);-um der Rolle (198) nur in einer Richtung
Drehung zu gestatten, einem Schwinghebel (206), der drehbar ange-
‘bracht ist und besagte Rolle (1985, und Antriebsmitteln (220) zur
Bewegung besagten Schwinghebels (206), der bésagte Rolle (198)
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trégt, synchron mit den Stichbildemitteln (412) besagter Nth~
maschine (1), um dem Rand (189) besagten Blattes(4152) Mehr-
weite einhaltende Bewegungen mittels besagter Rolle (198)
zu erteilen wenn besagter Freilauf (201) gesperrt ist, und um

besagten Rand (189) vorzufalten wenn besagte Rolle (198) frei -
ist. N

16, Maschine zum Zusammennihen echter Mokassinschuhieile be-

" stehend aus einem Schaft und einem Blatt, ge k ennze ich =
net dadurch, daB sie besteht auf einem Geh&duse, welches .
einschlieBt einen Sténder (6), einen Werkstiicktragarm (7), der

- sich von besagtem Stiénder (6) erstreckt, und einen Niharm (8),

der eine Armwelle (9) trigt und in einem Ndhkopf (410) endet,
Steppstiche formenden Mittéln, die einschliefBen einen Nadel (42)
und ein Barrelschiffchen (21), einem gezahnten Stoffschieber (26),
der mit besagtem Blatt (152) zusammenhirkt, Einstellmitteln (42)
fir besagten Stoffschieber (26), der mit besagtem Blatt (152) zu-
sammenarbeitet zur Einstellung der Stichlénge, einem oberen Stoff-
schieber (193), der eine Vierecksbewegung in der N#he und gegen-
iber der Nadel (12) ausfiihrt und eine gezahnte Schle (195) auf-
weist zur Erteilung Mehrweite einhaltender Bevwegungen in Lings-
richtuné'fﬁr besagten Schaft (151), Mitteln zum Einstellen der
Mehrveite einahltenden Bewegungen in Lingsrichtung (134, 143) des
besagten oberen Stoffschiebers (193), und einem Zwischenglied
(187), das zwischen besagtem Stoffschieber (16) fiir besagtes Blatt
(152) und besagtem oberen Stoffschieber (193) vor der Bewegungs=-
bahn besagter Nadél (12) angeordnet ist, um ein Raffen des besag-
ten Blattes (152)‘durch besagien oberen Stoffschieber (193) zu
verhindern, Mittel zur Bildung einer Wuistnahg (153) mittels eines
Blattes (152) dit einer faltbaren Kante (189), die iiber die Kante
(191) besagten Schaftes (151) ragt, bestehend aus einem zweiten
Zwischenglied (194), das an besagtém oberen Stoffschieber (493)
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befestigt und versehen ist mit einer Gleitfldche (196), die wie

der besagte obere Stoffschieber (193) an der Schle (198) ge=~

zahnt ist und zwischen besagtem Schaft (4151) und besagter ge~
falteten Kante (189) besagten Blattes (152) und vor der Bege~
gungsbahn besagter Nadel (12) angeordnet ist, einer Kanten-
flihrung (46) mit einer Formkante (54) zum Vorfalten besagter

Kante (189) besagten Blattes (152), einem Hilfs-Raffmittel (174)
zum Falten besagter vorgefalteten Kante (189) besagten Blattes
(152) um die Kante (191) besagten Schaftes (151) und besagtes
zweites Zwischenglied (194), das einschlieBt einen Raffinger (174)
der an der Schle (177) mit Z&hnen (176) senkrecht zu der Vorschub-
richtung versehen ist und eine Aussparung (178) fiir besagte Nadel
(12) aufweist, einem zweiarmigen Hebel (163) dessen einer Arm ‘
(173) besagten Raffinger (174) tridgt, einer senkrechten Welle (88),
die drehbar in besagtem Werkstiicktragarm (7) und besagtem Niharm
(8) gelagert ist und in Antriebsverbindung mit besagter Armwelle
(9) steht, einem Exzenter (155), der an der besagten senkrechten
Welle (88) befestigt ist, einem Tréger (159), der mit einem La-
ger (162) zur Aufnahme besagten zweiarmigen Hebels (163) versehen
ist, einem Loch (160) an einem Ende (161) des besagten Tridgers (159)
zur Aufnahme besagten Exzenters, (155), der dem besagten Raffinger
(174) ellipsenfirmige Bewegungen erteilt,'und Drehmitteln an dem
anderen Ende des besagten Trigers (4159), einem Nockennachfolger
(181), der an dem anderen Arm (179) besagten doppelarmigen Hebels
(163) angeordnet ist, einer Nockenscheibe (157), die mit besagtem
Nockennachfolger (181) zusammenarbeitet, um dem besagten Raffinger
(174) auf- und abgehende Bewegungen zu erteilen, Federmitteln (182)
zwischen besagtem Trédger (4159) und besagtem anderen Arm (179) be~
sagten zweiarmigen Hebels (163), um den besagten Raffinger (174) in
Riehtung besagter gefalteten Kante (189) besagten Blattes (152) '
niederzuhalten, und Einstellmitteln (183,184) zur Verﬁnderung der
Spannung besagter Federmittel (182),
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17. Maschine zum Zusammennihen eines Schaftes und eines
Blattes eines echten Mokassins, ge kennzeichnet
dadurch, daB sie besteht aus Werkstiicktragarm (7), ei-
nem Nzharm (8), stichbildenden Mitteln, die einschlieBen eine
Nadel (12), eine Armwelle (9), die drehbar in besagtem Niharm
(8) gelagert ist zum Antrieb besagter Nadel (12), und einem
Greifer (21), einer Stichplatte (45), einem unteren Stoffschie-
bér (26), einen Stoffschiebertréger (24) zur Aufnahme und Be-~
vwegung besagten Stoffschiebers (26) in einer viereckigen Bahn
innerhalb einer Aussparung (251) besagter Stichplatte (45),
einem oberen Stoffschieber (4100), der eine Vierecksbewegung in
der Ndhe und gegeniiber der besagten Nadel (12) ausfithrt und ei-
ne gezahnte Schle (195) hat, um besagten Schaft (151) Mehrweite
einhaltende Bewegungen in Langsrichtung zu erteilen, und einenm
Zwischenglied (187), das zwischen besagtem Blatt (152) und be~
sagtem Schaft (151) und vor der Bewegungsbahn besagter Nadel
(12) angeordnet ist, um ein,Raffen besagten Blattes (4152) durch
besagten Stoffschieber (100) zu verhindern, Mittel zur Bildung
einer Wulstnaht (153) mittels besagten Blattes (152), das eine
faltbare Kante (189) hat, die iiber die Kante (191) besagten
Schaftes (154) ragt, und einschlieBt ein Kantenfithrungsteil
(252), das an besagtem unteren Stoffschieber (26) befestigt und
versehen ist mit einer Formwand (253) zum Vorfalten besagier
Kante (189) besagten Blattes (152) und die besagte Stichplatte
(45) iberragt, und mit einer Aussparung (254) in besagter Form-
wand (253), ein zweites Zwischenglied (194), das an besagtem obe=-
ren Stoffschieber (193) befestigt und versehen ist mit einer _
Gleitfliéche (196) und Zéhnen an der Schle (195) wie besagter obe-
. rer Stoffschieber (100) und zwischen besagtem Schaft (151) und
besagter gefalteter Kante (189) besagten Blatt (152) und vor der
Nadel angeordnet ist; einen Falt- und Raffinger (255) zum Falten
besagter vorgefalteter Kante (189) besagten Blattes (4152) um die
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Kante (191) besagten Schaftes (151) und besagtes zweites
Zwischenglied (194) und welcher gleitend in besagter Ausspa~-
fung (254) besagter Formwand (253) aufgenommen'ist, ein er-
stes Antriebsmittel (244) fiir besagten Falt- und Raffinger
(255) zur Erteilung von Bewegungen in Vorschubrichtung, und
ein zweites Antriebsmittel (226) zur Erteilung von Bewegungen
senkrecht zu der Vorschubrichtung fiir besagten Finger (255),

um besagte vorgefaltete iiberstehende Kante (4189) besagten Blat-
tes (152) endgiiltig umzufalten,

18, | Maschine nach Punkt 17, ge kennzeichnet
dadurch, dal sie ferner besteht aus einer senkrechten

Welle (88), die drehbar in besagtem Werkstiicktragarm (7) und be-
sagtem Naharm (8) gelagert ist, und in Antriebsverbindung mit
einer umlaufend angetriebenen Welle (9) besagter Maschine steht,
~und vorin besagie erste und zweite Antriebsmittel einschliefen
einen Trdger (224) mit einer Aussparung (231), einer Seitenfiih-
ring (232) und Lagern (228) und der drehbar in besagter senkrech-
ten Welle (88) gelagert ist, eine Ubertagungsplatte (239), die

an dem freien Ende besagten Trégers (244) befestigt ist, ein
Kupplungsteil (244) zwischen besagter Ubertragungsplatte (239)

und besagtem Stoffschiebertriger (24), um besagten Tridger (224)
mit einer Aussparung (231) um besagte senkrechte Welle (88) ent-
sprechend der Bewegung besagten Stoffschiebers (26) zu bewegen,
ein Gleitteil (233), das gleitend auf besagter Stange (229) auf-
genommen und bewegbar in der besagten Ausnehmung (231) und gefiihrt
ist éwischen besagter Seitenfithrung (232) besagten Trdgers (224),
einen Exzenter (226), der an bésagter senkrechten Welle (88) be-
festigt ist, eine Verbindungsstange (236) an besagte, Exzenter
(226) und angelenkt an besagtes Gleitteil (233), um besagtes Teil
(233) senkrecht zu der Bewegungsbahn besagten Stoffschiebers (26)

" zu bewegen, einen Schwinghebel (256), der drehbar in besagtem
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Gleitteil (233) gelagert ist und besagten Falt- und Rafffnger :

(255) trigt, der gleitend in besagter Aussparung (254) besag-
| ter‘Formwand (253) besagter Kantenfﬁhrungsteileé (252) aufge~ |
nommen ist, und der an dem anderen Ende (258) einen Anschlag
(257) aufweist, einé Einstellvorrichtung (259) auf besagtem
Gleitteil (233), die mit besagtem Anschlag (257) besagten Schwing-
hebels (256) zusammenarbeitet zur Verdnderung der Wirkung besag-
ten Fingers (255) entsprechend der Dicke der zusammenzunZhenden
Werkstiicke, und eine Feder (260) zwischen besagtem Schwinghebel

(256) und besagtem Gleitteil (233), um Druck auf besagte Kante
(189) auszuiiben,

19, Nihmaschine nach Punkt 18, ge kennze ichnet

d adur ch, daB besagtes Kupplungsteil (244) besteht aus einer
Verlidngerung (247), die an-besagtem Stoffschiebertriger (24) aus-
"gebildet ist mit einer Lingsbohrung (246) und einer senkrechten
Bohrung (248), einem Zylinderteil (245), das gleitend in besagter.
Léngsbohrung (246) aufgenommen ist, mit einer radialen Bohrung
(249) fiir den Bolzen, und einem zylindrischen Antriebsbolzen (267)
der an besagter Ubertragungsplatte (231) befestigt und gleitend ge-
filhrt ist in besagter radialen Bohrung fiir den Bolzen (248) besag-
., ten Zylinderteiles (245) und mit Spiel umgeben ist vdn besagter
senkrechten Bohrung (248) besagter Verlédngerung (247).
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