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Berceau pour machine électrique et systéme de transmission

associé

La présente invention concerne un berceau pour une machine
¢lectrique, la machine ¢électrique comportant un stator, un arbre de
transmission, un rotor solidaire de l'arbre, et deux paliers, du type a
fixation par bride, de soutien de 1’arbre de transmission. Le berceau
comprend un cadre délimitant un logement de réception d’une partie
de la machine, le cadre s'étendant seclon une direction verticale et
comportant un bord inféricur et un bord supérieur, le bord inférieur
¢tant destiné a étre relié a un support.

La présente invention concerne ¢également un systéme de
transmission comprenant une telle machine électrique et un tel
berceau propre a recevoir la machine.

L’invention s'applique en particulier aux machines
¢lectriques de forte puissance, telle qu'une puissance supéricure a
10 MW, de préférence supéricure a 50 MW, notamment dans les
domaines du pompage de ressources naturelles, de la compression
de gaz, ou encore des installations de production dans des industries
chimiques, pétrochimiques et pétrolieres. Pour de telles machines
¢lectriques, la vitesse de rotation du rotor est généralement
supérieure a 1000 tours par minute, de préférence supérieure a 3000
tours par minute.

On connait un berceau et une machine ¢électrique, en
particulier un moteur ¢électrique, du type précité, et plus
particuliérement un moteur asynchrone, notamment a polarité¢ deux
pbles. Le moteur électrique est supporté par le berceau, le berceau

¢tant une pi¢ce mécanique supportant le stator, d'une part, et
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comprenant des encoches de réception des paliers de soutien de
I”arbre de transmission, d’autre part.

Pour les moteurs ¢électriques de forte puissance, les niveaux
vibratoires enregistrés au niveau du berceau sont généralement
¢levés et fragilisent le berceau et les paliers, ce qui conduit a une
usure prématurée du moteur. Les fortes vibrations observées sont
généralement dues a des phénoménes de résonance, la vitesse
d’opération du moteur générant des forces, excitations et vibrations
associ¢es dont la fréquence correspond a la fréquence de résonance
du berceau.

Le cadre du bercecau comprend alors généralement des
nervures de renfort verticales s'¢tendant selon la direction verticale
entre le bord inféricur et le bord supéricur du cadre et sensiblement
perpendiculairement & une direction longitudinale. Ces nervures
forment une armature et servent a rigidifier la structure du berceau.

Cependant, un tel berceau n’est pas approprié pour des
machines ¢électriques de plus en plus puissantes, générant des
vibrations d’amplitude de plus en plus importante.

L’invention vise ainsi & proposer un berceau pour machine
¢lectrique tournante permettant d’améliorer la tenue aux vibrations
mécaniques, notamment pour des vitesses de rotation du rotor entre
60% et 100% de sa vitesse nominale, et de réduire ainsi 1’usure de
la machine.

A cet effet, ’invention a pour objet un berceau du type
précité, dans lequel le bord supérieur comprend un ou deux
logements de réception, chaque logement de réception étant propre a
recevoir un palier respectif et comportant une paroi de fond et deux
parois latérales.

Suivant d’autres aspects avantageux de [’invention, le

berceau comporte 'une ou plusieurs des caractéristiques suivantes,
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prise(s) isolément ou suivant toutes les combinaisons techniquement
possibles :

- le berceau comprend, pour au moins un logement de
réception, deux parois latérales en saillie par rapport au bord
supérieur du cadre selon la direction verticale ;

- il comprend en outre au moins une chaise palier amovible
et fixée dans le logement, et sur laquelle est fix¢ le palier, ladite
chaise palier ¢étant adaptée pour augmenter la raideur des paliers
selon la direction axiale et pour démonter ou assembler le rotor
dans la machine ¢électrique selon la direction axiale sans collision
avec le berceau, la chaise palier comportant en outre au moins une
nervure verticale avec un bord supérieur concave apte 4 accueillir la
bride de fixation du palier, la nervure verticale étant en appui ou
fixée a la paroi de fond et s’étendant transversalement dans une
direction transversale entre deux parois latérales fixées aux parois
latérales du berceau ;

- le berceau comprend au moins un logement comportant une
nervure verticale avec un bord supérieur concave adapté pour
accueillir la bride de fixation du palier, la nervure verticale
s’¢tendant verticalement a partir de la paroi de fond et
transversalement selon une direction transversale entre les parois
latérales ;

- au moins un logement comprend des nervures obliques
s’¢tendant selon la direction longitudinale d’un c6té ou de part et
d’autre de la nervure verticale, et de maniére oblique par rapport
aux directions transversale et verticale entre la paroi de fond et les
parois latérales ;

- la hauteur de la ou de chaque paroi latérale selon la
direction verticale est au moins égale & un cinqui¢me de la hauteur
du cadre selon la direction verticale, de préférence au moins égale a

un quart de la hauteur du cadre selon la direction verticale ;
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- le cadre comporte deux flancs longitudinaux s'¢tendant
sensiblement selon wune direction longitudinale, deux flancs
transversaux  s’¢tendant sensiblement selon une direction
transversale et reliés mécaniquement aux flancs longitudinaux, le
cadre comportant en outre au moins un flanc additionnel agencé
entre un flanc longitudinal et un flanc transversal respectif et
s’¢tendant de maniére oblique par rapport aux directions
longitudinale et transversale ;

- le cadre comporte quatre flancs additionnels et est en
forme d’un octogone selon une section suivant un plan
perpendiculaire a la direction verticale ;

- le cadre comporte en outre des nervures de renfort
verticales s'¢tendant selon la direction verticale entre le bord
inférieur et le bord supérieur ;

L'invention a ¢également pour objet un systéme de
transmission comprenant une machine électrique comportant un
stator, un arbre de transmission, un rotor solidaire de l'arbre, ct
deux paliers de soutien de 1’arbre de transmission du type a fixation
par bride.

Le systéme de transmission comprend ¢galement un berceau
tel que défini ci-dessus, propre a recevoir ladite machine.

L’invention sera mieux comprise a la lecture de la
description détaillée qui va suivre, donnée uniquement a titre
d’exemple, faite en référence aux dessins annexés sur lesquels :

- la figure 1 est une vue en perspective d’un systéme de
transmission seclon 1’invention, le systéme de transmission
comprenant une machine électrique et un berceau apte a recevoir
ladite machine, la machine comportant un stator, un arbre de
transmission, un rotor solidaire de l'arbre, deux paliers de soutien

de I’arbre de transmission, et deux chaises palier fixées au berceau,
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- la figure 2 est une vue en coupe sclon le plan II de la
figure 1,

- la figure 3 est une vue en perspective du berceau et des
chaises palier de la figure 1,

- la figure 4 est une vue en perspective du berceau selon un
deuxiéme mode de réalisation de I’invention,

- la figure 5 est un ensemble de courbes représentant
I’amplitude des vibrations au niveau d’un palier en fonction de la
vitesse de rotation de 1’arbre de transmission pour un berceau de
1’¢tat de la technique, et

- la figure 6 est un ensemble de courbes représentant
I’amplitude des vibrations au niveau d’un palier en fonction de la
vitesse de rotation de [’arbre de transmission pour le berceau de la
figure 3, ou de la figure 4.

Le systéme de transmission 2, illustré sur les figures 1 et 2,
est posé ou fixé sur un support plan 4. Dans la suite de la
description, le terme « vertical » est défini comme étant la direction
verticale par rapport au support plan 4, représentée par 1’axe Z sur
les dessins et le terme « horizontal » est défini comme ¢étant
parallele au support 4. Un systéme d’axes X et Y est ¢galement
défini sur le support 4, de sorte que 1’axe X est perpendiculaire a
I’axe Y.

Le systéme de transmission 2 s’étend sensiblement
longitudinalement selon la direction X, également appelée direction
longitudinale.

Le systéme de transmission 2 comprend une machine
tournante électrique 6 et un berceau 8.

La machine ¢lectrique 6 est, par exemple, un moteur
¢lectrique couplé a un compresseur, non représenté, pour la
compression de gaz en gaz liquéfié¢ et possédant une puissance de

préférence supéricure & 60MW.
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Le moteur électrique 6 comprend un stator 10, un rotor 12,
un arbre de transmission 14, un premier palier 16A et un deuxiéme
palier 16B. Les paliers 16A et 16B sont du type a fixation par bride,
et sont fixés sur les chaises palier 15A et 15B, elles méme fixées au
berceau 8.

Le stator 10 est recu dans le berceau 8 et présente une forme
tubulaire s’¢tendant le long d’un axe de direction parall¢le a 1’axe
longitudinal X. Le stator 10 présente un rayon intérieur permettant
de recevoir le rotor 12.

Le stator 10 comporte un ou plusieurs enroulements 19
parcourus par un courant et produisant alors un champ magnétique
tournant, apte a mettre en rotation le rotor 12.

Le rotor 12 est en forme d’un cylindre, s’¢tendant le long
d’une direction parall¢le a 1’axe longitudinal X, et est disposé a
I’intérieur du stator 10. Le rotor 12 est en outre monté rotatif par
rapport au stator 10, suivant un axe de rotation R parall¢le a 1’axe
X. Lors du fonctionnement du moteur 6, le rotor 12 présente une
vitesse de rotation autour de 1’axe R.

Le rotor 12 comprend une masse magnétique 26 et une cage
de court-circuit 28. La masse magnétique 26 est constituée par un
empilement de tdéles rotoriques. La cage de court-circuit 28
comprend deux couronnes 30A et 30B de court-circuit électrique et
mécanique situées en regard 1’une de 1’autre, de part et d’autre du
rotor 12 et selon 1’axe R. La cage de court-circuit 28 comprend en
outre une pluralit¢é de Dbarres conductrices 32 s’étendant
longitudinalement parall¢lement & [’axe R dans la partiec médiane du
rotor 12, et reliant électriquement les couronnes de court-circuit
30A et 30B.

L’arbre de transmission 14 est solidaire du rotor 12. Ici, il
comprend deux bouts d’arbre 14A et 14B s’¢étendant de part et
d’autre du rotor 12. Chacun des deux bouts d’arbre 14A et 14B
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posséde une premicre extrémité et une deuxiéme extrémité. La
premiére extrémité du bout d’arbre 14A, respectivement, du bout
d’arbre 14B, est fixée a la couronne de court-circuit 30A,
respectivement a la couronne de court-circuit 30B.

Les deux paliers 16A et 16B sont recus dans le berceau 8. Ils
possédent wune forme tubulaire. Le premier palier 16A,
respectivement le deuxi¢me palier 16B, est propre a recevoir la
deuxiéme extrémité du bout d’arbre 14A, respectivement a celle du
bout d’arbre 14B.

Les deux paliers 16A et 16B sont par exemple des paliers a
coussinet avec lubrification & 1’huile. En variante, les paliers 16A,
16B sont des paliers a roulement, ou des paliers magnétiques.

Le berceau 8 comprend un fond 34, un cadre 36 et une
armature de renfort 40, comme représenté sur la figure 3 et sur la
figure 4.

Le fond 34 est sensiblement horizontal, et est fixé ou posé
sur le support 4. Le fond 34 posséde sensiblement une forme
octogonale s’¢tendant selon 1’axe X, obtenue a partir d’un rectangle
dont les quatre angles sont biscaut¢s.

Le cadre 36 délimite une cavité 42 de réception du stator 10.
Le cadre 36 comprend un ensemble de flancs 44, un bord inféricur
46 et un bord supérieur 48.

L’ensemble de flancs 44 s’étend verticalement selon une
direction parall¢le a 1’axe vertical Z entre le bord inféricur 46 et le
bord supérieur 48. L’ensemble de flancs 44 comprend deux flancs
longitudinaux 50 s’¢tendant dans une direction paralléle a 1’axe X,
quatre flancs additionnels 52 s’étendant de manicére oblique par
rapport aux axes X et Y et deux flancs transversaux 54 s’étendant
dans une direction parallé¢le a 1’axe Y. Chaque flanc additionnel 52

relie mécaniquement 1’un des flancs longitudinaux 50 et 1’un des
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flancs transversaux 54 correspondant. Selon une section suivant un
plan horizontal, I’ensemble des flancs 44 est en forme d’octogone.

La cavité de réception 42 débouche verticalement hors du
cadre 36 uniquement par rapport & son bord supérieur 48.

Le bord supéricur 48 comporte deux logements de réception
56A et 56B, aptes a recevoir chacun un palier 16A, 16B
correspondant. En particulier, chacun des deux logements 56A et
56B comporte une paroi de fond 58 et deux parois latérales 60. Les
parois de fond 58 sont sensiblement horizontales et s’¢tendent
suivant une direction parallé¢le a [’axe Y. Les parois latérales 60
sont sensiblement verticales et s’¢étendent suivant une direction
parallele a 1’axe Z.

Chacune des quatre parois latérales 60 correspondantes d’un
des deux logements de réception 56A et 56B peut faire saillie
verticalement par rapport au bord supériecur 48. Dans [’exemple de
la figure 3, chaque paroi latérale 60 fait saillie verticalement par
rapport au bord supéricur 48.

La hauteur de la ou de chaque paroi latérale 60, sclon la
direction verticale Z, est supérieure ou égale a un cinqui¢me de la
hauteur du cadre 36 selon la direction verticale Z, de préférence
supéricure ou ¢gale a un quart de ladite hauteur du cadre 36.

L’armature 40 comprend une pluralité de nervures de renfort
verticales 64 s’¢tendant selon la direction verticale Z entre le bord
inférieur 46 et le bord supérieur 48.

La pluralité¢ de nervures de renfort verticales 64 comprend
des premicres nervures verticales 64A, des deuxi¢mes nervures
verticales 64B et des troisi¢émes nervures verticales 64C. Les
premiéres nervures 64A s’étendent transversalement selon une
direction parallele a 1’axe Y de part et d’autre des flancs
longitudinaux 50 et verticalement & partir du fond 34. Les premiéres

nervures verticales 64A comportent un bord supéricur 68 concave
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par rapport au support horizontal 4, ce bord supérieur 68 étant
destiné¢ a étre en appui, ou former une ¢tanchéité, contre le stator
10. Les nervures verticales 64A forment ainsi une cavité au plus
proche du stator permettant de 1’accueillir une fois la machine 6
assemblée, et permettant de rigidifier le berceau 8 selon la direction
parallele a 1’axe Y. Les deuxiémes nervures 64B s’¢tendent chacune
verticalement entre le bord inférieur 46 ¢t une paroi de fond 58
correspondante et contre un flanc transversal 54 correspondant. En
variante, comme représenté a la figure 4, les deuxiémes nervures
64B se¢ prolongent entre un flanc transversal 54 et la plus proche
premiére nervure verticale 64A, ceci afin de rigidifier le berceau 8
selon une direction parall¢le a 1’axe X. Les troisi¢mes nervures 64C
s’¢tendent verticalement entre le bord inférieur 46 et le bord
supéricur 48 et contre chacun des flancs obliques additionnels 52
correspondants.

Le fonctionnement du moteur ¢électrique 6 est connu en soi,
et dans la suite sera uniquement décrit le comportement mécanique
du berceau 8 lorsque le moteur 6 est en fonctionnement.

L’homme du métier comprendra [’intérét de 1’invention qui
est d’alléger le berceau 8, de réduire ’amplitude des vibrations du
berceau 8 et des paliers 16A et 16B, et de faciliter la maintenance
du moteur ¢lectrique 6 par un démontage rendu plus facile du rotor
12.

L’agencement de 1’armature 40, en particulier des nervures
de renfort verticales 64 et la forme octogonale du bercecau 8
permettent d’alléger le berceau 8 par rapport au berceau seclon
I’¢tat de la technique de forme sensiblement parallélépipédique. En
effet, les angles biscautés du berceau selon I’invention permettent
un allégement du berceau.

L’utilisation de paliers 16A et 16B de type a fixation par

bride, comme représenté sur les figures 1 et 2, permet d’avoir une
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raideur des paliers plus importante dans la direction transversale
paralléle a 1’axe Y. En effet, les paliers du type & fixation au pied
présentent une raideur transversale beaucoup plus faible que la
raideur verticale, par exemple une raideur transversale équivalent a
40% seulement de la raideur verticale. Les paliers 16A et 16B de
type a fixation par bride comme utilisés dans 1’invention présentent
une raideur transversale beaucoup plus proche de la raideur
verticale, par exemple une raideur transversale équivalent a 80% de
la raideur verticale.

L’homme du métier comprendra 1’intérét d’utiliser ce type
de palier 16A et 16B du type a fixation par bride avec des raideurs
transversales et verticales de valeur proche et homogéne, évitant
ainsi de dédoubler les fréquences propres en flexion du rotor dans le
plan transversal et vertical. En ¢évitant ce dédoublement des vitesses
critiques a fortes vibrations de flexion du rotor 12 en rotation, on
augmente la plage de vitesses de rotation confortables et sans risque
du moteur électrique 6.

Pour le traitement des vibrations des paliers dans la
direction axiale parallele a 1axe X, les paliers 16A et 16B sont
fixés par leur bride, qui représente une demi-circonférence, a une
structure rigide et amovible, appelée chaise palier 15A, 15B. La
chaise palier 15A, 15B comprend une nervure verticale 72 avec un
bord supérieur concave permettant d’accueillir la bride de fixation
des paliers 16A, 16B. Cette nervure est en appui sur la paroi de
fond 58, ou fixée a la paroi de fond 58, et s’étend transversalement
entre deux parois latérales 74 fixées aux parois latérales 60 du
berceau 8. Les deux parois latérales 74 des chaises palier sont
sensiblement de méme dimension que les parois latérales 60, et sont
fixées par vis ou boulons aux parois latérales 60. En variante, la
chaise palier 15, 15B comprend une paroi de fond 76 sous la

nervure verticale 72 de la chaise palier, s’¢tendant horizontalement
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entre les deux parois latérales 74 de la chaise palier, et en appui sur
la paroi de fond 58 du berceau 8. La paroi de fond 76 de la chaise
palier est sensiblement de méme dimension que la paroi de fond 58.

Selon une autre variante, la paroi de fond 76 de la chaise
palier est fixée par vis ou boulons a la paroi de fond 58. Selon
encore une autre variante (non représentée), des nervures obliques
s’¢tendent axialement de part et d’autre de la nervure verticale 72
de la chaise palier 15A, 15B et de maniére oblique par rapport aux
axes Y et Z entre la paroi de fond 76 et les parois latérales 74 de la
chaise palier 15A, 15B.

Les chaises palier amovibles 15A, 15B sont accucillies dans
leur logement de réception 56A, 56B, et sont rendues solidaires du
logement de réception 56A, 56B et donc du berceau &, par des
moyens de fixation de type vis ou boulon. Ainsi, le berceau 8 et les
deux logements de réception 56A et 56B permettent d’encastrer les
chaises palier et d’augmenter considérablement la raideur axiale des
paliers 16A et 16B par rapport a un agencement de paliers du type a
fixation au pied, fixés en leur pied au berceau 8.

Sur ces moteurs ¢électriques 6 de forte puissance et a vitesse
de rotation ¢élevée, notamment a polarité deux podles, les forces
pulsatoires radiales du stator 10 transmises dans la direction
transversale au berceau 8, par ’intermédiaire du cadre 36, lieu de
fixation du stator 10 au berceau 8, induisent une déformation
transversale du berceau 8, qui par déformation induite, entraine en
quadrature une déformation axiale du berceau 8 au niveau des
logements 56A, 56B ct des paliers 16A, 16B.

L’invention propose donc de limiter les vibrations axiales
des paliers 16A et 16B par une fixation encastrée des paliers dans
les logements 56A, 56B, comme expliqué précédemment, mais aussi
par la conception de forme octogonale du berceau 8, notamment du

fond 34 et du cadre 36. L’homme du métier comprendra que les
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angles biscautés du berceau 8, dans la zone des flancs obliques 52
et des nervures 64C, permettent en quelque sorte de découpler les
déformations entre les c6tés en quadrature du berceau 8, et
notamment un découplage entre les vibrations transversales induites
par le stator 10 du berceau 8 et la zone en quadrature des flancs
transversaux 54.

Ainsi, la forme octogonale du bercecau 8 avec ses angles
biscautés réduit fortement le couplage transversal-axial des
vibrations transversales du stator 10 engendrant des vibrations
axiales des paliers 16A et 16B, ces derniéres vibrations réduisant la
durée de vie des paliers.

Les figures 5 et 6 présentent un ensemble de courbes qui
illustrent [’intérét du berceau 8 selon I'invention. Le berceau 8, par
sa conception octogonale et ses logements 56A et 56B, permet de
rigidifier axialement les paliers 16A et 16B, d’¢liminer plusieurs
modes propres de la structure du berceau selon 1’¢état de la
technique (figure 5), ou de décaler les modes propres de la structure
du berceau vers des fréquences hors de la plage de vitesses de
rotation du moteur électrique 6 en exploitation, comme représenté a
la figure 6, pour un berceau 8 selon 1’invention.

Ainsi, le berceau 8 seclon [’invention permet de réduire
I’amplitude des vibrations induites par le moteur, relevées sur le
berceau 8 au niveau du palier 16A, 16B, notamment pour des
vitesses de rotation du rotor inféricures a sa vitesse nominale,
permettant une plus grande plage d’exploitation du moteur 6, en ce
qui concerne sa vitesse de rotation, notamment si le moteur 6 est
exploité a vitesse variable. Ceci est représenté a la figure 6, dans
laquelle la plage de vitesses de rotation du rotor, sans amplitude de
vibration excessive, est beaucoup plus étendue que celle représentée
a la figure 5, am¢liorant le confort d’exploitation du moteur 6 selon

I’invention, ainsi que sa durée de vie.
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La dimension du logement de réception 56A et 56B est fixée
en fonction de la dimension de la bride de fixation des paliers 16A
et 16B, mais aussi en fonction du diamétre extéricur de la masse
magnétique 26 du rotor 12, permettant ainsi un démontage ou une
insertion du rotor 12 dans la direction axiale suivant son axe de
rotation R paralléle a [’axe X, une fois les chaises paliers 15A et
15B dévissées ou déboulonnées du berceau 8, puisque les chaises
palier 15A et 15B sont amovibles. La dimension du logement 56A,
56B ¢vite toute collision avec le rotor 12 lors d’un déplacement
axial du rotor 12, facilitant ainsi grandement 1’assemblage du rotor
12 dans le moteur électrique 6, ou une opération de maintenance
nécessitant le démontage suivant la direction axiale du rotor 12.

Certains moteurs ¢lectriques de forte puissance nécessitent
le démontage par le haut de tous les ¢quipements du moteur afin de
pouvoir démonter verticalement le stator et le rotor, ce qui rend
I’assemblage et plus particuliecrement la maintenance et la
réparation du moteur trés compliquées.

Le moteur ¢lectrique 6 seclon [’invention, ainsi que son
berceau 8 ¢équipé des logements S56A et 56B, facilite
considérablement 1’assemblage ou la maintenance du rotor 12 en
permettant un mouvement axial du rotor 12 sans collision avec le
berceau 8.

Selon un deuxiéme mode de réalisation de 1’invention
illustré a la figure 4, si la dimension de la bride de fixation des
paliers 16A et 16B est supéricure au diamétre extérieur du rotor 12,
alors les paliers ne sont plus fixés aux chaises palier 15A et 15B
encastrées dans le bercecau 8, mais directement fixés a une nervure
verticale 66 dans le logement 56A, 56B. Cette nervure verticale 66
comporte un bord supéricur concave permettant d’accueillir la bride
de fixation des paliers 16A et 16B. La nervure verticale 66 s’étend

verticalement a partir de la paroi de fond 58 et transversalement
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selon une direction parall¢le a 1’axe Y entre les parois latérales 60.
En variante, afin de rigidifier encore plus la nervure verticale 66
dans la direction axiale, des nervures obliques 70 peuvent é&tre
incorporées dans le logement 56A, 56B, s’¢tendant axialement de
part et d’autre de la nervure verticale 66, ¢t de maniére oblique par
rapport aux axes Y et Z entre la paroi de fond 58 et les parois
latérales 60. Selon ce deuxiéme mode de réalisation, la raideur
axiale des paliers 16A et 16B est ainsi augmentée limitant les
vibrations axiales des paliers 16A et 16B, tout en permettant un
montage ou un démontage du rotor 12 suivant la direction axiale

sans collision avec le berceau 8.
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REVENDICATIONS

1. Berceau (8) pour machine ¢lectrique (6), la machine
¢lectrique (6) comprenant un stator (10), un arbre de transmission
(14), un rotor (12) solidaire de l'arbre (14), et deux paliers (16A ;
16B) du type a fixation par bride et de soutien de 1’arbre de
transmission (14),

le berceau (8) comprenant un cadre (36) délimitant un
logement de réception d’une partie de la machine (6), le cadre (36)
s'¢tendant selon une direction verticale (Z) et comportant un bord
inférieur (46) et un bord supéricur (48), le bord inféricur (46) ¢étant
destin¢ a étre reli¢ & un support (4), caractérisé en ce que le bord
supérieur (48) comprend un ou deux logements de réception (56A ;
56B), chaque logement de réception (56A ; 56B) étant propre a
recevoir un palier (16A ; 16B) respectif et comportant une paroi de
fond (58) et deux parois latérales (60).

2. Berceau sclon la revendication 1, caractérisé¢ en ce qu’il
comprend, pour au moins un logement de réception (56A ; 56B),
deux parois latérales (60) en saillie par rapport au bord supéricur
(48) du cadre (36) selon la direction verticale (Z).

3. Bercecau selon ’une des revendications 1 et 2, caractérisé
en ce qu’il comprend en outre au moins une chaise palier (15A,
15B) amovible et fixée dans le logement (56A, 56B), et sur laquelle
est fixé le palier (16A, 16B), ladite chaise palier étant adaptée pour
augmenter la raideur des paliers (16A, 16B) selon la direction
axiale (X) et de démonter ou d’assembler le rotor (12) dans la
machine ¢lectrique (6) selon la direction axiale (X) sans collision
avec le berceau (8), et en ce que la chaise palier (15A, 15B)
comporte en outre au moins une nervure verticale (72) avec un bord
supérieur concave apte a accueillir la bride de fixation du palier

(16A, 16B), la nervure verticale étant en appui ou fixée a la paroi
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de fond (58) et s’¢tendant transversalement dans une direction
transversale (Y) entre deux parois latérales (74) fixées aux parois
latérales (60) du berceau (8).

4. Berceau (8) selon la revendication 1 ou 2, caractérisé en
ce qu’il comprend au moins un logement (56A, 56B) comportant une
nervure verticale (66) avec un bord supérieur concave adapté pour
accueillir la bride de fixation du palier (16A, 16B), la nervure
verticale (66) s’étendant verticalement a partir de la paroi de fond
(58) et transversalement selon une direction transversale (Y) entre
les parois latérales (60).

5. Berceau (8) selon la revendication 4, caractérisé en ce
qu’au moins un logement (56A, 56B) comprend des nervures
obliques (70) s’étendant selon la direction longitudinale (X) d’un
c6té ou de part et d’autre de la nervure verticale (66), et de manicre
oblique par rapport aux directions transversale (Y) et verticale (Z)
entre la paroi de fond (58) et les parois latérales (60).

6. Berceau (8) selon ’une quelconque des revendications
précédentes, caractérisé en ce que la hauteur de la ou de chaque
paroi latérale (60) selon la direction verticale (Z) est au moins
¢gale 4 un cinqui¢me de la hauteur du cadre (36) sclon la direction
verticale (Z), de préférence au moins égale a un quart de la hauteur
du cadre (36) sclon la direction verticale (Z).

7. Berceau (8) selon ’une quelconque des revendications
précédentes, caractérisé en ce que le cadre (36) comporte deux
flancs longitudinaux (50) s'étendant sensiblement selon une
direction longitudinale (X), deux flancs transversaux (54)
s’¢tendant sensiblement selon une direction transversale (Y) et
reliés mécaniquement aux flancs longitudinaux (50), et en ce que le
cadre (36) comporte en outre au moins un flanc additionnel (52)

agencé entre un flanc longitudinal (50) et un flanc transversal (54)
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respectif et s’¢tendant de maniére oblique par rapport aux directions
longitudinale (X) et transversale (Y).

8. Berceau (8) selon la revendication 7, caractérisé en ce que
le cadre (36) comporte quatre flancs additionnels (52), et est en
forme d’un octogone selon une section suivant un plan
perpendiculaire a la direction verticale (Z).

9. Berceau (8) selon l’une quelconque des revendications
précédentes, caractérisé en ce que le cadre (36) comporte en outre
des nervures de renfort verticales (64) s'étendant selon la direction
verticale (Z) entre le bord inférieur (46) et le bord supéricur(48).

10. Systéme de transmission (2) comprenant

- une machine ¢électrique (6) comportant un stator (10), un
arbre de transmission (14), un rotor (12) solidaire de 1'arbre (14), et
deux paliers (16A ; 16B) du type a fixation par bride et de soutien
de I’arbre de transmission (14), et

- un berceau (8) propre a recevoir ladite machine (6),

caractéris¢ en ce que le berceau (8) est conforme a [’une

quelconque des revendications précédentes.
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