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Zapojenis obV@du'pre sériovy prenos dét
s potvrdzovanim a hlésenim chyby
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priebeh komunikécie medzi riadiacimi systé-' -
mami a subsystémami. Podstata riesenia Spo-!
&iva v tom, Ze vysielajuci riadiaci systém :

(1) je pripojeny na sériovy vysielad. (2),
ktorého ddtovy vystup (20) a vstup (21)

hldsenia chyby su spojené so sériovym pri-
Jimagom (3), Sériovy prijimaé (3) je spo-
Jeny s prijimacim riadiacim systémom (4). :
Prerusovaci vystup (30) sériového prijima- ; : P
ga (3) je pripojeny na vysielajdci riadiaci, ;
systém (1) a na prijfmaci riadiaci systém, :

5 |
i i
; :

{m

20

K

.

SRS RN R ARSI RASIQIINI IS



1 CS 271711 B1

Vyndlez sa tyka rie3enia zapojenia obvodu pre sériovy prenos ddt s potvrdzovanim
a hlédsenim chyby.

Doteraz zndme rie3enia zapojenia obvodov sériového prenosu didt s potvrdzovanim a hlé-
senim chyby medzi dvoma riadiacimi poditaémi v technologickych zariadeniach pouZzivaju
k ochrane prenosu r6zne protokoly, %o vedie k zniZeniu priepustnosti a doby reakcie pre-
nosovej cesty. Protokol za&ina vyzvou prvého riadiaceho po&f{ta&a pre druhy riadiaci po-
gitad. Druhy riadiaci po&fta& odpovedd, Ze sprévu mdZe prijat. Prvy riadiaci poéftad vy-
siela sprdvu, druhy riadiaci po&ita& odpovedd, Ze sprédvu prijal dobre, alebo zle. Ak zle,
prvy riadiaci po&f{tad sprdvu opakuje. Nevyhodou tu je, Ze zabezpeZenie bezchybného prenosu
dét vedie k netmerne zloZitym programovym celkom a v pripade potvrdzovania sprédv k ra-
pidnemu zniZeniu priepustnosti a doby reakcie prenosovej cesty. ’

VysZie uvedené nevyhody odstrafiuje a technicky problém rie3i zapojenie obvodu pre sé-
riovy prenos dét s potvrdzovanim a hlésenim chyb podPa vyndlezu, ktorého podstata spotiva
v tom, Ze vysielajlci riadiaci systém je prostrednictvom rozvetveného vystupu a rozvetve-
ného vstupu pripojeny na sériovy vysielaé&, ktorého dédtovy vystup a vstup hlédsenia chyby sd
spojené so sériovym prijimatom. Sériovy prijimaé je prostrednictvom rozvetveného vstupu
a rozvetveného vystupu spojeny s prijimacim riadiacim systémom. Prerusovaci vystup sériové-
ho prijimada je pripojeny na vysielajdci riadiaci systém a na prijimac{ riadiaci systém.

Zapojenie obvodu pre sériovy prenos ddt s potvrdzovanim a hldsenim chyby umoZiiuje
z protokolu vynechat dvodnd vyzvu, s odpovedou pripravenosti, kedZe pripravenost druhého
riadiaceho po&itada prijat znak sprédvy je pritomnd v prvom riadiacom po&itafi cez prepoje-
nie i bez dotazu. Takto nemdZe nastat chyba prepisu znaku na prijimacej strane. Vynédlez
odstrafiuje &asové ndroky na prijem znakov a tym umoZiiuje vynechat i algoritmy na povolo-
vanie komunikdcie cez jednotlivé kandly. Vyndlez zotiera rozdiel medzi komunikdciou po
blokoch znakov a po znakoch. UmoZ#uje dalej vynechaf potvrdenie sprédvnosti procesu sério-
vym kandlom, -ked%e sprdvnosf prenosu je v prvom riadiacom podita&i pritomnd cez propoje-
nie. Nie je potrebné dovysielat celd spfévd, ak sa zistila chyba niektorého znaku. NavyS$e
sériovy prenos z prvého riadiaceho po&itada do druhého riadiaceho po&ftafa neblokuje sé-
riovti cestu z druhého riadiaceho po&ita&a do prvého.

Na pripojenom vykrese je prikladne nakreslend blokovd schéma zapojenia obvodu pre
sériovy prenos ddt s potvrdzovanim a hlédsenim chyby.

Zapojenie obvodu pre sériovy prenos ddt s potvrdzovanim a hldsenim chyby pozostdva
z vysie€lajdceho riadiaceho systému 1, ktory je rozvetvenym vstupom 10 a rozvetvenym vystu-
pom 11 pripojeny na sériovy vysielad 2. Datovy vystup 20 a vstup hlésenia chyby 21 sério-
vého vysielada 2 sd pripojené na sériovy prijimag 3. Sériovy prijima¢ 3 je prostrednictvom
rozvetveného vstupu 40 a rozvetveného vystupu 41 pripojeny na prijimaci{ riadiaci systém 4.
Preru$ovac{ vstup 30 sériového prijimada 3 je pripojeny na vysielajdci riadiaci systém 1
a prijimaci riadiaci syétém 4.

Funkcia obvodu pre sériovy prenos didt s potvrdzovanim a hldsenim chyby je nasledovné:
Vysielajici riadiaci systém 1 skontroluje preruSovaci signél sériového prijimaca 3 a pomo-
cou rozvetveného vstupu 11 stav sériového vysielada 2 a sufasne stav jeho vstupu 21 hlé-
senia chyby. V pripade pripravenosti k prenosu d4t zapi3%e vysielajdici riadiaci systém 1
cez rozvetveny vystup 10 jednotku d&t do sériového vysielada 2, ktory ich za&ne sériovo
vysielat na svojom détovom vystupe 20 do sériového prijimaa 3. Sériovy prijima& 3 po pri-
jat{ kompletnej jednotky dét aktivuje preruSovacf sign4dl na preruSovacom vystupe 30, kto-
ry oznamuje prijimaciemu riadiacemu systému 4, %e md prebrat prijatd jednotku dét a si-
tasne tento signdl oznamuje vysielajlcemu riadiacemu systému 1, Ze odosland jednotka dét
nie je spracovand., Prijimac{f riadiaci systém 4 skontroluje svojim rozvetvenym vstupom 41
¢i prijatd jednotka dét bola sériovym prijimagom 3 vyhodnotend ako bezchybnd, pripadne
vykond toto vyhodnotenie. V pripade bezchybnosti d4t prijimacf riadiaci systém 4 najskér

prostrednictvom rozvetveného vystupu 40 zapi{3e do sériového prijimada 3 hldsenie bezchyb-
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nosti, ktoré sa prenesie na vstup 21 hldsenia chyby sériového vysielata 2 a potom sériovy

-prijima¢ 3 svojim rozvetvenym vstupom 41 prevezme prijatd jednotku dét a ako bezchybny .

Jd spracuje. Tym sériovy prijima& 3 ukon&f hldsenie prerusenia na svojom prerufovacom vy-
stupe 30, &Im je vysielajgci riadiaci systém 1 vyzvany k vysielaniu dal$ej jednotky d&t.

V pripade, Ze sériovy prijimag 3, alebo prijimac{ riadiaci systém 4 vyhodnot{ prijatd jed-
notku dédt ako chybnd, prijimac{ riadiaci systém 4 prostrednfctvom rozvetvendho vystupu

40 zapi3e do sériového prijimasa 3 hlésenie o chybe, ktoré sa prénesie na vstup 21 hlése-

nia chyby sériového vysielata 2 a potom prevezme do sériového prijimada 3 d4t, alebo inak
zabezpeé{ ukonéenie prerudovacieho signdlu sériového prijimaga 3. Takto je vysielajici
riadiaci systém 2 vyzvany k vyslaniu jednotky dét, nakolko v&ak &ftanim stavu sériového
vysxelaéa 2 pomocou rozvetveného vstupu zistf, %e vstup 21 hlésenia chyby indikuje chybny
prenos, vysxelajuci riadiaci systém 1 nevy$le dalsiu jednotku dét, ale zopakuje jednotku
dét, ktoréd bola chybne prijatéd. Potrebné programové vybavenie Je zjavne trividlne bez

nutnosti vyuZivat spidtnd prenosovi cestu.

~

PREDMET 'VYNALEZU

Zapojenie obvodu pre sériovy prenos ddt s potvrdzovanim a hldsenim chyby pozostdvajd-
ceho z vysielajdiceho a prijimacieho riadiaceho systému, sériového vysielada a prijimada
vyznadujlice sa tym, Ze vysielajici riadiaci systém (1) je prostrednictvom rozvetvendho
vystupu (10) a rozvetveného vstupu (11) pripojeny na sériovy vysielaé (2), ktorého détovy
vystup (20) a vstup (21) hldsenia chyby sd spojené so sériovym prijima&om (3), pridom
sériovy prijima& (3) je prostrednictvom rozvetveného vstupu (40) a rozvetvensého vystupu
(41) spojeny s prijimacim riadiacim systémom (4), zatial &o prerufovaci vystup (30) sé-
riového prijimaga (3) je pripojeny na vysielajici riadiaci systém (1) a na prijimaci
riadiaci systém (4).

1 vykres




CS 271711 B1

4~ -~
10 "
b
2
20 2
y
20
3~
0 u




	BIBLIOGRAPHY
	DESCRIPTION
	CLAIMS
	DRAWINGS

