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Wynalazek niniejszy dotyczy celowni-
kéw do dzial, uzywanych przez artylerje w
poly, i ma na celu zaprojektowanie ulep-
szeri w budowie i ukladzie przyrzadéw ce-
lowniczych, ktéreby pozwalaty szybko i ta-
two ustala¢ prawidlowe podniesienie, wy-
razane w stycznych (fg) dla wszelkich moz-
liwych kombimacyj odleglosci celu i szyb-
kosci poczatkowych i w bardzo prosty spo-
s6b nadawaé je dziatu,

Wynalazek stanowi przyrzad celowni-
czy do dzial, zawierajacy tablice wskazuja-
ca, na ktérej moga byé nastawiane odleglo-
$ci celu i szybkosci poczatkowe w taki spo-
séb, ze podaje ona i nadaje zapomoca pro-
stych mechanicznych s$rodkéw dokladna
wartosé kata podniesienia podlug tablic od-
leglosci, wyrazona w. stycznych. Wynala-

zek stanowi takie przyrzad celowniczy do
dzial, posiadajacy tablicg, na ktérej sa wy-
kreslone w odpowiednich spéirzednych li-
nje odleglosci.

Wynalazek stanowi przyrzad celowni-
czy, w ktérym tablica jest polaczona z ra-
mieniem, na ktérem wykonana jest skala
szybkosci poczatkowych i ktérego pochyle-
nie wskazuje podniesienie, przyczem na ra-
mieniu tem umieszczony jest suwak ze
wekaznikiem odleglosci.

Wynalazek stanowi przyrzad, w ktérym
ramie z szybkosciami poczatkowemi jest
zaopatrzone w ruchome wskazniki, zastoso-
wane do zmiennej wagi ladunkéw, to jest
do rozmaitych ilosci kordytu, uzytych w
dziale do nadania lotu pociskowi. Wynala-
zek zawiera dalej jeszcze inne szczegbly i



uktady, ktére beda ponizej wskazane albo
opisane.

Przy urﬁe’cz'yw@fﬁ'iahm’ wynalazku w_

jeden z odpowiednich sposobéw zostata wy-
zyskana wlasciwosé wspélna wszelkim to-
rom pociskéw artyleryjskich, ktéra moze
byé wyrazona w przyblizeniu nastepujacem
réwnaniem: -

R=+F (v) sin 2 ¢,

co dla lotu parabolicznego wyrazi sig do- |

kladnie réwnaniem:

2
R= —sin 2
g ¢

W réwnaniach tych R jest pozioma odle-
glosé celu, v — szybkosé poczatkowa,  —
kat podniesienia i g — przyspieszenie sily
ciezkosci.

Przyblizony stosunek w-postaci pierw-
szego réwnania obejmuje wszystkie tory
jakiegokolwiek pocisku. Jezeli (zastepujac
2 przez ©) dane tablic odleglosci, odpo-
wiadajace danemu pociskowi, beda wykre-
$lone w spélrzednych biegunowych, to be-
dzie mozliwe wybraé funkcje r = Af (v)
w taki sposob, ze jakakolwiek dana odle-
glosé celu R, zespoli si¢ z linja prosta,
réwnolegla do linji ® = O. Podobnie
wszelka inna odleglosé R, bedzie przed-
stawiona inna linja, ktéra jest w przybli-
zeniu prosta i w przyblizeniu réw-
nolegla do linji ® = O tak, iz w ten
spos6b mozna zbudowaé wykres, zawie-
rajacy szereg linij odleglosci, ktére beda
wszystkie prawie proste i prawie réwnole-
gle linji ® — O, przyczem odleglosé ich od
linji ® — O bedzie sie zwickszata z odle-
gloscia celu i odpowiadala A.F (R), gdzie
A oznacza obrang stala skali.

Na zalaczonym rysunku przedstawiono
dla przyktadu dwie formy wykonania przy-
rzadu w mys$l wynalazku.

- . Fig. 1 przedstawia w widoku zboku ze

~

zdjetemi dla jasnosci niektéremi czesciami
jedna forme wykonania przyrzadu, fig. 2
jest widokiem ztylu, fig. 3 przedstawia wi-
dok zboku przyrzadu w nieco odmiennem
polozeniu ze wszystkiemi czesciami, fig. 4
jest przekrojem wedtug linji 4—4 na fig. 3.
fig. 5 jest widokiem zboku przyrzadu,
przedstawiajacym inna forme wykonania,

fig, 6 jest widokiem ztylu przyrzadu we-

dtug drugiej formy wykonania.

Przyrzad wskazujacy odleglosci (fig.
1 — 4) posiada plyte lub tarcze a, do kté-
rej jest przymocowany wykres b odleglo-
§ci w ksztalcie kwadratowego wycinka.
Ramie, biegnace w kierunku promienia, na
ktérem jest nacechowana skala d szybko-
§ci poczatkowych i ktére jest zaopatrzone
w ruchome wskazniki e, e!, e e® (po jed-
nym dla kazdego ladunku), wskazuje pod-
niesienie (8 — 2 ¢ ). Na ramieniu tem jest
tak osadzony suwak f ze wskaznikiem odle-
glosci ', ze mozna go nastawiaé na odpo-
wiednia, szybko$é poczatkowa, a podniesie-
nie otrzymuje si¢ w ten sposéb, ze si¢ obra-
ca to ramie, dopoki wskaznik nie przetnie
potrzebnej linji odleglosci na tarczy cyfro-
wej.

Aczkolwiek wynalazek nie jest dostoso-
wany do przyrzadéw celowniczych sprze-
zonych (t. j. do tych, ktére moga poruszaé
si¢ dokola czopa, réwnoleglego do osi dzia-
ta w celu poprawki na réznice poziomu két
toza) mozna go bardzo dobrze do nich za-
stosowaé. W tym wypadku kwadrant, na
ktérym jest umieszczony wykres odleglo-
§ci, moze stanowié¢ jedna calo§é lub byé
sztywno przytwierdzony do wspornika,
podtrzymujacego krag celownika, i przygo-
towany do umieszczenia zwyklych poziom-
nic celownika i poprzecznej. Kwadrant ten
obraca sie na czopie osadzonym w moga-
cym sie wahaé wsporniku h, ktéry, jak to
ma miejsce w innych celownikach sprzezo-
nych, ze swej strony obraca sie okolo osi
umieszczonej tak, iz jest zawsze réwmole-
gla do osi dziala, j ktéry posiada srube i do



ustawiania poziomu w kierunku poprzecz-
nym, w celu wyréwnywania réznicy pozio-
méw kot loza dziala.

Rami¢ ¢ szybkosci poczatkowych po-
siada $limak do dokladnego ustawiania
(wprawiany w ruch zapomoca karbowanej
gtowki k), sczepiony z uzebieniem $lima-
kowem a! na obwodzie kwadranta, i urza-
dzenie ! do zwalniania go, aby mozna bylo
to ramie ustawiaé w przyblizeniu od reki,
przyczem ramie ¢ jest polaczone z uzebio-
nym tukiem m (fig. 1), znajdujacym sie po
odwrotnej stronie plyty a. Luk m sczepio-
ny jest z drugim zebatym lukiem n o pro-
mieniu dwa razy wigkszym, sztywnie przy-
‘twierdzonym do wahajacego si¢ wspornika
h tak, iz ruch ramienia szybkosci poczat-
kowych samoczynnie powoduje przesunie-
cie si¢ kwadranta w stosunku do wsporni-
ka o polowe kata, ktéry zatoczy ramie szyb-
kosci poczatkowych w stosunku do kwa-
dranta, wobec czego uklad ten jest taki, ze
tuk zatoczony przez kwadrant wynosi
C
2
wyrazonem w stycznych (#g).

W celu praktycznego zastosowania i u-
regulowania opisanego przyrzadu celowni-
czego nastawia si¢ ramie szybkosci poczat-
kowych na podniesienie, znalezione na
praktyce, i przesuwa sie suwak f, dopoki
wskaznik odleglosci nie bedzie wskazywal
odleglosci, réwnej odleglosci topograficznej
do celu z wprowadzeniem poprawki na wa-
runki atmosferyczne i wéwczas rysa na
wskazniku ladunkowym, odpowiadajacym
uzytemu adunkowi, ustawia sie naprzeciw-
ko rysy na suwaku, poczem druga rysa na
wiskazniku ladunkowym wskazuje na skali
szybkosci poszukiwana, szybkos$é poczatko-
wa, przyczem to wszystko w zalozeniu, ze
ramie szybkosci poczatkowych bedzie po-
siadalo szereg wskaznikéw ladunkowych.
Ta czynno$é wykonywa sie dla wszystkich
tadunkéw. Gdy regulowanie przyrzadu ce-
lowniczego zostalo dokonane dla poszcze-

=1, co jest prawidlowem podniesieniem,

golnego dziala albo haubicy, to wskazniki
ladunkowe moga byé umocowywane w zna-
lezionem polozeniu az do ponownego regu-
lowania zapomoca odpowiednich mnarza-
déw, np. zapomoca $rub o. Po ustawieniu w
taki sposéb wskaznikéw tadunkowych, su-
wak f stuzy w polaczeniu z ktérymkolwiek
z nich odpowiednio do uzytego adunku do
okreslania podniesienia, wyrazonego w
stycznych (#g).

Przy obstugiwaniu dziala na przyrza-
dzie nastawia sie odleglosé i odpowiedni
kat podniesienia, poczem dzialu nadaje sie
podniesienie w sposéb zwykly, to jest dzia-
Yo i caly uklad celowniczy zostaja obraca-
ne zapomoca mechanizmu podniesieri, do-
poki pecherzyk poziomnicy celownika nie
ustawi si¢ poziomo.

Przydatno$é tej tablicy nie zalezy od te-
go, ze ramie szybkosci poczatkowych bie-
gnie w kierunku promienia, ani tez od pra-
widlowosci stosunku @/¢ — 2, ¢dyz mozna
zastosowaé inne stosunki. W takim wypad-
ku linje odleglosci beda sie zbiegaly, za-
miast byé réwnoleglemi i mechanizm stu-
zacy do powiazania ruchéw kwadrantu i ra-
mienia szybkosci poczatkowych moze byé
zmieniony odpowiednio do obranego sto-
sunku.

Budowa wedlug fig. 5 i 6 jest oparta
na réwnaniu ’

R=+* (v) sin a ¢

i pozwala mechanicznie zmieniaé stosunek
# = a ¢ tak, aby odpowiadal dowolnej
tablicy odlegtosci; jest takze wykonany
warunek, ze ¢ = 90°, jezeli ¢ — 45°. W
tym wypadku uzebiony luk m na wale ra-
mienia szybkosci poczatkowych wedlug
fig. 1 — 4 jest zastapiony przez korbe m?,
polaczong zapomoca wodzidta n' (zaste-
pujacego uzebiony tuk n) z miejscem n?
na wahajacym sie wsporniku h. Stosunek
miedzy katami, opisywanemi przez ramie
szybkosci poczatkowych ¢ na kwadrancie



lub plycie a i przez te ostatnie w stosunku
do wahajacego sie wspornika h (0@ =a¢),
zalezy od dlugosci konby m! i wodzidta n'
i od miejsca n* na wahajacym si¢ wspor-
niku, w ktérem jest potaczone wodzidlo n?
ze wspornikiem. Zmieniajac te czynniki
mozna osiagnaé zmiane stosunku 6 = x ¢
odpowiednio do odleglosci tak, iz na wy-
kresie odleglosci b moze byé¢ wykonana
skala odlegtosci w przyblizeniu réowna. Na-
lezy zaznaczyé, e poza zastapieniem uze-
bionych tukéw m i n przez korbe m! i wo-
dzidlo n!, budowa wedlug fig. 5 i 6 jest
podobna do budowy wedlug fig. 1 — 4 i
jednakowe czesci sa, oznaczone temi isame-
mi literami,

" ‘Wynalazek nie ogranicza sie powyzsze-
mi szczeg6lami budowy, ktére sa podane li
tylko dla przykladu, poniewaz mozna
zmieniaé forme wykonania wykresu odle-
glosci lub ramienia szybkosci poczatko-
wych lub wskaznika z nim polaczonego,
jak réwniez sposéb ich uruchomiania w za-
leznosei od poszczegolnych wymagati, kto-
rym trzeba zadoséuczyni¢. Pozda tem
przyrzgd ten z odpowiedniemi zmianami
moze by¢ sprojektowany do podawania na-
staw zapalnikéw, zamiast podniesien lub
w dodatku do tych ostatnich.

Zastrzezenia patentowe.

1. Przyrzad celowniczy do dzial, zna-
mienny tem, ze posiada tablice wskazuja-
ca z wykresem odlegloéci i ramig z po-
dzialka szybkosci poczatkowych, ktdre sa
tak nastawiane, iz podajg jednoczesnie za-
pomoca, prostych mechanicznych srodkéw
dla dowolnego tadunku dokladna wartosé
kata podniesienia wyrazonego w stycz-
nych (#g), przyczem wykres odleglosci jest
odniesiony do odpowiedniego uktadu spél-
rzedaych,

2. Przyrzad celowniczy wedlug zastrz.
1, znamienny tem, ze tablica wskazujgca
jest potaczona z ramieniem, na ktérem jest
wykonana skala szybkosci poczatkowych i
pochylenie ktérego okresla kat podniesie-
nia, przyczem ramie to jest zaopatrzone w
suwak ze wskaznikiem odleglosci.

- 3. Przyrzad celowniczy wedlug zastrz.
2, zhamienny tem, ze ramig ze skala szyb-
kosci poczgtkowych jest zaopatrzone row-
niez we wskazniki, ktére mozna przesuwaé
i ktére sa dostosowane do zmiennych wag
tadunkow. :

4. Przyrzad celowhiczy wedlug zastrz.
3, znamienny tem, Ze ramie szybkosci po-
czgtkowych jest sztywno polaczone z lu-
kiem uzebionym, sczepionym z drugim lu-
kiem uz¢bionym, polaczonym sztywno z
tablica wskazujaca i o promieniu znajdu-
jacym sie¢ w okreslonym stosunku do pro-
mienia pierwszego tuku tak, iz ten sam sto-
sunek bedzie zachodzil pomiedzy katowe-
mj przesuni¢ciami ramienia i tablicy wska-
zujacej, przyczem odpowiedni kat nadaje
si¢ dzialu zapomocg mechanizmu podnie-
sieri. :
5. Przyrzad celowniczy wedlug zastrz.
3, znamienny tem, Ze rami¢ szybkosci po-
czatkowych jest polaczone z korba, ktéra
dziala na tablice wskazujaca zapomoca
wodzidla.

6. Przyrzad celowniczy wedlug zastrz.
3, znamienny tem, ze tablica- wskazujaca
jest polaczona z celownikiem i tak osadzo-
na, iz daje si¢ pokrecaé w zmany sposéb
dookota osi réwnoleglej do osi dziata w
celu wprowadzenia poprawki-na rozmcq
poziomu két toza dzialowego.

Geoffrey Oliver Carwardine
Probert.
Zastgpca: M. Skrzypkowski,

rzecznik patentowy.
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