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(57) Resumo: DISPOSITIVO ELETROMECANICO PARA A REALI-
ZAGAO DE LEVANTAMENTOA presente invengdo se refere a um
dispositivo eletromecanico para a realizagdo de levantamento
compreendendo um cabegote de levan-tamento e um carro de
posicionamento de controle, o referido cabegote de levantamento
compreendendo um elemento substancialmente vertical de cilindro
telescopico, compreendido de uma variedade de elementos
telescépico exteriores do revestimento e um numero correspondente
de elementos telescépicos internos rosqueados, um elemento para
acopiar o membro a ser erguido estando proporcionado acima do
elemento superior do revestimento, o elemento superior do elemento
rosqueado interno mais inferiorsendo acoplado com o referido
elemento de acoplagem do membro de levantamento, o(s) elemento(s)
rosqueado(s) intermediario(s) sendo propor- cionado(s) com um
rosqueamento interno e outro externo, enquanto o elemento
rosqueado interno mais inferior é rosqueado apenas na superficie
externa, a acoplagem entre os referidos elementos do revestimento
proporcionando meios de prevenir sua rotagéo entre si.




10

15

20

25

30

Relatério Descritivo da Patente de Invengao para "DISPOSITIVO
ELETROMECANICO PARAA REALIZACAO DE LEVANTAMENTO".

A presente invengido se refere a um dispositivo eletromecanico
para a realizacdo de levantamento. Mais especificamente, a invencao se re-
fere a um dispositivo do tipo acima referido, particularmente estudado e con-
cebido para tornar possivel o levantamento com auto-nivelagédo, por exem-
plo, de helicopteros e avibes, caminhdes, trens, embarcagbes, pontes mo-
veis, torres de controle méveis, radares, pdlos telescopicos, plataformas mo-
veis, guindastes de levantamento, maquinas de funcionamento industrial,
maquinas de trabalho agricola, plataformas de langamento de missil e sis-
temas de transporte espacial, estabilizadores para qualquer tipo de veiculo,
veiculos adaptados para moradia, canelas de espaco, estabilizadores para
algum tipo do veiculo, campistas, etc.

O dispositivo de acordo com a presente invengcéo pode também
levantar cegonhas de automdvel, sistemas de suporte para a montagem de
aeronaves, navios, helicopteros, plataformas de construgéo, dispositivos de
levantamento para edificios, etc.

Além disso, o dispositivo de acordo com a presente invengao é
também adequado para o levantamento de avides em plataformas de flutua-
¢ao, ou em porta-avioes.

A solugdo sugerida de acordo com a presente invengéo permite
a sincronia da auto-nivelagdo de um ou mais dispositivos de levantamento,
para completar a operagao de levantamento.

Nas especificagcdes a seguir, sera enfocado o uso do dispositivo
para o levantamento avides e helicopteros, e particularmente para qualquer
operagdo de levantamento para centralizagdo de peso e manutengdo, mas
também é evidente que a invengao nao deve ser considerada limitada a este
uso especifico.

Como é bem sabido, até o momento os sistemas de levanta-
mento para avides e helicopteros sdo do tipo hidraulico, éleo-pneumatico ou
eletro-hidraulico, ou manual, e os referidos sistemas desenvolvidos recente-

mente sdo do tipo semi-automatico, ou os sistemas de levantamento s&ao
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atuados por operadores através das unidades de controle.

Também se sabe que, para o referido propésito da operagao de
levantamento, sao atualmente usadas pelo menos de 3 a 5 pessoas para
cada operacdo, e para nivelar um avido ou helicoptero, um instrumento é
usado conhecido como a linha de prumo.

A referida operacdo é realizada por um controle 6tico proporcio-
nado em cada avido em um lugar ajustado pelo fabricante. |

Ainda sabe-se que, a fim realizar a operagdo de levantamento,
os sistemas que sao empregados presentemente ndo permitem uma opera-
¢do de levantamento que compense o angulo entre os avides e os elemen-
tos de amortecimento durante a operagao de levantamento.

Além disso, nas solugdes conhecidas, os sistemas manuais de
auto-nivelagdo sao proporcionados, controlados por um operador com base
em uma verificagao de nivel liquido.

Pela solucdo de acordo com a presente inven¢é@o, a operagao
de nivelamento durante as fases de erguimento e abaixamento é levada a
cabo com a ajuda de um nivel eletrénico adequadamente estudado para to-
das as necessidades especificas, interagindo com o cartdo de controle pro-
porcionado dentro do dispositivo de levantamento conhecido como principal,
conectado com todos os sistemas de levantamento restantes que atuam pa-
ra os avides que devem ser nivelados, perfeitamente trabalhando junto com
a ajuda de um Unico operador em uma posi¢édo perfeitamente segura longe
dos avides ou do helicdptero, realizando o levantamento, a ponderagao e
centrando a operagédo em intervalo de tempo menor do que aquele exigido
até aqui. A operagao de nivelamento, isto €, 0 monitoramento continuo da
posi¢do do avido a ser erguido é automaticamente concebido entre o nivel, o
cartdo de controle e a perfeita sincronia entre o levantamento sem a ajuda
de um operador, isto é, o comportamento do avido na posi¢ao de x-y zero
graus, e deste modo em uma perfeita posi¢do de auto-nivelagao, permitindo
a operacdo de balanceamento de peso, célculo dos bragos de deslocamen-
to, assim como a unica operagéo da ponderagdo em um ponto ou na estrutu-

ra inteira em uma modalidade automatica.
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O sistema de manuseio dentro do principal dispositivo recebe e
processa 0s sinais enviados para o nivel eletrénico, o referido podendo ser
do tipo de sinal de agulha oscilante ou do tipo de leitor de laser e eventual-
mente enviando sinais de operagdo para o dispositivo de levantamento de
modo a realizar o levantamento e descimento operagéo.

O objetivo principal da presente invengao é, portanto o referido
de sugerir um dispositivo de levantamento totalmente automatico permitindo
um preciso, seguro e irreversivel, micrométrico levantamento, proporcionado
com todas as exigéncias de segurancga, e com um sistema de liberagdo ma-
nual para descimento do dispositi\)o em caso de falha do controle eletrénico,
o inventivo dispositivo sendo, além disso, universal, e podendo ser integrado
em qualquer dispositivo hidraulico de levantamento conhecido.

Um objetivo posterior da invengao é o referido de permitir que a
referida operagdo de levantamentos seja levada a cabo rapidamente e com
precisdo e o referido operador estando em uma posigéo perfeitamente segu-
ra.

Ainda outro objetivo da presente invengéo é o referido de permi-
tir a reposi¢ao dos diferentes elementos do levantamento existentes. Os re-
feridos e outros resultados sao obtidoé de acordo com a presente invengao
através do uso de um dispositivo eletromecanico para a realizagdo de levan-
tamento com um parafuso telescopico, adequadamente dimensionado para
o uso especificado e empregando o preferivel e mais adequado material.

E, portanto o objetivo especifico da presente invengdo um o dis-
positivo eletro-mecanico de levantamento compreendendo a o cabecote de
levantamento e um carro de controle e posicionamento, o referido cabecote
de levantamento compreendendo um elemento de cilindro telescopico subs-
tancialmente vertical, compreendido de uma variedade de elementos teles-
copicos exteriores de revestimento e um numero correspondente de elemen-
tos rosqueados telescopicos internos, um elemento para acoplar o membro a
ser erguido sendo proporcionado acima o elemento superior do revestimen-
to, o elemento superior do elemento rosqueado interno mais inferior sendo

acoplado com o referido elemento de acoplagem do membro de levantamen-
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to, o(s) elemento(s) rosqueado(s) intermediario(s) sendo proporcionado com
um rosqueamento exterior e um rosqueamento interior, enquanto o elemento
rosqueado interno mais inferior é apenas na superficie externa, acoplado
entre os referidos elementos do revestimento proporcionando meios de pre-
venir sua rotagao cada outro.

Em uma primeira modalidade do dispositivo de acordo com a
presente invengao, o referido carro é fixamente acoplado com o referido ca-
begote de levantamento. Em uma segunda modalidade do dispositivo de
acordo com a presente invengéo, o referido carro € de modo removivel aco-
plado com o referido cabegote de levantamento.

Além disso, de acordo com a presente inveng¢ao, o referido carro
pode proporcionar pode fornecer um motor elétrico, um motor com caixa de
engrenagem integrada e as engrenagens para transmitir o movimento.

Sempre de acordo com a presente inveng¢ao, a transmissdo do
movimento de levantamento para o referido cabegote pode estar ao longo
um eixo horizontal ou ao longo de um eixo vertical.

Ainda de acordo com a presente invengéo, uma placa da com-
pensacdo pode ser proporcionada sob o referido cabecote de levantamento,
para movimentos de compensagdo ao longo do plano durante o levantamen-
to.

Particularmente, a referida placa pode ser compreendida por
trés diferentes elementos justapostos, proporcionado com acoplamentos de
ensamblagem, permitindo seu deslizamento de acordo com o eixo X, y ao
longo o plano de descanso, no interior dos espagos de ensamblagem sendo
proporcionadas molas que, por suportes e parafusos, sdo ancorados a refe-
rida placa, os referidos parafusos, além disso, atuando como acoplagem dos
referidos elementos da placa, a referida mola garantindo a centralizagédo do
elemento superior e do elemento inferior com relagdo a o elemento central,
de modo que podem transladar longitudinalmente e transversalmente.

Em uma modalidade adicional do dispositivo de acordo com a
presente invengado, a acoplagem entre o referido elemento de acoplagem do

membro a ser erguido e a referida terminagao superior do elemento rosque-
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ado interno mais inferior é concebido por meios que permitem a inclinagao
do referido elemento de acoplagem do membro a ser erguido.

Particularmente, de acordo com a presente invengao, o referido
elemento de acoplagem do membro a ser erguido é compreendido por um
revestimento, acoplado a terminagao superior do referido elemento mais in-
ferior rosqueado interno por molas, o referido revestimento sendo abrigado
no interior de uma fenda realizada na referida terminagéo superior do ele-
mento rosqueado mais inferior.

Além disso, de acordo com a presente invengao, células de car-
ga sdo proporcionadas no referido cabegote de levantamento.

De acordo com a presente invengao, o referido dispositivo pode .
ser proporcionado com um sistema de identificagédo de falha, com sistema de
GPS, um sistema de monitoraménto de GPS e um sistema automatico para
lidar com a manutencgao programada.

Além disso, de acordo com a presente invengéo, o referido dis-
positivo de levantamento pode ser integrado com uma luz de xendnio ou
com outro tipo de luz, proporcionado com um sistema de iluminagdo permi-
tinqo o trabalho noturno, sistema de focalizagdo a laser de modo a perfeita-
mente realizar a centralizagdo a posigdo sob o membro a ser erguido.

Além disso, de acordo com a presente invengao, o referido dis-
positivo pode ser concebido com um volante de dire¢édo, ou em um carro
motorizado, compreendendo trilhos elétricos e rodas especiais.

Finalmente, dispositivo de acordo com a presente invengao po-
de ser proporcionado com motores a prova de explosdes. A ligacao entre os
dispositivos de levantamento e o nivel pode ser realizada por cabo, blue too-
th, e freqiéncia de radio. |

A presente invengao ird agora ser descrita, para propositos ilus-
trativos e nao-limitantes, de acordo com suas preferiveis modalidades, com
particular referéncia as figuras dos desenhos que acompanham, nos quais:

A figura 1 é uma vista de perspectiva explodida de uma primeira
modalidade de um dispositivo eletromecénico para a realizagéo de levanta-

mento de acordo com a presente invengao;
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A figura 2 é uma vista de perspectiva explodida de um particular
dispositivo eletromecénico para a realizagdo de levantamento de acordo com
a figura 1; '

A figura 3 é uma vista de perspectiva explodida de uma segunda

‘modalidade de um dispositivo eletromecanico para a realizagao de levanta-

mento de acordo com a presente invengao;

A figura 4 é uma vista superior do dispositivo eletromecénico pa-
ra a realiza¢do de levantamento de acordo com a figura 3;

A figura 5 é uma vista de perspectiva explodida de um assesso-
rio para o dispositivo eletromecanico para a realizagdo de levantamento de
acordo com a presente invengao;

As figuras 6a, 6b e 6¢ sdo vistas respectivamente perspectiva,
frontal e de segdo, de um adicional assessorio para o dispositivo eletrome-
cénico para a realizagdo de levantamento de acordo com a presente inven-
cao;

A figura 7 é uma vista lateral de uma segunda modalidade do
dispositivo de acordo com a presente invengao;

A figura 8 é a vista plana do dispositivo da figura 7,

A figura 9 é uma segunda vista plana do dispositivo da figura 7;

A figura 10 mostra um particular A da figura 9;

A figura 11 é uma primeira vista em perspectiva do dispositivo da
figura 7;

A figura 12 é uma segunda vista em perspectiva do dispositivo
da figura 7;

A figura 13 é uma vista esquemaética de uma posterior aplicagao
do dispositivo de levantamento de acordo com a presente invengao;

A figura 14 mostra um Unico elemento de levantamento para o
sistema da figura 13; e

A figura 15 é um diagrama de bloco para o sistema de controle
da figura 13.

Observando-se, em primeiro lugar, as figuras 1 e 2 das figuras

em anexo, é mostrado uma primeira modalidade de um dispositivo eletro-
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mecénico de acordo com a presente invengdo, compreendido de um cabego-
te de levantamento, genericamente indicado pelo nimero de referéncia 1, e
um carro de movimento e controle, genericamente indicado pelo nimero de
referéncia 2.

O dispositivo 1 de acordo com a presente invengéo foi projetado

para tornar possivel o levantamento de membros muito pesados.

| O elemento de levantamento é compreendido de um cilindro te-
lescdpico, genericamente indicado pelo nimero de referéncia 3, compreen- .
dido de sistema de aparafusamento de parafuso e bucha, eletricamente a-
cionado por um motor movido a bateria, cuja estrutura sera descrita em mais
detalhes a sequir. Dispositivo 1 pode ser manobrado por sustentagéao de ro-
da ou carro 2. |

O dispositivo 1 de.acordo com a presente invengéo proporciona
um cilindro telescépico 3, compreendido de quatro revestimentos exteriores
de aco 4, 5, 6, 7, no interior do qual um parafuso telescopico é abrigado, o
referido parafuso sendo compreendido de QUatro setores rosqueados 8, 9,
10, 11.

: A engrenagem 12, integrado com o cilindro 3, é abrigada no inte-
rior o suporte de base 13 por uma cavilha 14 e a suporte 15. As quintas ro-
das 16, 17 sdo abrigadas na base de sustentagcdo 13, sustentando o carre-
gamento axial. |

O revestimento exterior 4 é ancorado ao suporte de base 13 por
placas 18, 19,20.

A engrenagem 12 engrena com uma engrenagem inativa 21, re-
cebendo o movimento da haste do motor com caixa de engrenagem integra-
da 22, acoplado com o suporte de base ou placa 13 por um suporte 23 e
uma moldura de ferro 24. O motor com caixa de engrenagem integrada 22 é
suprido pelo motor elétrico 24. Dispositivo 1 de acordo com a presente in-
vengédo é dotado de, na primeira forma, revestimentos 5, 6, 7 e parafusos 8,
9, 10, 11 no interior do revestimento exterior 4.

O dispositivo € posicionado de tal modo que o referido revesti-

mento 26 esta sob 0 membro ou carga a ser erguida. A energia é transmitida
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para o motor com caixa de engrenagem integrada 22 acionando o motor elé-

trico 25, o referido motor com caixa de engrenagem integrada, passando

através da haste 26, transmite 0 movimento para a engrenagem inativa 21,
fazendo a engrenagem 12 girar na base do dispositivo telescopico de levan-
tamento.

O cilindro 3, integrado com a engrenagem 2, comega a girar, fa-
zendo o cilindro 11, 8 e o parafuso 9 girarem; a rotagao dos revestimentos 5,
6, 7, uma com relagao a outra, é evitada por chaves longitudinais. O reves-
timento 26, afixado ao revestimento 7, previne a rotagdo de parafuso 9, cau-
sando o avango do mesmo parafuso 9 com relagéo ao cilindro 8, deste modo
causando retraimento do revestimento 7; quando o parafuso 9 alcanca a
terminagao da porca do parafuso, pelo anteparo parcial criado pelo rosque-
amento interno da porca de parafuso 8, starts o avango com rela¢do ao cilin-
dro 11, causando o retraimento do revestimento 6.

De forma similar, explorando os anteparos obtidos no interior
dos cilindros 9, 10, o retraimento de revestimento 5 é obtido, trazendo o ci-
lindro telescopico 2 para a sua maxima extensao.

. Uma adequada manutencdo e lubrificagdo de membros moéveis
garantem a boa operag¢ao do dispositivo.

Observando agora especificamente as figuras 3, 4, € mostrada
uma segunda modalidade do dispositivo de acordo com a presente inven-
¢ao, particularmente util para um pequeno dispositivo.

No referido caso também é proporcionado um cabegote de le-
vantamento 1, cujas caracteristicas sdo substancialmente as mesmas da
modalidade anterior, e o referido, portanto ndo sera, além disso, descrito no
que se segue, e um carro 2'.

A diferenca substancial com relagdo & modalidade anterior é que
o referido carro 2' pode ser acoplado e desacoplado do cabegote 1. A trans-
missdo de movimento ocorre na referida modalidade ao longo de um eixo
vertical.

Os proporcionados motores 25 e o motor com caixa de engre-

nagem integrada 22 do Carro 2' sdo acoplados com o cabegote 1 por uma
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cavidade afilada permitindo a centralizacao perfeita, de modo que a haste de
transmissdo pode corretamente engrenar com o cabegote, assim transferin-
do o movimento. '

O atuador transfere o movimento pela haste 26 aos ganchos 27,
disse os ganchos que se abrem e que se fecham, acoplando-se com cabe-
¢ote 1, para seu movimento.

Desta maneira, somente um carro 2' pode ser usado para a ins-
talacao de diferentes tipos de cabegote 1.

Além disso, a centralizacdo entre o carro 2' e o cabegote 1 pode
ser auxiliada usando pontos de leitura de laser.

Observando-se agora a figura 5, é mostrada a placa, generica-
mente indicada pelo nimero de referéncia 100, compreendido de trés dife-
rente elementos 101, 102, 103, sendo dotada de acoplamentos de ensam-
blagem 104, 105, permitindo seu deslizamento de acordo com as setas A e
B.

As molas 106 so inseridas no interior dos entalthes de ensam-
blagem que, por suportes 107 e parafusos 108, sdo ancorados a referida
placa 100. Os referidos parafusos 108, além disso, atuam como acopladores
dos elementos 101, 102, 103 da referido placa 100.

As molas 106 garantem a centralizagdo dos elementos 101 e
103 com relagdo ao elemento 102, de modo que os referidos elementos po-
dem transladar longitudinalmente e transversaimente.

O referido sistema pode ser aplicado sob o cabegote 1 ou sob a
estrutura inteira de carro 2 do dispositivo de acordo com a presente inven-
¢ao.

Vindo agora observar a figura 6, € mostrado uma particular mo-
dalidade do principal ou primeiro parafuso 9 descrito com referéncia as figu-
raste?2.

No referido caso, é proporcionado um revestimento 110, acopla-
do ao parafuso 9 por molas 111, o referido revestimento 110 sendo abrigado
no interior de uma fenda. A referida solugao permite a inclinagéo de revesti-

mento 100 com relagéo ao plano de descanso de cada membro a ser ergui-
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do.

Particularmente, é proporcionado um elemento de alavanca 200,
permitindo o deslizamento de motor 25 com respeito ao cabegote de levan-
tamento 1, respectivamente nas duas posi¢oes mostradas nas figuras 7, 11
e9, 12.

Em caso de falha do abastecimento principal, é suficiente acio-
nar o pino 201 para liberar o motor. Agora, (na posicao mostrada nas figuras
9 e 12) é possivel atuar pelo controle manual 202 (através de uma ferramen-
ta adequada) de modo a acionar o dispositivo 1, sendo facilmente possivel o
descimento e/ou o levantamento sob qualquer condigéao.

Como ja mencionado, o dispositivo de acordo com a presente
invencdo pode compreender um cabegote de oscilagdo compensando o an-
gulo do aviao em suspensao. |

Além disso, o dispositivo pode ser integrado com um sistema de
auto-nivelagdo compreendido de pés eletromecéanicos, operando em sincro-
nia sendo monitorado pelo nivel eletrénico proporcionado no interior do dis-
positivo de levantamento.

. Observando-se agora as figuras 13 a 15 das figuras em anexo,
€ mostrada uma aplica¢do do dispositivo de levantamento 1 de acordo com
a presente invengao para o levantamento um elemento complexo, no referi-
do caso um abrigo 300, mas o referido poderia ser qualquer outro membro
que exigisse mais do que 1 ponto de levantamento.

No referido caso, quatro dispositivos de levantamento 1 de a-
cordo com a presente invengdo sao aplicados, o referido poderia ser do tipo
manual (ver a figura 14) ou controlado por motores.

Agora, um sistema de controle centralizado, como aquele mos-
trado da figura 15, proporcionando um motor 301 e uma célula de carga 302

para cada dispositivo de levantamento 1, tudo conectado a uma unidade

central de controle 303. A referida unidade central 303 pode proporcionar - -

inclindmetros 304, juntamente com um controle central 305.
Além disso, € possivel o levantamento do abrigo 300 (ou outro

objetivo a ser erguido usando mais do que um dispositivo de levantamento
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1), sempre mantendo um equilibrio entre varios dispositivos 1.

O médulo de visualizagédo do centro de gravidade 306 pode ser
também proporcionado em caso de levantamento manual (figura 14).

A partir da especificagdo anterior, pode ser notado que o referido
dispositivo de acordo com a presente invengdo é completamente automatico,
sendo um dispositivo que, com a ajuda de um unico. operador, pode realizar
as operagOes de levantamento/descimento, nivelamento e ponderagédo no
espaco de tempo mais curto e muito precisamente. Toda a operagéao pode
ser levada a cabo por um operador a partir de uma posi¢éo perfeitamente
segura. Além disso, o dispositivo de acordo com a presente inven¢ao pode
ser integrado nos sistemas de levantamento vestudados para outros usos,
com um sistema de identificacdo de falha, com sistema de GPS, sistema de
monitoramento de GPS e sistema automatico para lidar com manutengao
programada.

O dispositivo de levantamento de acordo com a presente inven-
cdo pode ser integrado com luz de xendnio ou com outro tipo de luz, propor-
cionado com um sistema de iluminag¢do permitindo o trabalho noturno, sis-
tema de focalizagdo a laser de modo a perfeitamente centralizar a posigao
sob o aviao.

E, além disso, equipado com motores & prova de explosdes, de
modo a ser perfeitamente adequado e seguro para realizar as operagoes de
levantamento e descimento do aviao.

A presente invengao foi descrita para fins ilustrativos, mas nao
limitantes, de acordo com suas modalidades preferidas, mas € deve ser en-
tendido que as referidas modificagdes e/ou mudangas pode ser introduzidas
por aqueles versados na técnica sem prejuizo do ambito relevante como de-

finido nas reivindicagdes incluidas.
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REIVINDICACOES

1. Dispositivo eletromecéanico para a realizagéo de levantamento
caracterizado pelo fato de que compreende um cabecote de levantamento e
um carro de posicionamento de controle, o referido cabegote de levantamen-
to compreendendo um elemento substancialmente vertical de cilindro teles-
cépico, compreendido de uma variedade de elementos telescopico exterio-
res do revestimento e um nimero correspondente de elementos telescopicos
internos rosqueados, um elemento para acoplar 0 membro a ser erguido es-
tando proporcionado acima do elemento superior do revestimento, o elemen-
to superior do elemento rosqueado interno mais inferior sendo acoplado com
o referido elemento de acoplagem do membro de levantamento, o(s) ele-
mento(s) rosqueado(s) intermedidrio(s) sendo proporcionado(s) com um ros-
queamento interno e outro externo, enquanto o elemento rosqueado interno
mais inferior é rosqueado apenas na superficie externa, a acoplagem entre
os referidos elementos do revestimento proporcionando meios de prevenir
sua rotagéo entre si. |

2. Dispositivo eletromecanico para a realizagdo de levantamen-
to, de acordo com a reivindicagéo 1, caracterizado pelo fato de que o referi-
do carro é fixamente acoplado com o referido cabegote de levantamento.

3. Dispositivo eletromecanico para a realizagdo de levantamen-
to, de acordo com a reivindicagédo 1, caracterizado pelo fato de que o referi-
do carro é, de modo removivel, acoplado com o referido cabegote de levan-
tamento.

4. Dispositivo eletromecéanico para a realizagao de levantamen-
to, de acordo com cada uma das reivindicagdes precedentes, caracterizado
pelo fato de que o referido carro proporciona um motor elétrico, um motor
com caixa de engrenagem integrada e engrenagens para a transmissao do
movimento.

5. Dispositivo eletromecénico para a realizagao de levantamen-
to, de acordo com cada uma das reivindicagdes precedentes, caracterizado
pelo fato de que a transmissdo do movimento de levantamento para o referi-

do cabecote ocorre ao longo de um eixo horizontal.
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6. Dispositivo eletromecéanico para a realizagao de levantamen-
to, de acordo com cada uma das reivindicagGes precedentes de 1 a 4, carac-
terizado pelo fato de que a transmissao do movimento de levantamento para
o referido cabegote ocorre ao longo um eixo vertical.

7. Dispositivo eletromecéanico para a realizagdo de levantamen-
to, de acordo com cada uma das reivindicagbes precedentes, caracterizado
pelo fato de que uma placa de compensagao é proporcionada sob o referido
cabecote de levantamento, para movimentos de compensagao ao longo do
plano durante o levantamento.

8. Dispositivo eletromecéanico para a realizagdo de levantamen-
to, de acordo com a reivindicagao 7, caracterizado pelo fato de que a referi-
da placa é compreendida por trés diferentes elementos justapostos, propor-
cionada com acoplamentos de ensamblagem, permitindo seu deslizamento
de acordo com 0s eixos X, y ao longo do plano de descanso, no interior das
cavilhas de ensamblagem, sendo proporcionadas molas que, por meio de
suportes e parafusos, sdo ancoradas a referida placa, os referidos parafu-
sos, além disso, atuando como acopladores dos referidos elementos da pla-
ca, a referida mola garantindo a centralizagao do elemento superior e do e-
Iémento inferior com relagao ao elemento central, de modo que podem trans-
ladar longitudinalmente e transversalmente. |

9. Dispositivo eletromecéanico para a realizagao de levantamen-
to, de acordo com cada uma das reivindicagdes precedentes, caracterizado
pelo fato de que a acoplagem entre o referido elemento de acoplagem do
membro a ser erguido e a referida terminagédo superior do elemento rosque-
ado interno mais inferior é realizada por meios que permitem a inclinagéo do
referido elemento de acoplagem do membro a ser erguido.

10. Dispositivo eletromecénico para a realizagao de levantamen-
to, de acordo com a reivindicagdo 8, caracterizado pelo fato de que O referi-
do elemento de acoplagem do membro a ser erguido € compreendido de um
revestimento, acoplado a terminagao superior do referido elemento rosquea-
do inferior interno por molas, o referido revestimento sendo abrigado no inte-

rior de uma fenda realizada na referida terminacao superior do elemento
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rosqueado mais inferior.

11. Dispositivo eletromecanico para a realizagao de levantamen-
to, de acordo com cada uma das reivindicagdes precedentes, caracterizado
pelo fato de que células de carga sdo proporcionadas no referido cabegote
de levantamento.

12. Dispositivo eletromecanico para a realizagao de levantamen-
to, de acordo com cada uma das reivindicagdes precedentes, caracterizado
pelo fato de que o referido dispositivo é proporcionado com sistema de iden-
tificacdo de falha, com sistema de GPS, sistema de monitoramento de GPS
e sistema automatico para lidar com manutencao programada. '

13. Dispositivo eletromecanico para a realizagao de levantamen-
to, de acordo com cada uma das reivindicag0es precedentes, caracterizado

pelo fato de que o referido dispositivo de levantamento é integrado com luz

~de xendnio ou com outro tipo de luz, proporcionado com sistema de ilumina-

¢ao permitindo o trabalho noturno, sistema de focalizagao a laser de modo a
perfeitamente a centralizagao da posi¢ao sob 0 membro a ser erguido.

14. Dispositivo eletromecéanico para a realizagao de levantamen-
to,:de acordo com cada uma das reivindicagdes precedentes, caracterizado
pelo fato de que o referido dispositivo é concebido com um volante de dire-
¢éo, ou um carro motorizado, compreendendo trilhos elétricos e rodas espe-
ciais.

15. Dispositivo eletromecanico para a realizagdo de levantamen-
to, de acordo com cada uma das reivindicagées precedentes, caracterizado
pelo fato de que é proporcionado com motores a prova de explosdes.

16. Dispositivo eletromecénico para a realizagao de levantamen-
to, de acordo com cada uma das reivindicagcdes precedentes, caracterizado
pelo fato de que a ligagédo entre os dispositivos de levantamento e o nivel é
concebida por cabo, blue tooth, freqiiéncia de radio.

17. Dispositivo eletromecanico para a realizagao de levantamen-
to, de acordo com cada uma das reivindicagdes precedentes, caracterizado
pelo fato de que é proporcionado um sistema para liberagdo manual do mo-

tor.
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18. Dispositivo eletromecanico para a realizagéo de levantamen-
to, de acordo com a reivindicagédo 17, caracterizado pelo fato de que no refe-
rido sistema para liberagdo manual do motor é proporcionado uma corredica,
na qual o motor é montado, controlada por um elemento de alavanca, permi-
tindo o deslizamento do motor com relagédo ao cabegote de levantamento,
duas posigdes, respectivamente uma posicdo de engate e uma posi¢ao de
soltura, e um controle manual atuando diretamente no dispositivo, sendo
possivel realizar faciimente o descimento e/ou o levantamento sob qualquer
condigao.

19. Dispositivo eletromecénico para a realizagao de levantamen-
to, de acordo com cada uma das reivindicagdes precedentes, caracterizado
pelo fato de que uma variedade de dispositivos de levantamento é propor-
cionada, cada uma atuando em um ponto diferente.

20. Dispositivo eletromecanico para a realizagao de levantamen- |
to, de acordo com a reivindicagcao 19, caracterizado pelo fato de que os refe-
ridos disposiiivos sdo dispositivos de levantamento manuais.

21. Dispositivo eletromecénico para a realizagao de levantamen-
to, de acordo com a reivindicagéo 19, caracterizado pelo fato de os referidos.
dispositivos sdo controlados por motores.

22. Dispositivo eletromecanico para a realizagao de levantamen-
to, de acordo com a reivindicagao 21, caracterizado pelo fato de que um sis-
tema centralizado de controle é proporcionado, o referido sistema compre-
endendo um motor e uma célula de carga para cada um dos dispositivos de
levantamento, todos conectados a uma unidade de controle central.

23. Dispositivo eletromecanico para a realizagdo de levantamen-
to, de acordo com a reivindicagdo 22, caracterizado pelo fato de que a refe-
rida unidade de controle central pode também proporcionar inclinGmetros,
juntamente com uma unidade de controle central.

24. Dispositivo eletromecénico para a realizagéo de levantamen-
to, de acordo com cada uma das reivindicagdes precedentes, caracterizado
pelo fato de que o médulo de visualizagdo do centro de gravidade € propor-

cionado para cada um dos dispositivos de levantamento.
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25. Dispositivo eletromecanico para a realizagao de levantamen-
to, de acordo com cada uma das reivindica¢des precedentes 19 a 24, carac-
terizado pelo fato de que a referida variedade de dispositivos € ligada com a
unidade central por cabo, rede sem fio, blue tooth.

26. Dispositivo eletromecénico para a realizagao de levantamen-
to, de acordo com cada uma das reivindicagdes precedentes, caracterizado
pelo fato de que'é proporcionado com um sistema de deslocamento do cen-
tro de gravidade em tempo real com um controle remoto de mao para um
operador no interior de meios (abrigo, aviéo, navio) para troca de mercadori-
as, deste modo permitindo a um operador destinar as mercadorias mantendo
os meios balanceados.

27. Dispositivo eletromecanico para a realizagdo de levantamen-
to, de acordo com cada uma das reivindicagées precedentes, substancial-

mente como ilustrado e descrito.



1/12

Fig. 1

R

N/



2/12




3/12

£ *b14




100

101

4/12




- 111 11
mEE mEn
e 0

A 110 110
e ==

' 1
1




6/12




ol ‘614

TN

7112

10T 00¢

11 [@)

o — . e

“ ] ___, = a0 ' )
1 oot T
1 M=
! “~ w RI==] 1 =







25

9/12




10/12

— e



11/12




12/12

303
r_/
) 302
¢ /
(
o 304
) / N
N 302
\ el
/301 305
: y 302
( // \ P
301
/ 302
(1 / N pd
306
|/

Fig. 15



10

15

pProzroorz-/ -

RESUMO
Patente de Invengdo: "DISPOSITIVO ELETROMECANICO PARA A REALI-
ZAGAO DE LEVANTAMENTO".

A presente invengao se refere a um dispositivo eletromecénico
para a realizagao de levantamento compreendendo um cabecote de levan-
tamento e um carro de posicionamento de controle, o referido cabegote de
levantamento compreendendo um elemento substancialmente vertical de
cilindro telescépico, compreendido de uma variedade de elementos telescé-
pico exteriores do revestimento e um nimero correspondente de elementos
telescopicos internos rosqueados, um elemento para acoplar o membro a
ser erguido estando proporcionado acima do elemento superior do revesti-
mento, o elemento superior do elemento rosqueado interno méis inferior
sendo acoplado com o referido elemento de acoplagem do membro de le-
vantamento, o(s) elemento(s) rosqueado(s) intermediario(s) sendo propor-
cionado(s) com um rosqueamento 'interno'e outro externo, enquanto o ele-
mento rosqueado interno mais inferior é rbsqueado apenas na superficie
externa, a acoplagem entre os referidos elementos do revestimento propor-
ciqnando meios de prevenir sua rotagao entre si.
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